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Za¥{zeni pro zav&¥en{ ptipojného stroje
na zékladni samojizdny stroj je tvoreno
nejménd jednim hornim zév&snfm ramenem a
nejméné jednim spodnim zgvEsnym ramenem
p¥ipojného stroje, pfilemZ zadni konec
horniho zdvdsného ramene je sklouben se
svislou pékou, k jejfmuZ spodnimu konci
je ptikloubeno spodni z4v&sné rameno.
Svisld péka je opatfena spojovacim klou-
bem dvouramenné péky, kterd je mezi svymi
konci nakloubena na rém zékladntho stroje.
Na druhém konci dvouramenné pdky Jje na
tuto naklouben lineédrni motor.
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Vynélez se tyké zarfzeni pro zav&3en{ piipojného stroje ne zékladn{ samojizdny stroj.

Samoj{zdné stroje, zejména zem&d¥lské, Jjsou fasto vybavovdny rdznymi pracovnimi adap-
téry nebo pfipojnymi pracovnimi stroji, které se zv143t& v posledni dob& pfipojuji stéle
vice na pfedn{ strenu. Tim urduj{ momentélni pracovni zam&feni zékladnfho samo jizdného
stroje, k n¥muz jsou pripojeny. Zév&sné zatizeni, jim% se pfipojny stroj nebo adaptér se
zékladnim semojfzdnym strojem spojuje, musi splnovat mno¥stv{i poZadavkd po strénce vhodné
konstrukce, dobré funkce a pracovni spolehlivosti celého agregétu.'Zejména musi adaptér
spolehliv® ﬁést, zaruit dobré kopfrovéni terénu pri préci, umo¥nit snadné zveddéni do
transportni polohy & spou¥ténf do polohy pracovni. Ze ii€elem zaji¥t&n{ dobré manévrovatel-
nosti na nerovném terédnu je té% poZadvvéno dosazeni zpaéného né jezdového thlu v transport-
ni poloze. V poloze pracovni je pak obvzlélt& dlleZité zajistit dostateZnou odolnost pioti
zaryt{ adaptéru nebo pffpojného stroje do terénu.

Dosavadni znémé Yreleni gavESovacich zafizeni tyto pozadavky v plné mf¥e nesplnuji.
Jsou pouZfivény dva principy zév&snych zai{zeni. Prvn{ je tvoteno vsuvnym ramenem, jim%Z Je
pfipojny¥ stroj nebo adaptér pripojen ke stroji. Remeno je ke stroji ukotveno v blizkosti
osy predni népravy. Pripojny stroj pak koné pri kopirovén{ terénu vykyvy kolem bodu ukot-
veni, ktery je zéroven pélem pohybu. U tohoto provedeni je velké nebezpe¥ni{ zaryt{ adapté-
ru do zem® v nfzké poloze kopirovédni. U druhého znémého principu se pak jednéd o spojeni
pomoc{ &tyfkloubového mechanismu. V tomto p¥fpad€ pak lze v omezené miie polohu pélu pohy-
bu volit. Cely mechanismus je vSak znain¥ sloZity a hmotny, zvedaci vélce jsou umistény v
nechréndné zdn& a 8asto dochdz{ k jejich mechanickému po3kozenf nebo zneliXt&nif. Jsou tak
zavindny Zasté poruchy, prostoje @ snifeni vykonnosti.

Tyto nevjhody a nedostatky jsou odstranny zaffzenim pfo zavédeni pfipojného stroje
ne zékladn{ samojizdny stroj podle vynélezu, jehoZ podstata spoivé v tom, Ze zadni konec
hornfho z&v&sného ramene je sklouben se svislou pékou, k jejimu¥ spodnimu konci je pfiklou-
beno spodni zév&sné rameno a které je opat¥ena spojbvacim kloubem dvouramenné péky, naklou-
bené mezi svymi konci na rém zékledniho stroje a na druhém konci na linedrni motor.

Zat {zenf pro zav&3eni pfipojnéhovstroje na zékladn{ samojizdny stroj podle vynélezu
mé Zetné prednosti a vyhody. Zejména se velmi sniZuje nebezpel{ zaryt{ pf1ipojného stroje
do zemé, velmi vyhodn& jsou na skrytém, nelistotém i po¥kozenim nepf fstupném mist& uspo-
¥4dény zvedsci vélce, celd konstrukce je velmi jednoduchéd, levné a minimdln& hmotnd, pri-
%¥ems je zarufeno dobré vedeni adaptéru p*i préci a déna mo¥nost pro jeho snadné spojovén{
se zékladnim strojem.

Na pripojeném vykrese je schematicky zndzorn&n p¥iklad provedeni zafizeni podle vyné-
lezu v bokorysu.

K rému 1 zékladniho stroje 2 je priklouben linedrn{ motor 3, napf. hydraulicky védlec.
K jeho druhému konci je pfiklouben jeden konce dvouramenné péky 4, s vyhodou lomené, kterd
je mezi svymi konci uchytnym kloubem 53 spojens s rémem 1. Ke druhému konci dvouramenné péky
4 je spojovacim kloubem 6 pfipojena mezi svymi koneci svisld pdka 7. K jejfmu spodnimu kon-
ci je pfikloubeno spodni zév¥shé rameno 8, skloubené na jednom konci.s rémem 1, & na dru-
hém opatfené spodnim Uchytem 9 neznézornéného ptipojného stroje nebo adaptéru. Horn{ Zévé&sné
rameno 10 miZe byt s vyhodou d&lené, a Je skloubeno s hornim koncem svislé péky 7. Na druhém
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konci hornfho zévésného ramene 10 je usporddédn hornf uchyt 1l nezndzorn&ného pfipojného

stroje nebo adaptéru. D&lené horni zév&ené remeno 10 je opat¥eno pravym a levym zévitem,
na n&mZ je oto¥n¥ uspofédddno ru¥ni stavéci maticové pouzdro 12 nastavenf zékladnf polohy
8 Jjsou uspotéddna dv& vedle sebe,

p¥ipojného stroje nebo adaptéru. Spodni zdvésnd ramena
hornf zédv&sné rameno 1C je s vyhodou Jedno, takZe uchyceni p¥ipojného stroje jevtfibodové.
Se zafi{zenim pro zav&3eni p¥ipojného stroje na zékladnf samojfzdny stroj podle vynd-
lezu se pracuje takto: Neznézornény pfipojnfj stroj je zav&Sen ve spodnifch uchytech 9 obou
spodnich zévEsnych ramen 8 & v hornich udchytech 11, resp. v jednom hornfm dchytu 11 horni-
ho zévé&sného ramene 10. Vysouvénim 8 zasouvédnim linedrnfho motoru } se dociluje zvedéni a
spoust&ni pfipojného stroje, jeho% zékladni poloha je nastavena vhodnou délkou hornfho
zév&sného ramene, dosafenou pomoci stavdctho maticového pouzdra 12. T¥fbodové uspotéddéni
a volné uchyceni adaptéru ve spodnich iuchytech 9 p¥iné31 velmi dobré pri¥né kopfrovéni

terénu.

PREDMET VYNLLEZU

Zatizeni pro zav&Zeni pripojného stroje na zdkladnf samojizdny atroj, opatfené nej-
mén& jednim hornim zév&snym rameném & nejmén¥ jednim spodnfm z&vEenym ramenem p¥{pojného
stroje, vyznalené tim, %e zadni’konec.horniho zévésného ramene (10) je sklouben se svis-
lou pékou (7), k jejimu% spodnimu konci je piikloubeno spodnf z4v&sné rameno (8) a kters
Je opatfena spojovacim kloubem (6) dvouramenné péky (4), nakloubené mezi svymi konci na

rém (1) zékladntho stroje (2) a na druhém konci na linedrnf motor (3).
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