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Vyndlez se tykéd zapojeni Fidici logiky pro
délici zafizeni profild, zejména pro letmé
kontinudlni d#&leai profild u vdlcovacich
trati, kterym se dosdhne vysoké piesnosti
déleni profild a je opatfeno pouze dvéma
snimadi, pfi¢emZ je necitlivé na vné&jsi ru-
Sivé signdly.

Zapojeni podle vyndlezu je znadzornéno
jako blokové schéma na obr. 1 a 2 piiloZe-
nych vykresa.
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Vynélez se tykad zapojeni ridici logiky pro
d8lici zafizeni pro letmé kontinudlni déleni
profili u vdlcovacich trati.

Jsou zndmy systémy, pouZivajici k Fizeni
délicich zafizeni reléové logiky, tranzistoro-
vé logiky, tyratront a podobn8&. Jejich nevy-
hodou je vSak pom#érn& vysokd poruchovost
a také nuinost relativné velkého po&tu vngj-
8ich cidel, coZ op&t zvySuje poruchovost a
zanddi do Fidictho systému poruchové sig-
naly.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojeni
Fidici logiky pro d&lici za¥izeni profild po-
dle vynélezu, jehoZ podstata spodivd v tom,
Ze sestdvd z bezdotykového snimafe poZa-
dované délky profilu, jehoZ vystup je pfes
negétor propojen s prvnim vsazovacim wstu-
pem paméti blokovani op&tovného stiihu a
druhy vsazovaci vstup pam&ti blokovani o-
pé&tovného st¥ihu je propojen se stfedem sé-
riové zapojeného odporu a klidového kon-
taktu tladitka ,,automaticky cyklus ruénd‘.
Zafatek odporu je propojen s prvni svorkou
kladného potencidlu a vstupni svorka kli-
dového kontaktu tladitka ,,automaticky cy-
klus ru¢ng” je propojena se svorkou nulo-
vého potencidlu. PF¥imy vystup pam&ti blo-
kovani opé&tovného sfihu je propojen sou-
tasn& se vtupem Casového obvodu pro pre-
vod logického signdlu na impuls a se vstu-
pem &asového obvodu uréeni doby do wyho-
zeni profild. Vystup impulsii &asového ob-
vodu pro prevod logického signédlu je sou-
tasné propojen se vsazovacim vstupem vy-
stupni paméti posuvu stolu a pies negator
se vstupem Casového obvodu zpoZd&ni stii-
hu, kde primy vystup vystupni paméti po-
suvu stolu je propojen se vstupem konco-
vého stupng, jehoZ vystup je pFes predrad-
ny odpor propojsn se zacdtkem vinuti civ-
ky relé posuvu stolu. Konec vinuti civky re-
1é posuvu stolu je pf¥ipojen ke svorce klad-
ného potencidlu, p¥iemZ paralelnd k civ-
ce relé posuvu stolu je pFipojen kondenzé-
‘tor. Ridici vystupy &asového obvodu urdeni
doby do vyhozeni profilu, jsou propojeny s
potenciometrem nastaveni doby do vyhoze-
ni profilu a staticky negovany vystup a vy-
stup impulst &asového obvodu uréeni doby
do vyhozeni profilu jsou propojeny se vstu-
py prvniho logického obvodu NOR. Vystup
prvniho logického obvodu NOR je propojen
se vstupem Casového obvodu urcéeni doby
sklopeni vyhazovaciho =zafizeni a staticky
negovany vystup a vystup asového obvodu
urdeni doby klopeni vyhazovactho zafizeni
jsou propojeny se vstupy druhého logické-
ho obvodu NOR, jehoZ vystup je propojen
s nulovacim vstupem paméti blokovéani o-
pétovného stfihu. Vystup &asového obvodu
uréeni doby sklopeni vyhazovaciho zaiize-
ni je soufasné& propojen pies klidovy kon-
takt relé volby priacovniho reZimu vyhazo-
vaciho zafizeni se wstupem koncového stup-
neé, jehoZ vystup je propojen se zatédtkem
vinuti civky relé sklopeni vyhazovaciho za-
Fizeni. Konec vinuti civky relé sklopeni vy-
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hazovaciho zafizeni je propojen se svorkou
kladného potencialu a paralelné k civce re-
1& sklopeni vyhazovaciho zafizeni je piipo-
jena zhéSeci dioda, kde soudasné vstup kon-
cového stupng je pres pracovni kontakt re-
1é volby pracovniho reZimu wvyhazovaciho
zafizeni a pres pracovnl kontakt tla&itka
»rtutni sklopeni vyhazovaciho zafizeni” a
ddle pies predfadny odpor pfipojen k prv-
ni svorce kladného potencidlu. Konec vinu-
ti civky relé volby pracovniho refimu vyha-
zovaciho zafizeni je pFipojen na svorku nu-
lového potencidlu a zaddtek vinuti civky re-
1é volby pracovniho reZimu vyhazovaciho
za¥izeni je pfes pracovni kontakt spinale
volby pracovniho reZimu vyhazovaciho za-
Fizeni pfipojen na svorku kladného poten-
cidlu. Paraleln& k civce relé volby pracov-
ntho reZimu vyhazovaciho zafizeni je pFi-
pojena zhaSeci dioda. Vstup pracovniho kon-
taktu relé posuvu stolu je propojen pfes po-
jistku na jeden p6l st¥idavého napéti a vy-
stup pracovniho kontaktu redé posuvu sto-
lu je propojen se zaCdtkem vinuti civky e-
lektroventilu posuvu stolu, pfifemZ konce
vinuti civky elektroventilu je propojen s
druhym pdlem st¥idavého napéti, se kterym
je také spojen vstup pracovniho kontaktu
relé sklopeni vyhazovaciho za¥Fizeni propo-
jen pfes pojistku. Vystup pracovniho kon-
taktu relé sklepeni vyhazovaciho zafizeni je
propojen se zacdtkem vinuti civky elektro-
ventilu sklopeni vyhazovaciho zafizeni, pfi-
temZ konec vinuti civky elektroventilu sklo-
peni vyhazovaciho zalizeni je propojen s
druhym podlem stfidavého napéti. Staticky
negovany vystup a vystup impulsii Casové-
ho obvodu zpoZdéni stfihu za vyjezdem sto-
lu jsou propojeny se vstupy tohoto logické-
ho obvodu NOR, jehoZ vystup je propojen
se vstupem {fasového obvodu vytvoifeni zpoZ-
déného impulsu, kde vystup tohoto Casové-
ho obvodu je propojen se vsazovacim vstu-
pem vystupni pam8ti stFihu, jejiZ druhy vsa-
zovacl vstup je propojen se stfedem sério-
v8 zapojeného odporu a klidového kontak-
tu tladitka ,,stfih rudng“. Zadatek odporu
je propojen s prvni svorkou kladného po-
tencidlu a vstupni svorka klidového kontak-
tu tladitka ,stfih ruénd“ je propojen se
svorkou nulového potencidlu. Nulovaci
vstup vystupni paméti stfihu a nulovact
vstup vystupni pamé&ti posuvu stolu jsou pro-
pojeny se stfedem sériové zapojeného od-
poru a klidového kontaktu tladitka ,,ruéni
vracen{ stolu“. Zagdtek odporu je propojen
s prvni svorkou kladného potencidlu a
vstupi svorka klidového kontaktu tladitka
»ruéni vraceni stolu“ je propojena s vystu-
pem bezdotekového snimaée polohy st¥iz-
nych noZf, pred nimZ je oto€né uloZen ko-
pirovaci kotou¢, kde déale p¥imy vystup pa-
méti stfihu je propojen pfres klidovy kon-
takt relé pracovniho reZimu stfihu se vstu-
pem koncového stupné st¥ihu, jehoZ vystup
je propojen se zafdtkem vinuti civky elek-
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troventilu st¥ihu. Konec vinuti civky elek-
troventilu stfihu je propojen se svorkou
kladného potencidlu, pfi¢emZ paralelné Kk
civce elektroventilu stfihu je pfipojena zha-
Seci dioda a kde vstup koncového stupné
stfihu je propojen pres sériové spojeni pra-
covniho kontaktu relé volby pracovniho re-
Zimu st¥thu, pracovniho kontaktu tlafitka
,hastaveni polohy noZd" a predfadného od-
poru s prvni svorkou kladného potencialu.
Konec vinuti civky relé pracovniho reZimu
stfihu je propojen se svorkou nulového po-
tencialu a zalatek vinuti civky relé pracov-
nfho reZzimu stfihu je propojen pfes pra-
covni kontakt spinac¢e volby pracovniho re-
Zimu sse svorkou kladného potencidlu, pii-
temZ paralelné k civce relé pracovniho re-
Zimu stfihu je pripojena zhéaSeci dioda.
- Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je, Ze
umoZiiuje jednoduchym zptsobem dosaZeni
pomérné vysoké presnosti déleni profild pfFi
minimélni poruchovosti za¥izeni. Také jeho
vyhodou je pouZiti jen dvou vné&jSich snima-
¢ oproti &tyfem snimacim, coZ podstatng
sniZuje moznost vyskytu poruchy. Jinou je-
ho vyhodou je jednoduchd realizace, dale
potfeba malého montdZniho prostoru, nizka
vlastni spotfeba elekirické energie a necit-
livost vi¢i vngjsim poruchovym signaliim.
Zapojeni podle vynélezu je v pFikladu ja-
ko blokové schéma zndzornéno na pfiloZe-
nych vykresech, kde na obr. 1 je zndzorng-
na jeho prva ¢ast a na obr. 2 druhd ést.
Zapojeni podle vyndlezu sestdvd z bez-
kontaktniho bezdotekového snimale poZa-
dované délky profilu, nad nimZ bud p¥imo
vyrdbény profil 6 projiZdi a nebo vyrabény
profil nardZi do tak zvaného praporkového
mechanického snimade, na jehoZ ose je vac-
ka, kterd bezdotykovy snima¢ 33 poZado-
vané délky profilu spind. Vyrdbény profil
6 je ve statickém stavu zafizeni mezi stfiZ-
nymi noZi 2 mechanicky spojenymi pres
pneumatickou spojku 10 s pohonnou jednot-
kou 1. Pneumatickd spojka 10 je pak fizena
elektroventilem 11 stFihu. St¥iZné noZe 2
jsou uspofadany na pojizdném stole 3, spo-
jeném s pistnici pneumatického vélce 4 Fi-
zeného elektroventilem 5 posuvu stolu. Dé-
leny profil 6 je vyhazovdn do sbérnych ji-
mek vyhazovacim zaFizenim 7, spojeného
s pistnici pneumatického vélce 8, ktery je
Fizen elektroventilem 9 pro sklopeni vyha-
zovaciho za¥izeni 7. V§stup bezdotykového
snimade 33 poZadované délky profilu 6 je
pfes negator 34 propojen s prvnim vsazo-
vacim vstupem h paméti 35 blokovéani opé&-
tovného st¥ihu. Druhy wvsazovaci vstup ch
paméti 35 blokovani opé&tovného stfihu je
propojen se stiedem sériové zapojeného od-
poru 81 a klidového kontaktu 62 tladitka
,automaticky cyklus ru¢ng"“, ptitemZ zala-
tek odporu 61 je propojen prvni svorkou
-+U; kladného potencidlu a vstupni svorka
klidového kontaktu 62 tlacitka ,,automatic-
ky cyklus ruénd je propojena se svorkou
OV nulového potencidlu. Piimy vystup j
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paméti 35 blokovdni opétného stfihu je pro-
pojen jednak se vstupem &asového obvodu
41 pro prevod logického signdlu na impuls
a dale je tento pFfimy vystup j paméti 35
blokovani opétovného stfihu propojen se
vstupem n Casového obvodu 36 uréeni do-
by do vyhozeni profilu 6. Ridici vstupy o a
p tohoto ¢asového obvodu 36 jsou propoje-
ny s potenciometrem 37 pro nastaveni doby
do vyhozeni profilu 6. Staticky negovany vy-
stup q a vystup r ¢asového obvodu 36 urde-
ni doby do vyhozeni profilu 6 jsou propoje-
ny se vstupy s a t prvniho logického ovwvodu
38 NOR. Vystup u prvniho logického obvo-
du 38 NOR je propojen se vstupem v Ca-
sového obvodu 39 urteni doby sklopeni vy-
hozavaciho zafizeni. Staticky negovany vy-
stup w a vystup x ¢asového obvodu 39 ur-
¢eni doby sklopeni vyhazovaciho zafizeni
jsou propojeny se vstupy v a z druhého lo-
gického obvodu 48 NOR. Vystup aa tohoto
logického obvodu 40 NOR je pak propojen
s nulovacim vstupem i paméti 35 blokova-
ni opétovného stfihu. Vystup impulsu ¢aso-
vého obvodu 41 pro pievod logického sig-
nalu na impuls je propojen jednak se vsa-
zovacim vstupem 1 vystupni paméti 42 po-
suvu stolu 3 a 'dédle je tento vystup Casové-
ho obvodu 41 pro pfevod logického signalu
na impuls propojen pifes negator 26 se vstu-
pem ab dasového obvodu 27 zpoZdéni stiihu
za vyjezdem stolu 3. PFimy vystup m vy-
stupni paméti 42 posuvu stolu 3 je propo-
jen se vstupem koncového stupné 43, jehoZ
vystup je pres predfazeny odpor 44 propo-
jen se zatatkem vinuti civky relé 46 posuvu
stolu 3. Konec vinuti civky relé 46 posuvu
stolu 3 je propojen pfes negator 26 se vstu-
pem ab fasového obvodu 27 zpoZdéni st¥ihu
za vyjezdem stolu 3. PFimy vystup m vy-
stupni paméti 42 posuvu stolu 3 je propojen
se vstupem koncového stupné 43, jehoZ vy-
stup je pfes pfedrazeny odpor 44 propojen
se zatatkem vinuti civky relé 46 posuvu sto-
lu 3. Konec vinuti civky relé 46 posuvu sto-
lu 3 je propojen se svorkou U kladného
potencidlu. Paralelné& k civce relé 46 posu-
vu stolu 3 je pfipojen kondenzator 49, za-
ji§tujici zpoZdény odpad relé 46 posuvu sto-
1u 3. Vystup x ¢asového obvodu 39 urceni do-
by sklopeni vyhazovaciho zarizeni 7 je propo-
jen také jeSté pres klidovy kontakt 47 relé
49 volby pracovniho reZimu vyhazovaciho
zalizeni 7 se vstupem koncového stupné 54,
jehoZ vystup je propojen se zatatkem vinu-
ti civky relé 56 sklopeni vyhazovaciho zafi-
zeni 7. Konec vinuti civky relé 56 sklopeni
vyhazovaciho zafizeni 7 je propojen se svor-
kou -U kladného potencidlu. Paralelné k
civce relé 56 sklopeni vyhazovaciho zafize-
ni 7 je plipojena zhéaSeci dioda 55. Vstup
koncového stupné 54 je také propojen pfes
pracovni kontakt 48 relé 49 volby pracov-
niho reZimu vyhazovaciho zafizeni 7 a pres
pracovni kontakt 53 tlacitka ,rufni sklope-
ni vyhazovaciho zalizeni” a déle pfes pfed-
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Fadny odpor 52 s prvni svorkou -}-Ui
kladného potencidlu. Konec vinuti -civ-
ky relé 49 wvolby pracovntho reZimu
vyhazovaciho zafizeni 7 je propojen .se
svorkou OV nulového potencidlu. Zatatek
vinuti civky relé 49 volby pracovniho reZi-
mu vyhazovaciho zafizeni 7 je pfes pracov-
ni kontakt 51 spinafe volby pracovniho re-
Zimu vyhazovactho zaFizeni 7 propojen se
svorkou -+U kladného potencidlu. Vstupni
svorka pracovnfho kontaktu 58 relé 46 po-
suvu stolu je pfes pojistku 57 propojena s
jednim pdlem X stfidavého napéti U~. Vystup-
ni svorka pracovniho kontaktu 58 relé 46
posuvu stolu je propojena se zatCédtkem vi-
nuti civky elektroventilu 5 posuvu stolu.
Konec vinuti civky elektroventilu 5 posuvu
stolu je propojen s druhym pblem Y stiida-
vého napéti U~. Vstupni svorka pracovniho
kontaktu 60 relé 56 sklopeni vyhazovaciho
zaFizeni 7 je pfes pojistku 59 propojena s
jednim pélem X stifidavého napét! U~. Vystup-
ni svorka pracovniho kontaktu 69 relé 56
sklopenim vyhazovaciho zaFizeni 7 je pro-
pojena se zafdtkem vinuti civky elektroven-
tilu 9 sklopeni vyhazovacfho zafizeni 7 ko-
nec vinuti civky elektroventilu 9 sklopeni
vyhazovaciho zafizeni 7 je propojen s dru-
hym pélem Y st¥idavého napé&ti U~. Negova-
ny staticky vystup ac a vystup impulsu ad
¢asového obvodu 27 zpozdéni stfihu za vy-
jezdem stolu 3 jsou propojeny se vstupy a
a b tfetiho logického obvodu 28 NOR. Vy-
stup ¢ logického obvodu 28 je propojen se
vstupem &asového obvodu 29 vytvoFeni zpoZ-
dé&ného impulsu, jehoZ vystup impulsu je
pak propojen s prvnim vsazovacim vstupem
d v§stupni pamé&ti 30 stfihu. Druhy vsazova-
ci vstup ‘e vystupni paméti 30 st¥ihu je pro-
pojen se stfedem sériové propojeného od-
poru 17 a klidového kontaktu 16 tladitka
»Stfih rugng“, pFiemZ zaddtek odporu je
pFipojen na prvni svorku Ui kladného po-
tencidlu a na vstupni svorku klidového kon-
taktu 16 tladitka ,,stFih ru¢n&" je p¥ipojena
svorka OV nulového potencidlu. Nulovaci
vstup f vystupni paméti 30 st¥ihu je propo-
jen spolu s nulovacim vstupem k vystupni
paméti 42 posuvu stolu 3 se stiedem sériové
zapojeného odporu 15 a klidového kontaktu
14 tladitka ,ruéni vraceni stolu“, pridem#
zagatek odporu 13 je propojen s prv-
ni svorkou Ui kladného potencidlu a
vstupni svorka klidového kontaktu 14
tlaéitka ,rufni vraceni stolu” je pro-
pojeno s vystupem bezdotykového sni-
mate 13 polohy noZii 2, pfed kterym se o-
t4€i kopirovaci kotoué 12, spojeny mecha-
nicky 'se spoletnou h¥ideli pohonu stfiZnych
nozt 2 a pneumatické spojky 10 st¥ihu. P¥i-
my vystup g vystupni pamé&ti 30 st¥ihu je
pfes klidovy kontakt 21 relé 22 provozntho
reZimu stfihu propojen se vstupem Kkonco-
vého stupné 31 st¥ihu, jehoZ vystup je pro-
pojen se zaCdtkem vinuti civky elektroven-
tilu 11 stfihu. Konec vinuti civky elektro-
ventilu 11 stfihu je pfipojen ke svorce U
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kladného potencidlu. Paralelnd k civce e-
lektroventilu 11 stfihu je pfipojena zhé&$eci
dioda 32. Vstup koncového stupn& 31 stfihu
je také jesSt& propojen pfes pracovni kon-
takt 20 relé 22 pracovniho reZimu st¥ihu a
pfes pracovni kontakt 19 tladitka ,nastave-
ni polohy noZi" a ddle ptes predradny od-
por 18 s prvni svorkou -+U:i kladného po-
tencidlu. Konec vinuti civky 22 pracovniho
reZimu st¥ihu je propojen se svorkou OV
nulového potencidlu, zafdtek vinuti civky
relé 22 pracovniho reZimu stfihu je pfes
pracovni kontakt 24 spinafe volby pracovni-
ho reZimu stfihu propojen se svorkou --U
kladného potencidlu. Paralelné k civce relé
22 pracovniho reZimu st¥ihu je p#ipojena
zhédSeci dioda 23. Pomoci klidového kontak-
tu 25 spinafe volby pracovniho rezimu stfi-
hu se blokuje automaticky provoz prislusné
vélcovaci traté.

Jakmile pi¥i provozu zafFizeni dosdhne kon-
tinudlnd vyrdbény profil 6 délky, nastavené
pomoci bezdotekovym snimafem 33 poZado-
vané délky profilu 6 objevi se na jeho vy-
stupu logicky signal ,L“ logické nuly. Ten-
to je negovadn a tvarovdn negitorem 34 a
pfiveden jako signél ,H“ logické jednitky
na wvsazovaci vstup h paméti” 35 blokovéani
opétovného stfihu, Na piimém vystupu j
paméti 35 blokovani op&tovného stiihu se
objevi signal ,,H“ logické jedniky. Tento
signdl ,,H“ logické jednifky je pFiveden na
vstup Zasového obvodu 41 pro pfevod logic-
kého signdlu na impuls, na jehoZ vystupu
se objevi impuls LML o délce, jeZ je ddna
hodnotami vnit¥nich prvkit tohoto Gasové-
ho obvodu 41. Tento impuls LHL, pfivedeny
na vsazovaci vstup 1 vystupni paméti 42 po-
suvu stolu, je do ni vsazen. Zaroveii od to-
hoto okamZiku je blokovdn opétovny st¥ih
a pojezd stolu 3 aZ do okamZiku, kdy je dé&-
leny profil 6 vyhozen a novy profil 6 dosih-
ne poZadované délky, uréené bezdotekovym
snimatem 33 poZadované délky profilu B6.
Na pFimém vystupu m vystupni paméti 42
pojezdu stolu 3 je nyni signal ,H" logické
jednicky, ktery pfivedeny na vstup konco-
vého stupné& 43 zpiisobi, Ze na jeho vystupu
se objevi potencidl nula voltdl, ktery je pfi-
veden ples pfedfadny odpor 44 na zadiatek
vinuti civky relé 46 posuvu stolu, protoZe
konec vinuti civky relé 46 posuvu stolu je
pfipojen trvale na kladny potencial, toto re-
16 46 sepne a zplsobi svym pracovnim kon-~
taktem 58 piipojeni civky elektroventilu 5
posuvu stolu 3 na st¥idavé napéti U~. Sou-
tasné se nabiji kondenzator 45. Elektroven-
til 5 posuvu stolu 3 uvolni stlafeny vzduch
pro pneumaticky vélec 4, s jehoZ pistnici je
mechanicky spojen posuvny sttil 3, ktery vy-
jiZdi ze své vychozi polohy. Soufasn& je im-
puls LHL z vystupu impulsu &asového obvo-
du 41 pro pFevod logického signédlu na im-
puls priveden pres negédtor 26, na jehoZ vy-
stupu je nyni signdl LHL, takZe aZ po ukon-
ten{ impulsu LHL na vstupu negatoru 26
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je na jeho vystupu trvale signdl ,H" logic-
ké jednitky. Tento signdl ,,H" plivedeny na
vstup ab ¢asového obvodu 27 zpozdéni stfi-
hu za vyjezdem stolu 3 zpiisobi, Ze jehs sta-
ticky negovany wvystup ac plejde do stavu
L logické nuly a na vystupu impulsu ad
se objevi impuls LHL o délce, jeZ je urCena
hodnotami vnitfnich prvk &asového obvo-
du 27 zpoZddni st¥ihu. Tyto signaly ,L“ 1o-
gické nuly a LHL jsou privedeny na vstupy
a a b lcgického obvadu 28 NOR, na jehoZ vy-
stupu © se ohjevi signal ,H" logické jednic-
Ky aZ po uplynuti impulsu LHL. Signal ,H'
logické jednicky, plivedeny na vstup £aso-
vého obvodu 29 pro vytvoreni zpoid&aého
impulsu zplsobi, Ze se na jeho vystupu cb-
jevi impuls LHL o délce, jeZ je urfena hod-
notami viniifnich prvkG &asového obvodu 29
vytvelrsni zpoZdéni impulsu. Impuls LHL o
této délce je tedy pFiveden na vsazovaci
vstup d vystupni pamiti 30 stfihu opoZdéné
viiéi vsazeni vystupni paméti 42 posuvu sto-
Iu 3. Vystupni pamét 28 je tim vsazena a
na jejim pfimém vystupu g se objevi signal
,H" logické jednitky. Tenio signal je nyni
pfes klidovy kontakt 21 relé 22 pracovniho
reZimu stfihu pf¥iveden na vstup koncové-
ho stupné 31 stfihu. V poloze ,,automatic-
ky” spinafe volby pracovniho reZimu st¥i-
hu je pracovni kontakt 24 rozpojen, civka
relé 22 pracovniho reZimu stfihu bez napé-
ti, relé 22 odpadlé pracovniho reZimu st¥i-
hu a klidovy kontakt 21 relé 22 pracovniho
reZzimu stfihu sepnut. Soucasné& je sepnut
klidovy kontakt 25 spinafe volby pracovni-
ho reZimu st¥ihu, coZ uvoliiuje automaticky
provoz prisludné vélcové tratd. Signal ,H"
logicka j:dnifky na vstupu koncového stup-
n# 31 stiihu zphssbi, Ze se na jeho vystupu
objevi potencidl nula voltdl. Tento se pak
pfivadi na zacCdtek vinuti civky elekiroven-
tilu 11 stfihu. ProtoZe na konec vinuti civ-
ky elektroventilu 11 sifihu se trvale pliva-
di kladny potencial, elektroventil 11 stfihu
sepne a uvolni stladeny vzduch pro mecha-
nickou pneumatickou spojku 18 strihu. Tato
sepne pshonnou jedno'ku 1 na hlavoni hii-
del stfiznych noZit 2, které tim vykondvaji
stfizny cvklus a oddéli poZadovanou délku
profilu 6. Zarcvell s hlavni hiidell se rozto-
€1 kepirovaci kotouf 12 a svou aktivni €asti
pred hornim uvratem aktivuje bezdotekovy
snimad¢ 12 polohy stfiZnych nozl 2. Vystup
hezdotekového snimade 13, jenZ je v klido-
vém stavu na trovai , L logické nuly, pfe-
jde po aktivaci na signal ,H' logické jed-
ni¢ky a po té opéi do stavu , L logické nu-
ly. Vznikly impuls LHL, privedeny na nulo-
vaci vstup § vystupni paméti 30 stfihu a nu-
lovaci vstup k vystupni pamé&ti 42 posuvu
stolu 3 tyto paméti nuluje a na primych vy-
stupech m vystupni paméti 42 posuvu stolu
3 a g vystupni paméti 30 stfihu se objevi
signaly ,,L“ logickych nul. Tyto pFivadény
na vstupy koncovyeh stupii@t 43 posuvu sto-
lu 3 a 31 stiihu zplisobi, Ze jejich vystupy
prejdou na kladnou droveii a tudiz elektro-
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ventil 11 stifihu vypne okamZité pFivod
vzduchu  pro  pneumaticko-mechanickou
spojku 18 a tuto vrati do polohy zabrzdéno.
To znamend, Ze po stfithu se st¥iZné noZe 2
zastavi vZdy automaticky v horni p¥edem
zvolené vychozi polcze. Relé 46 posuvu sto-
lu 3 odpada se zpoZdénim, jeZ j» ddno hod-
notou kondenzatoru 45 a cdporem civky re-
16 48 posuvu stolu 3. Toto relé 48 posuvu
stolu 3 tudiZ odpadd zpoZdéng vifi stFihu
svym pracovnim kontaktem 58 zpoZdéné
vypne elektroventil 5 posuvu stolu 3. Ten-
to pFepne stlafeny vzduch ma opalnou stra-
nu pneumatického valce 4 jehoZ pistnice
vrati posuvny stdl 3 -do vychozi polohy. Od-
déleny jprofil 6 poZadované délky je nyni
posunovdn zatdtkem daldiho profilu 6 po-
honem vdlcovaci traté do mista urdeného
pro jeho vyhozeni. Pamét 35 blokovdni opé-
tovného stfihu je jeSté stdle vsazend a sig-
nal ,,H” logické jednitky, ktery se na je-
jim pfimém vystupu j objevil v okamZiku,
kdy profil 6 dosdhl poZadovang délky, ur-
g¢ené bozdotekovym snimadem 33 poZadova-
né délky profilu 6 je souCasné také prive-
den na wvstup dalliho €asového obvodu 36
uréeni doby do vyhozeni profilu 6. Na Fidi-
ci vstupy o a p tohoto €asového obvodu 38
je pfipojen potenciometr 37 nastaveni doby
pro vyhozeni profilu 6, jimZ je moZno ddlko-
v& nastavit poZadovanou dobu do vyhozeni
profilu 6. Staticky negovany vystup q &aso-
vého obvodu 36 urceni doby pro vyhozeni
profilu 6 pifejde do stavu ,L“ logické nuly
a na vystupu r tohoto Casového obvodu 36
se objevi impuls LHL o délce, jeZ je urce-
nd hodnotami vnitfnich prvkd ¢asového ob-
vodu 38 urdené doby pro vyhozeni profilu
6 a nastaveni potenciometru 37 pro nasta-
veni doby pro vyhozeni profilu 6. Tento sig-
nal , L logické nuly a impuls LHL jsou p¥i-
vedeny na vstupy s a t logického obvodu 38
NOR, na jehoZ vystupu u se objevi signdl
,»H" logické jednitky po uplynuti doby do
vyhozeni profilu nastavené potenciometrem
37. Tento zpozdény signal ,H" logické jed-
ni¢ky se privadi na vstup v dalstho Casové-
ho obvodu 39 urCeni doby sklopeni vyhazo-
vaciho zafizeni 7 jehoZz staticky negovany
vystup w piejde do stavu ,L“ logické nuly
a na jeho vystupu x impulsu se objevi im-
puls LHL o délce, jeZz je urfena hodnotami
vnitfnich prvkd@ tohoto ¢asového obvodu 39.
Impuls LHL o délce, jeZ uréuje dohu, po kte-
rou je vyhazovaci zarizeni sklopeno se obje-
vi opozd&n& od dosaZeni poZadované délky
profilu 8 o dobu, jeZ j2 urfena bezdoteko-
vym snimacem 33 poZadované délky profilu
6 a privadi se pres klidovy kontakt 47 relé
49 volby pracovnitho reZimu vyhazovaciho
zafizeni 7 ma vstup koncového stupné 54,
na jehoZ vystupu se po urfenou dobu gbjevi
potencidl OV nula voltd. Tento se pak pri-
vadi na zalatek vinuti civky celé 56 skla-
péni vyhazovacitho zafizeni 7. ProtoZe na
konec vinuti civky relé 56 skldpéni vyha-



220046

11

zovaciho zafizeni 7 je trvale pfipojen klad-
ny potencial, toto relé 56 sepne a svym pra-
covnim kontaktem 60 pfipoji civku elektiro-
ventilu 9 sklopeni vyhazovaciho zafizeni 7
na stfidavé napéti U~. Elektroventil 9 sklo-
pent vyhazovaciho zafizeni 7 uvolni stlafe-
ny vzduch pro pneumaticky valec 8, s jehoZ
pistnici je mechanicky spojeno sklopné vy-
hazovaci zafizeni 7, které se sklopl a vy-
hodi odd&leny profil 8 o poZadované délce
do.sb8rné jimky. Po uplynuti urfené dcby
je na vystupu x fasového obvodu 39 urleni
doby sklopeni vyhazovaciho zafizeni 7 je
opst signal ,,L" logické nuly a na vystupu
koncového stupné 54 kladny potencidl, tak-
Ze relé 56 sklopeni wyhazovactho zafizeni
7 je odpadlé, elektroventil 9 sklopeni vyha-
zovaciho zatizeni 7 vypnut, stladeny vzduch
pFepnut na opafnou stranu pneumatického
vélce 8 a vyhazovaci zafizeni 7 opét ve vy-
chozi nesklopené poloze. Impuls LHL z vy-
stupu x fasového obvodu 39 urdeni doby
sklopeni vyhazovaciho zafizeni 7 a signdl
,L‘ logické nuly ze statického negovaného
vystupu w &ascvého obvodu 39 urceni do-
by sklopeni vyhazovaciho zafizeni 7 jsou
pfivadény na vstupy y a z logického obvodu
40 NOR, na jehoZ vystupu aa se objevi sig-
nal ,H* logické jednitky. Tento signal ,H"
logické jednicky z vystupu aa logického ob-
vodu 40 NOR, pFivedeny na nulovaci vstup
i paméti 35 blokovani opétovného stfihu, tu-
to nuluje a tim uvoliluje celé zarizeni pro
'dalsi pracovni cyklus. V normédlnim stavu
je ma druhém vsazovacim vstupu e vystup-
ni paméti 30 st¥ihu signal ,,L” logické nuly,
ktery ‘je pFfiveden pies klidovy kontakt 16
tla¢itka ,;st¥ih rutnéd” z potencidlu OV mula
volth. Stlafenim tlaitka ,,stfih ruéng” se
rozpoji klidovy kontakt 16 a na ~druhém
vsazovacim vstupu e vystupni paméti 30
stfihu se objevi signdl ,,H" logické jedni¢-
ky pFivedeny pres odpor 17 z prvni svorky
--U1 kladného potencidlu. Tim je vystupni
pamét stfihu vsazena a prob&hne automa-
ticky stFiZny cyklus. Jsou-li stiiZzné mnoZe 2
v horni poloze, neni aktivovdn bezdotyko-
vy snimac 13 polohy stfiZznych noZit 2 kopi-
rovaci mkotoudem 12 a na vystupu bezdoty-
kového snimate 13 polohy stfiZnych noZi 2
je signal ,,L.“ logické nuly. Tento je pies
klidovy kontakt 14 tladitka ,,ruéni vraceni
stolu** pfiveden na nulovaci vstup f vystup-
ni paméti 30 stfihu a na nulovaci vstup k
vystupni paméti 42 posuvu stolu 3 stlatenim
tladitka ,,rugni vraceni stolu® se rozpoiji kli-
dovy kontakt 14 a na nulovaci vstup f vy-
stupni paméti 30 stfihu a ma nulovaci vstup
k vystupni paméti 42 posuvu stolu 3 je pres
odpor 15 pfiveden signal ,H* logické jed-
nitky z prvni svorky -Ui kladného poten-
cidlu. Lze tudiZ ru¢né v libovolném okamii-
ku stlatenim ,,rucni vraceni stolu” nulovat
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obé vystupni paméti 30 stfihu a 42 posuvu
stolu 3 a tim vratit stdl 3 a nebo pierusit
stfiZny cyklus. Stladenim tladitka ,mnastave-
ni polohy stfiznych noZi" se pies predrad-
ny cdpor 18 privadi signal ,H" logické jed-
ni¢ky z prvni svorky --Ui kladného ipoten-
cialu pres pracovni kontakt 20 relé 22 pra-
covniho reZimu stfihu pFimo na vstup kon-
cového stupné 31 stfihu. Tim je sepnut e-
lektroventil 11 stfihu a zaveden posuv stiiZ-
nych nozi 2 po dobu stlafeni tlalitka ,,na-
staveni polohy noZd" b2z automatického na-
vratu do horni vychozi polohy. Tim lze ruc-
né nastavovat polohu stfiZnych nzZi 2 pro
ufely opravy a sefizovdni. Predpokladem
pro tento dkon je, Ze spinad volby pracov-
niho reZimu stFihu je v poloze ,,RUCNE",
tim je pracovni kontakt 24, spinate volby
pracovniho reZzimu sepnut-a civka relé 22
pracovniho reZimu stfihu pFipojena ke klad-
nému napéti a napéti nula volth. Tim je re-
1é 22 pracovaiho reZimu stfihu pFitaZeno,
pracovni kontakt 20 relé 22 pracovniho re-
Zimu stfihu sepnut, klidovy kontakt 21 relé
22 pracovniho reZimu stfihu rozpojen a tim
blokovan automaticky cyklus stfihu. Zaro-
vell je rozpojen klidovy kontaki 23 spinate
volby pracovniho reZimu stfihu a nelze tu-
diZ spustit vdlcovaci tral. V norméinim sta-
vu je ma druhém vsazovacim vstupu ch pa-
méti 35 blokovani op&tovného stiihu signél
oL logické nuly, pFivedeny pres klidovy
kontakt 62 tlafitka ,automaticky cyklus
rugnd” z potencialu nula voltdl. Stladenim
tladitka ,,automaticky cyklus rudnd" rozpo-
ji se jeho klidovy kontakt 62 a na druhém
vsazovacim vstupu ch paméti 33 blokovéni
op8tovného stfihu se objevi signal ,H lo-
gické jedniCky, pfivedeny pfes odpor 61 z
prvni svorky --Ui kladného potencidlu. Tim
se vsadi do této pamsti 35, &imZ prob&hne
cely automaticky cyklus posuvu stolu 3
strihu a vyhozeni profilu 6. Pfepne-li se spi-
nat volby pracovniho reZimu vyhazovaciho
zaFizeni 7 do polohy ,rufng", sepne pracov-
ni kontakt 51 spinace volby pracovniho re-
Zimu vyhazovaciho zafizeni 7 a pFipoji civ-
ku relé 49 volby pracovniho reZimu vyhazo-
vaciho zafizeni 7 na kladné napéti a napéti
nula voltl. Toto relé 49 sepne a rozepne
svilj klidovy kontakt 47 a tim odpoji auto-
matické Fizeni. Zaroveil sepne pracovni kon-
takt 48 relé 49 volby pracovniho reZimu vy-
hazovaciho zafizemni 7 a umoZni rucni rize-
ni vyhazovaci zaFizeni 7. StlaCenim tlacitka
,»rudni sklopeni vyhazovaci zafizeni ,,sep-
ne se jeho pracovni kontakt 53 a pripoji sig-
nal ,H" logické jednitky z prvni svorky
-+Ui kladného potencidlu pies predfadny
odpor 52 na vstup koncového stupné 54 vy-
hazovaciho zafizeni 7. Tim je moZno ruclné
Fidit vyhazovaci zafrizeni 7.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni Fidici logiky pro délici zafizeni
profild vyznaCené tim, Ze sestdvad z bazdo-
tykového snimace (33) poZadované délky
profilu (6), jehoZ vystup je pies negator
(34) propojen s prvnim vsazovacim vstu-
pem (h) paméti (35) blokovani opé&tovného
stfihu a druhy vsazovaci vstup (ch) paméti
(35) blokovani op#&tovného stfihu je propo-
jen se stfedem sériové kombinace odporu
{61) a klidového kontaktu (62) tlafitka ,,au-
tomaticky cyklus rutng“, kde zafdtek od-
poru (61) je propojen prvni svorkou (--U1)
kladného potencialu a vstupni svorka klido-
vého kontaktu (62) tlatitka ,,automaticky
cyklus ru¢énd” je propojena se svorkou (OV)
nulového potencidlu, prifemZ primy vystup
(j) paméti (35) blokovani op8tovného sti-
hu je propojen soutasn& se vstupem Caso-
vého obvodu (41) pro pievod logického
signdlu na impuls a se vstupem (n) €asoveé-
ho obvodu (36) ureni doby do vyhozeni
profilit, dale vystup impulsii ¢asového obvo-
du (41) pro pfevod logického signdlu je
soudasné propojen se vsazovacim vstupem
(1) vystupni paméti (42) posuvu stolu (3] a
pfes negator (26) se vstupem (ab)} Casové-
ho obvodu (27} zpoZdéni stfihu, kde pFfimy
vystup (m) vystupni pamdti (42) posuvu
stolu (3) je propojen se vstupem koncoveho
stupné (43), jehoZ vystup je pfes predfad-
ny odpor (44) propojen se zatdtkem vinuti
civky relé (46) posuvu stolu (3), zatimco
konec vinuti civky relé (46) posuvu stolu
(3) je pFipojen ke svorce (-+U) kladného
potencialu, pfitemZ paralelné k civce relé
(46) posuvu stolu (3) je pFipojen kondenz4-
tor (45). Ridici vstupy (o, p) fasového ob-
vodu (36) uréeni doby do vyhozeni profilu
(6) jsou propojeny s potenciometrem (37)
nastaveni doby do vyhozeni profilu (6], kde
staticky negovany vystup (g) a vystup im-
pulsu (r) dasového obvodu (36) urfeni do-
by do vyhozeni profilu (6) jsou propojeny
se wvstupy (s, t} prvntho logického obvodu
(38} NOR, kde vystup (u) prvniho logickeé-
ho obvodu (38) NOR je propojen se vstu-
pem (v) tasového obvodu (39} urceni doby
sklopeni vyhazovactho zafizeni (7], pfiCemZ
staticky negovany vystup (w) a vystup (x)
gasového obvodu (39} uréeni doby sklopeni
vyhazovaciho zafizeni (7) jsou propojeny se
vstupy (y, z) druhého logického obvodu
(40) NOR, jehoZ vystup (aa] je propojen s
nulovacim vstupem (i) paméti (35) bloko-
-véani op&tovného st¥ihu, vystup (x) &asového
obvodu (39) uréeni doby sklopeni vyhazo-
vactho zafizeni (7) je souCasn& propojen
pies klidovy kontakt (47) relé (49) volby
pracovntho reZimu vyhazovaciho zafizeni
{7) se vstupem koncového stupné (54), je-
hoZ vystup je propojen se zatdtkem wvinuti
civky relé (56) sklopeni vyhazovaciho zaki-
zeni (7), konec vinuti civky relé (56) sklo-
peni vyhazovaciho zafizeni (7) je propojen

se svorkou (-+U) kladného potencidlu a pa-
ralelné k civce relé (56) sklopeni vyhazo-
vaciho zafizeni (7) je pfipojena zhéSeci dio-
da (55), kde soudasn& vstup koncového
stupné (54) je pfes pracovni kontakt (48)
relé (49) volby pracovntho reZimu vyhazo-
vaciho zafizeni {7) a pfes pracovni kontakt
(53) tladitka ,,ruéni sklopeni vyhazovaciho
zafizeni" a déle pres predfadny odpor (52)
pfipojen k prvin{ svorce (-Ui) kladného po-
tencialu, konec vinuti civky relé (49) vol-
by pracovniho reZimu vyhazovaciho zafize-
ni (7] je pFipojen na svorku OV nulového
potencidlu a zalatek vinuti civky relé (48]
volby pracovniho reZimu vyhazovaciho za-
fizeni (7) je pPes pracovni kontakt (51) spi-
na¢e volby pracovniho reZimu vyhazovaciho
za¥{zeni (7) pFipojen na svorku (--U) klad-
ného potencidlu, pfitemZ paralelné k civce
relé (49) volby pracovniho reZimu vyhazo-
vactho zafizeni (7) je pripojena zhéa8eci dio-
da (50). Vistup pracovniho kontaktu (58) re-
1& (46) posuvu stolu (3) je propojen pies
pojistku {57) na jeden pdl (X) stfidavého
napéti a vystup pracovniho kontaktu (58)
relé (46) posuvu stolu (3] je propojen se
zaddtkem winuti civky elektroventilu (5)
posuvu stolu (3], pfi¢emZ konec vinuti civ-
ky elektroventilu (5) je propojen s druhym
pélem (Y) stfidavého napéti, se kterym je
také spojen vstup pracovniho kontaktu (60)
relé (56) sklopeni vyhazovaciho zafizeni (7]
propojen pfes pojistku (59), vystup pracov-
niho kontaktu (60) relé (56) sklopeni vyha-
zovaciho zafizeni {7} je propojen se zafat-
kem vinuti civky elektroventilu {9) sklove-
ni vyhazovaciho zafizeni (7), pfifemZ ko-
nec vinuti civky elektroventilu (9) sklopeni
vyhazovaciho zafizeni (7) je propojen s dru-
hym poélem (Y) stfidavého napéti, déle sta-
ticky negovany v§stup {ac) a vystup impul-
su (ad) Gasového obvodu (27) zpoZdéni stii-
hu za vyjezdem stolu (3) jsou propojeny se
vstupy (a, b) tfetiho logického obvodu (28)
NOR, jehoZ vystup (c) je propojen se vstu-
pem ¢asového obvodu (29) vytvofeni zpoZ-
ddného impulsu, kde vystup tohoto Casové-
ho obvodu (29) je propojen se vsazovacim
vstupem (d) vystupni paméti (30) stfihu,
j2jiZ druhy vsazovaci vstup (e) je propojen
se stfedem sériové zapojeného odporu (17)
a klidového kontaktu (16) tlagitka ,,stfih
rucnd”, zatdtek odporu (17) je propojen s
prvni svorkou (-}Ui) kladného potencidlu
a vstupni svorka klidového kontaktu (16}
tla¢itka ,,stfih ru¢né” je propojena se svor-
kou {OV]) nulového potencidlu, kde nulo-
vaci vstup (f) vystupni paméti (30) stfibu
a nulovaci vstup (k) vystupni paméti [42)
posuvu stolu (3] jsou propojeny se stfedem
sériové zapojeného odporu (15) a klidové-
ho kontaktu (14) tlatitka ,rutni vraceni
stolu", zaddtek odporu (15) je propojen s
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prvni svorkou (--Ui) kladného potencidlu,
vstupni svorka klidového kontaktu {14) tla-
¢itka ,,runi vraceni stolu’ je propojena s
vystupem bezdotykového snimade (13) po-
lohy stfiZnych noZdi (2), pfed nim% je otod-
né uloZen kopirovaci kotoué (12), kde da&-
le p¥imy vystup (g) vystupni paméti (30)
stfihu je propojen pres klidovy kontakt (21)
relé (22) pracovniho reZimu st¥ihu se vstu-
pem koncového stupné (31) stf¥ihu, jehoZ
vystup je propojen se zatatkem vinuti civ-
ky elektroventilu (11) stf¥ihu, konec vinuti
civky elektroventilu (11) stfihu je propojen
se svorkou (--U)} kladného potencidlu, p¥i-
CemZ paralelné k civce elektroventilu (11)
stfihu je pripojena zh&Seci dioda (32) a kde

16

vstup koncového stupn& (31) stfihu je pro-
pojen pfes sériové spojeni pracovniho kon-
taktu (20) relé (22) wolby pracovniho reZi-
mu stfihu, pracovniho kontaktu (19) tlagit-
ka ,nastaveni polohy nozi" a predfadného
odporu (18) s prvmni svorkou (-+Ui) klad-
ného potencidlu, konec vinuti civky relé
(22) pracovniho reZimu stfihu je propojen
se svorkou (OV) nulového potencidlu a za-
¢atek vinuti civky relé (22) pracovniho re-
Zimu stfihu je propojen pfes pracovni kon-
takt (24) spina&e volby pracovniho reZimu
se svorkou (+U) kladného potencidlu, p¥i-
temZ paralelné k civce relé (22) pracovni-
ho reZimu stfihu je pFfipojena zhé&Seci dio-
da (23).

2 listy vykresi
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