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公开了一种便利对象的手动分类的装置。所

述装置包括：显示表面，其具有可以有选择地受

照射并且适用于接纳对象的表面。标识读取器读

取对象上所存储的标识信息。控制器基于标识信

息使得与各对象中的一个对应的显示表面上的

区块受照射，并且指示受照射的对象待移动到的

位置。在本发明一方面中，显示表面包括适用于

定位用于对象的接纳器的区块。显示表面提供放

置各对象中的一个的接纳器中的方位的指示。
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1.一种用于便利对象的手动分类的装置，所述装置包括：

显示表面，其包括适于有选择地受照射并且适用于接纳待分类的多个对象的表面；

标识读取器，其读取所述对象上存储的标识信息；以及

控制器，其基于所述标识信息使得与所述对象中的一个对应的所述显示表面上的区块

受照射，并且指示所述对象中的所述一个对象要移动到的位置。

其中，所述显示表面包括适用于定位用于所述对象的接纳器的区块，所述显示表面提

供所述接纳器中要放置所述对象中的所述一个的方位的指示，

其中，所述对象为样本。

2.如权利要求1所述的装置，其中，所述标识读取器包括摄像头，其提供所述对象上的

标记的图像。

3.如权利要求1所述的装置，其中，所述控制器使得关于所述对象中的一个的信息显示

在与所述对象中的所述一个对应的区块中。

4.如权利要求1所述的装置，其中，所述标识读取器确定用于位于所述显示表面上的所

述对象中的每一个的位置和定向。

5.如权利要求1所述的装置，其中，所述显示表面包括控制器显示屏幕。

6.如权利要求1所述的装置，其中，所述显示表面包括投影仪，其将图像投影到放置所

述对象的表面上。

7.如权利要求1所述的装置，其中，所述显示表面包括启用触摸的显示器。

8.如权利要求1所述的装置，其中，所述显示表面包括多个止动器，其适用于以预定方

位和定向接纳所述对象。

9.如权利要求1所述的装置，其中，所述显示表面包括止动器，其用于接纳所述对象插

入到的接纳器。

10.如权利要求8所述的装置，其中，所述显示表面包括光源，其与所述止动器中的每一

个相邻，所述光源有选择地受照射，以指示所述止动器中的对象作为所述对象中的所述一

个。

11.如权利要求1所述的装置，其中，所述标识读取器包括RF接收器，其当一个所述对象

受照射时从该对象接收标识信号。

12.如权利要求11所述的装置，其中，所述标识读取器包括RF源，其有选择地照射所述

对象。

13.一种用于将对象进行分类的方法，其包括：

将所述对象和用于所述对象的接纳器放置在适于有选择地受照射的显示表面上，所述

对象包括机器可读标识标签；

(a)基于所述各对象中的一个上的所述机器可读标识标签，使得数据处理系统照射与

所述对象中的所述一个对应的所述显示表面上的区块以及与所述接纳器中的位置对应的

所述显示表面上的区块；

(b)确定所述对象中的所述一个已经移动到所述接纳器中的所述位置；

重复步骤(a)和(b)，直到没有待放置在所述接纳器中的对象余留在所述显示表面上，

其中，所述对象为样本。
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用于便利对象的手动分类的系统和方法

背景技术

[0001] 很多任务可以表征为分类问题，其中，具有相似大小和形状的对象的集合将要基

于每个对象上的标记或另外指示符手动地分类为群组。例如，在组织病理学实验室中，已经

从病患测试制备的并且安装在显微镜载片上的标本必须分类到托盘中，以用于供工作在实

验室中的各个病理学家浏览。托盘典型地按取决于被指派浏览载片的特定病理学家以及载

片上的样本的类型的顺序包括用于特定病患的载片。载片分类是组织病理学实验室中耗时

并且手动的任务之一，并且不易自动化。在发布给病理学家以用于诊断之前，除了手动地将

载片组织到托架或托盘中之外，还必须包括描述性报告。载片分类是组织病理学实验室工

作流程中的主要瓶颈。

[0002] 因为替换自动化处理中受损的载片的高成本，所以机器人将载片进行分类并且将

它们放置在托盘中的完全自动化载片分类系统面临挑战。在很多情况下，替换载片是不可

能的，因为耗费原始病患样本，并且获得另一样本需要对病患的外科或其它有创手术。因

此，完全自动化系统尚未发现广泛的认可。

[0003] 在其它分类问题中，因为受分类的样本的形状并不屈从于自动化处理，所以机器

人解决方案面临问题。例如，如果各样本在形状方面显著不同，则提供用于拾取对象并且将

它们放置在最终容器中的机器人设备面临挑战。相似地，如果大量不同样本在不同时间待

分类，则用于改变机器人上的操纵器的设置时间可能使得这些系统不切实际。相似地，脆弱

样本可能针对机器人系统提出处理问题。

发明内容

[0004] 本发明包括一种便利对象的手动分类的装置和方法。所述装置包括：显示表面，其

具有可以有选择地受照射并且适用于接纳对象的表面。标识读取器读取对象上所存储的标

识信息。控制器基于标识信息使得与各对象中的一个对应的显示表面上的区块受照射，并

且指示受照射的对象待移动到的位置。在本发明一方面中，显示表面包括适用于定位用于

对象的接纳器的区块。显示表面提供放置各对象中的一个的接纳器中的方位的指示。

[0005] 在本发明一方面中，标识读取器包括摄像头，其在对象上提供标记的图像。

[0006] 在本发明另一方面中，控制器使得关于各对象中的一个的信息显示在与各对象中

的该一个对应的区块中。

[0007] 在本发明又一方面中，标识读取器确定用于位于显示表面上的各对象中的每一个

的位置和定向。

[0008] 在本发明还一方面中，显示表面包括投影仪，其将图像投影到放置对象的表面上。

[0009] 在本发明又一方面中，显示表面包括启用触摸的显示器。

[0010] 在本发明另一方面中，显示表面包括多个止动器，其适用于接纳对象；以及接纳

器，其处于预定方位和定向处。显示表面可以包括光源，其与各止动器中的每一个相邻，光

源有选择地受照射，以指示止动器中的对象作为各对象中的一个。
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附图说明

[0011] 图1A和图1B示出根据本发明一个实施例的载片分类工作台。

[0012] 图2示出可以通过本发明利用的载片格式以及载片周围的显示表面的一部分。

[0013] 图3示出托盘和多个载片位于固定位置处的显示表面。

具体实施方式

[0014] 参照病理学实验室中的将安装样本的显微镜载片进行分类的问题，可以更容易理

解本发明提供其优点的方式。现参照图1A和图1B，图1A和图1B示出根据本发明一个实施例

的载片分类工作台。图1A是工作台的顶视图，图1B是工作台的侧视图。工作台20包括水平显

示表面21，其连接到控制器22并且对控制器22执行控制器显示屏幕的功能。水平显示表面

21上所放置的物品供摄像头23浏览，摄像头23提供对包括从图像提取有关信息的软件的控

制器22的输入。控制器22控制水平显示表面21上所显示的信息，并且处理摄像头23所提供

的信息。待分类的载片24和待接纳载片的托盘25放置在显示表面上。每个载片包括控制器

可读标记26，其可由摄像头23浏览。系统的用户从水平显示表面21拾取载片，并且将该载片

放置在标注符27所指示的位置处的托盘25中。在待移动的载片的区域中生成的水平显示表

面21上的可视指示符28指示待移动的载片。在图中所示的示例中，待移动的载片周围的区

域受照射。

[0015] 控制器22连续监控载片在水平显示表面21上的位置。当控制器22检测到所指示的

载片已经移动到期望的位置时，控制器将标注符27更新为指向待填充的托盘25中的下一位

置，并且照射待在水平显示表面21上移动的对应下一载片。当目的地为托盘25的所有载片

已经分类到托盘25上的正确的位置时或直到填充完托盘25，完成处理。如果更多载片仍待

分类，则控制器命令用户将新的托盘放置在水平显示表面21上的所指示的位置处。处理然

后如上所述继续。

[0016] 在本发明一方面中，控制器验证载片在托盘中的放置，以确保载片处于它们的适

当方位中。如果控制器检测到载片脱离方位或错误的载片已经在托盘中放置在当前所指示

的方位处，则控制器将告警消息显示给用户。例如，如果载片处于错误的方位中，则控制器

命令用户将第一记号所标注的位置处的载片移动到第二记号所标注的位置。如果错误的载

片已经放置在托盘中，则控制器命令用户用显示表面上当前受照射的载片替换所指示的位

置处的载片。

[0017] 用户与控制器之间的通信可以利用水平显示表面21上的自由区块29或分离图形

用户接口30。在本发明一方面中，水平显示表面21是启用触摸的显示器。在这些实施例中，

用户可以于是通过在水平显示表面21上触摸与命令关联的区块31对来自控制器的命令进

行响应。此外，当用户需要将信息键入到控制器中时，水平显示表面21的区块32可以用于在

该启用触摸的显示器中仿真键盘。

[0018] 可以使用传统的启用触摸的计算机监视器屏幕或投影仪33和摄像头23的组合实

现水平显示表面21。投影仪可以在水平显示表面21的表面上生成扫描图案，或显示图像。

[0019] 如上所述，载片显现在托盘中的顺序可以取决于指派为浏览载片的特定病理学

家。载片显现在托盘中的顺序由控制器中的列表确定。在本发明一方面中，为不同病理学家

提供不同顺序。典型地，与给定病患有关的载片群组构成“病例”。当载片正受实验室信息系
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统(LIS)跟踪时，载片将具有病患和/或病例标识。病例典型地以手动方式指派到给定病理

学家，并且在分类过程之前录入LIS中。用于载片的接纳器典型地是可以用机器可读标识标

签加标签的托架，并且受跟踪从而一个或多个病例可以预先指派给该托架。当托架放置在

工作表面上时，其立即由托架和所照射的适当载片上的标签或条码得以识别，以用于传送。

如果出现未预先指派的普通托架，则控制器呈现用户对话，从而用户可以将托架指派给特

定病理学家。

[0020] 现参照图2，图2示出可以通过本发明利用的载片格式以及载片周围的显示表面的

一部分。上述实施例取决于控制器读取每个载片上的标记的能力。标记可以包括条码或标

识每个载片并且由制备载片的个人指派的相似记号。标记可以还包括有限量的人类可读文

本信息，其提供关于载片的信息。然而，在很多情况下，可以在标记上以可读形式提供的文

本信息的量远小于在载片上所包括的标本上可用的信息的量。附加信息典型地存储在以条

码所编码的载片标记上的序列号所索引的数据库中。在本发明一方面中，控制器存取数据

库并且在水平显示表面21上载片旁边显示所选择的数据部分，如在35处所示。假设病理学

家在他的工作站处具有相似的显示表面，那么当病理学家正浏览载片时，显示表面的这种

特征也是有用的。在此情况下，病理学家将托盘或单独载片放置在工作表面上，控制器在与

载片相邻的区块中显示附加数据，如在37处所示。

[0021] 在上述实施例中，控制器通过利用浏览水平显示表面21上的物品的摄像头标识载

片。然而，可以利用其它形式的标识读取器以检测并且读取机器可读标识标签。例如，标记

可以包括标记正接收的光信号所供能的RFID标签。图1B所示的投影仪33可以提供照射单个

载片的光信号。在受照射时，标记从照射信号得到足够的功率，以将标记中的RF发射机芯片

进行供能，标记中的RF发射机芯片然后将标记中所存储的序列号发送到RF接收器(例如图

1B所示的RF接收器39)。然后通过用光束扫描表面并且检测与受照射的位置关联的RF传输

检测显示表面的表面上的物品。

[0022] RF接收器39可以还包括RF源(例如RF发射机)，其激活各个RFID标签并且读取所发

送的信息。在这些实施例中，控制器必须确定当前响应于RF发射机的RFID的位置。在本发明

一方面中，发射机一次仅照射一个对象。发射机可以是扫描显示表面的波束成形发射机。在

另一实施例中，RF发射机和接收器连接到以机械方式扫描显示表面的机构，从而一次仅一

个RFID标签受扫描，并且RFID标签的位置由扫描机构的方位确定。

[0023] 在上述示例中，托盘和载片放置在显示表面上的随机位置处，控制器使用摄像头

以标识对象及其在显示表面上的位置。然而，也可以构建托盘或载片放置在显示表面上的

预定位置处的实施例，这样简化定位载片和标记的处理。现参照图3，图3示出显示表面51，

其中，托盘52和多个载片(例如载片53)位于固定位置处。位置可以由将对象限定到所定义

的位置的显示表面上的止动器54或由提供相似功能的凹陷区55指定。为了本公开的目的，

术语“止动器”将用于将对象限定到特定位置处的特定定向的任何机构。在这种布置中，显

示表面可以简化为在每个对象位置处具有指示符灯57的表面。通过点亮具有与物品的位置

相邻的指示符灯指示待移动的物品，如在58处所示。相似地，与托盘中的接纳槽相邻的指示

符灯指示目的地位置，如在59处所示。由于控制器可以窄化搜索到预定位置所需的视场中

的区块，因此将物品放置在预定位置中还简化了对象的控制器标识。此外，控制器无需考虑

物品在随意任意旋转的情况下放置在显示表面上的可能性。
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[0024] 虽然上述实施例将分类载片适配到托盘中，但本发明可以用于便利任何手动分类

任务，其中，控制器可以标识的对象将要分类到接纳器中的位置。控制器仅需要能够读取每

个对象上的ID标签并且存取指示对象将要放置在接纳器中的位置的列表。由于手动地移动

对象，因此与自动化并且拾取具有不同形状或脆性的对象的移动关联的问题得以避免。

[0025] 上述实施例中的控制器可以实现在通用数据处理系统或显示表面为数据处理系

统上的各显示器之一的计算机中。由于控制器可以利用控制器参与的网络上所存储的信

息，因此这些实施例是优选的。这样允许控制器存取与从显示表面上的对象读取的任何特

定标识编号对应的标识信息。也可以构建控制器实现为专用处理器的实施例。

[0026] 上述实施例中的摄像头定位在工作表面之上。然而，也可以构建摄像头处于透明

工作表面之下的实施例。此外，可以构建在工作表面的两侧提供摄像头的实施例。相似地，

投影仪可以定位在透明工作表面之下。

[0027] 已经提供本发明上述实施例以示出本发明各个方面。然而，应理解，在不同具体实

施例中示出的本发明的不同方面可以组合以提供本发明其它实施例。此外，据前面的描述

和附图，本发明的各种修改将变得清楚。相应地，本发明仅由所附权利要求的范围限定。
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