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"Mechanizm srubowy do napedu stykéw ruchomych wytacznikéw wysokiego napiecia

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm $rubowy do napedu stykéw ruchomych wytacznikéw wysokiego
napigcia, w ktorych medium gaszacym jest ciecz lub gaz. Mechanizm $rubowy znajduje zastosowanie zwtaszcza
do wytacznikéw o matych $rednicach zewngtrznych rur izolacyjnych, ktére ze wzgledu na ograniczone misjsce
nie mogq by¢ wyposazone w metalowe okucia mieszczace mechanizmy napedu stykow.

Znane mechanizmy $rubowe stosowane do napedzania stykéw ruchomych majq srube z gwintem o kitku
zwojach. Sruba obracana jest w tych mechanizmach za pomocy przektadni zebatej. W zwiazku z matym
nachyleniem linii Srubowej, co ilustruje stosunek h :D, gdzieh jest skokiem linii $rubowej, a D $rednicq
gwintu — rolki, ktére sprzegaja mechanizm $rubowy ze stykiem ruchomym maja utozyskowanie panwiowe.
Przeptyw pradu ze styku ruchomego do nieruchomych czesci bieguna umozliwia w tych rozwiazaniach styk
$lizgowy umieszczony poza obrgbem mechanizmu $rubowego. Do obracania czesci ruchomej mechanizmu
$rubowego wzgledem nieruchomej prowadnicy w rozwigzaniach tych nie mogg by ¢ stosowane proste przektadnie
korbowe, poniewaz cze$¢ ruchoma mechanizmu $rubowego podczas dziatania wykonuije kilka obrotéw.

Istote mechanizmu srubowego wedtug wynalazku stanowi $ruba o liczbie zwoi mniejszej od pét, sprzezona
z mechanizmem korbowym. Wewnatrz mechanizmu Srubowego umieszczony jest styk rolkowy, ktéry taczy
elektrycznie styk ruchomy z nieruchomymi czesciami toru pradowego wytgcznika. Rolki sprzggajace naped
Srubowy ze stykiem ruchomym maja tozyska kulkowe. Naped stykéw ruchomych wykonany wedtug wynalazku
eliminuje z konstrukcji wytacznikéw duze itrudne do izolowania okucia metalowe i dzigki zwartej budowie
szczeg6lnie nadaje sie do wytacznikéw, ktérych zewnetrzne rury izolacyjne majq mata srednice.
Przedstawiony na fig. 1 styk ruchomy wedtug wynalazku sktada sig ze styku wtasciwego 1, ktorego rzut
boczny przestawia fig. 2 i ktéry poprzez cztery zespoty rolek 2 taczy sie elektrycznie z prowadnicami 3 i moze
wykonywaé ruch posuwisto-zwrotny. Rolki 2, ktdérych przekréj przedstawia fig. 3 dociskane sq do styku 1
i prowadnic 3 za pomoca sprezyn naciagowych 4 wkreconych w rolki i stanowiacych ich o$. Do styku 1
. przymocowane $q za pomoca sworzni 5 i 6 dwie kostki izolacyjne 7. Sworzert 5 odizolowany jest elektrycznie od
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styku 1 a na jego obu koricach osadzone s3 na tozyskach kulkowych rolki8i9 mechamzmu §rubowego Styk 1
wraz z'czeéciami ktére sq z nim trwale zwigzane, rolki 2 oraz prowadnice 3 umieszczone sq wewnatrz tulei 10
przedstawionej na fig. 4. Tuleja moza wykonywa¢ ruch obrotowy i zakoriczona jest watkiem 11, ktéry poprzez
uszczelnione tozysko wyprowadzony jest na zewnatrz bieguna wytacznika. Watek 11 jest wewnatrz pusty i ta
jego czesé stanowi cylinder amortyzatora hydraulicznego ktérego ttokiem jest koniec styku . .
W dciankach tulei 10 wykonane s3 wycigcia 13 przedstawione na fig. 4 bedace czescia gwintu $ruby
dwuzwajnej Wycigcia rozpoczynajq si¢ na tej samej Srednicy $ruby symetrycznie wzgledem jej osi i nacigte sq
"'na kacie mniejszym m radianéw na przyktad 2/3 7. Tuleja 10 umieszczona jest wewngtrz nieruchomej ostony
prowadzacej 12,; ktérq przedstawia fig. 5 i z ktdrg sa potaczone elektrycznie prowadnice 3. W $ciankach ostony
" prowadzacej 12 wykonane sq dwa wycigcia 14 réwnolegle i symetrycznie wzgledem jej osi, co pokazane jest na
. fig. 5. Rolki mechanizmu $rubowego osadzone na tozyskach kulkowych umieszczone sq w wycigciach 13 i 14,
" przy- czym dwie rolki 9 sq umieszczone w dwéch wycigciach 13 adwie rolki 8 umieszczone sq w dwdch -
wycigciach 14. Przy obrocie tulei 10 rolka 8 i 9 przesuwaja si¢ w prawo lub lewo w wycleclach 13 i 14 zaleinie
od kierunku obrotu tulei 10 a tym samym przesuwa sig styk 1. Rolki 2 taczg elektrycznie styk 1 z“prov(mdmcaml
3 i zapewniaja przeptyw pradu na prowadnice w dowolnym potazeniu styku.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm srubowy do napedu stykéw ruchomych wytacznikéw wysokiego napigcia majacy nierucho-
ma prowadnicg z réwnolegtymi do jej osi symetrycznymi wycigciami oraz ruchomq $rubg z gwintem dwuzwoj-
nym, posiadajacy zesp6t rolek, ktére sprzegaja prowadnice i $rube ze stykiem ruchomym, znamienny tym, ze
$ruba (10) sprzezona z mechanizmem korbowym ma gwint na czgsci obwodu mniejszej od potowy, a wewnatrz
tej Sruby jest osadzony styk rolkowy sktadajacy sie¢ zrolek (2) zwkrgcong sprezyng naciagowq (4) taczacy
elektrycznie styk ruchomy (1) z prowadnicami (3).

2. Mechanizm srubowy wedtug zastrz. 1, znamienny tym, 2e rolki (8 i 9) maja tozyska kulkowe.
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