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Inventia se refera la realizarea unui ansamblu complet de transmitere homocinetica
a miscarii de rotatie si a cuplului motor de forma 3 + 2n cuplu, cu centre fixe de oscilatie atat
la arborele motor, cat si la arborele fix, receptor.

Sunt cunoscute ansambluri de transmisie, care folosesc, ca piese intermediare de
transmitere a migcarii de rotatie si a cuplului motor, subansambiul de tipul tripoda cu galeti,
subansambluri de tip conice, cu role si subansambluri de tip semisfera, cu bile pe canale
axiale.

Datoritd miscarilor complexe ale pieselor de flexibilizare (rasturnare, rostogolire si
alunecare axiala), apare uzura prematura la efortul de transmitere a migcarii, prin:

- efectul de impanare-gripare;

- devierea efortului si lucrul in consola a punctului de intersectie cu axele arborilor
principali in raport cu unghiul rezultat in timpul functionarii, amplificand uzura.

Este cunoscut ca ansamblurile homocinetice sunt utilizate Tn general pentru antre-
narea rotilor directoare i motrice ale vehiculelor cu tractiune fata.

Se stie ca pentru a evita bataile axiale ale falcilor sau lalelei fata de tripoda, batai care
pot rezulta din solicitarile alternative, nascute de grupul motopropulsor, starea drumului gi
diversele frecari, si in mod egal, functionarea proprie a ansamblului lucrand sub cuplu i in
unghi, legatura sau clema de retinere trebuie sa fie capabild sa absoarba jocul axial al
ansamblarii si sa stabileasca in plus o pretensionare axiala de valoare determinata contra
fundului lalelei, in ciuda diferentelor de prelucrare a pieselor si in ciuda uzurii ce poate
interveni dupa o lunga utilizare si fara introducerea elasticitatii axiale intre tripoda si lalea.

Pe de alta parte, obtinerea acestei pretensionari nu trebuie sa aiba drept consecinta
introducerea unei rezistente sensibile la buna functionare a ansamblului, care ar fi dauna-
toare bunei functionari a articulatiei. Este necesar, in mod egal, ca legatura elastica sé poata
suporta eforturi axiale anormale, ridicate, fara sa se deterioreze.

Problema tehnica, pe care o rezolva inventia de fata, este realizarea unei transmisii
homocinetice pe Tntreg lantul cinematic de legatura intre arborele motor si arborele receptor,
cu performante sporite, in care centrele de oscilatie a ansamblului sa ramana fixe, iar arborii
sa aiba posibilitatea de a avea variatie unghiulara si axiala.

Transmiterea migcarii de rotatie si a cuplului motor de la arbore motor la arborele fix,
receptor, se realizeaza prin intermediul a 3 + 2 n galeti fixati ca un rulment cu role pe bratele
arborelui motor, prin intermediul fusurilor acestuia. Aceste fusuri sunt executate echidistant
pe un cerc al carui plan este perpendicular pe axa arborelui motor i are pozitia axiala fixa
(centrul de oscilatie a arborelui intermediar faté de arborele motor este fix i nu lucreaza in
consola).

Acest arbore intermediar are montat prin intermediul unor caneluri, la capatul dinspre
arborele motor, o piesa uzinata de tip lalea, avand cai de rulare cilindrice, axiale, echiunghiu-
lare, prin care ruleaza nigte galeti montati pe arborele motor.

Aceasta piesa lalea permite transmiterea simultana a miscarii de rotatie, a migcarii
axiale si a miscarii unghiulare catre arborele fix (receptor). La capatul al doilea al arborelui
intermediar, spre arborele fix, este montat, prin intermediul unor caneluri, o piesa de forma
unui segment sferic, pe care sunt practicate niste canale speciale, longitudinale, echi-
distante, in care ruleaza nigte galeti tronconici, montati pe arborele fix (receptor de sarcini),
permitand transmiterea simultana a misgcarii de rotatie si unghiulara si a cuplului motor.

Arborele fix (receptor de sarcini) este format dintr-un ax comun cu o carcasa. Forma
sfericd, interioara, a carcasei, permite centrarea, oscilatia si sustinerea ansamblului ax inter-
mediar corespondent arborelui fix.
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De asemenea, in carcasa, mai sunt practicate echidistant gauri pe un cerc cu planul
perpendicular pe axa arborelui fix, plan ce trece prin centrul fix de oscilatie unghiulara a
cuplajului si centrul sferic care defineste suprafata interioara a carcasei. Prin acelasi centru
fix de oscilatie, trece si axa arborelui intermediar. In gaurile echidistante sunt montate inele
de rulmenti radiali, iar in partea dinspre interior sunt montati galeti tronconici, care se termina
la ambele capete cu suprafete sferice (a i b) de sprijin spre interiorul carcasei, pe lamela
elastica a rondelei cambrate, iar spre exterior, pe capacul din carcasa. De asemenea, in
carcasa arborelui fix este montat un capac cu suprafata interioara sferica, care asigura,
fmpreuna cu suprafata sferica interioara a carcasei, centrul de oscilatie a piesei segment de
sfera si a arborelui intermediar pe care este montata.

Prin utilizarea transmisiei homocinetice a migcarii de rotatie a cuplului motor de forma
3 + 2n cuple, cu centre fixe de oscilatie atat la arborele motor, cét si la arborele fix receptor,
se obtin urmatoarele avantaje:

- se realizeaza transmiterea homocineticd a miscarii de rotatie si a cuplului motor
intre arbori;

- se mentin permanent, pe axe, centrele fixe de oscilatie a cuplajelor motor gi receptor
in migcarea de rotatie si oscilatie unghiularé;

- se elimind migcarea axiald a galetilor pe lungimea fusului, acestia avand numai
migcarea de rotatie atat la cuplajul motor, cat si la cuplajul receptor;

- se elimina fenomenul de impanare si gripare a galetilor, scade uzura si cresgte
durata de functionare;

- se elimina tucrul in consola, al arborelui motor, indiferent de unghiul de lucru al
transmisiei;

- se realizeaza unghiuri de lucru mai mari intre axele arborilor fata de cele cunoscute
(unghiul a);

- se asigura echilibrarea dinamica mai buna si se elimina vibratiile in functionare, ale
transmisiei;

- permite o crestere a turatiei mai mare decét turatiile uzuale actuale, fara vibratii;

- creste randamentul de transmitere a cuplului motor;

- nu descompune fortele transmise pe directii axiale.

in cele ce urmeaza, se prezintd un exemplu de realizare a inventiei, cu referire la fig.
1 la 5, care reprezinta:

- fig. 1, vedere de ansamblu a transmisiei homocinetice a migcarii de rotatie si a
cuplului motor de forma 3 + 2n cuple, cu centre fixe de oscilatie;

- fig. 2, secfiune transversala in unghi de lucru dupa planul | -l din fig.1;

- fig. 3, sectiune transversala in unghi de lucru dupa planul H - H, din fig.1;

- fig. 4, diagrama de functii a galetilor n raport cu unghiul de rotatie si inclinatie a
axelor;

- fig. 5, reprezentare n explozie a componentelor transmisiei.

Transmisia homocinetica a migcarii de rotatie si a cuplului motor de forma 3 + 2n
cuple cu centre fixe de oscilatie este formata dintr-un arbore motor 1, realizat prin deformare
plastica si prelucrat prin aschiere, avand prevazut la capatul de transmitere a migcérii catre
arborele intermediar, prin intermediul caruia se transmite momentul de rotire catre arborele
fix al sarcinii ce trebuie pusa fn migcare, niste fusuri 2 pe care sunt montati nigte galeti sferici
3, prevazuti cu niste role 4 sustinute de o rondela 5, fiind asigurate de un inel 6 si o
siguranta 7.
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Ansamblul de cuplare dintre arborele 1 si arborele intermediar 9, de transmitere a
momentului de la arborele 1, este protejat prin intermediul unui inel oring 31, dispus pe exte-
riorul unei piese lalea 10 dinspre partea de montare cu arborele 9 si protejat printr-o manta
8 sertizata la capatul cu inel oring 31 printr-o sertizare 32 a mantalei 8.

Arborele 1 este montat, prin intermediul unor caneluri interioare 1.1, intr-o bucga 33
prevazuta cu caneluri interioare 33.1 si asigurat cu un stift 34. Peste mantaua 8 gi bucsa 33
este dispus un burduf armonica din cauciuc 35, asigurat cu ajutorul unor bucse 36 si 37.

Arborele intermediar 9, de transmitere a momentului de rotatie, este prevazut la am-
bele extremitati cu nigte caneluri exterioare 9.1 si 9.2. Capatul arborelui intermediar 9, pre-
vazut cu canelurile 9.1, se preseaza usor in capatul piesei lalea 10, prevazuta cu nigte ca-
neluri 10.1, care se conjuga axial cu canelurile 9.1, blocandu-se axial in capatul piesei lalea
10 prin intermediul unui stift 11. Piesa lalea 10 are practicata central o degajare cilindrica e
si e, iar in peretele f al degajarii cilindrice e, fiind practicate, axial, nigte canale cilindrice g,
echidistante, in care ruleaza galeti sferici 3, dispusi pe fusurile 2 ale arborelui motor 1.

Ansamblul format din arborele motor 1, prevazut cu fusurile 2, avand montati galeti
3 sipiesalalea 10, defineste centrul de oscilatie C a transmisiei migcarii dinspre partea moto-
rului care se afla la intersectia dintre axul de simetrie a arborelui motor 1 cu axele de simetrie
ale fusurilor 2 gi prelungirea axului de simetrie a arborelui intermediar 9, care prin oscilarea
axuluiintermediar, in functie de solicitari, realizeaza o variatie unghiulara intermediara B intre
ansamblul A de cuplaj unghiular axial, care primeste miscarea de la sistemul central de
transmitere a migcarii si ansamblul B de cuplaj unghiular, de primire si transmitere a migcarii
cétre sarcina de pus in migcare. Unghiul B poate avea o variatie unghiularé de la 0 la
maximum 22°. Arborele intermediar 9 la capatul opus are practicate nigte caneluri 9.2, ce
primesc axial o piesd de cuplaj 12, care este sub forma unui segment de sfera ce are
practicate la interior niste caneluri 12.1, ce se conjuga axial cu canelurile 9.2, in timpul
cuplarii. Piesa de cuplaj 12 este asigurata axial in vederea smulgerii, prin intermediul unei
rondele 13 si al unui surub 14, ce se infileteaza in capatul arborelui intermediar 9. Pe su-
prafata exterioara S a piesei de cuplaj 12, sunt practicate nigte canale h longitudinale, avand
suprafata flancului lateral S,, si S,.

Suprafetele 8, si S, ale canalelor h reprezinta locul geometric al suprafetei de rulare
aunor galeti tronconici 15, atunci cand ansamblul format din arborele intermediar 9, prevazut
cu piesa de cuplaj 12, executa o rotatie completad concomitent cu variatia unghiulara de la
0° la maximum admisibil al unghiului a, solicitat de pozitia sarcinii care urmeaza a fi antrenata
in migcarea de rotatie, unghi ce poate avea valori cuprinse ntre 0 si la 55°, a fiind unghiul
format intre axul de simetrie a arborelui intermediar 9 si axul de simetrie a arborelui receptor
(fix) 16 al transmisiei, cu conditia ca centrul de oscilatie C, a ansamblului s3 nu-gi schimbe
pozitia.

Centrul de oscilatie C, este situat la intersectia dintre axul de simetrie a arborelui
intermediar 9, axul de simetrie a arborelui receptor (fix) 16 si centrul de simetrie a piesei de
cuplaj 12, avand forma de segment de sfera.

Arborele receptor motric (fix) 16 este format dintr-un ax propriu-zis 16.1, de antrenare
a unei roti motrice (nereprezentate), fiind prevazut la unul din capete cu o carcasa 17, cu
care face corp comun, intreg ansamblul fiind obtinut prin deformare plastica. Carcasa 17 la
interior are prelucrata o suprafata sferica i, care primeste si sustine cu un ajustaj alunecator
piesa de cuplaj 12, si o degajare cilindrica 30 cu rol de rezervor de lubrifiere, degajare care
este realizatd pe directia axului de simetrie a axului propriu-zis 16.1, in dreptul punctului
comun de legaturd cu carcasa 17.
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Carcasa 17, la partea dinspre arborele intermediar 9, este prevazuta cu un capac
sferic 18, ce are practicate, pe suprafata laterala j (fig. 5), niste canale c antirotire, iar pe
suprafata cilindrica interioara k, nigte canale de trecere d, ce primesc nigte lamele elastice
19.1 ale unei rondele cambrate 19, prin intermediul carora se fixeaza galetii 15 (fig. 1 si 2)
in nigte carcase de rulare 20, dispuse in niste alezaje | practicate echidistant in peretele
carcasei 17, in dreptul diametrului maxim al cercului suprafetei sferice i a carcasei 17, cerc
care este perpendicular pe axa arborelui receptor motric 16, iar centrul cercului coincide cu
centrul piesei de cuplaj 12, reprezentand centrul de oscilatie C,, al ansamblului format din
arborele intermediar 9, arborele receptor motric 16 si piesa de cuplaj 12, de forma unui
segment de sfera.

La montarea piesei de cuplaj 12 in degajarea sferica i a carcasei 17, alezajele | si
canalele h, practicate in acestea, sunt dispuse fata in fata, astfel incat galetii 15 sustinuti de
carcasele de rulare 20 sa intre Tn cavitatea formatd de acestea, respectiv canalele h si
alezajeie 1.

n alezajele | sunt montate carcasele de rulare 20, care sunt asigurate impotriva
smulgerii printr-o deformare 24 a carcasei 17. in carcasele de rulare 20 sunt montati galeti
15, care sunt prevazuti cu o coada cilindrica b $i un cap tronconic a. Coada cilindrica b este
sustinuta rotitor de nigte role 23, ce sunt sprijinite, la partea inferioara, de o rondea 25 fixata
pe partea superioara a capului tronconic a care, la randul sdu, este sustinut de lamelele unei
rondele cambrate 19 si ale unei sigurante 21.

Ansamblul astfel format este protejat de un burduf 22 fixat pe carcasa 17 prin inter-
mediul unei bucse 26, printr-o manta 27, si etansat printr-un inel oring 28, burduful 22 fiind
fixat, la un capat, pe carcasa 17, iar la celalalt capat, pe axul intermediar 9, cu ajutorul unei
bucse 29.

Arborele principal 1, din cadrul ansamblului A de transmitere a cuplajului unghiular
axial, care primegte miscarea de rotatie de la sistemul central de transmitere a migcarii, o
transmite, prin intermediul fusurilor 2 prevazute cu galetii 3, piesei lalea 10, prin canalele
cilindrice g, catre axul intermediar 9, de transmitere a migcarii momentului de rotatie a
cuplului motor catre ansambiul B de cuplaj unghiular, care preia si transmite migcarea de ro-
tatie si momentul cdtre sarcina de pus in migcare, indiferent de valorile unghiurilor a $i p de
la celdlat capat al arborelui intermediar 9, prin piesa sferica 12, in acelasi sens.

Momentul de rotatie a cuplului motor este preluat de galetii 15 tronconici montati pe
carcasa 17, comuna cu arborele 16, prin intermediul suprafetelor S, si S, de la unghiul a,
solicitat de sarcina de pus in migcare.

Revendicari

1. Transmisie homocinetica a migcérii de rotatie si a cuplului motor, care cuprinde un
ansamblu conducator cu o multitudine de elemente conducatoare, purtate operativ pe un ax,
avand o carcasa in angrenare in jurul elementelor conducatoare, caracterizata prin aceea
ca transmisia homocinetica a miscarii de rotatie si a cuplului motor de forma 3+2n cuple cu
centre fixe de oscilatie cuprinde un ansamblu (A) de transmitere a cuplajului unghiular axial,
care primeste migcarea de rotatie de la sistemul central de transmitere a migcarii gi o
transmite prin intermediul unui arbore intermediar (9) catre un ansamblu (B) de cuplaj
unghiular, de primire si transmitere a miscérii catre sarcina de pus n migcare, prin inter-
mediul unui arbore receptor (16), fix, indiferent de valorile unghiulare (« si ) de la capetele
arborelui intermediar (9).
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2. Transmisie homocinetica, conform revendicdrii 1, caracterizata prin aceea ci
ansamblul (A) de transmitere a cuplajului unghiular axial al migcarii de rotatie cuprinde un
arbore motor (1) prevazut, la capétul de lucru, cu niste fusuri (2) ce primesc si sustin rotitor
nigte galeti sferici (3), care ruleaza in niste canale cilindrice (g) ale unei piese lalea (10), iar
la celalalt capét, cu nigte caneluri (1.1) ce se conjuga cu alte caneluri (33.1) ale unei bucse
(33), de la care primeste migcarea de rotatie de |a sistemul central de transmitere a migcarii.

3. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 si 2, caracterizata prin aceea
cd piesa lalea (10), central, de-a lungul axului de simetrie, este prevazuta cu niste degajari
cilindrice (e si e,), astfel incét, in peretele (f) primei degajari cilindrice (e), sunt practicate
niste canale cilindrice (g), echidistante, ce primesc galetii sferici (3), iar in peretele celei de-a
doua degaijari cilindrice (e,), fiind practicate niste caneluri (10.1) ce se conjuga cu canelurile
(9.1) arborelui intermediar (9).

4. Transmisie homocinetica, conform revendicérii 3, caracterizatd prin aceea ca
piesa lalea (10) la exterior are o forma circulara, in trepte, avand fata dinspre arborele inter-
mediar (9) plana si continuata cu un bosaj, care este prevazut la interior, pe lungimea dega-
jarii circulare (e,), cu canelurile (10.1) ce fac legatura cu arborele intermediar (9).

3. Transmisie homocinetica, conform revendicérilor 2 la 4, caracterizata prin aceea
ca ansamblul (A) format din arborele motor (1), fusurile (2) cu galeti (3) si piesa lalea (10)
definesc un centru de oscilatie (C,) a migcarii transmise dinspre partea motorului.

6. Transmisie homocinetica, conform revendicarii 5, caracterizata prin aceea cé
centrul de oscilatie (C,) se afla la intersectia dintre axul de simetrie a arborelui motor (1) cu
axele de simetrie a fusurilor (2) si prelungirea axului de simetrie a arborelui intermediar (9),
care prin oscilare, Tn functie de solicitari, realizeaza un unghi intermediar (B), variabil.

7. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 5 si 6, caracterizaté prin aceea
cd unghiul intermediar (B) se realizeaza intre ansamblul (A) de cuplaj unghiular axial, care
primeste migcarea de la sistemul central de transmitere a migcarii, si ansamblul (B) de cuplaj
unghiular, de primire gi transmitere a miscarii catre sarcina de pus in migcare.

8. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 la 7, caracterizati prin aceea
ca unghiul intermediar (3) poate avea o variatie cuprinsa intre 0 si maximum 22°,

9. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 la 8, caracterizata prin aceea
ca fusurile (2) cu galeti (3) sunt dispuse echidistant pe un cerc cu centrul in centrul de osci-
latie (C,) si al carui plan este perpendicular pe axa arborelui motor (1) si se intersecteaza cu
axa arborelui intermediar (9) in centrul de oscilatie, transmitdnd migcarea de rotatie si a cu-
plului motor, iar migcarea de rotatie si cuplul motor sunt preluate de arborele intermediar (9)
prin piesa lalea (10), permitand atat miscarea unghiulara, cat si miscarea axiala, simultan.

10.Transmisie homocinetic3, conform revendicarilor 1 1a 9, caracterizati prin aceea
ca legatura dintre ansamblul (A) de cuplaj unghiular axial, de primire i transmitere a migcarii
de la sistemul central catre ansamblul (B) de cuplaj unghiular, de primire i transmitere a
migcarii catre sarcina de pus in migcare, se realizeaza prin intermediul arborelui intermediar
(9), care la capatul dinspre ansamblul (B) de cuplaj unghiular este prevazut cu niste caneluri
(9.2) ce se conjuga axial cu alte caneluri (12.1) ale unei piese de cuplaj (12), care este de
forma unui segment de sferd, facand parte integranta din ansamblul (B).

11.Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 la 10, caracterizatd prin
aceea ca ansamblul (B) de cuplaj unghiular, de primire si transmitere a miscérii cétre sarcina
de pus in migcare, cuprinde arborele intermediar (9), piesa de cuplaj (12), cuplati cu
arborele intermediar (9), o carcasa (17) de constructie speciald ce face corp comun cu
arborele receptor (16) care transmite migcarea la sarcina de pus in migcare si niste galeti
(15) tronconici ce ruleaza in niste canale (h) practicate in piesa de cuplaj (12).
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12. Transmisie homocinetica, conform revendicéarilor 1 la 11, caracterizata prin
aceea ca piesa de cuplaj (12), de forma unui segment de sfera, are central, la partea inte-
rioara, practicate niste caneluri (12.1), iar pe fata extericara (8), canalele longitudinale (h)
ce au suprafetele laterale (S, si S,).

13. Transmisie homocinetica, conform revendicarii 12, caracterizata prin aceea ca
suprafetele laterale (S, si S,) ale canalelor longitudinale (h) reprezinta locul geometric al
suprafetei de rulare a galetilor tronconici (15), atunci cand ansamblul format din arborele
intermediar (9) si piesa de cuplaj (12) executa o rotatie completd concomitent cu variatia
unghiulara de la 0° la maximum admisibil de unghiul de lucru (a).

14. Transmisie homocinetica, conform revendicérii 13, caracterizata prin aceea ca
unghiul de lucru (a) reprezinta unghiul format dintre axul de simetrie a arborelui intermediar
(9) si axul de simetrie a arborelui receptor (16) de transmisie, cu conditia ca centrul de
oscilatie (C,) a ansamblului (B) de cuplaj unghiular s& nu-gi schimbe pozitia.

15. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 la 14, caracterizata prin
aceea ci centrul de oscilatie (C,) a ansamblului (B) de cuplaj unghiular este situat la
intersectia dintre axul de simetrie a arborelui intermediar (9), axul de simetrie a arborelui
receptor (16) si centrul de simetrie a piesei de cuplaj (12).

16. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 la 15, caracterizatd prin
aceea ci, carcasa (17) are prelucratd, la interior, o suprafata sferica (i) ce primeste si
sustine piesa de cuplaj (12), si o degajare cilindrica (30) cu rol de rezervor de lubrifiere, iar
pe suprafata exterioara, niste alezaje (1).

17. Transmisie homocinetica, conform revendicarii 16, caracterizata prin aceea ca
alezajele (1) sunt practicate echidistant in peretele carcasei (17), in dreptul diametrului maxim
al cercului suprafetei sferice (i), cerc care este perpendicular pe axa arborelui receptor motric
(16) si coincide cu centrul piesei de cuplaj (12), care reprezinta centrul de oscilatie (C,).

18. Transmisie homocinetica, conform revendicérilor 12 la 16, caracterizata prin
aceea cd, la montarea piesei de cuplaj (12) in degajarea sferica (i) a carcasei (17), alezajele
(1) si canalele longitudinale (h) sunt dispuse faté in fata, astfel incéat galetii tronconici (15),
sustinuti de carcasele de rulare (20), sa intre in cavitatea formata de canalele longitudinale
(h) si alezaje (1).

19. Transmisie homocinetica, conform revendicarii 13, caracterizata prin aceea ca
unghiul de lucru (a) are o variatie cuprinsa intre 0 si 55°.

20. Transmisie homocineticd, conform revendicérilor 1 la 19, caracterizata prin
aceea ci galetii de cuplare (15) sunt dispusi pe carcasa (17) echidistant, in numar impar.

21. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 la 20, caracterizata prin
aceea ca transmiterea miscarii de rotatie si a cuplului motor de la arborele intermediar (9)
la arborele fix (16) se face prin intermediul piesei de cuplaj (12), prevazuta cu canalele lon-
gitudinale (h) si suprafetele laterale (S, si S,) care reprezinté locul geometric al suprafetelor
de rulare a galetilor tronconici (15), la o rotatie complet& i combinata cu variatia unghiulara
a arborelui intermediar (9), cu conditia ca centrul de oscilatie (C,) sa fie fix si suprafetele
laterale (S, si S,) sunt astfel incat functia de rotatie sa fie o functie ciclica cu perioada de
360° si uniforma n raport cu centrul de oscilatie (C,) fix.

22. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 1 la 21, caracterizatd prin
aceea ci fortele axiale la unghiul (a), de la 0° la maximum, sunt echilibrate intre suprafetele
laterale (S, si S,) ale canalelor longitudinale (h) ale piesei de cuplaj (12) de forma unui
segment de sfera.
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23. Transmisie homacineticd, conform revendicérilor 1 la 22, caracterizati prin
aceea ca galetii tronconici (15) cuprind un cap tronconic (a), prevazut cu o coada cilindrica
(b), ce primeste si sustine niste role (23) dispuse intr-o carcasa de rulare (20).

24. Transmisie homocinetica, conform revendicarilor 11a 9, caracterizata prin aceea
ca ansamblul (B) de cuplaj unghiular al arborelui intermediar, indiferent de unghiul de
lucru (a), nu creeaza masa inertiala in rotatie dezaxat fata de axa proprie, iar centrele de
oscilatie (C, si C,) nu se modifica, indiferent de variatia unghiului de lucru (a) si a unghiului
intermediar (B).
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