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Nakladaé ryb

Oblast techniky

Technické fedeni se tyka nakladage ryb, ktery je uréen k mechanickému nakladani Zivych ryb ze
sadek piipadng z jinych vodnich nadrZi na transportni prostfedek.

Dosavadni stav techniky

Nakladaé ryb, nékdy téZ nazgvany vertikalni naklada¢ nebo $ikmy sadkovy naklada¢, je zafizeni
uréené pro mechanické nakladani Zivych ryb ze sadek nebo z jinych vodnich nddrZi na transport-
ni prostfedek. Naklada¢ je pojizdny a je uspofadén na podvozku s koly, ke kterému je upevnén
vodici ram sestavajici ze dvou protilehlych U profild spojenych pfitniky, ve kterych se pohybuje
nakladaci nasypka. K vodicimu ramu je upevnén elektromotor s pfevodovkou, ktery pomoci lana
a kladek vytahuje nakladaci ndsypku s rybami na horni ¢ast ramu, kde se nasypka pieklopi a vy-
klopi zivé ryby na skluz, po kterém se ryby dopravi do nadr#i na korbé automobiiu nebo pfivésu
nebo do specidlné upraveného pfepravniku. Vyklapéni nakladaci nasypky v homni dvrati u skluzu
probiha automaticky pomoci koncového spinade, a po vyklopeni ryb se naklddaci nasypka vraci
zpét na spodni &ast vodiciho ramu pro dalsi naklad ryb.

Nakladaé je mobilni a ptevaZi se ruéné nebo za pomoci tazného vozidla mezi jednotlivymi sad-
kami nebo vodnimi nadrZemi podle potfeby nakladky. Pfi zavedeni nakladate do sadky se musi
naklada¢ nejprve dopravit na bfeh nebo okraj sadky, a z pfepravni polohy s horizontaln€ poloZe-
nym vodicim rimem se mus{ ruéné pieklopit do sadky do $ikmé aZ téméf vertikalni polohy vodi-
ciho rAmu. K manipulaci pfi sklopeni nakladade je potfeba aZ 3esti pracovniki, vzhledem k velké
hmotnosti nakladade, omezenému pracovnimu prostoru a kluzkému povrchu. Nevyhoda znadmého
nakladade tak spo&iva ve znaéné narognosti na obsluhu, fyzické zatéZi pfi manipulaci s naklada-
&em pfi jeho ukladani do sadky a vytahovani ze sidky, jakoZ i v riziku tirazu na kluzkém terénu.

Hlavni nevyhoda znamého fedeni nakladade ryb ovSem spofiva v pevném nastaveni vysky horni
uivraté pro vyklapéni nakladaci nasypky na skluz, resp. v pevné poloze skluzu. Vyklapéni ryb na
skluz tak probih4 v konstantni vy$ce v oblasti horntho konce vodiciho ramu. Problém spoCiva v
tom, %e vy$ka transportnich prostfedku resp. jejich lozné plochy s vodni transporini nadrZi je
rozdilna, a pohybuje se nejéastéji v rozmezi od 1,5 do 2,6 m. Vyika, ze které padaji Zivé ryby, je
konstantni a je zvolena tak, aby odpovidala nejvy$§im transportnim prostfedkGm. Vysku, ze které
padaji ryby, lze regulovat pouze zm&nou uhlu postaveni celého nakladale, coZ je obtizné a v né-
kterych pipadech technicky nemoZné, nebo zménou nastaveni Ghlu skluzu. U nizkych transport-
nich prostfedki, kde je nutno skluz postavit téméf kolmo doli, tak padaji Zivé ryby do nadrzi z
velké vyzky tj. velkou rychlosti a miiZe tak dojit k jejich zranéni a poSkozeni.

Ukolem technického feSeni je vytvofeni nakladage ryb, ktery by eliminoval uvedené nevyhody,
umoziioval by $etrné naklddéni ryb na transportni prostfedky s riiznou vy$kou a usnadfioval by
manipulaci s nakladatem v sadkach.

Podstata technického feseni

Tento tkol je vyfeSen vytvofenim nakladage ryb podle pfedloZeného technického feSeni. Nakla-
da¢ zndmym zphsobem sestava z podvozku a z vodiciho ramu spojeného s podvozkem. Ve vodi-
cim ramu je pohyblivé uloZena nakladaci nasypka spojena s prvnim elektropohonem. K vodicimu
ramu je rovnéZz upevnén skluz pro vysyp ryb.

Postata technického fedeni spodiva v tom, Ze skluz je k vodicimu ramu upevnén prostfednictvim
alespoti jednoho pohyblivého prostiedku s moZnosti posuvného pohybu skluzu podél vodiciho
rAmu a zaroveii je pohyblivy prostfedek opatfen alespoii jednim aretanim prostfedkem pro areta-
ci skluzu v nejméné dvou vysypnych polohéch vii¢i vodicimu rdmu. Toto uspofadani umoZiiuje
nastaveni vyiky skluzu rozdilné pro vysoké transportni prostfedky a pro nizké transportni pro-
stfedky.
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Ve vyhodném provedeni technického feeni pohyblivy prostfedek tvoii konkrétné ozubeny hre-
ben spojeny se skluzem a uloZeny pohyblivé viidi vodicimu ramu, a ozubené kolo uloZené oto&né
na vodicim ramu a zabirajici s ozubenym hfebenem pro posuv skluzu. Ozubeny pfevod je jedno-
duchy, spolehlivy a nendro&ny na udrzbu.

U provedeni pohyblivého prostfedku s ozubenym hfebenem a ozubenym kolem je vyhodné, kdyz
aretalni prostiedek je tvofen rohatkou zapadajici do ozubeného kola. Toto fedeni je opét jedno-
duche, spolehlivé a umoZiiuje aretaci ozubeného hfebene se skluzem v libovolné poloze omezené
pouze delkou ozubeného hiebene, tzn. Ze je moZno vysku skluzu pfizplisobit konkrétni viice
transportniho prostfedku.

Rovnéz je vyhodné, Ze ozubené kolo je opatfeno klikou, nebot’ pro nastaveni vyiky skluzu ma-
nuélni pohon zcela postatuje.

V dalsim vyhodném provedeni technického feeni je naklada¢ opatfen alespoii dvéma koncovymi
spinaci pohybu nakliddaci nasypky uspofddanymi na vodicim ramu v polohich odpovidajicich
aretovanym poloham skluzu. Koncové spinade automaticky vypinaji prvni elektropohon pt#i do-
saZeni nastavené pozice vymezené polohou koncového spinace.

V daldim vyhodném provedeni technického feSeni je nakladag ryb vybaven mechanismem pro
elektricky ovladané sklapéni do horizontalni (transportni) a §ikmé (pracovni) polohy. V tomto
vyhodném provedeni je vodici rdm k podvozku upevnén pomoci alespoti jednoho nosného rame-
ne pevné spojeného s vodicim rdmem a ototné spojeného s podvozkem, a dile je vodici rdm
opatfen stavéci vzpérou, ktera je oto¢né upevnéna k vodicimu rému i k podvozku a je spojena s
druhym elektropohonem upevnénym na podvozku. Druhy elektropohon pomoci stavéci vzpéry
naklapi vodici rdm i s nosnym ramenem vii¢i podvozku a dosahuje tak jeho pozadovaného uhlo-
vého nastaveni.

Pro vyvaZeni a stabilitu naklada¢e béhem pfestaveni z transportni do pracovni polohy a naopak je
vyhodné provedeni, kde podvozek s jednou ndpravou s dvéma koly je opatfen podvozkovymi
rameny tvoficimi s ndpravou v podstaté tvar trojihelnika, ve kterém je upevnén druhy elektropo-
hon spojeny s vodicim pouzdrem a upraveny pro vysuv vysuvného nosniku posuvng uloZeného
ve vodicim pouzdru, pfi¢emZ na konci vysuvného nosniku je otoné upevnéna stavéci vzpéra a
op€mné kolo. Vysuvny nosnik i s opérnym kolem se vysouva a zvétiuje nebo zmensuje délku
podvozku pfi pfestaveni vodiciho ramu, ¢im? je dosaZeno potiebné stability.

V dal3im vyhodném provedeni technického fefeni je vodici rdm k podvozku upevnén pomoci
dvou nosnych ramen, upevnénych otoéné k podvozkovym ramenéim v oblasti kol, a stavéci
vzpéra je tvofena dvéma tahly otoén& upevnénymi k vodicimu rdmu a shihajicimi se do vrcholu
spojeného pfi¢nym trimcem a opatfeného ditkem otoéné upevnénym k vysuvnému nosniku. Toto

provedeni vyrazné zlepsuje stabilitu nakladade v pfiéném sméru béhem zmén transportni a pra-
covni polohy.

Déle je vyhodné, kdyZ opémé kolo je upevnéno v otodném z4vésu, coZ usnadituje manipulaci s
nakladadem ryb v omezenych prijezdech mezi sidkami,

Nakonec je vyhodné, ze druhy elektropohon je opatfen hnaci matici zabirajici s pohybovym
Sroubem probihajicim paralelné s vysuvnym nosnikem, pfitemz konec pohybového roubu je
pevné spojen s koncem vysuvného nosniku pred vodicim pouzdrem. Pohyb vysuvného nosniku
tak probiha zprostfedkované pomoci pohybového Sroubu, co? je jednoduché a spolehlivé fegeni
vysuvu vyznadujici se zejména dlouhou Zivotnosti a snadnou udrzbou.

Vyhody nakladace ryb podle pfedlozeného technického feSeni spoéivaji ptedevdim v tom, e
umozZiluje Setrn¢ zachazeni s rybami pti jejich nakladani na transportni prostfedky riizné vysky.
Vysyp ryb probihd stale pomalu a v optimélnim Ghlu skluzu, vy3ku skluzu je moZné aretovat v
libovolné poloze. Daldi vyhoda spociva v usnadn&ni price pfi manipulaci s nakladadem, tzn. pii
jeho transportu, vkladani do sadky a vyjimani ze sidky, kde sniZeni fyzické naronosti vede k
uspofe aZ 4 pracovnikil a zérovei se zvyduje bezpednost obsluhy pfi manipulaci s nakladagem,
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Objasnéni vykresid

Technické fefeni bude bliZe objasnéno pomoci vykresl, na nichZ znazoriiuji obr. 1 perspektivni
pohled na naklada¢ v horizontalni poloze u okraje sadky, obr. 2 bo¢ni pohled na naklada¢ v hori-
zontalni poloze u okraje sadky, obr. 3 boéni pohled na naklada¢ v $ikmé poloze po spusténi do
sadky, obr. 4 perspektivni pohled na naklada¢ v sddce, se skluzem v horni poloze, obr. 5 pers-
pektivni pohled na naklada¢ v sadce, se skluzem v dolni poloze, obr. 6 bo¢ni pohled na naklada¢
v sadee, se zndzornénim horni a spodni polohy nakladaci nasypky a skluzu.

Pfiklady uskuteénéni technického feseni

Rozumi se, Ze dile popsané a zobrazené konkrétni pfiklady uskuteCnéni technického feSeni jsou
pfedstavovany pro ilustraci, nikoli jako omezeni piikladG provedeni technického feSeni na uve-
dené ptipady. Odbornici znali stavu techniky najdou nebo budou schopni zjistit za pouZiti rutin-
niho experimentovani vé&t§i ¢i mensi polet ekvivalenti ke specifickym uskuteCnénim technického
FeSeni, ktera jsou zde specialné popsana. I tyto ekvivalenty budou zahrnuty do rozsahu naroki na
ochranu.

Naklada¢ ] ryb je vytvofen jako svafenec z ocelovych profili. Hlavni asti nakladade 1 tvoii
vodici rim 5 s naklddaci nésypkou 8 a skluzem 11, a podvozek 2, ke kterému je vodici rdam 5
pripojen.

Vodici rAm 5 tvofi dva U profily 6 navzajem spojené pfitniky 7. V U profilech 6 je posuvné ulo-
¥en unase¢ 24 nakladaci nasypky 8, ktery se ve vodicim ramu 5 pohybuje pomoci lana 28 vede-
ného pies kladku 27 k prvnimu elektropohonu 9 upevnénému k vodicimu rdmu 5, jak je znazor-
néno na obr. 6. Pohyb unasete 24 naklddaci ndsypky 8 je v koncovych polohach omezen dvéma
nezobrazenymi koncovymi spinaéi pro vypnuti prvniho elektropohonu 9 v polohach naklddaci
nasypky 8 odpovidajicim aretovanym poloham skluzu 11. V jiném piikladu uskuteénéni muZe
byt koncova poloha nakladaci ndsypky 8 volena ruén€ ovladanim jejtho posuvu pfimo pomoci
prvniho elektropohonu 9, zejména v piipadech kdy je potfeba polohu skluzu 11 pfizpasobit
piesné vyice transportniho prostfedku.

Skluz 11 je vyklopné s moznosti Ghlového nastaveni upevnén k unasedi 30 skluzu 11, ktery je
posuvné uloZen v U profilech 6 vodicihe ramu 5. Unafe¢ 30 skluzu 11 je spojen s ozubenym
hiebenem 12 uloZenym posuvné na spodni strané vodiciho ramu 5. Pohyb ozubeného hfebene 12
se provadi ozubenym kolem 13, které zabird s ozubenym hfebenem 12 a posouva unadec 30
véetné skluzu 11 v rozsahu daném délkou ozubeného hiebene 12 po vodicim ramu 3, takZe je
moZno skluz 11 nastavit do polohy odpovidajici optimaln€ vyice nezobrazeného konkrétniho
transportniho prostiedku. Ozubené kolo 13 se otadi mechanicky pomoci kliky 14 a aretuje se ve
zvolené poloze skluzu 11 rovnéZ vhodnym mechanickym prostfedkem, napf. pomoci nezobraze-
né rohatky. V jiném piikladu uskuteénéni miize byt ozubené kole 13 pohénéno nezobrazenym
elektropohonem a koncové polohy skluzu 11 resp. ozubeného hfebene 12 mohou byt vymezeny
nezobrazenymi koncovymi spina¢i. V dal$ich nezobrazenych pfikladech provedeni miize byt
pohyblivy prostfedek skluzu 11 tvofen napf. lanem s kladkou, pohybovym Sroubem, ozubenym
fetézem nebo femenem.

Vodici ram 5 je k podvozku 2 pFipojen otoéné, aby jej bylo moZno pii piijezdu na bfeh 26 sadky
26 sklopit z horizontlni transportni polohy do %ikmé aZ vertikdlni pracovni nakladaci polohy,
kde spodni konec vodiciho ramu 5 je v sddce 25. Podvozek 2 ma napravu 3 s dvéma koly 4. K
népravé 3 jsou upevnéna dvé podvozkovéd ramena 17, 17¢ vybihajici do $picky, kde je upevnén
otony zavés 23 s opérnym kolem 20.

Toto uspofadani zajistuje podvozku 2 potiebnou stabilitu pro konstrukci umoZiujici sklopeni
vodiciho ramu 5 do sadky 25 bez manudlni obsluhy. Nosna ramena 15, 15° spojend s U profily 6
vodiciho rAmu 5 jsou otoéné upevnéna k podvozkovym ramentim 17, 17¢, aby bylo moZno vodici
ram 5 sklopit beze zmény horizontalni polohy podvozku 2. Vzhledem k délce vodiciho ramu 5 a
k celkové hmotnosti nakladade 1 je problematické vytvofeni sklapéciho mechanismu tak, aby v
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kazdé poloze pfi sklapéni byl naklada¢ 1 vyvaZeny. Prostfedek vyvaZeného skldpéni tvoii dvou-
ramenna stavéci vzpéra 16, ototné upevnéna k vodicimu ramu 3, které ovldda pohyb vodiciho
ramu 3 z horizontalni polohy do Sikmé polohy a zpét, a to pomoci druhého elektropohonu 10.
Spojeni druhého elektropohonu 10 se stavéci vzpérou 16 je provedeno pomoci pohybového
$roubu 29 a vysuvného nosniku 19, k jehoZ konci je oto&né upevnéna stavéci vzpéra 16. Vysuvny
nosnik 19 je posuvné uloZen ve vodicim pouzdru 18 které je piivareno k podvozkovym ramentm
17, 17°. K vodicimu pouzdru 18 je upevnén druhy elektropohon 10 s hnaci matici, kterd pohani
pohybovy $roub 29 prochazejici paraielné s vysuvnym nosnikem 19. V oblasti pfed vodicim
pouzdrem 18 je konec pohybového $roubu 29 spojen s vysuvnym nosnikem 19. Ota&enim pohy-
bového $roubu 29 pomoci druhého elektromotoru 10 tak dochazi k vysuvu nebo naopak k zataZe-
ni vysuvného nosniku 19 z/do vodiciho pouzdra 18. Na konci vysuvného nosniku 19 je upevnén
otocny zaves 23 s opérnym kolem 20 i konec stavéci vzpéry 16, opatieny pfiénym tramcem 21 a
diikem 22 pro jednobodové oto&né upevnéni k vysuvnému nosniku 19. P¥i sklapéni vodiciho
ramu 5 do sadky 25 dochazi k zatahovani vysuvného nosniku 19 do vodiciho pouzdra 18, takZe
s¢ méni poloha op&mého kola 20 a zkracuje se celkova délka podvozku 2, a zérovefi se méni
thlové nastaveni nosnych ramen 15, 15°¢ a stavéci vzpéry 16 viidi podvozku 2. Nosna ramena 15,
15° a stavéci vzpéra 16 plisobi jako paralelogram na vodici ram 3, ktery se sklopi do $ikmé pra-
covni polohy. Pfi vytahovani vodiciho rdmu 5 ze sddky 25 a jeho skldpéni do horizontélni trans-
portni polohy mechanismus pracuje opaénym zpiisobem. Vysuvny nosnik 19 s opémym kolem
20 se vysouva z vodiciho pouzdra 18, délka podvozku 2 se zvétiuje, a stavéci vzpéra 16 piisobi
na vodict rAm 3 tak, Ze se nosnd ramena 15, 15¢ dostanou do vertikalni polohy a vodici ram 5 se
ustavi do horizontalni transportni polohy.

Primyslova vyuZitelnost

Naklada¢ ryb podle technického fefeni lze vyuZit pro nakladani ryb ze sadek a jinych vodnich
nadrZi na transportni prostfedky s riznou vyskou.

NAROKY NA OCHRANU

1. Naklada¢ (1) ryb, zahrnujici podvozek (2) opatfeny koly (4), vodici rdm (5) spojeny s pod-
vozkem (2), nakladaci nasypku (8) pohyblivé uloZenou na vodicim rdmu (5) a spojenou s prvnim
elektropohonem (9), a skluz (11) pro vysyp ryb upevnény k vodicimu ramu (5), vyznaéu-
jici se tim, Zeskluz(11)je k vodicimu ramu (5) upevnén prostfednictvim alespoti jednoho
pohyblivého prostfedku s moZnosti posuvného pohybu skluzu (11) podél vodiciho ramu (5) a
zaroveil je pohyblivy prostfedek opatfen alespoil jednim aretaénim prostfedkem pro aretaci
skluzu (11) v nejméné dvou vysypnych polohach viidi vodicimu ramu (5).

2, Naklada¢ podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze pohyblivy prostfedek tvoi
ozubeny hfeben (12) spojeny se skluzem (11) a uloZeny pohyblivé viiéi vodicimu ramu (5), a
ozubené kolo (13) uloZené otoéné na vodicim ramu (5) a zabirajici s ozubenym hfebenem (12)
pro posuv skluzu (11).

3. Naklada¢ podle nérokd 1 a 2, vyznadujici se tim, Ze aretaini prostfedek je
tvofen rohatkou zapadajici do ozubeného kola (12).

4, Nakladag podle nérokti 1 az 3, vyznaujici se tim, Ze ozubené kolo (13) je
opatteno klikou (14).

5. Naklada¢ podle alespofi jednoho z narok(i 1 a2 4, vyznadujici se tim, Zeje
opatfen alesporl dvéma koncovymi spina¢i pohybu nakladaci nasypky (8) uspofadanymi na vodi-
cim ramu (5) v polohach odpovidajicich aretovanym poloham skluzu (11).
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6.  Naklada podle alesponi jednoho z nérokii 1 aZz5, vyznadujici se tim, Ze vodici
ram (5) je k podvozku (2) upevnén pomoci alespon jednoho nosného ramene (15, 15°) pevné
spojeného s vodicim ramem (5) a otoéne spojeného s podvezkem (2), a dale je vodici ram (5)
opatien stavéci vzpérou (16), které je otofn& upevnéna k vodicimu rdmu (5) 1 k podvozku (2) a je
spojena s druhym elektropohonem (10) upevnénym na podvozku (2).

7.  Naklada& podle ndrocku 6, vyznadujici se tim, Ze podvozek (2) s jednou napra-
vou (3) s dvéma koly (4) je opatfen podvozkovymi rameny (17, 17¢) tvoficimi s ndpravou (3) v
podstaté trojihelnik, ve kterém je upevnén druhy elektropohon (10) spojeny s vodicim pouzdrem
(18) a upraveny pro vysuv vysuvného nosniku (19) posuvné uloZeného ve vodicim pouzdru (18),
pri¢emz na konci vysuvného nosniku (19) je otoéné upevnéna stavéci vzpéra (16) a opémé kolo
(20).

8.  Naklada¢ podle ndroku 7, vyznaéujici se tim, Ze vodici ram (5) je k podvozku
{2) upevnén pomoci dvou nosnych ramen (15, 15°), upevnénych otoéné k podvozkovym rame-
nim (17, 17*) v oblasti kol (4), a stav&ci vzpéra (16) je tvofena dvéma tdhly oto€né€ upevnénymi
k vodicimu ramu (5) a sbihajicimi se do vrcholu spojeného pfiénym tramcem (21) a opatfeného
dfikem (22) otoéné upevnénym k vysuvnému nosniku (19).

9.  Nakladag podle naroku 7 nebo 8, vyznadujici se tim, Ze opdmé kolo (20) je
upevnéno v otoéném zavésu (23).

10. Naklada¢ podle alespofi jednoho z narokii 7 a2 9, vyznadujici se tim, Ze druhy
elektropohon (10) je opatfen hnaci matici zabirajici s pohybovym Zroubem (29) probihajicim
paralelné s vysuvnym nosnikem (19), pficemz konec pohybového Sroubu (29) je pevné spojen s
koncem vysuvného nosniku (19) pfed vodicim pouzdrem (18).

6 vykresn

Seznam vztahovych znadek pouZitych na vykresech:

1 nakladaé ryb

2 podvozek

3 naprava

4 kolo

5 vodici ram

6 U profil

7 ptitnik

8 nakladaci nasypka
9 prvni elektropohon
10 druhy elektropohon
11 skluz

12 ozubeny hfeben

13 ozubené kolo

14 klika

15 nosné rameno

15° nosné rameno

16 stavéci vzpéra

17 podvozkové rameno
17 podvozkové rameno
18 vodici pouzdro

19 vysuvny nosnik

20 opémé kolo

21 plidny tramec

22 drik

23 ototny zivés
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