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新能源空气调节装置

(57)摘要

本发明公开了一种新能源空气调节装置，包

括追光收集设备、集热器、通风设备和风力驱动

设备，追光收集设备上设有集光机构，集光机构

包括光照强度传感器、第一控制器和遮光板，其

中，光照强度传感器，用于检测太阳光的光照强

度；第一控制器分别与光照强度传感器和遮光板

电连接，用于根据光照强度传感器检测到的太阳

光的光照强度，调整遮光板的透明度，以使集热

器内的温度保持恒定。本发明提供的新能源空气

调节装置，充分利用太阳热能和风能、绿色节能

环保；热能收集效果佳、控温效果好。
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1.一种新能源空气调节装置，其特征在于，包括：

追光收集设备（10），用于聚集太阳能、追踪太阳光、并根据追踪的太阳光照射方向，矫

正接受太阳光照的姿态；

集热器（20），与所述追光收集设备（10）相连接，用于将所述追光收集设备（10）聚集的

太阳能转化为热能后用来加热空气；

通风设备（30），设于所述集热器（20）出风口的一侧，用于将所述集热器（20）加热后的

空气排放至室内；

风力驱动设备（40），与所述通风设备（30）相连接，用于将风力转化为动能以带动所述

通风设备（30）运转；

所述追光收集设备（10）上设有集光机构（11），所述集光机构（11）包括光照强度传感

器、第一控制器（111）和遮光板（112），其中，

所述光照强度传感器，用于检测太阳光的光照强度；

所述第一控制器（111）分别与所述光照强度传感器和所述遮光板（112）电连接，用于根

据所述光照强度传感器检测到的所述太阳光的光照强度，调整所述遮光板（112）的透明度，

以使所述集热器（20）内的温度保持恒定。

2.如权利要求1所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述追光收集设备（10）与所述集热器（20）通过光纤（50）相连接，所述追光收集设备

（10）还包括小透镜（113）及与所述小透镜（113）同心设置的大透镜（114），所述大透镜（114）

用于将太阳光聚集在所述小透镜（113）上；所述小透镜（113）用于将所述大透镜（114）聚集

后的太阳光聚焦于所述光纤（50）头部。

3.如权利要求2所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述追光收集设备（10）包括第一安装台（115）、第一支柱（116）、第一连接杆（117）和第

一安装架（118），所述第一支柱（116）设于所述第一安装台（115）上，所述第一连接杆（117）

的一端与所述第一支柱（116）转动连接，所述第一连接杆（117）的另一端与所述第一安装架

（118）转动连接；所述遮光板（112）和所述大透镜（114）安装于所述第一安装架（118）上。

4.如权利要求2所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述追光收集设备（10）上设有追光驱动机构（12），所述追光驱动机构（12）包括追光传

感器（121）、第二控制器（122）和电机（123）、太阳能电池板（124）和蓄电池（125），

所述追光传感器（121），用于追踪太阳光；

所述第二控制器（122）分别与所述追光传感器（121）和所述电机（123）电连接，用于根

据所述追光传感器（121）追踪到的太阳光照射方向，驱动所述电机（123）动作，矫正所述太

阳能电池板（124）的姿态，促使所述太阳能电池板（124）始终正对太阳光；

所述太阳能电池板（124）与所述蓄电池（125）电连接，用于给所述述蓄电池（125）充电。

5.如权利要求4所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述追光驱动机构（12）通过驱动连杆（60）与所述集光机构（11）相连接，以使所述集光

机构（11）与所述追光驱动机构（12）的姿态保持一致。

6.如权利要求4所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述追光驱动机构（12）还包括第二安装台（126）、第二支柱（127）、第二连接杆（128）和

第二安装架（129），所述第二支柱（127）设于所述第二安装台（126）上，所述第二连接杆
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（128）的一端与所述第二支柱（127）转动连接，所述第二连接杆（128）的另一端与所述第二

安装架（129）转动连接，所述追光传感器（121）和所述太阳能电池板（124）安装于所述第二

安装架（129）上。

7.如权利要求2所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述遮光板（112）设于所述小透镜（113）与所述光纤（50）头部之间。

8.如权利要求1所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述遮光板（112）上设有透明的单色液晶层。

9.如权利要求1所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述风力驱动设备（40）包括风力传动机构（41），所述风力传动机构（41）包括风叶

（411）、套设于所述风叶（411）主轴上的第一螺施伞齿轮（412）、与所述第一螺施伞齿轮

（412）相啮合的第二螺施伞齿轮（413）、套设于所述第二螺施伞齿轮（413）上的主传动轴

（414）、套设于所述主传动轴（414）另一端的第三螺施伞齿轮（415）、与所述第三螺施伞齿轮

（415）相啮合的第四螺施伞齿轮（416）、以及连接于所述第四螺施伞齿轮（416）与所述通风

设备（30）之间的同步带。

10.如权利要求9所述的新能源空气调节装置，其特征在于，

所述风力驱动设备（40）上设有追风机构（42），所述追风机构（42）包括固定齿圈（421）、

以及依次相连的摆动尾翼（422）、偏航驱动杆（423）、摆动架（424）、旋转支管（425）和第一旋

转轴（426），所述摆动架（424）包括第一传动轮组（4241）、套设于所述第一传动轮组（4241）

内的第二旋转轴（4242）、分别通过同步带与所述第二旋转轴（4242）相连接的第二传动轮组

（4243）和第三传动轮组（4244）、以及套设于所述第二旋转轴（4242）另一端的第四传动轮组

（4245），所述第一传动轮组（4241）通过同步带与所述主传动轴（414）相连接，所述摆动尾翼

（422）的另一端通过同步带与所述第四传动轮组（4245）相连接；所述第四传动轮组（4245）

通过转动圈（4246）与所述偏航驱动杆（423）相搭接。
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新能源空气调节装置

技术领域

[0001] 本发明涉及空气处理设备领域，尤其公开了一种新能源空气调节装置。

背景技术

[0002] 由于人们的生产和生活活动的需求，时常需要对室内温度进行升温，使得室内温

度高于室外环境温度。通常，在冬天，人们给居室升温，供人取暖御寒，给仓库升温，确保储

备物资的品质，给蔬菜大棚升温，以促进蔬菜的生长。现有的做法，通常是采用空调或取暖

器等加热升温，而取暖器等多以电热丝做为制热工具，需要接入外部电源，能耗较大，运行

成本较高。

[0003] 专利文献（专利授权公告号为CN204227519U）公开了一种太阳能空气调节器，包括

具有内腔的框体、设于框体内的集热组件、设于框体正面的透光盖板及设于框体背面的背

板；集热组件与背板之间间隔形成有供空气流通的空气通道，框体的底壁上设置有进气口，

背板上设置有出风口，出风口处还设置有排风扇，框体内设置有用于给排风扇供电的太阳

能电池片。但是，该太阳能空气调节器的热能收集效果不佳且排风扇浪费能量。

[0004] 因此，现有太阳能空气调节器的热能收集效果不佳且排风扇浪费能量，是一件亟

待解决的技术问题。

发明内容

[0005] 本发明提供了一种新能源空气调节装置，旨在解决现有太阳能空气调节器的热能

收集效果不佳且排风扇浪费能量的技术问题。

[0006] 本发明提供一种新能源空气调节装置，包括：

追光收集设备，用于聚集太阳能、追踪太阳光、并根据追踪的太阳光照射方向，矫正接

受太阳光照的姿态；

集热器，与追光收集设备电连接，用于将追光收集设备聚集的太阳能转化为热能后用

来加热空气；

通风设备，设于集热器出风口的一侧，用于将集热器加热后的空气排放至室内；

风力驱动设备，与通风设备相连接，用于将风力转化为动能以带动通风设备运转；

追光收集设备上设有集光机构，集光机构包括光照强度传感器、第一控制器和遮光板，

其中，

光照强度传感器，用于检测太阳光的光照强度；

第一控制器分别与光照强度传感器和遮光板电连接，用于根据光照强度传感器检测到

的太阳光的光照强度，调整遮光板的透明度，以使集热器内的温度保持恒定。

[0007] 进一步地，追光收集设备与集热器通过光纤相连接，追光收集设备还包括小透镜

及与小透镜同心设置的大透镜，大透镜用于将太阳光聚集在小透镜上；小透镜用于将大透

镜聚集后的太阳光聚焦于光纤头部。

[0008] 进一步地，追光收集设备包括第一安装台、第一支柱、第一连接杆和第一安装架，
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第一支柱设于第一安装台上，第一连接杆的一端与第一支柱转动连接，第一连接杆的另一

端与第一安装架转动连接；遮光板和大透镜安装于第一安装架上。

[0009] 进一步地，追光收集设备还设有追光驱动机构，追光驱动机构包括追光传感器、第

二控制器和电机、太阳能电池板和蓄电池，

追光传感器，用于追踪太阳光；

第二控制器分别与追光传感器和电机电连接，用于根据追光传感器追踪到的太阳光照

射方向，驱动电机动作，矫正太阳能电池板的姿态，促使太阳能电池板始终正对太阳光；

太阳能电池板与蓄电池电连接，用于给述蓄电池充电。

[0010] 进一步地，追光驱动机构通过驱动连杆与集光机构相连接，以使集光机构与追光

驱动机构的姿态保持一致。

[0011] 进一步地，追光驱动机构还包括第二安装台、第二支柱、第二连接杆和第二安装

架，第二支柱设于第二安装台上，第二连接杆的一端与第二支柱转动连接，第二连接杆的另

一端与第二安装架转动连接，追光传感器和太阳能电池板安装于第二安装架上。

[0012] 进一步地，遮光板设于小透镜与光纤头部之间。

[0013] 进一步地，遮光板上设有透明的单色液晶层。

[0014] 进一步地，风力驱动设备包括风力传动机构，风力传动机构包括风叶、套设于风叶

主轴上的第一螺施伞齿轮、与第一螺施伞齿轮相啮合的第二螺施伞齿轮、套设于第二螺施

伞齿轮上的主传动轴、套设于主传动轴另一端的第三螺施伞齿轮、与第三螺施伞齿轮相啮

合的第四螺施伞齿轮、以及连接于第四螺施伞齿轮与通风设备之间的同步带。

[0015] 进一步地，风力驱动设备上设有追风机构，追风机构包括固定齿圈、以及依次相连

的摆动尾翼、偏航驱动杆、摆动架、旋转支管和第一旋转轴，摆动架包括第一传动轮组、套设

于第一传动轮组内的第二旋转轴、分别通过同步带与第二旋转轴相连接的第二传动轮组和

第三传动轮组、以及套设于第二旋转轴另一端的第四传动轮组，第一传动轮组通过同步带

与主传动轴相连接，摆动尾翼的另一端通过同步带与第四传动轮组相连接；第四传动轮组

通过转动圈与偏航驱动杆相搭接。

[0016] 本发明所取得的有益效果为：

本发明提供的新能源空气调节装置，采用追光收集设备、集热器、通风设备和风力驱动

设备，追光收集设备上设有集光机构，集光机构包括光照强度传感器、第一控制器和遮光

板，设于室外的追光收集设备聚集太阳能、追踪太阳光、并根据追踪的太阳光照射方向，矫

正接受太阳光照的姿态，从而有效利用太阳能；设于室内的集热器将追光收集设备聚集的

太阳能转化为热能后用来加热空气；设于室内的通风设备将集热器加热后的空气排放至室

内；设于室外的风力驱动设备将风力转化为动能以带动通风设备运转，从而节省排风扇消

耗的能量；设于室外的光照强度传感器检测太阳光的光照强度；第一控制器根据光照强度

传感器检测到的太阳光的光照强度，调整遮光板的透明度，以使集热器内的温度保持恒定，

从而有效地对室内进行恒温控制。本发明提供的新能源空气调节装置，充分利用太阳热能

和风能、绿色节能环保；热能收集效果佳、控温效果好。

附图说明

[0017] 图1为本发明提供的新能源空气调节装置一实施例的正面立体结构示意图；
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图2为本发明提供的新能源空气调节装置一实施例的背面立体结构示意图；

图3为图1中所示的集光机构一实施例的正面立体结构示意图；

图4为图1中所示的集光机构一实施例的背面立体结构示意图；

图5为图1中所示的追光驱动机构一实施例的正面立体结构示意图；

图6为图1中所示的追光驱动机构一实施例的背面立体结构示意图；

图7为图1中所示的通风设备、风力驱动设备和集热器三者配合的立体结构示意图；

图8为图7中所示的追风机构一实施例的立体局部放大结构示意图。

[0018] 附图标号说明：

10、追光收集设备；20、集热器；30、通风设备；40、风力驱动设备；11、集光机构；111、第

一控制器；112、遮光板；50、光纤；113、小透镜；114、大透镜；115、第一安装台；116、第一支

柱；117、第一连接杆；118、第一安装架；12、追光驱动机构；121、追光传感器；122、第二控制

器；123、电机；124、太阳能电池板；125、蓄电池；60、驱动连杆；126、第二安装台；127、第二支

柱；128、第二连接杆；129、第二安装架；41、风力传动机构；411、风叶；412、第一螺施伞齿轮；

413、第二螺施伞齿轮；414、主传动轴；415、第三螺施伞齿轮；416、第四螺施伞齿轮；42、追风

机构；421、固定齿圈；422、摆动尾翼；423、偏航驱动杆；424、摆动架；425、旋转支管；426、第

一旋转轴；4241、第一传动轮组；4242、第二旋转轴；4243、第二传动轮组；4244、第三传动轮

组；4245、第四传动轮组；4246、转动圈。

具体实施方式

[0019] 为了更好的理解上述技术方案，下面将结合说明书附图以及具体的实施方式对上

述技术方案做详细的说明。

[0020] 如图1至图4所示，本发明提供一种新能源空气调节装置，包括：追光收集设备10，

用于聚集太阳能、追踪太阳光、并根据追踪的太阳光照射方向，矫正接受太阳光照的姿态；

集热器20，与追光收集设备10电连接，用于将追光收集设备10聚集的太阳能转化为热能后

用来加热空气；通风设备30，设于集热器20出风口的一侧，用于将集热器20加热后的空气排

放至室内；风力驱动设备40，与通风设备30相连接，用于将风力转化为动能以带动通风设备

30运转；追光收集设备10上设有集光机构11，集光机构11包括光照强度传感器、第一控制器

111和遮光板112，其中，光照强度传感器，用于检测太阳光的光照强度；第一控制器111分别

与光照强度传感器和遮光板112电连接，用于根据光照强度传感器检测到的太阳光的光照

强度，调整遮光板112的透明度，以使集热器20内的温度保持恒定。在本实施例中，使用时，

将追光收集设备10和风力驱动设备40安装于室外。将通风设备30和集热器20安装于室内。

集热器20采用集热铜箱。通风设备30采用排风扇。在本实施例中，第一控制器111可根据太

阳光光源自动调节，从而控制室内温度恒定。

[0021] 请见图1至图4，在上述结构中，追光收集设备10与集热器20通过光纤50相连接，追

光收集设备10还包括小透镜113及与小透镜113同心设置的大透镜114，大透镜114用于将太

阳光聚集在小透镜113上；小透镜113用于将大透镜114聚集后的太阳光聚焦于光纤50头部。

在本实施例中，光纤50采用多芯光纤，用于将小透镜113聚焦的光能传播至指定位置。光纤

50的外表面套设有光纤保护套。通过大透镜114与小透镜113相结合的方式聚集后太阳光，

并通过集热铜箱吸收光纤50传导来的热量，从而有效利用太阳能，提高集热器20的热能利
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用效率。

[0022] 进一步地，参见图1至图4，本实施例提供的新能源空气调节装置，追光收集设备10

包括第一安装台115、第一支柱116、第一连接杆117和第一安装架118，第一支柱116设于第

一安装台115上，第一连接杆117的一端与第一支柱116转动连接，第一连接杆117的另一端

与第一安装架118转动连接，在本实施例中，第一连接杆117分别通过转轴与第一支柱116和

第一安装架118转动连接，通过第一连接杆117的转动来调节追光角度。遮光板112和大透镜

114安装于第一安装架118上，可选地，遮光板112设于小透镜113与光纤50头部之间。遮光板

112上设有透明的单色液晶层，本实施例提供的追光收集设备，结构简单且安装方便。

[0023] 优选地，如图1至图6所示，本实施例提供的新能源空气调节装置，追光收集设备10

上设有追光驱动机构12，追光驱动机构12包括追光传感器121、第二控制器122和电机123、

太阳能电池板124和蓄电池125，其中，追光传感器121，用于追踪太阳光；第二控制器122分

别与追光传感器121和电机123电连接，用于根据追光传感器121追踪到的太阳光照射方向，

驱动电机123动作，矫正太阳能电池板124的姿态，促使太阳能电池板124始终正对太阳光；

太阳能电池板124与蓄电池125电连接，用于给述蓄电池125充电。在本实施例中，追光驱动

机构12通过驱动连杆60与集光机构11相连接，以使集光机构11与追光驱动机构12的姿态保

持一致。进一步地，追光驱动机构12还包括第二安装台126、第二支柱127、第二连接杆128和

第二安装架129，第二支柱127设于第二安装台126上，第二连接杆128的一端与第二支柱127

转动连接，第二连接杆128的另一端与第二安装架129转动连接，追光传感器121和太阳能电

池板124安装于第二安装架129上。在本实施例中，驱动连杆60的数量可以为两根，分别连接

于第一安装架118和第二安装架129之间，从而使追光驱动机构12和集光机构11一起联动，

使追光驱动机构12与集光机构11的姿态保持一致，且减少了驱动电机的数量，节省了制造

成本。

[0024] 进一步地，如图7所示，本实施例提供的新能源空气调节装置，风力驱动设备40包

括风力传动机构41，风力传动机构41包括风叶411、套设于风叶411主轴上的第一螺施伞齿

轮412、与第一螺施伞齿轮412相啮合的第二螺施伞齿轮413、套设于第二螺施伞齿轮413上

的主传动轴414、套设于主传动轴414另一端的第三螺施伞齿轮415、与第三螺施伞齿轮415

相啮合的第四螺施伞齿轮416、以及连接于第四螺施伞齿轮416与通风设备30之间的同步

带。在本实施例中，风叶411将室外风力转化为动化传递至室内的排风扇。并通过一根同步

带同时带动多个排风扇运转，从而提高了热量利用效率。

[0025] 优选地，如图1至图8所示，本实施例提供的新能源空气调节装置，风力驱动设备40

上设有追风机构42，追风机构42包括固定齿圈421、以及依次相连的摆动尾翼422、偏航驱动

杆423、摆动架424、旋转支管425和第一旋转轴426，摆动架424包括第一传动轮组4241、套设

于第一传动轮组4241内的第二旋转轴4242、分别通过同步带与第二旋转轴4242相连接的第

二传动轮组4243和第三传动轮组4244、以及套设于第二旋转轴4242另一端的第四传动轮组

4245，第一传动轮组4241通过同步带与主传动轴414上的同步带轮相连接，摆动尾翼422的

另一端通过同步带与第四传动轮组4245相连接；第四传动轮组4245通过转动圈4246与偏航

驱动杆423相搭接。其中，第一传动轮组4241、第二传动轮组4243、第三传动轮组4244和第四

传动轮组4245上部分为同步带轮，下部分为齿轮。在本实施例中，风叶411转动会带动主传

动轴414转动，其中一部分动力传输至下方的排风扇转动，另一部分动力经由同步带传给第
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一传动轮组4241，其中，第一传动轮组4241、第二传动轮组4243、第三传动轮组4244和第四

传动轮组4245都设于摆动架424上，摆动架424与旋转支管425连接，并且摆动架424可沿第

二旋转轴4242摆动，旋转支管425可沿第一旋转轴426转动。当运行时，主传动轴414会旋转，

同时，第一传动轮组4241、第二传动轮组4243、第三传动轮组4244和第四传动轮组4245都会

一起旋转，其中，第二传动轮组4243和第三传动轮组4244为反方向旋转，此时，所有轮组均

未与固定齿圈421接触。当摆动尾翼422受到侧风时，偏航驱动杆423会转动，转动时就会拨

动摆动架424，然后就有一组轮组会接触动固定齿圈421，追风机构42就会沿第一旋转轴426

转动。在本实施例中，通过风向和追风机构42配合，即哪边有风，整个风力驱动设备40就会

转向哪边，从而达到了追风的目的，有效地利用了风能。

[0026] 如图1至图8所示，本实施例提供的新能源空气调节装置，其工作原理如下所示：

运行时，室外部分会根据阳光位置自动校正方向，太阳光光线经过大透镜113、小透镜

114聚集到光纤50，由光纤50将光传送至室内的集热铜箱。集光机构11会根据光强调整遮光

板112透明度，使集热铜箱温度恒定。室内设有通风设备30，由室外的风叶411带动排风扇转

动，并且可根据风向调节通风设备30迎风位置，可根据风量大小调节流量，使风量恒定。矫

正方向由追光驱动机构12实现，追光驱动机构12自身带有太阳能电池板124及蓄电池125，

驱动自身电机123调整角度，然后与集光机构11一起联动，从而使追光驱动机构12与集光机

构11的姿态保持一致。

[0027] 本实施例提供的新能源空气调节装置，与现有技术相比，采用追光收集设备、集热

器、通风设备和风力驱动设备，追光收集设备上设有集光机构，集光机构包括光照强度传感

器、第一控制器和遮光板，设于室外的追光收集设备聚集太阳能、追踪太阳光、并根据追踪

的太阳光照射方向，矫正接受太阳光照的姿态，从而有效利用太阳能；设于室内的集热器将

追光收集设备聚集的太阳能转化为热能后用来加热空气；设于室内的通风设备将集热器加

热后的空气排放至室内；设于室外的风力驱动设备将风力转化为动能以带动通风设备运

转，从而节省排风扇消耗的能量；设于室外的光照强度传感器检测太阳光的光照强度；第一

控制器根据光照强度传感器检测到的太阳光的光照强度，调整遮光板的透明度，以使集热

器内的温度保持恒定，从而有效地对室内进行恒温控制。本实施例提供的新能源空气调节

装置，充分利用太阳热能和风能、绿色节能环保；热能收集效果佳、控温效果好。

[0028] 尽管已描述了本发明的优选实施例，但本领域内的技术人员一旦得知了基本创造

性概念，则可对这些实施例作出另外的变更和修改。所以，所附权利要求意欲解释为包括优

选实施例以及落入本发明范围的所有变更和修改。显然，本领域的技术人员可以对本发明

进行各种改动和变型而不脱离本发明的精神和范围。这样，倘若本发明的这些修改和变型

属于本发明权利要求及其等同技术的范围之内，则本发明也意图包含这些改动和变型在

内。
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图5
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