CZ 306544 B6

PATENTOVY SPIS

(21) Cislo prihlasky:

(ClEgS)K A (22) Prihlaseno:
REPUBLIKA (40) Zvetejnéno:
(Véstnik ¢&. 9/2017)

(47) Udéleno:

(24) Oznameni o udéleni ve véstniku:

2016-1
03.01.2016
01.03.2017

18.01.2017
01.03.2017

URAD ,
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVi

(Véstnik ¢. 9/2017)

(11) Cislo dokumentu:

306 544

(13) Druh dokumentu: B6

(51) Int. Cl.:

F16H 1/04
F16H 1/14
F16H 19/04
B65D 85/00

(2006.01)
(2006.01)
(2006.01)
(2006.01)

(56)

Relevantni dokumenty:

Vertikalni balici stroj Sigma 400, h[tp://www.masek.cz/vertikalni-balici-stroj-sigma-400/.
US 7685897; US 4044618; US 5062394; JP H0193660, WO 2015086609; EP 2682641.

(73)

(72)

(74

Majitel patentu:

Ceské vysoké ugeni technické v Praze, Fakulta
strojni, Ustav vyrobnich strojl a zafizeni, Praha 2,
CcZ

Pivodce:

doc. Ing. Vladimir Andrlik, CSc., Praha 6 - Dejvice,
CZ

Bc. Ondiej Pechanec, KruSovice, CZ

Jan Mikolasek, Vlasim, CZ

Zastupce:
Ing. Véclav Kratochvil, Husnikova 2086/22, 158 00
Praha 13

(54)

(57

Nazev vyndlezu:
Pohon potahovych Femenii zejména
vertikalniho baliciho stroje

Anotace:

Pohon potahovych fement zejména vertikalniho baliciho
stroje obsahujiciho dva hiidele (o1, 02) s protibéZnou
rotaci umisténé na posuvovych blocich se vzajemnou
protibéznou translaci (T1, T2). Hiidele (ol, 02) jsou pies
ozubeny prevod pipojeny k hnacimu priab&znému
drazkovanému htideli spojenému s jednim rotacnim
elektromotorem a posuvové bloky jsou opatieny dvojici
ozubenych hiebent se spoluzabirajicim pastorkem (Op) a
jednim ptimocarym pneumotorem.
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Pohon potahovych femenii zejména vertikalniho baliciho stroje

Oblast techniky

Vynalez se tyka pohonu potahovych femenii zejména vertikalniho baliciho stroje, obsahujiciho
dva hiidele s protib&znou rotaci, umisténé na posuvovych blocich se vzajemnou protib&znou
translaci. Pohon potahovych femeni je vhodny zejména pro vysokorychlostni vertikalni balici
stroje.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dob¢ vyrobei vysokorychlostnich vertikalnich balicich strojii pro posuv rukavu balici
folie na plnicim tubusu pouZivaji fesen, kdy jsou dva hidele umistény na posuvnych blocich.
Hridele maji protibéznou rotaci. Tuto rotaci vytvafeji dva samostatné pohony — rota&ni elektro-
motory s vhodnou prevodovkou. Posuvné bloky maji vzajemnou protibéznou translaci. Tuto ‘
translaci vytvareji dva samostatné linearni pneumotory, které jsou umistény v horni asti mecha-
nizmu, kdy valec pneumotoru je ukotven kramu baliciho stroje a pohybliva pistnice pak
k posuvnému bloku, ktery je veden linearnim vedenim. Posuvové bloky unasi soustavu obsahuji-
ci elektromotor, pfevodovku, hnaci hiidel. Hiidele protibéZné roztddeji femenice s potahovymi
femeny, které maji za dkol stahovat, tj. posouvat rukdv balici félie po plnicim tubusu. K plnicimu
tubusu jsou oboustranné pfitlatovany linearnimi pneumotory - translace. Celé zafizeni je pomér-
n¢ komplikované - &tyfi samostatné pohony, rozmérné a hmotné.

Podstata vyndlezu

Vyse uvedené nedostatky jsou do znaéné miry odstranény pohonem potahovych fement zejména
vertikalniho baliciho stroje, obsahujici dva htidele s protibéZnou rotaci, umisténé na posuvovych
blocich se vzdjemnou protibéznou translaci, podle tohoto vynalezu. Jeho podstatou je to, Ze hii-
dele jsou ptes ozubeny pievod pipojeny k hnacimu pribéznému drazkovanému hiideli spojené-
mu s jednim rota¢nim elektromotorem a posuvové bloky jsou opatieny dvojici ozubenych hiebe-
ni se spoluzabirajicim pastorkem a jednim pfimo¢arym pneumotorem. Pastorek je s vyhodou
plovouci pro kompenzaci nepfesné ustaveného plniciho tubusu s posuvem +/- xp. Protibézné
rotace a protib&zné translace jsou propojeny mechanickou vazbou pro vzajemnou synchronizaci.

Pohybové funkce u tohoto feseni jsou zachovény jako u znamych feseni. K vytvorfeni téchto po-

hybli jsou potiebné pouze dva pohony. Rotaéni elektromotor s pfevodovym ustrojim, ktery je
umistén na rdmu v pravé ¢asti mechanizmu a linedrni pneumotor, umistény v levé asti.

Objasnéni vvkrest

Pohon potahovych femenii podle tohoto vynalezu bude podrobnéji popsan na konkrétnim prikla-
du vertikalniho baliciho stroje s pomoci ptiloZenych vykrest, kde na obr. 1 je znazornéno feseni
pohonu potahovych fementi v axonometrickém pohledu. Na obr. 2 je zadni pohled navrzeného
pohonu, z kterého je patrné technické feseni rozvodu rotaci na oba hiidele od jednoho elektromo-
toru. Obr. 3 zobrazuje spodni pohled na navrzeny pohon, z kterého je patrné feseni vazby transla-
ci obou hidelti od jednoho pneumotoru. Je zde také znazornén mozny posuv pievodového pas-
torku. Obr. 4 znézortiuje stavajici teseni pohonu potahovych femenil, vietné oznaceni Jednotli-
vych pohybi hrideli
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Piiklady uskutednéni vynalezu

Ptikladny pohon potahovych femeni vysokorychlostniho vertikalniho baliciho stroje obsahuje
dva h¥idele o1, 02 s protibéznou rotaci, umisténé na posuvovych blocich se vzajemnou protibéz-
nou translaci T1, T2. Hiidele o1, 02 jsou pies ozubeny pfevod pfipojeny k hnacimu priabéznému
drazkovanému hiideli spojenému s jednim rotacnim elektromotorem a posuvové bloky jsou opat-
feny dvojici ozubenych hiebent se spoluzabirajicim pastorkem Op a jednim pfimoc¢arym pneu-
motorem. Pastorek Op je plovouci pro kompenzaci nepfesné ustaveného plniciho tubusu s posu-
vem +/- xp. Protib&Zné rotace R1, R2 a protib&zné translace T1, T2 jsou propojeny mechanickou
vazbou pro vzdjemnou synchronizaci.

Zakladni koncepce pohonu potahovych femend vysokorychlostniho vertikalniho baliciho stroje
ziistava zachovéna jako u stavajicich znamych feSeni. Posuvové bloky jsou vedeny linedrnim
vedenim a umoziiuji vzajemnou protib&znou translaci T1, T2 h¥ideld o1, 02. Stejné tak je zacho-
vana protibézna rotace R1, R2. K dispozici jsou viak pouze jeden pneumotor a jeden elektromo-
tor.

Z obr. 2 vyplyva zpiisob feSeni rotace R1, R2, pii moznosti translaci T1, T2. To je umoznéno
pouzitim kuzelového soukoli, kdy dvojice hnanych kuZzelovych kol je roztaCena pies prab&zny
htidel s rovnobokym drazkovanim, ktery rozta¢i elektromotor se $nekovou prevodovkou a kom-
penzaéni spojkou. Tato kuzelova kola jsou posuvna po pribézném drazkovaném hiideli a svoji
rotaci predavaji spoluzabirajicimu kuzelovému kolu a tim htidele ol, 02 ziskavaji protibéZnou
rotaci R1, R2 pii libovolné translaci posuvovych blokd, jejichz soucasti spoluzabirajici kuzelova
kola jsou.

Z obr. 3 vyplyva zpiisob feseni protibéznych translaci T1, T2 posuvovych blokd. Posuvové bloky
jsou opatieny ozubenymi hiebeny, do kterych zabira pastorek Op. Timto zplsobem jsou svazany
vzdjemné protib&zné translace T1, T2 posuvovych blokii. Levy posuvovy blok - obr. I mé& vynu-
ceny pohyb - pitlanou silu linedrnim pneumotorem, pravy posuvovy blok vykonava zrcadlovy
pohyb - pitlak prostrednictvim spoluzabirajiciho pastorku Op. Tento pastorek Op ma uvolnény
ohraniteny pohyb +/- xp - plovouci ulozeni pastorku Op v ose x. Plovouci pastorek Op ma za
tikol eliminovat uréité nepresnosti osového ulozeni plniciho tubusu vertikalniho baliciho stroje,

ktery se nachazi mezi htidelemi o1, 02.

Pramyslova vyuZzitelnost

Pohon potahovych fement vertikalnich balicich strojii podle tohoto vynalezu najde Siroké uplat-
néni ve viech piipadech, kde je nutné zajistit stejnom&rny oboustranny ptitlak k plnicimu tubusu
a zarovell posouvat vytvofeny rukav z balici folie po tomto tubusu ve sméru jeho osy. Reseni
umoziiuje rychlé a snadné sefizeni vertikalniho baliciho stroje pfi zméné baleného produktu a
energetickou ispornost provozu pii zajisténi vysokych parametri Zivotnosti a spolehlivosti celku.

PATENTOVE NAROKY

1. Pohon potahovych fementi zejmena vertikalniho baliciho stroje, obsahujici dva htidele (ol,
02) s protib&znou rotaci, umisténé na posuvovych blocich se vzajemnou protib&znou translaci
(T1,T2), vyznacujici se t im, Ze hiidele (o1, 02) jsou pfes ozubeny prevod piipojeny
k hnacimu pribéznému drazkovanému htideli spojenému s jednim rotalnim elektromotorem a
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posuvove bloky jsou opatieny dvojici ozubenych hiebend se spoluzabirajicim pastorkem (Op) a
Jednim pfimo¢arym pneumotorem.

2. Pohon potahovych femenii podle naroku 1, vyznaé&u jici se tim, Ze pastorek
(Op) je plovouci pro kompenzaci nepfesné ustaveného piniciho tubusu s posuvem +/- xp.

3. Pohon potahovych femenii podle naroku 1 nebo 2, vyznaéu jici se tim, Ze pro-

tibéZné rotace (R1, R2) a protib&zné translace (T1, T2) jsou propojeny mechanickou vazbou pro
vzajemnou synchronizaci.

4 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 4
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