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ndboje, k nimZ jsou prichyceny rota&ni no~
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k ni% je pripevnén pfimolary hydromotor,
jeho? druhy konec je ukotven na ramenech,
na jejich¥ zadnich koncich jsou uloZena obr. 4
pojezdovéd kola.
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Vynélez se tyk& za¥izeni pro orbu a prohlubovdni pidy, pop¥ipad& pro spojeni téchto

operact.

Orba je jedna z energeticky nejndro&n&jdich prac{ v zem&d&lstvf. Provdd{ se pluhy s
pasivnimi radlicemi, co? md za ndsledek vysoké odpory tfenim a tim pochopiteln& vysoké
energetické ztrdty. U stdvajicich pluhl se v technické literatufe a vgzkumngch pracech uvé-
d&ji ztr4ty t¥enim na radlici 50 a% 60 %. K tomu je3t& pfistupuji ztrdty prokluzem kol taZ-
ného prostfedku, které se pohybuji od 5 do 30 %. V poslednich letech, vzhledem ke zvySuji-
cimu se utufovani pidy, odpory neustile stoupaji. Dal3fi nevyhodou pluZnfho té&lesa je rovny
a hladky povrch podorni&nf vrstvy, kterd se orbou do stéle stejné hloubky stédvd vysoce zhut-
nélou a nepropustnou vrstvou. Jeji rozrufeni pasivnimi podryvacimi t&lesy je tak energetic- r
ky nadro&né, %e se pro vysoké ndklady provddi jen velmi omezen&. To vSe md negativni vliv na
vy&i vynost. Pro odstrandni t&chto nedostatkl bylo vyvinuto v minulych letech nékolik za¥i-
zeni, kter& m&la tyto nevyhody odstranit. Mezi n& pat¥f nap¥iklad za¥izen{ podle Zeskoslovens-
kého patentu 96 317. Podstata tohoto vyndlezu spo&ivd v tom, %e na spole&né h¥ifdeli, zavéZe-
né na t¥ibodovém z&v&su traktoru je umist&no n&kolik slupic s upevnénymi pluZnfmi t&lesy, se-
stdvajlci z ost¥{ a odhrnova&ky, pracujicimi na principu rota&niho rge. Cinnost tohoto za-
¥izeni je omezena velmi nizkou pracovni rychlostf a st¥edni hloubkou zpracovavané vrstvy pudy,
pti&em? existuje z&vislost obvodové rychlosti pracovniho orgénu na pojezdové rychlosti za¥i-
zenf a zafizeni neni urdeno k prohlubovdni pidy. Je zndmo i za¥fzen{ pro orbu a prohlubovini
pidy tafené za trak&nim prostfedkem a jeho pracovni orgdny jsou pohdn&ny hydrostatickymi pfe-
vody s mo%nost{ regulace otd¥ek, tzn., Ze otd&ky pracovnich orgdnli nejsou auéomaticky nasta-
vovadny v z&vislosti na zm&n& pojezdové rychlosti trakdniho prostfedku, ale na subjektivnim po-
souzeni obsluhujficiho pracovnika. VS3echna tato za¥izeni majf p¥evodovd ustroji v trak&nim pro-
stfedku a samostatné p¥evody k pohonu pracovnich orgénl za¥fzeni. Dal3{ nevg¢hodou t&chto za¥i-
zeni je vysokd celkovd hmotnost, vychdzejici z konstrukce, kterd je nutnd k zahlubovdni pra-
covnich orgédni. To vie vede k tomu, Ze za¥fzenf je pfedimenzovdno, coZ md vliv na jeho hmot-
nost, cenu, utufovdni pidy a dal3f nevyhodné vlastnosti.

Uvedené nnvyhody odstranuje za¥izeni pro orbu a prohlubovdni pidy podle vyndlezu, jehoi
podstata spo&ivd v tom, %e na hnaci nédpravé trak&niho prostfedku jsou uloZeny ndboje, ke kte-
rym jsou p¥ichyceny rota&nf noZfe. Konec rdmu za¥ifzeni je opat¥en konzolou, ke které je pri-
pevnén pfimo&ary hydromotor, jehof druhy konec je ukotven na ramenech, na jejichZ zadnich kon-
cich jsou uloZena pojezdovAa kola.

Zarizen{ podle vyndlezu p¥in&3{ ¥adu vyhod, z nichZ nejpodstatné&j3i spotivid v tom, Ze n
pracovni orgény jsou namontovdny p¥imo na zadni hnaci nédpravé traké&niho prosffedku, &imZz od-
padd soustava pfevodd od vyvodového h¥fdele trak&niho prostfedku na pracovni orgdny. Timto
YeSenim je zaji%té&na p¥im& z4vislost obvodové rychlosti rotaénich noZd na pojezdové rychlo-
sti trakéniho prost¥edku p¥i za¥izen{ libovolnélp pfevodového stupné. Vyhodou je i vyuZiti
vliastni hmotnosti trak&nfho prost¥edku k zahlubovani pracovnich orgdnt do pidy, pfidemZ pra-
covni orgdny napoméhaji p¥edni hnac{ ndpravé v dopfedném pohybu a nedochdzi k prokluzu. Opro-
ti dosud zndmym za¥izenim, urdenym k obdobnym udCeltm, md za¥ifzeni podle vynédlezu podstatné
niz&i hmotnost, vy$3{ G¢inek, ktery se projevuje vy33{ vykonnosti p¥i niZ3{ energetické né-
ronosti a je konstruk&né& i exploatadné& jednodusdsi. Za¥izen{ je uréeno jak pro orbu, tak
pro prohlubovadni podorni&ni vrstvy a nebo pro kombinaci a soufasné provaddéni téchto operaci.
Cinnost za¥izeni nevytvAd¥{ podbrdzd{ rovné, ztuZené, ale naopak vytvad¥{ prostor pro zachy-
covédni vladhy, &imZ je zabr&néno i vodni erosi pidy. Zaffzeni je schopno pracovat i na vel-
kych svazfch po spddnici i vrstevnici, p¥idemZ nedochdzi{ k p¥fesunu zeminy jako u radligé-
nych pluht.

P¥fklad provedeni{ za¥izeni pro orbu a prohlubovidni pidy podle vyndlezu je schematicky
zndzornén na p¥ipojenych vykresech, kde na obr. 1 je celkovy pohled na zarizenf{ z boku a na

obr. 2 je pohled na zaffzeni{ shora.
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zatizen{ podle vyndlezu sestdvd z trak&nfho prostfedku 1, jehoZ p¥edn{ hnaci nédprava
2 je rédmem 8 propojena se zadn{ hnaci nédpravou_3, na které jsou uloZeny ndboje 7 rotalnich
noZd 5. Konec rému 8 za¥fzeni je opatfen konzolou 9, ke které je prichycen pfimoCary hydro-
motor 6, jehoZ druhy konec je ukotven na ramenech 10, na jejichZz spodnich koncich jsou ulo-

Zena pojezdova kola 11.

Zatf{zeni podle vyndlezu miZe byt fedeno jako samojfzdné nebo jako adaptér k trak&ni-
mu prost¥edku, ze kterého se demontuji zadni hnaci kola a mfsto nich se namontuj{ naboje
7 s rotanimi noZi 5. Pracovnimi orgédny jsou rota¢n{ noZe 5, jejich tvar je shodny s cyklo-
idn{ drédhou, kterou opisuje hrot noZe. Tato drdha je déna konstantnim pomé&rem pojezdové
rychlosti za¥fzeni k obvodovym rychlostem jednotlivych bodd aktivni C&sti réiéénich nozu
5 tak, aby rota®ni nG% 5 vnikal do pidy s relativné nulovou rychlosti ve sméru pojezdové
rychlosti za¥fzenf. K zahloubeni rota&nich noZd 5 je vyuZfvédna vlastni hmotnost za¥izen{,
véetné hmotnosti zadni &&sti trakéniho prostfedku, k &emuZ napomdh& i samozahlubovaci schop-
nost rotaé¢nfich noZd 5 svym tvarem p¥i odlamovadni a obraceni skyvy. Konstantniho poméru po-
jezdové rychlosti k obvodové rychlosti rotaénich noZl 5 je dosaZeno pfevodovym pomé&rem me-
zi pfedni a zadni nédpravou, t.zn., Ze zm&nou pojezdové rychlosti reakéniho prostfedku se
soutasné mé&ni polet otdfek rota&nich noZll 5, p¥ifemZ vzdjemny pom&r otdlek pfedni a zadni
ndpravy zUstdv& konstantni. Za¥izeni podle vyndlezu je urdeno pro orbu a soucasné prohlubo-
vdni pidy. Rotadni noZe _S5 vnikaji do pidy ve svislém sméru. P¥i pojezdu za¥izeni po pozem-
ku odlamuji zabranou skyvu pidy, &&steéné& ji drobi a misi, p¥idemZ nedochdzi k pfevraceni
celého zpracovavaného profilu a vynédSeni podorni&niwvmtvy na povrch pddy. Rotaéni noie 5
jsou uspofddény na zadni hnac{ népravé 3 trakénfho prost¥edku oboustranné& a mezi nimi v zéa-
béru vznikd mezera, odpovidajfc{ 35{fce zdb&ru jedné strany rotalnich noZi 5. Tato mezera je
zpracovdna ndslednou jfzdou za¥fzen{ po pozemku. Za¥fzeni je urdeno pro orbu nebo k prohlu-
bovdn{ pGdy, pop¥ipadé ke kombinaci t&chto procesid, tzn. orbu a soufasné prohlubovani pudy.
P¥i pouZiti za¥fzeni pro orbu se namontuji na nédboje 7 rota&ni noZe 5 o délce odpovidajici
poZadovang hloubce orby. Pro prohlubovdni pidy se na nédboje 7 namontujf{ rotaéni noZe 5, je-
jichZ délka odpovidd poZadované hloubce prohlubovdnfi pidy. Za¥izeni lze pouZivat pro orbu a
soutasné prohlubovdni pidy, kdy se na n&boje 7 namontuji rotalni noZe 5 stfedni{ délky. PIi
najet{ nékterého z rotadnich noZl _5 na nepfekonatelnou p¥ekdZku, nap¥iklad na velky kémen,
skdlu a podobné&, nedochdzi k poSkozeni rota&niho noZe 5, protoZe v tomto p¥ipadé slouizi ja-
ko kopirovaci za¥fzeni, tzn., %e dotfenou stranu zarizeni nadzvedne a po p¥ekondni p¥ekdiky
dojde opét k zahloubenf v celé 3{¥i z4b&ru za¥fzenf{. V p¥ipadé najet{ rotadnfho noZe 5 na
p¥ekdiku ve v&t3{ hloubce pldy umoZni diferencidl sniZeni otddek dot&ené strany za soulas-
ného zvy3eni otdlek druhé strany ndpravy. Tim je dosaZeno dvojiho ji&téni proti p¥etiZeni
a po8kozeni prevodového ustroji i rotalnich noZl 5. Zarizeni p¥i prdci nevyZaduje taZnou
silu, a tim nedochdzi k prokluzu hnacich kol p¥edni népravy: P¥i nepracovnich prejezdech
po pozemku, otédeni na souvratich, couvdni a zejména pii p¥esunu za¥izeni po komunikacich
se pomoci pfimo¢arého hydromotoru 6 nadzvedne zadni hnaci ndprava trakéniho prostfedku 3
se soucasnym vyhloubenim rota&nich noZd 5 do transportni polohy 4 a hmotnost zadni &&sti

za¥izeni se pfenese na transportnf kola 11.

PREDMET VYNALEZU

Za¥izeni pro orbu a prohlubovéni piddy, urené k zavéSeni na trakdéni prostt¥edek, je-
hoZ p¥edni hnaci nédprava je rdmem propojena se zadni hnaci népravou, vyznacujici se tim,
Ze na zadn{ hnaci népravé (3) trak&niho prostfedku (1) jsou uloZeny néboje (7), ke kterym
jsou ptichyceny rotani noZe (5) a zadni konec r&mu (8) je opatfen konzolou (9), ke které
je p¥ipevnén primocary hydromotor (6) ukotveny na ramenech (10) pojezdovych kol (13).

1 vykres
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