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Przyrzad celowniczy do dzial przeciwlotniczych.
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Udzielono 29 stycznia 1929 r,
Pierwszenstwo: 15 stycznia 1926 r, (Czechostowacja).

Wynalazek niniejszy dotyczy przyrza-
du celowniczego do dzial przeciwlotni-
czych, ktéry moze byé¢ umieszczony albo
bezposrednio na dziale lub na centralnym
posterunku nadawczym.

" Opisany przyrzad podaje wszystkie e-
lementy strzalu, konieczne do dokladnego
okreslenia miejsca rozprysku i czasu prze-
lotu pocisku, Polega on na zasadzie wyzy-
skania w spos6b mechaniczny zalezno$ci
czasu lotu Pocisku od kata polozenia
punktu rozprysku przy niezmiennej wyso-
kosci i prostolinijnym réwnomiernym lo-
cie samolotu, przyczem przy konstrukcy:-
nem rozwigzaniu wyprzedzenia w kierunku
i na wysokosci zastosowano dwie rézne
skale pomiarowe, 4

Przedmiot wynalazku przedstawiony

jest na rysunku schematycznie. Fig. 1 u-
widocznia teoretyczna podstawe, podczas
gdy fig. 2 i 3 — spos6b mechanicznego od-
tworzenia czynnikéw strzatu,

Na fig. 1 nalezy naprzéd wziaé pod u-
wage tréjkat B, Z‘, P’, ktory jest wzgle-
dem wlasciwego poziomego tréjkata wy-
przedzenia homotetyczny. Tréjkat B, F',
Z‘ jest poziomym tréjkatem wyprzedzenia,
ktéry jest zgodny i réwnolegly do rzutu
poziomego przestrzennego trojkata wy-
przedzania, Przestrzenny tréjkat wyprze-
dzania tworzy linja lotu samolotu i linje
taczace stanowisko obserwatora z poczat-
kiem i koricem linji lotu. Wspommiany tréj-
kat B‘, P, Z* jest tylko tréjkatem pomoc-
niczym, '

Prosta przechodzaca przez punkty P’



i Z* awidocznia linje lotu samolotu, &' c-
znacza stanowisko obserwatora. W punk-
cie P* znajduje si¢ samolot w chwili wy-
strzalu dziala, podczas gdy Z‘° oznacza
punkt trafienia wystrzelonego pocisku z
samolotem. Gdy wiec samolot znajduje
si¢ w punkcie P‘, dziato musi zajaé¢ kieru-
nek b°, Z‘, to znaczy musi zostaé¢ wyprzedzo-
ne, aby pocisk trafit wpunkt Z*. Tréjkat b,
P*, Z' jest zatem przestrzennym tréjkatem
wyprzedzania, Jego rzut ma plaszczyzne
pozioma przez stanowisko b‘ obserwatora
daje trojkat b, p*, z*. Gdy przez linje¢ lotu
polozy si¢ réwniez plaszczyzne pozioma
i rzuci na nia tréjkat b’, p’, z, otrzymuje
‘si¢ wspomniany juz tréjkat pomocmiczy
B, P, Z',

~Gdy w tym tréjkacie punkt P’ zostanie
rzucony na linj¢ B, Z‘ otrzymuje si¢ punkt
pomocniczy R’. Ten punkt R° moze byé
réowniez okre$lony jak rzut punktu P° w
plaszczyZnie punktu trafienia B’, b°, Z*, z°.
Powstaly w ten sposéb tréjkat P*, R, Z*
jest prostokatny i tworzy podstawe pira-
midy z wierzchotkiem b‘, Tréjkat ten two-
rzy podstawe piramidy, ktérej wienzchol-
kiem jest punkt b, ktory odpowiada miej-
scu obserwatora. Krawedzie piramidy c, es
i g okreslaja wielko$é wyprzedzenia w
kierunku wyprzedzenia na wysokosé¢ i kat
polozenia punktu trafienia wybuchu, tak
ze krawedzie ¢, es i g odpowiedniej pira-
midy okreslaja wraz z balistycznym wa-
runkiem warto$¢ t = f (y) i catkowicie da-
ja moznos¢ odtworzenia wyprzedzenia.
Wspomniane dtugosci posiadaja nastepuja-
ce wartosci.
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Do tych réwnari obrano dwie skale po-
miarowe, a mianowicie:
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w réwnaniu 1. skaleflH tgrzi

w réwnaniu 2. skale Hy = sintz

Ramiona tréjkatéw wyprzedzenia na
skutek obrania skal pomiarowych H i Hs
nie zmieniaja sie, lecz pozostaja state,

Przyrzad celowniczy jest podzielony
na dwie czesci, mianowicie na cze$¢ lewa
i cze$é prawa i to ze wzgledu na waly do
celowania ustawiajace dziato, z ktorych
po kazdej stronie dziala znajduje si¢ po
jednym,

Monogramy, ktére okreslaja wartosé c
i es obu tréjkatéw wyprzedzania i tréjkat
ktéry okresla wyprzedzenie w kierunku,
znajduja si¢ w prawej czesci przyrzadu ce-
lowniczego, podczas gdy lewa cze§é tegoz
zawiera trojkat wypnzedzenia na wysokosé
i beben celownika na wysokosé,

Fig. 2 uwidocznia odtworzenie wyprze-
dzenia w kierunku,

Wyprzedzenie w kierunku, okreslone
przez trojkat Z°, P*, B, ktérego nieruchoma
strona Z‘, B‘ odpowiada poziomemu oddale-
niu samolotu w chwili uderzenia wen poci-
sku, jest stale i znajduje si¢ stale w pla-
szazyznie strzalu, podczas gdy ramie o
zmiennej dtugosci P, Z‘, = C, odpowiada-
jace linjowej zmianie polozenia celu przez
czas lotu pocisku, osadzone jest obrotowo.

Luneta celownicza Ds do celowania w
kierunku miesci si¢ na odchylajacym sie
boku poziomego tréjkata wyprzedzenia B’
P, Z,

Fig. 3 przedstawia schemat calego przy-
rzadu celowniczego.

Kat polozenia punktu trafienia jest
okreslony zapomoca tréjkata wyprzedze-
nia b°, R, Z* i zostaje odtworzony przez
obracanie ramienia Z‘, b* o stalej dlugosci
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tak, ze bok Z', R trojkata, ktéry odpowia-
da rzutowi linjowej zmiany polozenia sa-
molotu podczas i ‘lotu pocisku na pla-
szczyzne strzalu, zmienia si¢ wedlug wzoru:

e = th K. sintz cos (o4 A)..

- Zapomoca, pokretel mnastawia si¢ naka-
zane i zapomoca odpowiednich przyrzadow
okreslone warto$ci, mianowicie zapomoca
pokretta 7 — kierunek, pokretla 2 — wy-
soko$¢, zaé zapomoca kota 3 — szybkosé
samolotu tak, ze tylko szybko$é zostaje
bezposrednio przeniesiona do monogramu.

Kat potozenia przenosi si¢ na mecha-
nizm, przez obracanie pokretla 1, przy
réwnoczesnem $ledzeniu samolotu luneta
celownicza, na wysoko$¢ D z jednej stro-
ny (lewej) w tréjkat wyprzedzenia na wy-
sokos¢ Z*, R', b’, z drugiej za$ na beben V,
urzadzenia do nastawy wyprzedzenia.

es =c cos (0 +A) =v.K.

Wypadkowy ruch monogramu II stano-
wi przesuniecie si¢ preta pociagowego T,
zapomoca ktoérego przenosi si¢ wartosé

¢y

¢ = stz w tréjkat wyprzedzania w kie-
runku, Kat wyprzedzania S przenosi sig
zapomoca dyferencjatu przekladni rézni-
cowej D na lunete celownicza D, (prawa).
Kat A przenosi si¢ samoczynnie bezpo-
‘rednio od mechanizmu do celowania w
kierunku, z ktérym jest on polaczony za-
pomoca, odpowiedniego sprzegla, ktére u-
mozliwia w razie nowego wycelowania
dziata szybkie nastawienie,

Trzeci monogram III odtwarza pomno-
zenie ¢, przez cos(®—+4A). Cosinus kata
przenosi si¢ do niego z trojkata wyprze-
dzania w kierunku zapomoca obrotu nieo-
kragtej tarczy K‘, ktérej ksztalt okreslony
jest przez rownanie biegunowe,

Beben V, ‘urzadzenia do nastawy jest
zaopatrzony w krzywe, ktére sa propor-
cjonalne do czasu lotéw pocisku wedlug

wzoru F = )1’ K . sin tz, i na ktérych

oznaczone sa wysokosci lotu samolotu, tak
ze na pewnej wysokosci nastawia si¢ wia-
$ciwie wyzej wspomniany wzér w monogra-
mie. Przy nastawianiu zapomoca’ pokre’la
2 wskaznik 5 musi poruszaé sie ciagle na
odpowiedniej krzywej odpowiadajacej po-
danej w komendzie wysokosci celu.
Matematycznie rozwiazuje si¢ trzy mo-

nogramy, ktore okreslaja mnastepujace
wzory funkcyjne:
. i .
c,=v.K. — sintz,
y
costz " y.clgrz

% sintz cos (¢ 4 4)

on a1
romien) = a |+ d
P lpromicf) = a 4 d ¢ 0 T cos (+-+D)
przyczem wartosci a, d, 91 92 sa to stale,
poprzednio okreslone.

Zastrzezenia patentowe,

1. Przyrzad celowniczy do dzial prze-
ciwlotniczych, znamienny tem, ze poziome
wyprzedzanie okreslone jest zapomocy re-
alnego tréojkata, ktérego nieruchomy bok.
odpowiadajacy poziomej odleglosci samo-
lotu w chwili trafienia, jest i lezy zawsze
w plaszczyznie strzalu i ktérego bok o
zmiennej dtugoéci, ktéra odpowiada line-
arnej zmianie polozenia celu przez czas lo-
tu pocisku, jest osadzony tak, Ze si¢ moze
obraca¢,

2. Przyrzad celowniczy wedlug zastrz,
1, znamienny tem, ze luneta celownicza



jest umieszczona na obracajacym si¢ boku
 poziomego tréjkatu wyprzedzania.

3. Przyrzad celowniczy wedlug zastrz.
1 — 2, znamienny tem, ze kat polozenia w
tréjkacie wyprzedzenia zostaje okreslony
zapomeoca, obrocenia ramienia o statej dtu-
gosci, przyczem jednak bok tréjkatu, kto-
ry odpowiada rzutowi linearnej zmiany po-
lozenia samolotu przez czas lotu pocisku
na plaszczyzne strzatu, zmienia si¢ wedtug

wzoru h = v_y_t K sintz cos (a4 A).

4, Przyrzad celowniczy wedlug zastrz.
1 — 3, znamienny tem, ze warto$¢ cos.
(¢ 4 A) przenosi si¢ mechanicznie do me-
chanizmu obliczajacego, zapomoca obra-
cania nieokraglej tarczy, krzywizna obwo-

du ktérej jest okreslona réwnaniem
p (promiefi) = a+d L

g1+ g2. cos (@ Q)
sa okre-

przyczem wartoici a, d, q,, ¢?
$lone,

5. Przyrzad celowniczy wedlug zastrz.
1 — 4, znamienny tem, ze bgben, odtwa-
rzajacy funkcje urzadzenmia do okreslenia
wyprzedzania, zaopatrzony jest w krzyw-
ki, ktore podajg czas lotu pocisku i sg u-

ksztaltowane podlug wzoru F= iK sintz.

. v Akciova Spolecnost
drive Skodovy Zavody v. Plzni.
Zastepca: Dr. inz. M, Kryzan,

rzecznik patentowy,



Do opisu patentowego Nr 9957,

Druk L. Begustawskiego, Warszawa.
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