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(54)实用新型名称

一种畜牧养殖场用饲料投喂装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种畜牧养殖场用饲料

投喂装置，属于畜牧养殖场设备领域，一种畜牧

养殖场用饲料投喂装置，包括饲料槽槽体、驱动

架、饲料搅拌机构和清理机构；驱动架固定安装

在饲料槽槽体的外端，饲料搅拌机构安装在驱动

架的外端，且位于饲料槽槽体的上侧，清理机构

安装在驱动架的外端，且位于饲料槽槽体的上

侧；可以实现通过对饲料槽槽体内饲料重量的检

测，在饲料减少重量减轻时对底部进行升高，进

而让底部的饲料更便于动物的食用，且在食用完

成后对饲料槽槽体内进行清理，使残留的饲料得

以清除，降低残留饲料滋生的细菌影响动物的健

康。
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1.一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：包括饲料槽槽体(1)、驱动架(2)、饲

料搅拌机构(3)和清理机构(4)；所述驱动架(2)固定安装在饲料槽槽体(1)的外端，所述饲

料搅拌机构(3)安装在驱动架(2)的外端，且位于饲料槽槽体(1)的上侧，所述清理机构(4)

安装在驱动架(2)的外端，且位于饲料槽槽体(1)的上侧。

2.根据权利要求1所述的一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：所述饲料槽槽

体(1)内底端固定连接有驱动底座(11)，所述驱动底座(11)上端部固定连接有重量检测组

件(12)，所述重量检测组件(12)上端固定连接有承载板(13)，所述承载板(13)位于饲料槽

槽体(1)内，所述承载板(13)上端开凿有两个相对称的通口(14)，所述承载板(13)外端固定

连接有扩展板(15)。

3.根据权利要求2所述的一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：所述承载板

(13)面积小于饲料槽槽体(1)，且扩展板(15)与饲料槽槽体(1)内壁紧密接触。

4.根据权利要求2所述的一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：所述通口(14)

内壁转动连接有活动板(141)，所述活动板(141)外端固定安装有连接框(142)，所述连接框

(142)内设有副磁铁块(143)，所述承载板(13)下端面设有两个相对称的收集框(144)，所述

收集框(144)与通口(14)相对应，所述收集框(144)内侧壁转动连接有两个相对称的闭合板

(145)，所述承载板(13)外端固定安装有两组相对称的卡扣(146)，所述卡扣(146)位于收集

框(144)的外端，所述收集框(144)外端开凿有两个相对称的卡槽(147)，所述卡槽(147)与

卡扣(146)相匹配。

5.根据权利要求1所述的一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：所述清理机构

(4)包括驱动顶板(41)、电动伸缩杆(42)、底板(43)、刮板(44)和紫外线灯部件(45)；所述驱

动顶板(41)固定安装在饲料搅拌机构(3)的外端，且与驱动架(2)滑动连接，所述电动伸缩

杆(42)固定连接在驱动顶板(41)的下端面，所述底板(43)固定连接在电动伸缩杆(42)的下

端面，所述刮板(44)数量为两个，且对称分布在底板(43)的下端，所述紫外线灯部件(45)固

定安装在底板(43)的下端，且位于刮板(44)之间。

6.根据权利要求5所述的一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：所述刮板(44)

相互靠近的一端均固定连接有防护板(47)，所述防护板(47)位于紫外线灯部件(45)的外

侧，所述紫外线灯部件(45)外端固定连接有两个相对称的推板(46)。

7.根据权利要求6所述的一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：所述防护板

(47)由固定板、主磁铁块、保护套构成，所述固定板固定连接在刮板(44)相互靠近的一端，

所述主磁铁块固定连接在固定板的下端，所述主磁铁块与副磁铁块(143)相互排斥，所述保

护套套设在主磁铁块的外端，且与固定板相接。

8.根据权利要求4所述的一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，其特征在于：所述活动板

(141)初始状态与通口(14)横向水平对齐，所述活动板(141)呈向收集框(144)方向旋转靠

近。
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一种畜牧养殖场用饲料投喂装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及畜牧养殖场设备领域，更具体地说，涉及一种畜牧养殖场用饲料

投喂装置。

背景技术

[0002] 畜牧业，是利用畜禽等已经被人类驯化的动物，或者鹿、麝、狐、貂、水獭、鹌鹑等野

生动物的生理机能，通过人工饲养、繁殖，使其将牧草和饲料等植物能转变为动物能，以取

得肉、蛋、奶、羊毛、山羊绒、皮张、蚕丝和药材等畜产品的生产部门。

[0003] 在饲养动物时需要进行饲料的投喂，当动物食用后通常会剩余一些饲料滞留在饲

料槽底部的，而底部的饲料难免会降低动物的食用欲，且不易于体形较小的动物食用，因此

这些底部滞留的饲料长时间堆积后易滋生病菌或发生质变，进而导致动物健康受到影响。

实用新型内容

[0004] 针对现有技术中存在的问题，本实用新型的目的在于提供一种畜牧养殖场用饲料

投喂装置，它可以实现通过对饲料槽槽体内饲料重量的检测，在饲料减少时对底部进行抬

高，进而让底部的饲料更便于动物的食用，且在食用完成后对饲料槽槽体内进行清理，使残

留的饲料得以清除，降低残留饲料滋生的细菌影响动物的健康。

[0005] 为解决上述问题，本实用新型采用如下的技术方案。

[0006] 一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，包括饲料槽槽体、驱动架、饲料搅拌机构和清理

机构；所述驱动架固定安装在饲料槽槽体的外端，所述饲料搅拌机构安装在驱动架的外端，

且位于饲料槽槽体的上侧，所述清理机构安装在驱动架的外端，且位于饲料槽槽体的上侧；

[0007] 可以实现通过对饲料槽槽体内饲料重量的检测，在饲料减少重量减轻时对底部进

行升高，进而让底部的饲料更便于动物的食用，且在食用完成后对饲料槽槽体内进行清理，

使残留的饲料得以清除，降低残留饲料滋生的细菌影响动物的健康。

[0008] 进一步的，所述饲料槽槽体内底端固定连接有驱动底座，所述驱动底座上端部固

定连接有重量检测组件，所述重量检测组件上端固定连接有承载板，所述承载板位于饲料

槽槽体内，所述承载板上端开凿有两个相对称的通口，所述承载板外端固定连接有扩展板。

[0009] 进一步的，所述承载板面积小于饲料槽槽体，且扩展板与饲料槽槽体内壁紧密接

触。

[0010] 进一步的，所述通口内壁转动连接有活动板，所述活动板外端固定安装有连接框，

所述连接框内设有副磁铁块，所述承载板下端面设有两个相对称的收集框，所述收集框与

通口相对应，所述收集框内侧壁转动连接有两个相对称的闭合板，所述承载板外端固定安

装有两组相对称的卡扣，所述卡扣位于收集框的外端，所述收集框外端开凿有两个相对称

的卡槽，所述卡槽与卡扣相匹配。

[0011] 进一步的，所述清理机构包括驱动顶板、电动伸缩杆、底板、刮板和紫外线灯部件；

所述驱动顶板固定安装在饲料搅拌机构的外端，且与驱动架滑动连接，所述电动伸缩杆固
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定连接在驱动顶板的下端面，所述底板固定连接在电动伸缩杆的下端面，所述刮板数量为

两个，且对称分布在底板的下端，所述紫外线灯部件固定安装在底板的下端，且位于刮板之

间。

[0012] 进一步的，所述刮板相互靠近的一端均固定连接有防护板，所述防护板位于紫外

线灯部件的外侧，所述紫外线灯部件外端固定连接有两个相对称的推板。

[0013] 进一步的，所述防护板由固定板、主磁铁块、保护套构成，所述固定块固定连接在

刮板相互靠近的一端，所述主磁铁块固定连接在固定块的下端，所述主磁铁块与副磁铁块

相互排斥，所述保护套套设在主磁铁块的外端，且与固定块相接。

[0014] 进一步的，所述活动板初始状态与通口横向水平对齐，所述活动板呈向收集框方

向旋转靠近。

[0015] 相比于现有技术，本实用新型的优点在于：

[0016] 一、本方案可以实现通过对饲料槽槽体内饲料重量的检测，在饲料减少时对底部

进行抬高，进而让底部的饲料更便于动物的食用，且在食用完成后对饲料槽槽体内进行清

理，使残留的饲料得以清除，降低残留饲料滋生的细菌影响动物的健康。

[0017] 二、在本实用新型中，先将饲料投入饲料搅拌机构内进行搅拌匀称，再由驱动架驱

动饲料搅拌机构横向水平移动使搅拌后的饲料铺撒在饲料槽槽体内，而饲料槽槽体内的承

载板对饲料承载后会因重量的增加而发生下降，当动物对承载板上的饲料进行食用时，会

随着进食时间推移使得承载板的上承载的重量逐渐减轻，而重量检测组件在检测到承载板

重量的减轻时会反馈并使驱动底座将承载板向上推动，让动物食用位置保持稳定，降低过

于深入饲料槽槽体内食用的情况，同时可减少底部饲料不易被食用的情况。

[0018] 三、在本实用新型中，在食用结束后，承载板因重量的减轻会上升至饲料槽槽体的

上端部，此时通过电动伸缩杆延伸推动底板上的刮板与承载板靠近，然后通过驱动架驱动

驱动顶板横向水平移动让刮板对承载板上的残余饲料进行刮除，当推板随着刮板移动至连

接框上侧时会与副磁铁块产生排斥，进而让副磁铁块带动活动板向收集框旋转打开，使刮

除的饲料通过通口进入收集框内，由收集框进行收集，在刮板进行刮除时，会由紫外线灯部

件对刮除过的承载板表面进行杀菌消毒，降低细菌滋生的情况。

附图说明

[0019] 图1为本实用新型的整体结构示意图；

[0020] 图2为本实用新型的饲料槽槽体内部件分解结构示意图；

[0021] 图3为本实用新型的清理机构结构示意图。

[0022] 图中标号说明：

[0023] 1饲料槽槽体、11驱动底座、12重量检测组件、13承载板、14通口、141活动板、142连

接框、143副磁铁块、144收集框、145闭合板、146卡扣、147卡槽、15扩展板、2驱动架、3饲料搅

拌机构、4清理机构、41驱动顶板、42电动伸缩杆、43底板、44刮板、45紫外线灯部件、46推板、

47防护板。

具体实施方式

[0024] 实施例1：
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[0025] 请参阅图1‑3，一种畜牧养殖场用饲料投喂装置，包括饲料槽槽体1、驱动架2、饲料

搅拌机构3和清理机构4；驱动架2固定安装在饲料槽槽体1的外端，饲料搅拌机构3安装在驱

动架2的外端，且位于饲料槽槽体1的上侧，清理机构4安装在驱动架2的外端，且位于饲料槽

槽体1的上侧；

[0026] 可以实现通过对饲料槽槽体1内饲料重量的检测，在饲料减少重量减轻时对底部

进行升高，进而让底部的饲料更便于动物的食用，且在食用完成后对饲料槽槽体1内进行清

理，使残留的饲料得以清除，降低残留饲料滋生的细菌影响动物的健康。

[0027] 请参阅图2，饲料槽槽体1内底端固定连接有驱动底座11，驱动底座11上端部固定

连接有重量检测组件12，重量检测组件12上端固定连接有承载板13，承载板13位于饲料槽

槽体1内，承载板13上端开凿有两个相对称的通口14，承载板13外端固定连接有扩展板15。

[0028] 请参阅图2，承载板13面积小于饲料槽槽体1，且扩展板15与饲料槽槽体1内壁紧密

接触。

[0029] 请参阅图2，通口14内壁转动连接有活动板141，活动板141外端固定安装有连接框

142，连接框142内设有副磁铁块143，承载板13下端面设有两个相对称的收集框144，收集框

144与通口14相对应，收集框144内侧壁转动连接有两个相对称的闭合板145，承载板13外端

固定安装有两组相对称的卡扣146，卡扣146位于收集框144的外端，收集框144外端开凿有

两个相对称的卡槽147，卡槽147与卡扣146相匹配；

[0030] 在残余饲料进入收集框144内后，通过掉落的冲击打开闭合板145进入收集框144

的底部，而随后闭合板145会复原闭合形成密封的状态，对收集框144内的残余饲料进行隔

绝。

[0031] 请参阅图3，清理机构4包括驱动顶板41、电动伸缩杆42、底板43、刮板44和紫外线

灯部件45；驱动顶板41固定安装在饲料搅拌机构3的外端，且与驱动架2滑动连接，电动伸缩

杆42固定连接在驱动顶板41的下端面，底板43固定连接在电动伸缩杆42的下端面，刮板44

数量为两个，且对称分布在底板43的下端，紫外线灯部件45固定安装在底板43的下端，且位

于刮板44之间。

[0032] 请参阅图3，刮板44相互靠近的一端均固定连接有防护板47，防护板47位于紫外线

灯部件45的外侧，紫外线灯部件45外端固定连接有两个相对称的推板46。

[0033] 请参阅图3，防护板47由固定板、主磁铁块、保护套构成，固定块固定连接在刮板44

相互靠近的一端，主磁铁块固定连接在固定块的下端，主磁铁块与副磁铁块143相互排斥，

保护套套设在主磁铁块的外端，且与固定块相接。

[0034] 请参阅图2，活动板141初始状态与通口14横向水平对齐，活动板141呈向收集框

144方向旋转靠近。

[0035] 工作时，先将饲料投入饲料搅拌机构3内进行搅拌匀称，再由驱动架2驱动饲料搅

拌机构3横向水平移动使搅拌后的饲料铺撒在饲料槽槽体1内，而饲料槽槽体1内的承载板

13对饲料承载后会因重量的增加而发生下降，当动物对承载板13上的饲料进行食用时，会

随着进食时间推移使得承载板13的上承载的重量逐渐减轻，而重量检测组件12在检测到承

载板13重量的减轻时会反馈并使驱动底座11将承载板13向上推动，让动物食用位置保持稳

定，降低过于深入饲料槽槽体1内食用的情况，同时可减少底部饲料不易被食用的情况；

[0036] 在食用结束后，承载板13因重量的减轻会上升至饲料槽槽体1的上端部，此时通过
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电动伸缩杆42延伸推动底板43上的刮板44与承载板13靠近，然后通过驱动架2驱动驱动顶

板41横向水平移动让刮板44对承载板13上的残余饲料进行刮除，当推板46随着刮板44移动

至连接框142上侧时会与副磁铁块143产生排斥，进而让副磁铁块143带动活动板141向收集

框144旋转打开，使刮除的饲料通过通口14进入收集框144内，由收集框144进行收集，在刮

板44进行刮除时，会由紫外线灯部件45对刮除过的承载板13表面进行杀菌消毒，降低细菌

滋生的情况。

[0037] 以上所述；仅为本实用新型较佳的具体实施方式；但本实用新型的保护范围并不

局限于此；任何熟悉本技术领域的技术人员在本实用新型揭露的技术范围内；根据本实用

新型的技术方案及其改进构思加以等同替换或改变；都应涵盖在本实用新型的保护范围

内。
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图2

图3

说　明　书　附　图 2/2 页

8

CN 219593341 U

8


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005
	DES00006

	DRA
	DRA00007
	DRA00008


