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(57) Rezumat: Inventia se refera la un dispozitiv de
prelucrat prin electroeroziune, cu electrod masiv,
destinat obtinerii translatiei multidirectionale a
electrodului scula. Dispozitivul de prelucrat prin
electroeroziune, cu electrod masiv, este alcatuit
dintr-un suport fix (1) si un suport mobil (2). O
tija (3) este lagaruita axial fata de un arbore
vertical (6), care are posibilitatea de a se roti si
deplasa axial, avand in partea de jos un bolt (10) si
o bucsa (11) ce constituie 0 articulatie pentru o
sanie (12). Sania (12) prezinta niste ghidaje cu ace
(14), aflata in interiorul unui corp (13). Corpul \
(13) este prevazut cu niste semighidaje (18, 19 Y/ 4 >
pozitionate cu un stift (20) si o bucsa (21). r i | 2
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Inventia se referd la un dispozitiv
de prelucrare prin electroeroziune, cu
electrod masiv, destinat obtinerii trans-
lagiei multidirectionale a electrodului
scula.
in scopul obtinerii translatiei multi-
dimensionale a electroduluj scula, este
cunoscut un dispozitiv, alcituit din carcas3
avand un ax lagiruit axial, solidar cu o
piesa superioari, care se poate roti si
care, la partea de jos, prezinti o decupare
in care gliseazd o placi inferioari sub
un unghi de 45° a cirui excentricitate
poate fireglati, deplasarea efectuindu-se
Cu nigte colivii cu bile.
Dezavantajul acestui dispozitiv con-
sta in aceea ci translatia multidirectional3
a electrodului scula poate fi ficuti doar
pe o suprafati conica cu unghi la varf fix,
Scopul inventiei este de a extinde
domeniul de utilizare al dispozitivului.
Problema pe care o rezolvi inventia
~ de fati este realizarea unui dispozitiv de
prelucrat prin electroeroziune cu electrod
masiv, la care translatia multidirectionali
a electrodului scula si se efectueze pe

suprafete conice cu unghi la varf variabil
discret.

Dispozitivul de prelucrat prin elec-
troeroziune, cu electrod masiv, conform
inventiei, inlituri dezavantajul de mai
Sus, prin aceea ci este prevazut cu un
bolt si o bucsgd care sustin o sanie in
niste ghidaje cu ace fati de corp, pozitia
saniei putind fi modificati datoriti unor
semighiddje, montate in corpul respectiv.

Se di, in continuare, un exemplu de
realizare a inventiei in legitura §i cu
fig. 1...3, care reprezinti:

- fig. 1, sectiune longitudinali prin
dispozitiv;

- fig. 2, sectiune dupi un plan I-1 din
fig. 1;

- fig. 3, sectiune dupi un plan II-11
din fig. 1.

Dispozitivul de prelucrare prin elec-
troeroziune, cu electrod masiv, conform
mventiei, este alcituit dintr-un suport fix
1, ce se monteaza pe capul maginii de
prelucrat prin electroeroziune, si un
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suport mobil 2. O tija 3 poate fi blocati
cu o piulifa 4, aflatd in contact cu un
capac S solidar cu suportul fix 1. Tija 3
este lagiruitd axial fati de un arbore
vertical 6. Arborele vertical 6 are posi-
bilitatea de a se roti si deplasa axial fata
de suportul fix 1, datorita bucselor cu
bile 7, 8. Deplasarea axiali a arborelui
vertical 6 este dat3 de tija 3, iar migcarea
de rotatie de o roati dintati 9. Arborele
vertical 6 prezinta la partea de jos un bolt
10 §i o bucgd 11, ce formeazi o
articulatie care sustine o sanie 12. Sania
12 se poate deplasa fati de un corp 13
datoritd unor ghidaje cu ace 14. Corpul
13 este lagiruit radial fata de suportul
mobil 2 cu un rulment cu ace 15 §i axial
cu niste rulmenti cu bile 16, pretensionati
de o piuliti 17. In interiorul corpului 13
se introduc nigte semighidaje 18, 19,
pozitionate cu un stift 20 g o bucsa
21. Unghiul de inclinare al ghidajelor cu
ace 14 din semighidajele 18, 19, poate fi
modificat discret prin rotirea la montaj
a4 acestora cu o cheie ce se introduce

‘intr-un locag hexagonal a $i blocarea
apoi_cu nigte stifturi filetate 22.

Dispozitivul functioneazi astfel:

- translatia multidirectionali pe su-
prafata cilindrici se obtine prin reglarea
razei cilindrului cu piulita 4, care depla-
seaza tija 3 impreuna cu arborele vertical
6 si sania 12, rezultind o deplasare
radiala a corpului 13. Excentricitatea in
timpul prelucririi rimane aceeagi g
poate fi controlati cu un ceas comparator;
prin roata dintati 9 se transmite migcarea
de rotatie;

- translatia multidirecionali pe su-
prafata conica se obtine prin deplasarea
capului de lucru al maginii de prelucrat
prin electroeroziune, odati cu suportul
fix 1 si suportul mobil 2. Piulita 4 nu
este in contact cu capacul §, iar tija 3
este blocata, astfel incit aceasta se de-
plaseaza simultan cu sania 12 §i cu cor-
pul 13. Pe misuri ce mirimea deplasa-
rii creste, se amplifici excentricitatea
migcarii. Functie de unghiul de inclinare
reglat in prealabil al ghidajelor cu ace
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14 fati de directia de avans a electrodului
sculs, rezulti suprafete conice cu unghiuri
la varf diferite;

-translatia unidirectionala este simi-
lard cu translatia multidirectionala pe
suprafaid conica, cu exceptia faptului ca
nu se imprima o migcare de rotatie rotii
dintate 9. Rezulta o deplasare de-a lungul
unei generatoare a suprafetei conice.

Prin aplicarea inventiei rezultd urma-
toarele avantaje: -

- extinderea domeniului de utilizare;

- precizie in functionare. :
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Revendicare

Dispozitiv de prelucrat prin electroe-
roziune, cu electrod masiv, format dintr-o

* tija ce poate fi blocati cu o piulila si

Jigaruitd axial faja de un arbore vertical,
caracterizat prin aceea cd, in. scopul
extinderii domeniului de utilizare, este
prevazut cu un bolt (10) §i o bucsad
(11) ce sus{in o sanie (12) in nigte
ghidaje cu ace (14) fatd de un corp (13),
poziia saniei (12) putand fi modificata
datoritd ghidajelor (18, 19) montate in
corpul (13).

Pregedintele comisiei de inventii: ing. Munteanu Savin
Examinator: ing. onich Stefan
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