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Sterownik programowy
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Przedmiotem wynalazku jest sterownik progra-
mowy do automatycznego sterowania zaworami in-
stalacji do demineralizacji wody metodg ciggla.
Sterownik wedlug wynalazku moze byé ré6wniez
zastosowany do sterowania pracg innych urzadzen,
w ktérych konieczne jest realizowanie programu
w funkcji czasu.

‘W dotychczas znanych podobnych ukladach sto-
sowano sterowniki mechaniczne krzywkowe, ktére
dla kazdego nowego programu wymagaly zastoso-
wania nowej krzywki.

Natomiast ukiady elektryczne budowane na
przekaznikach czasowych maja wade polegajaca
na tym, ze w przypadku chwilowego zaniku napie-
cia caly program realizowany jest od poczgtku.
Jest to spowodowane brakiem pamieci tych zna-
nych ukladéw.

Wade te posiadajg réwniez przekaZnikowe u-
klady pracujgce na zasadzie zliczania impulséw
generowanych przez przekainik synchroniczny.
Wyeliminowanie wrazliwo$ci tych ukladéw na
chwilowy zanik napiecia powoduje konieczno$é za-
stosowania dodatkowych baterii akumulatorowych,
co podraza koszt instalacji i wymaga dodatkowej
powierzchni montazowej. Wad tych nie posiada
sterownik wedlug wynalazku.

Istota wynalazku polega na wyposazeniu sterow-
nika w wybierak, ktérego zestyki sa polgczone z
cewkami przekaznikéw elektromagnetycznych ste-
rujaeych zaworami elektromagnetycznymi. Sterow-
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nik jest réwniez wyposazony w ukilad czasowy
skladajacy sie z opornik6w potencjometrycznych
i z kondensatoréw potaczonych poprzez odpowied-
nie styki przekaznikéw oraz poprzez rezystor z
bazg tranzystora, w obwodzie ktérego znajduje sie
polgczona z kolektorem cewka przekaZnika steru-
jacego silnikiem uruchamiajgcym wybierak. Czas
zatrzymania silnika, a przez to czas zatrzymania
palca wybieraka na poszczegélnych jego zestykach
jest réwny czasowi nastawionemu na rezystorach
polaczonych réwnolegle z kondensatorami, kt6rych
tadowanie nastepuje przez rezystory.

Wynalazek jest odtworzony na rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia schemat obwodéw polg-
czefi wybieraka, fig. 2 — schemat obwodéw wy-
konawczych, a fig. 3 — schemat obwod6éw czaso-
wych z tranzystorem i przekaZnikiem sterujgcym
silnikiem wybieraka.

Sterownik wedlug wynalazku uruchamia sie
przez wigczenie wylacznika W. W polozeniu wyjs-
ciowym, gdy obwody czasowe zasilane sg napie-
ciem stalym 12 V, nastepuje ladowanie konden-
satoré6w 1C, .., nC poprzez rezystor 1Rs, .., nRs.
Po wilaczeniu napiecia wylgcznikiem W silnik M
przesuwa palec wybieraka Wb na zestyk 1 powo-
dujac wigczenie napiecia na cewke przekaZnika
1P i zamkniecie zestykéw czynnych tego przekaz-
nika 1P w obwodzie wykonawczym i obwodzie
czasowym. Powoduje to podanie napigcia z kon-
densatora 1C, poprzez rezystor R, na baze tranzy-
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stora T i zmiane stanu przekaZnika Pp, ktbérego
zestyk bierny rozigcza obwdd zasilania silnika M
powodujgc ‘zatrzymanie palca wybieraka Wb na
zestyku 1.

Stan ten trwa przez czas okreflany nastawy po-
tencjometru 1R i pojemno$cia kondensatora 1C.
Po tym czasie przekaZnik Pp zamyka zestyk w
obwodzie silnika M powodujgc jego za‘lquenie, a
tym samym przesuniecie palca wybieraka Wb od
zestyku 1 do zestyku 2. Ddigczenie palca wybiera-
ka od zestyku 1 powoduje przerwanie obwodu
przekaznika 1P i ponownie ladowanie kondensa-
tora IC pyaex wezystex, IRs oraz przerwanie obwo-
du zasilajgoego zawér 1Ze. Po odejsciu palca wy-
bieraka Wb do zestyku 2, zmienia stan przekaZnik
2P powodujac zadzialanie przekaZnika Pp i odlj-
czenie silhika M na czas okreSlony nastawg po-
tencjometru 2R i pojemnoscia kondensatora 2C.

Nastepnie kolejno wigczaja sie przekafniki 3P,
.~ DP na czasy okreslone nastawami potencjo-
metréw 3R, .., nR i pojemnosciami kondensatoré6w
3C, .., nC. :

Caly program powtarza sie od poczgtku po dojs-
ciu palca wybieraka Wb do zestyku 1 az de mo-
mentu wylaczenia wylgcznika W.

Sterownik wedlug wynalazku charakteryzuje sie
duzg prostota budowy i niezawodnos$cig dziatania.
Uklad sterownika, w odr6znieniu od znanych ze
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stanu techniki, jest niewrazliwy na krétkie zaniki

‘napiecia zasilajacego oraz pesiada maoiliwoéci za-

stosowania duzej iloSci nastaw czasewych.
Zastrzezenie patentowe

Sterowmik programowy, przeznaczony zwlaszeza
do sterowania zaworami w instalacji do demine-
ralizacji wody metoda ciaglg lub do sterowania
dowolnych urzgdzeni, w kt6érych lseniecme jest re-
alizowanie pragramem w funkcji czasu, mssmienny
tym, ze jest wyposazony w wybierak (Wb), kt6-
rego zestyki (1, .., m) polgczone sg z cewkami
przekaimik6w elektromagnetycznych (1P, .., nP),
sterujgcych zaworami elektromagnetycznymi (1Ze,
.., NZe), oraz jest wyposazony w wdklad rzasowy
skladajacy si¢ z opornikéw potencjometrycznych
(IR, .., nR) i z kondensatoréw (I, .., =C) polgcio-
nych, poprzez czynne styki przekaZnikéw (1P, ...,
nP) oraz poprzez rezystor (R), z bazg tmanzystora
M), w ktérego obwodzie znajduje sie, polgczona z
kolektorem, cewka przekaZnika (Pp), sterujgcego
silnikiem (M), uruchamiajacym wybierek (Wb), przy
czym czas zatrzymania silnika (M), a przez to czas
zatrzymania palca wybieraka (Wb) na poszczeg6l-
nych jego zestykach 41, .., n) jest ®6wny czasowi
nastawionemu na potencjometrycznych (IR, .., 4R)
polaczonych réwnolegle z kondensatorami (1C, ...,
nC), ktérych ladowanie nastepuje przez rezystory
(1Rs, ..., nRs),
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