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(54) Zatizeni k opakovani pokus o navézani pfize zejména pro automatické

soukaci stroje

Re¥en{ se tjké zaffizeni k opakovéni po=
kusd ¢ navdzéni pifze zejména pro automatic-
.ké soukaci stroje, obsahujici vstupni hi'fdel
s ovlddaci valkou vykyvné pdky urZené pro
zébdr s vyhnutou &dsti zerdfkové péky a vy-
chylovaci vadkou s pf{tla¥nou pdékou, kterd
Jje spoleéns s ;gkyvnou gékou pevang ulofena
na prenosovém hrideli. Podstatou ¥eZeni Je,
%e na vstupnim h¥fdeli je pevn3 uloZen ta-
1i# s kolikem pro zdbdr s rohatkou, uloZe~
nou pevnd na spojovacim hi{deli spolend
se stranovd vyhnutou va¥kou a dorazovya ra-
menem, prifemZ rdhatka je opatfena jednak
ozuby pro zéb¥r s kolikem talife, Jjednak ro-
hatkovymi zuby pro styk se zépadkovym rame-
nem dhlové pi{y, volné vykyvnd uloZené na
nosném h¥{deli a zabirajic{ s vypoustdci pé-
kou pevnd uloZenou na prenosovém hi¥ideli,
zatimco strenovd vyhnutéd ve¥ka je opatfena
podpérnou éésttugro styk s opdrnym kollkem
upevninym na pruziném ramenu spinaci pékg.
pevnd_uloZené na nosném h¥idell spolelné se
zajistovaci pékou, jeji% volny konec Je upra=-
ven pro zdb3r s opsm vystupkem na zardZko-
vé pédce, opat¥enéd jednek vykldpdcim ramenem
pro vykiépéni dhlové pdky ze zédb¥ru s rohat-
kou, Jjednagk ovlddacim ramenem se spinacim
tédhlem pro ovlddéni mikrospinale, pfilemZ
dorazové rameno je stavitelnd p¥ipojeno
k segmentové stupnici a je urdeno pro styk
s dorazovym kolfkem pFipevnénym k rohatce.
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Vyndlez se t¥kéd zaefizeni k opakovéni pokusd o navdszdni piize sejména pro automatické
soukaci stroje obsahujic{ vstupni hi*{del s ovlddaci vaZkou vikyvné pdky urZené pro zsébir
8 vyhnutou ¥dsti zardfkové péky a vychylovaci valkou s pfitlalnou pékou, kierd je spolel-
né s vikyvnou pékou pevnd uloZena na pfenosovém hifdeli. '

Na textilnish strojich, zejména automatickfch soukacich strojich, kde dochdzi k ple-
trhim pfize a JeJimu nédslednému sutomatickému navdzédni se stdvéd, ¥e se navdzéni plrize ne-
podaf{ uskute&nit napoprvé z rdenych p¥i{¥in, jako je vyhleddni nit# ne kiffZové civce, Zpat-
né podénf pffze od pledlohové civky nebd od Jjiného, poddvaciho ustrojf{ p*fgze a podobné.

Pro sniZeni prostojd pracovafho mista stroje, kde se uakuteéﬁuje navazovédni a soukéni, pro-
védi se na t¥chto strojich obvykle opskovéni pokusu o navdzéni pFisze.

K uskutednsni navdzdni prfze s moZnosti vice pokusd jsou znéme riznéd zarfzeni, Jak
mechanickd tak elektrickd, pFipadnd kombinovend. JeJjich spoleinym znskem je viak bud pomér=-
nd znednd sloZitost, nebo nedokonalé zaji!fovéni funkce., N3kterd ze znémych zeifizen{ nepro-
v4d§J1 funkce reprodukovatelnd vzhledem k rdznym podm{nkém, které se na zarfzent vyskytuj{,
takZe ndkdy opakujl pofadované navazovéni v nepravidelném poltu pokusi.

Uvedené nevyhody znémych zat'fzeni odstraﬁuje zafizeni k opakovéni pokusi o navédzdni
p¥ize, zejména pro automatické soukac{ stroje podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze na
vatupnim h¥fdeli je pevnd ulofen tali? s kolikem pro zdbdr s rohatkou uloZenou pevnd na
spojovacim hi¥fdeli spole¥n¥ se stranovd vyhnutou vedkou a dorazovim remenem, pri¥emZ ro-
hatka je opatiena jednak ozuby pro zdb&r s kolikem talile, jednak rohatkovymi zuby pro
styk se zépadkovym remenem UYjlové pdky volnd vyikyvnd uloZené na nosném hiideli a zabiraji-
¢l s vypoustdc{ pdkou pevn¥ uloZenou na pienosovém hi*fdeli, zatimco stranovd vyhnutd va¥-
ka je opatfens podpdrnou &dsti pro styk s opdrnym kolf{kem upevninym na pru¥ném ramenu spi-
nec{ péky pevnd uloZené na nosném hiideli spole¥ns se zajislovaci pékou, JejiZ volny konec
Je upraven pro 24bdr s opdrnym vystupkem na zardikové pdce a opatiené jednak vykldpscim
remenem pro vykldpini udhlové pdky ze zdbdru s rohatkou, jednsk ovlddecim ramenem se spina-
cim téhlem pro ovldddni mikrospinafe a dorazové remeno je stavitelnd pfipojeno k segmento-
vé stupnici a je urleno pro styk s dorazovym kolikem pFipevn¥nym k rohatce.

V¥hodou zaffzeni podle syndlezu je jednodussi konstrukce a naprosto dokonald funkce.
P¥#1kladné provedeni zaFizeni podle ¥yndlezu je zZnézorn¥no ne vykresech, kde obr. 1 predsta-
vuje schematicky axonometricky pohled na zafizeni a obr. 2 pf{¥ny fez stranovd vyhnutou
valkou v oblasi jejiho styku s opdrnym kolikem upinaci péky ve zvitSeném m3f{tku.

Ne vstupnim h¥f{deli ] za¥fzenf je upevndn tali¥ 2 s Zeln¥ uspoiddenym kolikem 3 a dd=
le vychylovaci vatka 4, které jsou souddsti bliZe nezndzorndné Jjednoobrétkové spojky pro
pohon védzaciho ustrojf pro navazovéni prize pii jejim pitetrhu nebo po vyZerpdn{ zdsoby pr{i-
ze na potdéd,

Na vstupnim hi*{deli 1 Je déie upevnidna vadka 3, 8 JeJim% povrchem je v zdbdru odvalo-~
vac{ kledka § oto¥n§ uloZend na vykyvné pdce 1 pevnd ulofené na plenosovém hifdeli §.

K vykyvné pdce je 7 pro pfitlak odvelovaci kiadky § k ovlddeci velce 3 pPipojena taZ~
né pruiina 9 pripojend opa¥nym koncem k rdmu 10 zafizeni. Volny koned vykyvné péky I Jje
upraven pro zébér s vyhnutou ¥dstf 1l zerdikové pdky 12 usporddané vjikyvné spolein& s je-
jim nosmym Sepem 13, ovlddanym od nezndzorniné zardfky resgujicf ne pietrh p¥fze nebo od-
soukénf{ pfize 2z potéle.

K prenosovému hifdeli § je soulssnd rovn$Z pripojena pfitla¥nd pédke 14 s kladilkou 15
pro styk s povrchem vychylovaci valky 4 a dédle vypoudtdci pdka 1f zabirajfci svym volnym
koncem s udhlovou pékou J7 pritladovanou do zdébdru s vypoudtdci pdkou 1€ taZnou pruZinou 1§
upevnénou opsinym koncem k rému 0 souksc{ jednotky. Unhlové péka 17 je volnd vikyvnd uloZe-
na na noaném hifdeli 19, prilem¥ jejf zdpedkové rameno 20 je ur¥eno pro styk s rohatkovymi
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zuby 21, 22, 23 rohatky 24 pevn¥ uloZené na spojovacim hi*fdeli 25 spolelnd se stranovd vy-
hnutou vaZkou 2§.

Rohatka 24 je protilehle rohatkovym zublm 21, 22, 23 opatfena trojic{ shodnych ozu-
bd 27, 28, 29 pro styk s kolikem 3 talife 2. Rohatka 24 je pfi obvedu své Zelnf plochy
opatfena dorazovym kolfkem 30 pro styk s dorazovym ramenem 3i volnd vyikyvné uloZenym na
spojovacim hi{deli 25.

Volny konec dorazového ramene 3| Je opatfen #roubem 32 pro spojenf se segmentovou stup-
nici 33 pomoct zdévitovgch otvord J4, ozna¥enych pro prehlednost ¥isly uddvajicimi polet ne-
stavenych pokusl o navdzén{ pFfze. Segmentovéd stupnice J3 je pfipemndnes k neznédzorninému
rému soukaci jednotky. Rohatka 24 je pod stélym tehem pruZiny 39, upevndné k rému 10 souka-
ci{ jednotky s zajistujict pfitlek kefdého z rohatkovych zubd 21, 22, 23 k zépadkovému rame-

nu 20 dhlové péky 1Z.

Stranové vyhnutéd valka 26 je ur&ena pro zébdr s opdrnym kolfkem 36 upevninym na prui-
ném ramenu 3] spinaci péky 38 pevnd uloZené na nosném hiideli j9. Spinaci pdka 38 je opatie-
na jednim vykldpdcim remenem 39 pro styk se zdpadkovym ramenem 40 s pfipojenou taZnou pru-
Zinou 41 pFipevndnau k rému 10 za¥fzen{ pro pfftlak opirného koliku 36 k podpdrné ¥dsti 42
strenovd vyhnuté valky 26 a se spinacim tdhlem 43 upravenym pro zébdr s mikrospinalem 44.

Na nosném h¥ideli 19 je je3td pevn¥ uloZena zajistovact péka 45, Jeji% volny konec Jje
upraven pro styk s opdrnym vystupkem 4§ na zardikové pdce 12.

Zat{zeni k opskovén{ pokusu o navézéni pifme zejména pro automatické soukaci stroje,
nastavené naptiklad na t¥i navazujici pokusy pracuje takto:

Nezndzorndnym pohonnym ustrojim se oto¥f vstupni hifdel ] s vychylovaci valkou 4 a ta-
li¥em 2 jednoobrdtkové spojky a jednu otd¥ku. PFi tomto pohybu vejde kolik 3 talife 2 do
zdbdru s prvnim ozubem 27 rohatky 24 a pootolf rohatkou 24 o jednu rozte® ozubd 27, 28, 29.
Ohlové pdka 17 pak zapadni koncem svého zdpedkového ramene 20 za rohatkovy zub 21 plsobe-
nim tafnélprufiny 18.

Vychylovaci valka 4 pfitom udriuje bhem tém3f celé jedné oté¥ky, kromd vychogi polo-
hy, pres kladiZku 13, jejf pFitle¥nou pdku 14 a pfenosovy hi¥idel § vfkyvnou pdku J v polo-
ze 2zajiztujict{ vili mezi vikyvnou pdkou I a vyhnutou &4sti 1l zardfkové pdky _Lg, coZ je
potiebné pro sprévnou ¥innost nezndzorndné zardiky.

P¥i tomto popsaném d8ji probfhd soulasnd v neznédzorndném navazovacim Ustroj{ pFize
prvn{ pokus o navédzén{ pFfze. Skon¥il-1i tento pokus iisp33n3, dojde plsobenim navézené pi{-
ze k stranovému vykyvnut{ zardZkové péky 12 s nosnym Zepem )3 aZ opdrnd ¥dst 1] zardZkové
péky 12 uvolnf drdhu vikyvné pdce I, kterd plsobenim taZné pruZiny 9 sleduje svou odvalo-
vacl kladkou § obvod ovlddaci valky 2 otéd¥ejici se sou¥asnd se vstupnim hifdelem 1.

PFi natoleni se ovlddaci valky 2 svym nejbliZ#im zehloubenim 47 proti odvalovaci klad-
ce § vnikne tato do zehloubenf 47, &Imi dojde k vykyvu vykyvné péky ] a s nim k pootofent
plenosového hiidele 8. Tim na n¥m upevndnd vypoultdci péka 16 vykyvne udhlovou péku:.ll, ;je-
3% zépadkové remeno 20 vyjde ze zdbdru s prvnim rohatkovyim zubem 21.

Takto uvolndnd rohatke 24 se pisobenfm pruZiny 35 pooto&{ zp¥t do vychoz{ polohy,
v ni¥ se dorazovy kolfk 30 rohatky 24 opfe o dorazové rameno Jl a soukéni piFize pokra¥uje.
V p¥ipadd, %e nedo¥lo k navédzénf p¥ize, zardifkovéd pdke 12 zlstane v pivodn{ poloze a zabré-
ni vikyvu vikyvné pdky I, takZe zdpadkové rameno 20 uYlové pdky 1] zlstane v zéb&ru s prv-
nim rohatkovym zubem 21.

Jednoobrdtkovéd spojka se znovu oto%{ o jednu obrédtku a plsobenim jejfho koliku J, kte-
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ry¥ vejde do styku s druhym osubem 28 rohatky 24, dojde k pootoleni rohatky 24 o deldf roz-
ted ozubld 27, 28, 29. Onlové péka 17 pek koncem svého zépadkového ramene 220 zapadm za dru-
hy rohatkovy zub 22.

Dojderli v tomto piipadd k navdsdni pfize, zardikovéd pdka ]2 stranovd vykyvne, &imZ
umoinf vykyv vikyvné pdky ] po p¥islusndém pooto¥enf ovlddaci{ va¥ky 5 a vypoustdc{ pdka i§
vylfvne thlovou pdku 17. Jeji zépadkové rameno 20 tim vyjde ze zdbdru s druhym rohatkovgm
zubem 22, takZe rohatka 24 se piscbenim prufiny 33 pooto¥f zp&t do vychoz{ polohy a soukéd-
ni p¥ize pokraZuje.

Nedo#lo-11i ani p#i druhém pokusu k navdzén{ piize, dojde pri dal¥im otofeni jednoobrdt-
kové spojky k daldi{mu pootoleni rohatky 24 s kolikem J, ktery veSel do styku s tietim ozu-
bem 29 rohatky 24. Unlové péka 17 svym koncem zapadne za t¥etf rohatkovy zub 23.

Na konci tohoto tFetfho vdzacfho pokusu se pruiné reméno 37 spinac{ péky 38 dostane
svym op¥rnym kolikem 36 za konec podpdrné ¥dsti 42 strenovd vyhnuté va¥ky 2§, kterd vyko~
ndvé otd¥ivy pohyb souZasnd s rohatkou 24 vlivem Jejich pevného uloZenf na Spoledném spo~
Jovacim hifdeli 23.

Jestlife p¥i tomto t¥etim pokusu nedoSlo k navdzédni prize, zardZkovd pdka 12 stranovs
vykyvne, &{m¥ umoZni po pFislusném pootoleni ovlddaci va¥ky 3 vikyv vikyvné pdky I a vy~
poustdci pdka 16 vykyvne udhlovou pdku JI. JeJf zdpadkové rememo §0 tim vyjde ze zdbdru
s tret{m rohatkovym zubem 23, tekZe rohatka 24 se plsobenim pruZiny 35 pooto¥f zpét do vy-
choz{ polohy.

Spfnaci péke 38 s pruZngm ramenem 31 zlstane, presto, Ze Jeho op¥rny kolik 36 Jji% ne-
ni podepfen podpdrnou Zdst{ 42 stranovd vyhnuté vadky 26 v plvodni poloze a to proto, Ze
zajidtovact péke 45 pevnd ulofens.se spinacf pékou 38 na spoledném nosném hifdeli 13, Jje
opfena svym volnym koncem o opdrny vystupek 46 na zardifkové pdce 12, tekfe i v tomto pii-
pad¥ pokrauje soukén{ piize.

NedoBlo-1i sni p¥i tomto t¥etim pokusu k navdzdni pfize, zardikové pdke 12 pPidrii
svou vyhnutou &ésti 1] vykyvnou pdku 7, tim zdstanpu v klidu i vypoustdc{ pédka 1§ & thlo-
vé péka 1§, %{m¥ rohatka 24 zlstane ve své pooto¥ené pdloze. Zardikové pdka 12 viak svym
opérnym vystupkem 46 uvolni sajistovect pdku 45.

Taind prufine 4] yykyvne tehem za ovliddaci rameno 40 spinacf pdku 38, Jeji¥ pruiné re-
meno 37 svym op¥rnym kolfkem J6 klesne za koncem podpdrné ¥dsti 42 stranovd vyhnuté vel-
ky 26 a jeji% yyklédpdci remeno 39 vysune plsobenim na zdpadkové rameno 20 \hlovou pdku 17
z tPet{ho rohatkového zubu 23.

Rohatka 24 se plsobenim prufiny 33 vrét{ spole¥n¥ se stranové vyhnutou vedkou 26 do
pdvodni polojy, avdek souasny dojde k zastaveni pracovaiho mzista automatického soukaciho
stroje vypnutim mikrospinafe 44 ovlddeného pohybem spfnactho téhla 43 vyvolaného ovldda-
cim remenem 40 spinaci péky 38.

Po ru¥nim navézdnf piize pak obsluha tlakem na ovlddac{ remeno 40 spinaci péky 38
v opainém smyslu zepne mikrospina¥ 44 a tim uvede soukac! jednotku automatického soukaciho
stroje do chodu. Soulasn¥ pru¥né rameno 37 nabhne svym op¥rnym kolikem 36 na podpdérnou
st 42 stranovd vyhnuté valky 26, Jak je zndzorndno na obr. 2 a zelizeni Je plipravenc
k dal3{ &innosti.

Zaff{zeni podle ¥yndlezu je moZno vyuiit pro zdokonaleni{ sutomatickjch soukacich stro-
Ji v oblasti zvj¥eni uspddnosti pfi navazovédni koncd pFize.
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Zat{zeni k opakovéni pokusl o navézéni pfize zejména pro automatické soukaci stroje,
obsshujic{ atupnf hifdel s ovlddaci vaZkou vikyvné pdky urlené pro zdbsr s vyhnutou Zds-
t{ zardZkové péky a vychylovac{ valkou s p¥f{tla¥nou pdkou, kterd je spolelnd s vikyvnou
pékou pevnd uloZena na pienosovém hiideli vyznadujici se tim, Ze na vstupn{ hifdeli (1)
je pevn¥ uloZen tali{¥ (2) s kolfkem (3) pro z&bdr s rohekkou (24) uloZenou pevnd na spojo-
vacim h#fdeli (25) spolens se stranovd vyhnutou vadkou (26) e dorazovym remenem (3t),
prifem¥ rohatka (24) je opatfena jednak ozuby (27, 28, 29) pro zéb¥r s kolfkem (3) talf~
fe (2), jednek rohatkovymi zuby (21, 22, 23) pro styk se zdpadkovym ramenem (20) dhlové
péky (17) volnd vikyvnd uloZené ne nosném h¥fdeli (19) a zabirajfcf s vypoudtdc{ pékou (16)
pevnd ulofenou na pfenosovém h¥fdeli (8), zatimco stranovd vyhnutéd va¥ka (26) je opatiena
podpérnou &éstf{ (42) pro styk s opdrnym kolfkem (36) upevndnym ne pruZném ramenu (37) spi-
nac{ pdky (38) pevn¥ uloZené na nosném h¥fdeli (19) spole¥ns se zajisfovact pdkou (45), je-
31% volny konec je upraven pro zébdr s opirnym vystupkem (46) na zardikové pdce (12) a opa-
tiené jednek vykldpscim ramenem (39) pro vyklépéni udhlové pdky (17) ze zdbru s rohatkou (24),
Jjednak ovlddacim ramenem (40) se spinacim tdhlem (43) pro ovldddnf mikrospinale (44) a do-
razové rameno (31) je stavitelnd pripgjeno k segmentové stupnici (33) a je urdeno pro styk
s doragovym kadlfkem (30) pFipevndnym k rohatce (24).

2 vykresy






251804

I
Ll L AL L
,-/

I




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

