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Anordning til bevegelse av en svinge-skyvedor for Kjeretayer til
personbefordring, serlig skinnegiende kjsretayer

Ingen

En anordning til bevegelse av en svinge-skyveder for
kjereteyer til personbefordring, s=zrlig skinnegaende
kjereteyer, har derblad (1) som pi et feringselement
(8) er forskyvbart 1 sin lengderetning der forings-
elementet (8) er bevegelig som en del av en leddet
firkant (4-3-5-16) pa tvers av derbladets plan. Den
langsgaende bevegelse av derbladet (1) er samordnet med
tverrbevegelsen ved hjelp av en pa derrammen fast
anordnet fgringsskinne (6) hvori en feringsinnretning
(7) som er fast anordnet pad derbladet (5) griper innm.
Drivkraften fra en drivanordning (20-22) virker pa
derbladet (1) 1 feringselementets (3) retning.
Reaksjonskraften fra drivanordningen (20-22) utever et
dreiemoment pa en bazredel (25) som er anordnet mellom
foringselementet (3) og en stettedel (25.2) som er
forbundet med degrrammen (16), hvilket dreiemoment
frembringer en kraft som virker i en retning 1 det
vesentlige vinkelrett pa feringselementet (3) ti1l
frembringelse av tverrbevegelsen.
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Oppfinnelsen angar en anordning til bevegelse av en svinge-
skyvedgr for kjgretgyer til personbefordring, szrlig
skinnegiende kjeretgyer, der derbladet er forskyvbart i sin
lengderetning pa et feoringselement som er en del av en leddet
firkant og dermed bevegelig pa tvers av dgrbladets plan slik
at den langsgaende bevegelse av dgrbladet blir samordnet med
tverrbevegelsen ved hjelp av en feringsskinne som er fast
forbundet med dgrrammen og hvorl en fegringsanordning som er
fast forbundet med dgrbladet griper inn og ved hjelp av
hvilket drivkraften fra en drivanordning virker pa derbladet
1 retning mot fgringselementet.

En slik anordning er f.eks. beskrevet i EP 0 320 591 A2.

Kjente svinge-skyvedgrer har 1 alminnelighet den ulempe at
ved bevegelse av derbladet til lukkestilling ma i det minste
den siste fase av dgrbladets tverrbevegelse overtas av
laseanordninger, som f.eks. kan vzre utfgrt som dreiefaller
og som trekker degrbladet inn 1 lasestilling. Dermed blir det
ogsa ngdvendig med en andre drivanordning til frembringelse
av 1 det minste en del av de krefter som bevirker tverr-
bevegelsen, noe som gjer den tekniske lgsning mer komplisert
og kostbar nar det gjelder drivanordningene.

Formalet med foreliggende oppfinnelse er & utforme en
anordning med de trekk som er angitt i innledningen til krav
1 pa en slik mate at dgrbladet under pavirkning fra krefter
som er avledet fra en eneste drivanordning kan beveges inn i
lukkestilling.

Lgsningen pa denne oppgave foregar ifglge oppfinnelsen ved at
reaksjonskraften fra drivanordningen uteves som et dreie-
moment pa en bazredel som er anordnet mellom fgringselementet
og en stottedel som er forbundet med dgrrammen, hvilket
moment frembringer en kraft som virker i1 en retning 1 det

vesentlige vinkelrett pa feringselementet til frembringelse
av tverrbevegelsen.
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Fordelaktige utfegrelsesformer for oppfinnelsen er bheskrevet
mer i1 detalj under henvisning til tegningene.

Grunntanken med oppfinnelsen bestar 1 & utfgre en drivanord-
ning slik at dens virkemate blir oppdelt saledes at over
drivanordningéns drivledd frembringes bevegelsen av derbladet
langs feringselementet, mens fgringselementet tverrbevegelse
bevirkes av drivanordningens reaksjonskraft. Her er det
szrlig fordelaktig om drivanordningen er 1lagret direkte pa
feringselementet og ved hjelp av bazredelen er avstgttet pa
derrammen slik at reaksjonskraften bevirker en tverrbevegelse
av drivanordningen sammen med fgringselementet.

Som en "bzredel" skal man nar det gjelder oppfinnelsen forsta
en del som er anordnet mellom to stgttepunkter og hvormed en
kraft eller et dreiemoment kan frembringes pa en slik mate at
det pa de to stgttepunkter progressivt virker motsatt rettede
krefter. En slik bzredel kan f.eks. vare utfert som en
svingbar bazrearm der det ene stgttepunkt kan vazre armens
dreiepunkt og det andre stgttepunkt kan vare armens frie
ende. Bzredelen kan imidlertid ogsa, som eksempel, vare
utfgrt som en vinkelarm.

For & muliggjere en tidligst mulig begynnelse av den
langsgaende bevegelse under et apningsforlegp er det videre
fordelaktig om fgringselementet pa 1 og for seg kjent mate er
en koblingsdel 1 en leddet firkant med to motsatt bevegelige
veiver.

Som drivanordning kan det som eksempel anvendes en elek-
tromotor med kjede- eller remdrift, en elektromotor med
skruespindel eller ogsa en pneumatisk sylinder, szrlig en
sylinder med stempel uten stempelstang.

Det har ved anordningen ifglge oppfinnelsen vist seg som
overordentlig fordelaktig om det til fering av derbladet ved
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dets bevegelse finnes en ytterligere fgringsanordning med en
i det vesentlige vertikalt anordnet aksel som er 1lagret
dreibart pa dgrrammen og som kalles dgrens bomrgr, hvorpa det
er anordnet en rullearm som griper inn under derbladets
fgringsskinne og en ytterligere rullearm som griper inn i en
gvre fgringsskinne for rerbladet. Degrens bomrgr Lkan enten
vare forbundet med en av veivene i den leddede firkant med en
koblingsstang eller f.eks. vare forbundet med feringselemen-
tet ved hjelp av den ¢vre rullearm slik at dreining av
akselen blir avledet direkte fra tverrbevegelsen for den
leddede firkant. Ved dette oppnas en stabil fering av
dgrbladet 1 det nedre omradet og eventuelt i det gvre
omradet.

Det har vist seg som sazrlig fordelaktig om laseanordningen
utferes slik at 1laselementet er anordnet pa en svingbar
konstruksjonsdel hvis bevegelse er koblet til tverrbevegelsen
av den leddede firkant. Denne svingbare konstruksjonsdel kan
f.eks. vare en av veivene 1 den leddede firkant. I dette
tilfelle kan reaksjonsbevegelsen for drivanordningen dessuten
benyttes til styring av utlesning av laseanordningen som
laser dgrbladet i lukket stilling.

Som forklart nzrmere under henvisning til utfgrelses-
eksemplene byr anordningen til bevegelse av svinge-skyvedgrer
ifglge oppfinnelsen muligheter for en sammentrengt utfgrelse
av drivanordningen idet bade derbladets bevegelse i lengde-
retningen og tverrbevegelsene i lukkeretningen 1inntil
lasestilling og ut av 1lasestilling bevirkes av en eneste
drivanordning som ogsa eventuelt s¢grger for styring av
utlgsningsforlgpet ved begynnelsen av dgrbladets apnings-
bevegelse. Videre er det 1 tillegg pa en enkel mate mulig a
oppnd en neyaktig og sikker fering av derbladet. I det
fzlgende Dblir utferelseseksempler pa svinge-skyvedgrene
ifglge oppfinnelsen beskrevet nazrmere under henvisning til
tegningene, der:
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Fig. 1 viser en svinge-skyvedgr sett fra siden og innenfra
med drivanordning og med ytterligere foringsanordning
for dgrbladet,

fig. 2 viser svinge-skyvederene ifelge fig. 1 sett ovenfra
med dgren 1 lukket stilling,

fig. 83 viser pa samme mate som fig. 2 en svinge-skyveder med
en annen utfegrelse av drivanordningen,

fig. 4 viser pa samme mate som fig. 2 en svinge-skyvedgr med
en ytterligere utfgrelsesform for drivanordningen,

fig. 6§ viser pa en mate som svarer til fig. 2 en variant av
svinge-skyvedgren pa fig. 1 1 apnet stilling,

fig. 6 viser pa samme mate som fig. 1 svinge-skyvedorer uten
drivanordning med en fgrste utfgrelse av derbladets
fering,

fig. 7 viser, svarende til fig. 2, svinge-skyvederen pa fig.
6,

fig. 8 viser, svarende til fig. 1, svinge-skyvedgren uten
drivanordning med en andre utfegrelsesform for
derbladets fgring,

fig. 9 viser, svarende fig. 2, svinge-skyvedgren som er
gjengitt pa fig. 8,

fig. 10 a, 10b, 10c viser en laseanordning i tre forskjellige
stillinger, og

fig. 10 d viser laseanordningen pa fig. 10a sett fra siden.

Ved den svinge-skyveder som er vist pa tegningen er derbladet
1 ved hjelp av en vridningsstiv bzrearm 2.1 forbundet med en
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kulehylse 2 som danner en bazredel pa en rundstang 3 som
danner en bazreskinne og utgjer et fegringselement. Fgrings-
elementet og baredelen som lgper pa dette kan godt ha en

utfgrelse som er kjent fra svinge-skyvederer. Rundstangen 3

er ved sine begge ender forbundet med veiver 4, 5, og veivene
er festet dreibart til dgrrammen 16 som bare er antydet.
Rundstangen 3 danner som koblingsdel mellom de to veiver 4 og
5 en leddet firkant hvorved veiven 4 dreier mot hgyre og
velven 5 dreier mot venstre ved apning av deren. Veivene 4 og
5, koblingsdelen 3 og dgrrammen 16 danner saledes en leddet
firkant med veiver som dreier seg motsatt, som f.eks.
beskrevet 1 EP 0 320 591 A2. Til samordning av den langs-
gaende bevegelse med tverrbevegelsen av derbladet 1 tjener en
feringsskinne 6 som er fast forbundet med dgrrammen 16 og
hvori det 1lgper en fgringsrulle 7 som er forbundet med
bzrearmen 2.1.

For en ngyaktig fegring av dgrbladet 1 anvendes det dessuten
en ytterligere fegringsanordning med en gvre rullearm 8 som
ved hjelp av en fegringsrulle 10 griper inn 1 en horisontal
foringsskinne 12 som er anordnet 1 det ¢vre omradet av
derbladet 1 og med en nedre rullearm 9 som griper inn i1 en
horisontalt forlgpende foringsskinne 13 som er anordnet i et
nedre omrade av dgrbladet, hvilken rullearm 9 har en
feringsrulle 11. De to rullearmer 8 og 9 er forbundet‘med
hverandre ved hjelp av et bomrgr 14 for deren, og dette
bomrgr er dreibart 1lagret pa degrrammen 16. I det viste
utfgrelseseksempel er bomrgret 14 for deren stilt vertikalt.
Det er imidlertid ogsa mulig & stille degrens bomregr 14,
f.eks. ved krumme degrblader, i en liten vinkel pa loddlinjen.
I dette tilfellet strekker fgringsskinnene 12 og 13 for-

skjgvet 1 forhold til hverandre i1 derbladets tverretning.

Den gvre ende av akselen 14 er som bare antydet pa figurene 1
og 2 ved hjelp av en koblingsstang som generelt er betegnet
med 15 forbundet med en veiv 5 i den leddede firkant. Som
vist mer negyaktig for derbladfgringen pa figurene 6 og 7 har
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velven 5 en svingarm 15.2, som ved hjelp av koblingsstangen
15.1 er forbundet med en svingarm 15.3 som er anordnet ved
den gvre ende av dgrens bomrgr 14.

Ved hjelp av koblingsstangen 15 blir bevegelsen av veiven 5§
og dermed tverrbevegelsen av den 1leddede firkant overfert
direkte til bomrgret 14 hvorved det oppstar et dreiemoment.
Rullearmene 8 og 9 svinger tilsvarende ut og stetter og ferer
derbladet 1 ved dets tverr- og langsgaende bevegelse. Pa fig.
6 og 7 savel som 8 og 9 er, for oversiktens skyld, hverken
drivanordningen eller laseanordningen for derbladet vist.
Disse konstruksjonsdeler blir narmere omhandlet  under
henvisning til figurene 1 til 5 og 10a til 10d.

Det vil under henvisning til figurene 8 og 9 ferst bvli
beskrevet en variant av dgrbladferingen som er noe annerledes
bygget opp. Pa. figurene 8 og 9 er de deler som tilsvarer
konstruksjonsdeler pa fig. 6 og 7 forsynt med samme hen-
visningstall. Dette gjelder opphengningen av degrbladet 1 ved
hjelp av kulehylsen 12 pa rundstangen 3 som 1gjen som
koblingsdel med veivene 4 og 5 danner en leddet forkant med
velver som beveger seg mot hverandre. Videre er bevegelsen i
lengderetningen samordnet med bevegelsen i tverretningen over
feringsskinnen 6 og fgringsrullen 7.

Den ytterligere fgringsanordning har ogsa her en gvre
rullearm 8’ som med en fgringsrulle 10’ griper 1inn 1
feringsskinnen 12’ som er anordnet i det gvre omradet, savel
som en nedre rullearm 9’ som ved hjelp av en tilsvarende
feringsrulle 11’ griper inn 1 den feringsskinne 13’ som
befinner seg i det nedre omradet av derbladet. Koblingen av
den ¢vre rullearm 8’ med den 1leddede forkant foregar ved
denne utfgrelse ikke ved hjelp av en koblingsstang, men det
er parallelt med rundstangen 3 anordnet et stgtteelement 17

som, som fig. 3 viser, strekker seg under rundstangen 3 og
tar del 1 rundstangens tverrbevegelse.
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P4 den side av stetteelementet 17 som vender mot derbladet 1
er det anordnet en stgttearm 17.1, ved hvis ende det befinner
seg en ytterligere kort fgringsskinne 19 hvori en ytterligere
feringsrulle 18 griper inn, og feringsrullen er anordnet pa
den g@gvre rullearm 8’. Fgringsskinnen 19 strekker seg i den
umiddelbare nazrhet av fegringsskinnen 12°’. De fegringskrefter
som utgves av koblingsdelen 3 og virker pa feringsskinnen 19
blir ved hjelp av fegringsrullen 18 overfgrt direkte til
rullearmen 8’ og ved dennes svingning blir det tilsvarende
dreiemoment pa derens bomrgr 14’ innledet. Utfgrelsesformen
av fgringen for derbladet ifglge figurene 8 og 9 muliggjer en
sarlig stabil og neyaktig fering over hele apnings- og
lukkeomradet. En mulig drivanordning for svingedgren savel
som en laseanordning blir na beskrevet under henvisning til
figurene 1, 2 og 5.

Drivanordningen for ©bevegelsen av degrbladet 1 har en
elektrisk motor med tilsluttet utveksling 20 hvis hus er
dreibart 1lagret pa en bazreplate 21, og dette er fast
forbundet med rundstangen 3 1 omradet ved forbindelsen til
veiven 5. Drivakselen for den elektriske motor 20 driver over
en kjede- eller remskive 20.1 et kjede eller en tannrem 22
som 1 omradet ved den annen ende av rundstangen 3 er fegrt
over en vendeskive 23, og denne er dreibart lagret pa en
bazreplate 24 som er fast forbundet med rundstangen 3 i
omradet ved forbindelsen til veiven 4. Kulehylsen 2 er med en
forbindelsesanordning 2.2 forbundet med kjedet eller
tannremmen 22. En bazrearm 25 er videre forbundet med
motorhuset og ved hjelp av en feringsrulle 25.1 fert i en
spaltefering 25.2 som pa en ikke vist mate er festet til
dgrrammen 16. Ved igangsetning av den elektriske motor 1
apningsretningen for deren frembringer reaksjonsmomentet for
motorhuset en dreiebevegelse som pa grunn av avstgtningen med
bzrearmen 25 fgrer til en svingebevegelse utad med den ende
av rundstangen 3 som er forbundet med veiven 5. Dette betyr
at pa dette punkt blir tverrbevegelsen av rundstangen 3 og
dermed tverrbevegelsen av dgrbladet 1 innledet. Pa til-
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svarende mate blir ved igangsetning av den elektriske motoren

12 1 1laseretningen tverrbevegelsen av rundstangen 3 innad
frembrakt.

P4 figurene 1 og 2 er dessuten en utfegrelsesform for en
laseanordning for derbladet 1 vist 1 lukket stilling. I den
variant som er vist pa fig. 5 er denne laseanordning utelatt.
Liaseelementet 26 er koblet til den veivtapp 5 som befinner
seg til venstre pa fig. 1 og 2 og beveger seg om dennes
dreiepunkt. Laseelementet har pa kjent mate to raststillinger
for henholdsvis hjelperaststilling og hovedraststilling. 1
laseelementet 26 griper det inn en svingereile 27 som er
koblet til en styrearm 28. Pa huset for den elektriske motor
20 befinner det seg en styreknast 29. Pa grunn av reak-
sjonsmomentet for huset til den elektriske motor 20 vil, som
det fremgar av fig. 2, ved dreiebevegelsen av motorens hus
styreknasten 29 bevege seg mot styrearmen 28 og lgser ut
utlgsningsbevegelsen for svingereilen 27. Siden utlgsningen
finner sted fer tverrbevegelsen av rundstangen 3 innledes pa
grunn av reaksjonsmomentet foregar forbindelsen mellom
motorhuset og fegringsarmen 25 ved hjelp av en ikke vist del
som tillater en pa forhand bestemt dreieklaring eller klaring
i lengderetningen, f.eks. ved hjelp av fgringstapper som glir
i spaltehull og som er slik innstilt at utlegsning av lasen
foregar for tverrbevegelsen av degrbladet innledes.

Pa figurene 3 og 4 er det vist anordninger til bevegelse av
svinge-skyvedgrer som godt kan ha andre drivanordmninger enn
den utfgrelsesform som her er beskrevet.

Av den ytterligere fgringsanordning for derbladet er pa fig.
3 og 4 bare rullearmen 8 med fgringsrullen 10 vist. Dgrbladet
er understegttet ved hjelp av kulehylsen 2 pa rundstangen 3,
som ogsa her sammen med veivene 4 og 5 er en del av den
allerede beskrevne leddede firkant. Anordningen til kobling
av rullearmen 8 med den leddede firkant er ikke nazrmere vist
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og kan vare utfgrt som ved utfgrelsesformen pa figurene 6 og
7 eller ifglge utfgrelsesformen pa figurene 8 og 9.

Ved utferelsen pa fig. 38 blir ©bevegelsen av derbladet
frembrakt av en drivanordning med en elektrisk motor 32 som
driver en skruespindel 30.

Den elektriske motor 32 er ved hjelp av opphengningslasker
33.1 opphengt parallelt svingbar pa en bazreplate 33 som er
fast forbundet med rundstangen 38 1 omradet ved veiven 4.
Enden av skruespindelen 30 er med en lagerdel 30.1 forbundet
med en bzrearm 35 som pid en bzreplate 34 er lagret svingbar
om et svingepunkt S, og bazreplaten er fast forbundet med
rundstangen 3 1 omradet ved veiven 5. Barearmen 35 stgtter
seg ved sin frie ende pa en ikke vist mate pa dgrrammen 16
ved hjelp av en fegringsrulle 35.1 og en spaltefgring 35.2. Pa
skruespindelen lgper en spindelmutter 31 som er forbundet med

’kulehylsen 2 ved hjelp av en medbringer 31.1 1 en spalte-

fering 31.2 slik at en 1liten tverrbevegelse som skyldes
opphengningen av den elektriske motor blir mulig mellom
kulehylsen og spindelmutteren.

Ved igangsetning av den elektriske motor 32 blir det, mnar
spindelmutteren 831 medbringes, frembrakt en reaksjonskraft
som bevirker en lengdeforskyvning av skruespindelen 30, og
dette frembringer pa bzrearmen 35 et dreiemoment som pa grunn
av bazrearmens 35 avstegtning fdrer til bevegelse 1 tverret-
ningen av den ende av rundstangen 3 som er forbundet med
veiven 5.

Ved utfegrelsen pa fig. 4 blir bevegelsen av degrbladet 1
frembrakt av en drivanordning som har en pneumatisk sylinder
40, hvori det lgper et stempel 41 uten stempelstang, og som
er forbundet med kulehylsen 2 pa den mate at kulehylsen 2
medbringes 1 1lengderetningen mens det tillates sma for-
skyvninger i tverretningen mellom stempelet 41 og kulehylsen
2. For dette formal har forbindelsen mellom stempelet 41 og
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kulehylsen 2 en spaltefegring 41.1 hvori det styres fgrings-
tapper 2.3 pa kulehylsen 2.

Den pneumatiske sylinder 40 er ved en ende ved hjelp av en
holdeanordning 40.1 forbundet med en bzrearm 45 som er lagret
dreibart om svingepunktet S pa bazreplaten 44 som er forbundet
med rundstangen 3 1 omradet ved veiven 5. Ved sin annen ende
er den pneumatiske sylinder 40 ved hjelp av en holdeanordning
40.2 og en lask 43.1 leddforbundet med en bareplate 43 som
likeledes er fast forbundet med rundstangen 3 i omradet ved
veiven 4. Ved oppstarting av stempelet 41 til langsgaende
bevegelse av Kkulehylsen 2 fgrer reaksjonskraften til en
lengdeforskyvning av den pneumatiske sylinder 40, som
overfgres til bazrearmen 45 og ved dennes avstetning ved den
frie enden over fgringsrullen 45.1 og spaltefegringen 45.2 pa
dgrrammen 16 blir tverrbevegelsen av rundstangen 3 ved den
ende som er forbundet med veiven 5 innledet.

I alle de viste utfgrelsesformer beveger drivanordningene seg
sammen med rundstangen 3 og ogsa med fegringselementet 1
tverretningen. Naturligvis er ogsa andre utfgrelsesformer
tenkelige der drivanordningene er fast anordnet pa dgrrammen
og der de reaksjonskrefter som opptrer overfgres ved en
tilsvarende utformet ©baredel pa feringselementet, dvs.
rundstangen 3 i tverretningen.

I det fglgende blir, under henvisning til figurene 10a til
10d en noe annen utfgrelsesform for en 1laseanordning
beskrevet, og denne kan erstatte den laseanordning som er
beskrevet under henvisning til figurene 1 og 2. 0Ogsa her
dreier det seg om en 1laseanordning i samvirkning med en
drivanordning som, som beskrevet pa figurene 1 og 2, har en

elektrisk motor med en tilsluttet utveksling som driver en
kjede- eller removerfgring.

Pa figurene 10a til 10c er omradet rundt den elektriske motor
vist som et forstegrret bildeutsnitt fra fig. 2 sett ovenfra.
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Motorhuset 20’ er dreibart 1lagret pa bazreplaten 21’ og
forbundet med bazrearmen 25’ som ved sin frie ende har en
fgringsrulle 25.1’, og denne er pa en ikke vist mate, og som
tidligere beskrevet, avstgttet i en spaltefering pa degrram-
men. Forbindelsen mellom huset 20’ og barearmen 25’ foregar
har med en skrueforbindelse 25.3’ med 1langstrakte hull
hvorved det oppnas at ved en dreining av motorhuset 20’ pa
grunn av det reaksjonsmoment som opptrer, kan bzrearmen 25’
ferst svinges etter utfegrelse av en pa forhand bestemt
dreievinkel. Pa bzreplaten 21’ er det anordnet et laseelement
26’ hvori en svingereile 27’ griper inn under pavirkning av
kraften fra en fjzr 27.1°. Svingreilen 27’ er koblet til en
styrearm 28’. Pa huset for den elektriske motor 20’ befinner
det seg en styrehake 29’ som er svingbar under kraftpavirk-
ning fra en fjar 29.1°. P4 fig. 10a er reileanordningen vist
i Innrastet tilstand. Pa grunn av reaksjonsmomentet pa huset
for den elekiriske motor 20’ beveger styrehakene 29’ seg ved
dreiebevegelse av huset, hvorved den medbringer styrearmen
28’, noe som fgrer til utsvingning av svingreilen 27’ og
dermed til frigivning av laseelementet 28’. Denne tilstand er
vist pa fig. 10b. Etter & ha gjennomgatt det pa forhand
bestemte vinkelomrade vil, som vist pa fig. 10d, huset 20’
som dreiler seg medbringe bzrearmen 25’ og innledning av
feringselementets tverrbevegelse kommer 1 stand pa den
allerede beskrevne mate. Denne tilstand er vist pa fig. 10c.
Ved 1lukning av dgrbladet foregar bevegelsene 1 omvendt
retning der tilslutt svingreilen 27’ i den stilling som er
vist pa fig. 10a igjen raster inn 1 laseelementet 26°.

Ved alle de ©beskrevne drivanordninger kan det mellom
drivmotoren og de tilsluttede drivmidler vzre innfgrt en
kraft- eller momentbegrensende kobling for a unngad en altfor
hard lukning av dgrbladet. Videre kan det vare hensiktsmessig
a ha, mellom drivmotoren og tilsluttede drivmidler, en
magnetkobling til frigjering av drivmotoren og tilsluttede

drivmidler, f.eks. 1 ngdsituasjoner.
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Patentkrayv

1.

Anordning til bevegelse av en svinge-skyvedegr for kjereteyer
til personbefordring, s=zrlig skinnegaende kJjeretgyer, der
derbladet (1) er fert forskyvbart i sin lengderetning pa et
feringselement (3) som er en del av en leddet firkant (3, 4,
5 16) og er bevegelig pa tvers av dgrbladets (1) plan, idet
derbladets (1) bevegelse 1 lengderetningen er samordnet med
tverrbevegelsen ved hjelp av en fegringsskinne (6) som er fast
forbundet med degrrammen (16) og hvori en feringsinnretning
(7) som er fast forbundet med degrbladet (1) griper inn, og
der drivkraften fra en drivanordning (20-22, 30-31, 40-41)
virker pa derbladet (1) 1 fgringselementets (3) retning,
karakterisert ved at reaksjonskraften fra
drivanordningen (20-22, 30-31, 40-41) utever et dreiemoment
pa et sprederelement (25, 35, 45) som er anordnet mellom
feringselementet (8) og en stgttedel (25.2, 35.2, 45.2) som
er forbundet med degrrammen (16), hvilket dreiemoment setter
opp en kraft som virker i1 en retning 1 det vesentlige
vinkelrett pa feringselementet (3) til frembringelse av
tverrbevegelsen.

2.

Anordning som angitt i1 krav 1, karakterisert

ved at drivanordningen (20-22, 30-31, 40-41) og spreder-
elementet (25, 35, 45) er lagret pa fgringselementet (3) og
at sprederelementet (25, 35, 45) ved hjelp av en fgringsrulle
(25.1, 85.1, 45.1) er avstgttet pa stettedelen (25.2, 35.2,

45.2) 1 form av en skinne som er fast forbundet med dgrrammen
(16).

3.
Anordning som angitt i krav 2, karakterisert
ved at drivanordningen bestar av en elektrisk motor (20)

med tilsluttet utveksling der motorhuset er dreibart lagret
om en vertikal akse pa feoringselementet (3) og der motorens
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drivaksel driver en kjede- eller removerfgring (22) som er
anordnet parallelt med fegringselementet (3) og hvortil
derbladet (1) er koblet, og ved at sprederelementet er
utformet som en med motor-utvekslingshuset (20) fast
forbundet sprederarm (25) som ved hjelp av feringsrullen
(25.1) er avstgttet pa stegttedelen i form av en skinne
(25.2) som er fast forbundet med derrammen (16).

4‘
Anordning som angitt i Kkrav 2, kKkarakterisert
ved at drivanordningen bestar av en pneumatisk sylinder

(40) 'som ligger parallelt med feringselementet (3) og er
koblet til dette, der sylinderens stempel (41) er forbundet
med dgrbladet (1), mens sylinderen (40) er leddforbundet med
sprederelementet som er utfert som en pa feringselementet (3)
svingbart lagret sprederarm (45) som er avstettet ved hjelp
av feringsrullen (45.1) pa den med dgrrammen (16) fast
forbundne stgttedel 1 form av en skinne (45.2).

5.

Anordning som angitt i krav 2, karakterisert
ved at drivanordningen bestar av en skruespindel (30) som
ligger parallelt med fgringselementet (3) og er forbundet med
dette samt drives av en elektrisk motor (32) der skrue-
spindelens (30) mutter er forbundet med dgrbladet (1) mens
det til en ende av den i lengderetningen forskyvbart lagrede
skruespindel (30) er 1leddforbundet sprederelementet som er
utformet som en pa foringselementet (3) lagret sprederarm
(35) der denne blir avstgttet ved hjelp av fgringsrullen
(35.1) pa den med degrrammen (16) fast forbundne stgttedel i
form av en skinne (35.2).

6. :
Anordning som angitt i et av kravene 1 til 5, k ar a k-
terisert ved et pa derrammen (16) dreibart

lagret dgrbomrer (14) pa hvilket det er anordnet to rulle-
armer (8, 9) som griper inn i feringsskinner (12, 13) pa
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degrbladet (1), idet dgrens bomrgr (14) ved hjelp av en
koblingsstang (15.1) er forbundet med en veiv (5) i den
leddede firkant.

7.
Anordning som angitt i et av kravene 1 til 5, kar ak-
terisert ved et pa dgrrammen (16) dreibart

lagret dgrbomregr (14°’) hvorpa det er anordnet to rullearmer
(8, 9°) som griper inn i fe¢ringsskinner (12°’, 13’) pa
dgrbladet (1), idet en pa aksen for den gvre rullearm lagret
ytterligere rulle (18) lgper i en skinne (19) som er fast
forbundet med og gar parallelt med feringselementet (3).

8.
Anordning som angitt 1 et av kravene 1 til 7, karak-
terisert ved en laseanordning hvis laseelement

(26, 26’), med en hovedraststilling og en hjelperaststilling,
er anordnet pa en svingbar konstruksjonsdel (5, 21’) hvis

bevegelse er koblet til tverrbevegelsen for den 1leddede
firkant.

9.

Anordning som angitt i krav 8, karakterisert
ved at en utlgsningsanordning (28, 29; 28°, 29’) for
laseelementet (26, 27; 26’, 27’') blir styrt av reaksjons-

kraften fra drivanordningen (20) for derbladets (1) langs-
gaende bevegelse.

10.

Anordning som angitt i krav 3 og 9, karakteri-
sert ved at styringen av utlgsningsanordningen (28°’,
29’ ) er frembragt ved hjelp av et styreelement som overfgrer
reaksjonskraften og har en pa forhand bestemt dreieklaring

(25.3’) som er slik stilt inn at utlesningen foregar for
derbladets (1) tverrbevegelse inntrer.
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11.

Anordning som angitt i krav 2 eller 4, karakteri-
sert ved at det etter den elektriske motor (20, 32)
er anordnet en slurekobling.

12.

Anordning som angitt 1 krav 2 eller 4, karakteri-
sert ved at det etter den elektriske motor (20, 32)
er anordnet en magnetkobling.
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