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Urzadzenie zabezpieczajace zurawie przed wywrotem
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Przedmiotemm wynalazku jest urzadzenie zabez-
pieczajgce zurawie i dZwigi wysiegnikowe o zmien-
nym wysiegu przed przekroczeniem warto$ci do-
puszczalnej momentu wywracajgcego, lub ciaglego
pocdawania warto$ci tego mementu w czasie pracy
wysiegowego dziwigu. Urzgdzenie jest przydatne za-
réwno dla dZwigéw przejezdnych jak i stacjonar-
nych.

Dotychczasowe urzgdzenia do pomiaru momentu,
pobierajgce impuls od maciggu liny mno$nej i od
kata pochylenia wysiegu, lub liny wysiegowej, cha-
rakteryzujg sie tym, Ze pomiar przenoszony jest
poprzez diwignie lub krzywki na wspélne ramie,
ktére opiera -sie o sprezyne i wylgcznik przy czym
impuls od kata wychylenia sumuje sie z impul-
sem pochodzgcym od sily w linie i. wspélnie dzia-
taja one na sprezyne, a po przekroczeniu zadanej
warto$ci sprezyna mgina si€ i dziala wylgeznik
podnoszenia.

W tym wurzgdzeniu pomiar wychylenia wysiegu
wplywa na warto§¢ pomiaru sily w linie i tym
samym Ww polozeniach skrajnych pomiar jest bar-
dzo niedokladny, a poza tym z uwagi na stosowa-
nie sprezyny mplaskiej — zatrzaskowej, na pomiar
wplywa w duzym stopniu temperatura, tym sa-
mym urzgdzenia te sg zawodne. w idzialaniu, mie-
dokladne i wymagajace cigglej regulacji. Ponadto
urzadzenia te wymagajg precyzyjnego wykonania
i maja skomplikowang budowe.
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Znane is3 réwniez urzadzenia zabezpieczajace zu-
rawie o zmiennym wysiegu pracujgce na zasadzie
dZzwigni wychylanej mimosrodem z polozenia po-
ziomego, przy czym wielko$§¢é wychylenia jest uza-
lezniona od obracajgcego sie krazka poruszanego
ling wysiegowa. Na wychylonej dzwigni umieszczo-
ny jest przesuwajacy sie po miej ciezarek, ktéry
poprzez kulise porusza dZwignie ze sprezyng réw-
nowazgca sile macisku przeciwciezaru, a dzwignia
oddzialywuje bezposrednio na urzgdzenie wylgczni-
kowe. Tego typu urzadzenia sg niedokladne, wraz-
liwe na wstrzasy i drgania, ponadto bardzo latwo
ulegaja zacinaniu na skutek zanieczyszczenia sie
bieznika przeciwciezaru, tym samym wymagajg one
ciggtej obstugi i czyszczenia.

Znane sg rowniez urzadzenia pracujgce na zasa-
dzie dwustronnej dzwigni, ma ktérej jednym ra-
mieniu znajduje sie rolka przez ktérg przechodzi
lina ciezaru, a drugi koniec dzwigni oddzialywuje
na wylaeznik krancowy przy czym dla ogranicze-
nia momentu stosuje sie magnes ze ZWora. Urza-
dzenie mimo prostoty wykonania jest bardzo nie-
precyzyjne, a ponadto musi byé mastawione z nad-
miarem sily dla eliminacji chwilowych si! dyna-
micznych wystepujacych przy podnoszeniu ciezaru.
Urzgdzenie to nie pokazuje aktualnego iloczynu
sily i ramienia wysiegu.

Celem wynalazku jest konstrukcja murzadzenia,
zabezpieczajgcego Zzurawie o zmiennym wysiegu
przed przecigZzeniem, prosta w ukladzie i wyko-
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naniu, o dokladnym dzialaniu, pozwalajgca na
wskazywanie aktualnego iloczynu sily w linie i
dlugosci wysiegu.

Cel ten zostal osiagniety przez zastosowanie
dZwigni dynamometrycznej opartej posredmio lub
bezposrediiio 0 line podnoszenia ciezaru i przez za-
stosowanie krzywki odzwierciadlajgcej polozenie
wysiggu zurawia przy czym krzywka wspélpracuje
z jednym ramieniem, a dzwignia dynamometrycz-
na z drugim ramieniem, o wspélnym plywajacym
P cie przeciecia, a wzajemne polozenie tych ra-

\'mbop, czyli ich kat, jest wielkoscia poszukiwana

“to jest iloczynem sily i wysiegu zurawia.

Na jednym z tych ramion umieszczony jest obro-
towy, lub przesuwny opornik, a na drugim wodzik,
ktéry podaje bezposrednio wielko$é kata jako wiel-
kos$é elektiryczng, na przyklad opér. Przy przekro-
czeniu pewnej wielkosci tego kata mnastepuje
zmniejszenie lub wzrost oporu i zadzialanie zna-
nych urzadzen elektrycznych jak wylgczniki, kt6-
re uruchomia odpowiednie sygnaly akustyczne lub
wzrokowe, lub po prostu wylgczg dzialanie silnika
podnoszenia.

Konstrukcja taka rozdziela i uniezaleznia dzia-
lanie kgta pochylenia wysiggu na sprezyne dzwig-
ni dynamometru, ponadto mierzenie wielko$ci kata
miedzy dzwigniami jest proste i latwe do przenie-
sienia ma opornik elektryczny, tym samym urzg-
dzenie jest proste i pewne w dzialaniu. Urzadzenie
wedlug wynalazku moze byé zainstalowane na kaz-
dym zurawiu bez jakichkolwiek przerébek, a za-
stosowanie sprezyny spiralnej pozwala na szeroki
zasieg regulacji i latwos¢ mastawienia urzadzenia
na zgdany moment. _

Urzadzenie zostanie blizej przedstawione na przy-
kladzie wykonania pokazanym na rysunku, kté-
ry przedstawia schemat urzadzenia.

Urzadzenie wedlug wynalazku zawiera dzwignie
8 zamocowang wahliwie w' podporze 12 umieszczo-
nej ma obudowie zurawia. Na jednym koncu dzwig-
ni 8 umieszczona jest rolka 7 przejmujaca site na-
ciggu liny 10 w znany spos6b. Na drugim ramieniu
dzwigni 8 znajduje sie rolka 9 naciskajgca dynamo-
metryczng dzwignie jednoramienng 6, umocowang
w podporze . 11 umieszczonej mna obudowie zura-
wia. Na ruchomym (zgodnie ze strzalka 21) koncu
dynamometrycznej dzwigni 6 umocowana jest spre-
zyna 20 drugim koncem polgczona z obudowa zu-
rawia. :

Koniec drugiej liny 19 podnoszacej niepokazany
na rysunku wysiegnik ZzZurawia, polgczony jest z
dzwignig 18 zamocowang w podporze 29 umiesz-
czonej na obudowie zurawia. DZwignia 18 umoco-
wana jest w podporze 29 umieszczonej na obu-
dowie zurawia. DZwignia 18 porusza sie zgodnie
z ruchami liny 19 tak jak pokazuje strzalka 30.
Drugi koniec dzZwigni 18 poprzez cieglo 17 po-
rusza - zgodnie ze strzatkg 16 krzywke 15 zamo-
cowang obrotowo w podporze 14, umieszczone]
na obudowie zurawia.
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Na krzywce 15 opiera si¢ kélko 13 podnoszace
wodzik 27 dociskany do krzywki -sprezyng 24.
Z diwignia 6 i wodzikiem 27 polgczone s3
ramiona 23 i 4 krzyzujace sie w pumnkcie przecie-
cia 22 i tworzace miedzy sobg zmienny kat
3 zalezny od polozenia wzajemnego ramion. Do
jednego z ramion 4 przymocowany jest opornik 1
a do drugiego wodzik 2 $lizgajacy sie po opor-
niku 1 a pomiar oporu odbywa sie przyrzadem 5
podigczonym w znany sposéb do 'opornikzi 1i wo-
dzika '2.

Punkt przeciecia ramion 23 i 4 jest punktem nie-
stabilnym ,,plywajgcym”, polozenie ktérego jest za-
lezne od poloZenia ramion 23 i 4. Na ramionach 23
i 4 umieszczone sg styki 25 i 24 polaczenie kté-
rych powoduje zadzialanie wylgcznika 26, ktéry
moze laczyé sygnal akustyczny, $wietlny lub wy-
1gczyé silnik podnoszenia ciezaru.

Dzialanie urzgdzenia wedlug wynalazku jest na-
stepujgce: Przy wzro$cie sity w linie 10 dZwignia
8 obraca sie zgodnie z kierunkiem strzalki 28 w dét
i podnosi dynamometryczng dZzwignie 6 a wraca z
nig ramie 4 co powoduje przemieszczenie si¢ punk-
tu 22 i obrét wodzika 2 wzgledem opornika 1, tym
samym zmiane wskazania na przyrzadzie 5. Po-
dobnie w miare zmiany wysiegu zurawia zmienia
sie polozenie liny 19, a wraz z nim nastepuje obrét
krzywki 15 i zmiana polozenia wodzika 27 a z nim
dzwigni 23 i wodzika 2 co prowadzi do zmiany
wlaczonego oporu i zmiany wskazan przyrzadu 5.

W ten spos6b obydwa czynniki to jest ciezar i
polozenie wysiegu wplywaja na wynik pomiaru
bez wzajemnego szkodliwego oddzialywania. Po
przekroczeniu jednej z dopuszczalnych wielkosci,
lub ich sumy nastepuje zwarcie stykéw 24 i 25
i zadzialanie wylgcznika 26 sterujgcego przyrzg-
dami alarmowymi lub silnikami podnoszenia. Dla
zabezpieczenia urzadzenia przed zbyt czestym za-
dzialaniem wylacznika 26 na przyklad przy chwi-
lowym wzroscie si! dynamicznych mozna zastoso-
waé znane czlony opodZniajgce.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie zabezpieczajace zurawie przed wy-
wrotem spowodowanym wzrostemm momentu poza
wielko§é dopuszczalng majace dynamometryczng
dzwignie poruszang sila w linie podnoszgcej oraz
krzywke odzwierciadlajgcg polozenie wysiegu, zna-
mienne tym, ze ma przegubowo polgczone W swo-
bodnie przemieszczajagcym sie punkcie (22) ramiona
(4 i 23) ma ktérych znajduje sie odpowiednio na
jednym opornik (1) a na drugim wodzik (2) i/lub
styki (24 i 25) poljgczone z pomiarowym przyrzg-
dem  (5) lub wylgcznikiem 26) przy czym jedno
ramie (4) polaczoﬁe jest z dynamometryczng dzwig-
nig (6) ré6wnowazgcg nacisk liny podnoszacej (10),
a drugie ramie (23) polgczone jest z wodzikiem (27)
wspélpracujagcym z krzywka (15) odtwarzajgcg w
znany sposéb wielko§é wysiegu zurawia.
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