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(54)实用新型名称

牵引式剪力筋作业小车

(57)摘要

本实用新型涉及建筑施工技术领域，尤其涉

及牵引式剪力筋作业小车。其技术方案包括：牵

引式剪力筋作业小车，包括槽钢车板、轮轨和底

座，所述槽钢车板的底部两侧固定安装有两组轮

梁，所述轮梁的底部固定安装有阻尼脚轮，所述

槽钢车板的前端放置有底座，所述底座的顶部前

端一侧固定安装有电机，所述底座的顶部前端另

一侧固定安装有遥控器，且底座的顶部后端固定

安装有慢速卷扬机。本实用新型通过在底座的顶

部后端固定安装有慢速卷扬机，施工时工作可以

通过遥控器远程控制装置进行滑移，由在槽钢车

板顶部的施工人员进行控制移动，可保障槽钢车

板移动时的精确性，无需与其他人员喊话沟通，

能节省人力的同时也提高了工作效率。
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1.牵引式剪力筋作业小车，包括槽钢车板(1)、轮轨(3)和底座(5)，其特征在于：所述槽

钢车板(1)的顶部固定安装有甲板(101)，所述甲板(101)的顶部两侧固定安装有两组控制

按钮(102)，所述槽钢车板(1)的底部两侧固定安装有两组轮梁(2)，所述轮梁(2)的底部固

定安装有阻尼脚轮(202)，所述槽钢车板(1)的底部两侧放置有两组轮轨(3)，所述轮轨(3)

的底部固定安装有轨道架(301)，所述槽钢车板(1)的前端固定安装有连接架(4)，所述连接

架(4)的前端固定安装有吊环(401)，所述槽钢车板(1)的前端放置有底座(5)，所述底座(5)

的顶部前端一侧固定安装有电机(501)，所述底座(5)的顶部前端另一侧固定安装有遥控器

(503)，且底座(5)的顶部后端固定安装有慢速卷扬机(502)。

2.根据权利要求1所述的牵引式剪力筋作业小车，其特征在于：所述轮梁(2)的顶部固

定安装有四组三角加固筋(201)，且三角加固筋(201)与槽钢车板(1)外侧焊接。

3.根据权利要求1所述的牵引式剪力筋作业小车，其特征在于：所述轨道架(301)的底

部固定安装有固定架(302)，且轨道架(301)的内部固定安装有加固梁(303)。

4.根据权利要求1所述的牵引式剪力筋作业小车，其特征在于：所述底座(5)的底部固

定安装有固定座(504)，且固定座(504)的顶部贯穿安装有螺栓。

5.根据权利要求1所述的牵引式剪力筋作业小车，其特征在于：所述慢速卷扬机(502)

通过传动带与电机(501)的输出端连接，且慢速卷扬机(502)通过牵引绳与吊环(401)连接。

6.根据权利要求1所述的牵引式剪力筋作业小车，其特征在于：所述槽钢车板(1)的内

部开设有矩形槽，所述槽钢车板(1)的内部通过矩形槽等距固定安装有加强肋(103)。
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牵引式剪力筋作业小车

技术领域

[0001] 本实用新型涉及建筑施工技术领域，具体为牵引式剪力筋作业小车。

背景技术

[0002] 剪力筋是指在结构中受剪力的钢筋，例如：箍筋以及吊筋，在建筑施工过程中需要

施工人员对剪力筋进行施工加固，而剪力筋排列较为密集，不便工作人员进行走动，为了便

于工作人员操作会用到能平移的作业小车，使工作人员能在小车上方对剪力筋进行施工，

其中申请号为“CN210046130U”所公开的“一种剪力筋定位小车”，解决了在雨天环境下不便

于施工人员进行作业的多种弊端，再经过进一步检索发现，申请号为“CN210996989U”所公

开的“一种剪力筋定位小车”其通过具体的结构设置，切实解决了当前小车存在着不便于工

作人员确保整体线型、高度、宽度和施工质量等技术弊端，但是在实际使用时类似结构的作

业小车还存在诸多缺陷，如作业小车在工作人员使用过程中对剪力筋进行施工作业时，需

要调整施工区域时，装置两边往往需要有人力推动，施工人员自己无法控制小车移动，导致

每次需要移动时需要相互喊话，影响施工效率，所以需要设计牵引式剪力筋作业小车来解

决现有的问题。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供牵引式剪力筋作业小车，以解决上述背景技术中提出

的问题。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：牵引式剪力筋作业小车，包括槽

钢车板、轮轨和底座，所述槽钢车板的顶部固定安装有甲板，所述甲板的顶部两侧固定安装

有两组控制按钮，所述槽钢车板的底部两侧固定安装有两组轮梁，所述轮梁的底部固定安

装有阻尼脚轮，所述槽钢车板的底部两侧放置有两组轮轨，所述轮轨的底部固定安装有轨

道架，所述槽钢车板的前端固定安装有连接架，所述连接架的前端固定安装有吊环，所述槽

钢车板的前端放置有底座，所述底座的顶部前端一侧固定安装有电机，所述底座的顶部前

端另一侧固定安装有遥控器，且底座的顶部后端固定安装有慢速卷扬机。

[0005] 使用时，将底座固定在指定位置，并通过轨道架与轮轨的配合将槽钢车板搭建在

剪力筋上方，工作人员可登上甲板的顶部对剪力筋进行施工作业，当某一剪力筋片区施工

外壁时，工作人员可通过按压控制按钮，通过控制按钮发送无线信号给遥控器，当遥控器接

收到操作信号后可发送运行指令给电机，利用电机连接外部电源可带动慢速卷扬机旋转，

通过慢速卷扬机的旋转可对槽钢车板进行牵引移动，使阻尼脚轮在轮轨的内部进行滚动，

使槽钢车板滑移，而工作人员松开控制按钮时槽钢车板停止移动，方便工作人员依次对下

方剪力筋进行施工作业，该控制方法只需一人即可完成，并且由在槽钢车板顶部的施工人

员进行控制移动，可保障槽钢车板移动时的精确性，无需与其他人员喊话沟通，能节省人力

的同时也提高了工作效率，并且改进后的装置使得工作人员能蹲坐在槽钢车板顶部进行作

业，方便工作人员把钢筋的外漏高度、前后的线型都能控制好，不易弄断剪力筋，保障施工
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质量。

[0006] 优选的，所述轮梁的顶部固定安装有四组三角加固筋，且三角加固筋与槽钢车板

外侧焊接。利用三角加固筋与槽钢车板外侧进行焊接可提高槽钢车板与轮梁安装时的结构

强度，以保障装置稳定运行。

[0007] 优选的，所述轨道架的底部固定安装有固定架，且轨道架的内部固定安装有加固

梁。利用加固梁可对轨道架的结构强度进行加固，利用固定架可便于稳定的将轨道架和轮

轨固定在指定位置。

[0008] 优选的，所述底座的底部固定安装有固定座，且固定座的顶部贯穿安装有螺栓。利

用固定座与螺栓的配合可便于将底座固定在指定位置。

[0009] 优选的，所述慢速卷扬机通过传动带与电机的输出端连接，且慢速卷扬机通过牵

引绳与吊环连接。利用电机的通电运行可带动慢速卷扬机旋转，利用慢速卷扬机的旋转可

使牵引绳拉动连接架从而使槽钢车板进行移动。

[0010] 优选的，所述槽钢车板的内部开设有矩形槽，所述槽钢车板的内部通过矩形槽等

距固定安装有加强肋。利用矩形槽可提供加强肋的安装位置，利用加强肋可对槽钢车板的

结构强度进行加固，可便于槽钢车板承重，便于工作人员稳定的在槽钢车板表面进行作业。

[0011] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：

[0012] 1、本实用新型通过在底座的顶部后端固定安装有慢速卷扬机，施工时工作可以通

过遥控器远程控制装置进行滑移，由在槽钢车板顶部的施工人员进行控制移动，可保障槽

钢车板移动时的精确性，无需与其他人员喊话沟通，能节省人力的同时也提高了工作效率。

[0013] 2、本实用新型在使用时能使得工作人员能蹲坐在槽钢车板顶部进行作业，方便工

作人员把钢筋的外漏高度、前后的线型都能控制好，不易弄断剪力筋，保障施工质量。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型的主视图；

[0015] 图2为本实用新型的轮轨结构示意图；

[0016] 图3为本实用新型的慢速卷扬机结构示意图；

[0017] 图4为本实用新型的槽钢车板结构示意图。

[0018] 图中：1、槽钢车板；101、甲板；102、控制按钮；103、加强肋；2、轮梁；201、三角加固

筋；202、阻尼脚轮；3、轮轨；301、轨道架；302、固定架；303、加固梁；4、连接架；401、吊环；5、

底座；501、电机；502、慢速卷扬机；503、遥控器；504、固定座。

具体实施方式

[0019] 下文结合附图和具体实施例对本实用新型的技术方案做进一步说明。

[0020] 实施例一

[0021] 如图1、图2、图3和图4所示，本实用新型提出的牵引式剪力筋作业小车，包括槽钢

车板1、轮轨3和底座5，槽钢车板1的顶部固定安装有甲板101，甲板101的顶部两侧固定安装

有两组控制按钮102，槽钢车板1的底部两侧固定安装有两组轮梁2，轮梁2的底部固定安装

有阻尼脚轮202，槽钢车板1的底部两侧放置有两组轮轨3，轮轨3的底部固定安装有轨道架

301，槽钢车板1的前端固定安装有连接架4，连接架4的前端固定安装有吊环401，槽钢车板1
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的前端放置有底座5，底座5的顶部前端一侧固定安装有电机501，底座5的顶部前端另一侧

固定安装有遥控器503，且底座5的顶部后端固定安装有慢速卷扬机502。

[0022] 基于实施例一的牵引式剪力筋作业小车工作原理是：使用时，将底座5固定在指定

位置，并通过轨道架301与轮轨3的配合将槽钢车板1搭建在剪力筋上方，工作人员可登上甲

板101的顶部对剪力筋进行施工作业，当某一剪力筋片区施工外壁时，工作人员可通过按压

控制按钮102，通过控制按钮102发送无线信号给遥控器503，当遥控器503接收到操作信号

后可发送运行指令给电机501，利用电机501连接外部电源可带动慢速卷扬机502旋转，通过

慢速卷扬机502的旋转可对槽钢车板1进行牵引移动，使阻尼脚轮202在轮轨3的内部进行滚

动，使槽钢车板1滑移，而工作人员松开控制按钮102时槽钢车板1停止移动，方便工作人员

依次对下方剪力筋进行施工作业。

[0023] 实施例二

[0024] 如图1、图2、图3、图4所示，本实用新型提出的牵引式剪力筋作业小车，相较于实施

例一，本实施例还包括：轮梁2的顶部固定安装有四组三角加固筋201，且三角加固筋201与

槽钢车板1外侧焊接，轨道架301的底部固定安装有固定架302，且轨道架301的内部固定安

装有加固梁303，底座5的底部固定安装有固定座504，且固定座504的顶部贯穿安装有螺栓，

慢速卷扬机502通过传动带与电机501的输出端连接，且慢速卷扬机502通过牵引绳与吊环

401连接，槽钢车板1的内部开设有矩形槽，槽钢车板1的内部通过矩形槽等距固定安装有加

强肋103。

[0025] 本实施例中，如图1、图4所示，利用三角加固筋201与槽钢车板1外侧进行焊接可提

高槽钢车板1与轮梁2安装时的结构强度，以保障装置稳定运行；如图1、图2所示，利用加固

梁303可对轨道架301的结构强度进行加固，利用固定架302可便于稳定的将轨道架301和轮

轨3固定在指定位置；如图3所示，利用固定座504与螺栓的配合可便于将底座5固定在指定

位置；如图3所示，利用电机501的通电运行可带动慢速卷扬机502旋转，利用慢速卷扬机502

的旋转可使牵引绳拉动连接架4从而使槽钢车板1进行移动；如图1、图4所示，利用矩形槽可

提供加强肋103的安装位置，利用加强肋103可对槽钢车板1的结构强度进行加固，可便于槽

钢车板1承重，便于工作人员稳定的在槽钢车板1表面进行作业。

[0026] 上述具体实施例仅仅是本实用新型的几种优选的实施例，基于本实用新型的技术

方案和上述实施例的相关启示，本领域技术人员可以对上述具体实施例做出多种替代性的

改进和组合。
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