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1l

Vyndlez se tykd jednoosého linedrniho motoru, urdeného zejména pro &islisové nestavovd-
n{ polohy obréb&ciho ndstroje &i obrobku, kreslici &i pikyroveci hlavy soufadnicovych kres-
1icich stold a podobnd. Vyndlez je vhodny pro mensi rychlosti, ale vétdi zatiZeni.

Jednoosé linedrni motory jsou zndmé, nejsou vsak vhodné pro shora uvedeny udel z téchto
ddvodd. Budto maji dobrou uUdinnost a jsou dostatednd presné, maji viak nedostatedny zdvih,
Nebo maji dostatedny zdvih, ale Spatnou G¥innost, piipadnd jsou mdlo p¥esné. Dalsi nevyho-
dou dosud znémfch jednoosych linedrnich motord mife byt jejich sloZité nepdjeni.

VSechny uvedené nevyhody odstranuje piedloZeny vyndlez. Jeho podstata spodivd v tom, Ze
posuvné uloZené aktivni &leny s mo¥nosti pohybu ve smru osy tyde nebo trubky jsou usporddé-
ny nejménd ve dvou mechanicky odddlenyjeh skupindch opat¥enych jednak pPidriovacimi prvky k
zamezeni posuvu po ty&i nebo trubce, jednak pFfitahovacimi nebo odpuzovacimi prvky, urdené
pro posun mechanicky odddlenych skupin po tyéi nebo trubce.

Linearni motor podle vyndlezu miZe byt elektricky nebo tekutinovy tjshydraulicky nebo
pneumaticky. Jak p¥idrZovaci prvky tak pritahovaci &i odpuzoveci prvky mohou byt tvofeny
- elektromagnety nebo tlakovymli prvky. S vyhodou je mo¥no poufit dutych vdlcovych elektromag-
netd pro pritahovaci prvky a elektromatgnetd tvaru U pro pPidrZovaci prvky. Pridriovaci prv-
ky mohou oviem byt té% tekutinové.

Pokrok dosaZeny vyndlezem lze spatiovat v novém typu jednoosého linedrnihe motpru s vy-
sokou G&innosti, velkou taZnou silou a teoreticky neomezenym zdvihem.

Nékolik z viee mo¥nych provedeni vyndlezu je gnézorndno ns piipojenych obrdzcich.Obr.l
phedstavuje konstrukdni uspo¥4ddni jednoosého linedrniho motoru v elektrickém provedeni. Na
obr.2 je znézornén linedrni motor v bokorysu. Obr.3 p¥edstavuje schematické zndzornéni li-
nedrniho motoru z obr.l. Na obr.4 je gchematické zndzornéni jiného uspofdddni elektrického
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jednoosého linedrniho motoru podle vyndlezu & daldi jiné uspordddni je zndzorndéno na obr.6.

Jednoosy linedrni motor zndzorndny na obr.l & 2 Se sklddd z tyde 1 kruhového prifezu,
kolem které je uspofddéna posuvnd uloZend prvni mechanicky oddélend skupina 2 & druhd mecha~
nicky odd8lend skupina 3. Prvni mechanicky odddlend skupina 2 se skl4dd z prvaiho pFidrio-
vaciho prvku 21 a druhého p¥idriovacfho prvku 22, tvofenych objimkemi s elektromagnetickym
ovlddénim a navzdjem propojenych spojovacim Slenem 25+ Druhd mechagnicky oddélend skupina 3
se sklddd z jednoho pFidrZovaciho prvku 31 tvoFeného elektromagneticky ovlédanou objfmkou
a ddle se sklddd z prvniho pfitahovaciho prvku 32 a druhého piitehovaciho prvku 33, které
jsou tvoreny dutymi vélcovymi elektromagnety. Oba p¥itahovaci prvky 32 a 33 a pFidriovaci
prvek 31 jsou spolu pevné spojeny. Kotva gg'elektromagnetu prvafho pritahovaciho prvku 32
je pevné spojena s prvnim p¥idriovacim prvkem 21 a kotve 33° elektromagnetu druhého p¥ita-
hovaciho prvku 33 je pevné spojena s druhym piidrZovacim prvkem 22. Prvni a druhy pFidrio-
vaci prvek jsou opatfeny budicim vinutim g;:', prvni piitahovaci prvek vinutim Qg:', druhy
pritahovaci prvek vinutim 22:'a pPidrZoveci prvek 31 vinutim 21:'. Kot¥y prvafho, druhého
a tfetiho piidrZovaciho prvku jsou v uvedeném poradi znadeny 21', 21' e 22'.

Punkce jednoosého linedrniho motoru podle obr.l & 2 je nasledualcl s PPL pohybu pohyb-
1livé ¢dsti linedrniho motoru vpravo se nabudi nejprve vinuti 21 prvaiho a druhého pridr-
Zovaciho prvku 21 & 22, Tim se zablokuje moZnost pohybu prvni mechanicky oddélené skupiny
2. DAle se nabudi vinuti 22:'druhého p¥itahovaciho prvku 33, coZ mé za ndsledek jeho pii=-
tah & tim i druhé mechanicky odd&lené skupiny 3 ke kotvd 32’, tj.k prvni mechanicky oddé=-
lené skupine 2. Pri dalsim pohybu vbravo je tieba postupné budit vinuti 31 ': 32 ‘a opét
vinuti 21 ’ 33 ‘atd. Je zFejmé, Ze pro posun linedrniho motoru o jeden krok se musi po -
sunout gak prvni 2, tak druhd 3} mechanicky oddélené skupiny, které tedy tvori pohyblivou
84st jednoosého linedrniho motoru. Nestavoveny ndstroj miZ%e byt spojen s prvnl 2 nebo dru-
hou 3 mechanicky oddélenou skupinou. P¥i pohybu mechanicky oddélenych skupin 2 a 3 vpravo
je tedy sled buzenf ndsledujfof s 21°° 32°°, 31°° 3277, 21773277, 3177327%, 217" veeeceese
Podobné p¥i pohybu pohyblivych &4sti linedrniho motoru vleve je sled buzeni p¥isluényeh vi-
nuti tento s 21773277, 3177 3377, 2177 3277, 31 7 337, 21 veceevessess Velikost kroku je
déne vzddlenosti kotev gg'a 22' od pFislusnych p¥itahovacich elektromagnetd 32 a 33 .Tento
krok je moZno nastavit nap¥iklad zménou délky spojovaciho dlenu 23+ P¥i kroku 0,1 mm a do -
bé zdvihu &i pritahu napfikled 5 msec, lze docilit rychlosti krokovédni 10 mm/sec. Za tG¥elem
sniZeni hluku pfi dorazech kotev na dela elektromagnetd je mo¥no opatiit ndkteré dosedaci
plochy hluk tlumicim materiflem, napiiklad tvrdou gumou. Tato Uprava neni na obrdzcich kres=
lena, Funkce piidrZovacich prvki je zi¥ejmd z obr.2. Neni-1li vinuti 21 nabuzeno, mﬁze se
pridrZovaci prvek 2l 8 objlmkou volné posouvat po tydi le Pri nabuzeni vinut{ 21 pritéhne
elektromagnet 21 kotvu 21 y objimke sevire tyd la tim je poloha pPfidrZoveciho prvku 21 fi-

xovéna t¥eci silou mezi tydi 1 & objimkou.

Prévé popsany jednoosy linedrnf motor u ndho# aktivni Sleny jsou tvodbeny elektromagre=
ty je zjednoduSend nekreslen na obr,3. Daldi mo?nd provedeni jednoosého linedrniho motoru
8 elektromagnety zobrazend na obr.4 a 5 jsou jif kreslena pouze zjednodusenym zpisobem.

Jednoosy linedrni motor na obr.4 se opét sklidd ze dvou mechanicky oddélenych skupin
2 a 3o Prvni mechanicky oddélend skupina 2 je tvofena p¥idrZovecim prvkem 21 a pfitehovacim
prvkem 23, zatimeco druhd mechanicky oddélend skupina 3 je tvoPena piidrZovacim prvkem 3l e
p¥itehovacim prvkem 32,

Funkce jednoosého linedrniho motoru podle obr.4 je obdobnd jako provedeni ne obr.l. Tak
napfiklad p¥i poZadovaném pohybu vprevo je t¥eba nabudit vinutd g;"a g}'f.Druhé mechanicky
odddlend skupina 3 se posune o jeden krok vpravo. Potom je t¥eba nabudit vinutf 21°‘a 23°°.
Nastane posun prvni mechanicky oddélené skupiny 2 o jeden krok vpravo. Ddle se proces opa-
kuje,

Ne obr.5 zndzornény jednoosy linedrni motor je charakterizovén tim, Ze prvni mechanicky
odd&lend skupina 2 je tvorena piidriovacim prvkem 21 a prvnim pfitehovacim prvkem 24 & dru-
hym p¥itahovacim prvkem 23.Druhd mechanicky oddélend skupine 3 sestdvd jen z p¥idriovacfho
prvku-31. spojeného s kotvami 23 ‘a g& pFitahovacich elektromaghetd 23 a 24, Funkce jedno=-
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ogého linedrniho motoru podle obre5 je strudnd tato. Necht je pofadovdn pohyb druhé mecha-
nicky odd$lené skupiny 3 vlevo. Nabudi se vinuti 21 ‘s 24 ".Ostatni vinuti jsou odbuzena.
Mechanicky odddlené skupina 3 se posune o jeden krok vlevo.PoZadujeme-1i dalsi posun vlevo,
nebudf se vinuti 31 ‘a 23° .Ostatni vinut{ jsou odbuzena. Dojde k posunu prvni mechanicky
oddélené skupiny 2 o jeden krok vlevo. Dalsi postup buzeni je jiZ z¥ejmy.

Tekutinové provedeni‘jednoosého linedrniho motoru podle vyndlezu neni kresleno. Je viak
snadné si pFedstavit misto aktivnich dlend ve formé elektromagnetl tekutinové pFidriovaci,
pFitahovaci &1 odpuzovaci prvky.

Mo¥nosti vyuiiti vyndlezu jsou p¥iklad $islicov® nastavovanych soufadnicovych stold, atf
ji% kreslicich &i obrdbdcich. Ddle je mo¥no pou¥it jednoosy linedrni motor ve funkei riz -
nych polohovacich mechanismd jako je nap¥iklad kledeci pFistroj osnovaiho pletaciho stroje

a podobné,

P R EDNE T v YN £ L E 2 U

1.Jednoosy linedrni motor sestdvajici z tyde nebo trubky, na které jsou navledeny po-
suvng ulofené sktivni 3leny vyznadeny tim, Ze posuvné uloZené sktivni 8leny s moZnosti po-
hybu ve smdru osy ty3e nebo trubky ( 1 ) jsou uspoifdddny nejméné ve dvou mechanicky oddéle-
nych skupindch ( 2,3 ), opat¥enych jednak pridr¥ovacimi prvky ( 21, 22, 31 ) k zamezeni po-
suvu po ty&i nebo trubece ( 1 ), jednek pritahovecimi nebo odpuzovacimi prvky ( 32, 33, 23,
24 ) , urdené pro posun mechanicky odd8lenyeh skupin ( 2,3 ) po tyéi nebo trubce (1) .

2, Jednoosy linedrni motor podle bodu 1 vyznadeny tim, Ze aktivni Sleny jsou tvofeny
piidriovacimi prvky ( 21,22,31) , p¥itahovacimi nebo odpuzovecimi prvky ( 32, 33, 23, 24),
pridem¥ tyto jsou vytvoleny bud prosti#ednictvim elektromagnetd nebo tekutinovych prvikid.

3. Jednoosy linedrni motor podle bodu 1 vyznadeny tim, Ze piitahovaci prvky (32,33,23,
24 ) jsou tvoFeny dutymi elektromagnety s kotvami ( 32:.33: 23: 24°) , jejichZ dutinami
prochdzi ty& nebo trubka ( 1) .

4, Jednoosy linedrni motor podle bodu 1 vyznadeny tim, Ze p¥idriovaci prvky ( 21,22,
31 ) jsou tvofeny automaticky ovlddenymi objimkeini.

5., Jednoosy linedrni motor podle bodd 1 a¥ 4 vyznadeny tim, %e prvni mechanicky oddé -
lend skupina ( 2 ) obsahuje spojovaci &len ( 25 ) & nastavitelnou délkou pro zménu velikos-
ti kroku. '

2 vykresy
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