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Przedmiotem wynalazku jest uchwyt glowicy
wibromlota, zwlaszcza do wbijania lub wyciagania
z gruntu elementéw dlugich na przyklad pali, gro-
dzi lub tp., dzialajacy na zasadzie dosuwania ru-
chomej szczeki uchwytu do mocowanegc elementu
za pomocg zdalnie sterowanego silownika hydrau-
licznego, pneumatycznego lub silnika elektryczne-
go.

W znanych dotychczas zdalnie sterowanych, na
przyklad hydraulicznie, uchwytach glowic wibro-
mlotéw ciecz napedzajgca sitlownik hydrauliczny
jest doprecwadzana bez przerwy do tego silownika
w czasie jego pracy. A wiec silownik hydraulicz-
ny w czasie mocowania elementu jest ciggle pod

" ci$nieniem cieczy, co jest niezbednym warunkiem

do osiggniecia mocnego zacisku szczek.

Niedogodnos$cig tych znanych uchwytéw jest to,
ze w celu zapewnienia niezmiennego zacisku
szczek na mocowanym elemencie wymagana jest
ciggla i nieprzerwana praca pompy dcprowadza-
jacej ciecz do sitownikéw hydraulicznych.

Ponadto, przewody doprowadzajace ciecz od

pompy do sitownikéw sa ciagle napelnione ciecza

pod cisnieniem w czasie pracy wibromilota, co jgsf
szczegolnie ucigzliwe w przypadkach znacznego od-
dalenia pcmpy od wibromilota z"uwa-gi na wyso-
ko§¢ mocowanego elementu, lub tez ze wzgledu
na utrudnione warunki terenowe..

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
no$ci poprzez staly i mocny zacisk szczek uchwytu
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na mocowanym elemencie bez konieczno$ci cia-
glego doprowadzania cieczy do silcwnika napedza-
jacego ruchoma szczeke uchwytu.

Cel ten zostal osiggniety zgodnie z wynalazkiem
w ten spos6b, ze do przesuwania ruchomej szczek'
uchwytu zastosowano przedkladnie $limakows, kto-
rej Slimacznica stanowi element: przesuwajgcy ru-
chomg szczeke uchwytu, a §limak polaczcny jest
z silownikiem w sposéb umozliwiajgcy zamiane
ruchu posuwisto-zwrotnego tegoz silownika na
ruch obrotowy naprzemian zmienny S§limaka. Dla
zabezpieczenia przed samoczynnym odmocowaniem
sie ruchomej- szczeki od mocowanego elementu,
§limacznica jest zaopatrzona w gwint samoha-
mowny, to jest o kacie pochylenia linii érubowej
w granicach do 6°.

Nastepna zaleta uchwytu wedilug wynalazku jest
to, ze szczeka ruchoma jest polaczona ze §limacz-
nica rozlgcznie, w sposéb zapewniajacy jej prosto-
linijny przesuw przy jednoczesnym pcsuwisto-
obrotowym ruchu $limacznicy. ’

Dzieki zastosowaniu przedkladni $limakowej,
ktorej $§limacznica jest elementem przesuwajgcym
ruchomg szczeke uchwytu poprzez gwint samoha-
mowny, uzyskano efekt polegajagcy na zamocowa-
niu pala bez konieczn®$ci utrzymania silownika
hydraulicznego lub pneumatycznegc pod ciaglym
ci$nieniem, bowiem docisnieta do elementu ru--
choma szczeka uchwytu, dzieki samohamownosci
gwintu $limacznicy, zaciska mocno ten element bez
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dalszego wspoétudzialu silownika. Dalszg zaleta
uchwytu jest prosta budowa i znaczne zmniejsze-
nie jego cze$ci sktadowych w poréwnaniu z uchwy-
tami znanymi, co ma szczegdlne znaczenie w
pracy z wibromlctem ktérego uderzenia przeno-
szgc sie na uchwyt powocdujg szybkie zuzycie je-
go czesci sktadowych.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia uchwyt glowicy wibromtota mocuja-

- ¢y element, a fig. 2 — powiekszony przekroj
uchwytu w plaszczyznie pionowej wzdluz jego osi.
Jak tc uwidoczniono na fig. 1 i 2 w glowicy 1
wibromlota osadzony jest uchwyt, skiladajacy sie
ze $limacznicy 3 i §limaka 4, zazebionych ze soba
gwintem 5, oraz ze szczeki ruchomej 6 i szczeki
nieruchomej 7. Slimak 4 osadzony jest w glowicy
1 w lozyskach nieuwidocznionych na rysunku, na-
tomiast §limacznica 3 osadzona jest w glowicy 1
za pcmocg gwintu samohamownego 8 to jest o
kacie pochylenia linii §rubowej do 6°. Szczeka ru-
choma 6 polgczona jest ze S$limacznicg 3 za po-
mocg pier§cienia 9, ktory przekazujac szczece ru-
chomej 6 ruch posuwisty $limacznicy 3 zabezpie-
cza szczeke ruchomg od ruchu obrotowego §li-
macznicy 3, za§ kolek 10 zabezpiecza szczeke ru-
chomg 6 przed obracaniem sie. Slimak 4 pclgczony
jest z silownikiem 11 mechanizmem zapadkowym
12, ktory powoduje obrot Slimaka w lewo lub w
prawo przy ruchach posuwisto-zwrotnych tloczy-
ska 13 silownika 11. Przestawianie mechanizmu
zapadkowego 12 moze odbywaé sie recznie za po-
mccg ciegna lub mechanicznie za pomocag silow-
nika 11, ktéry poprzez wysuniecie lub schowanie
tloczyska 13 i obraca $limak 4 w lew6 lub w
prawo.
Uchwyt wedlug wynalazku dziala pod wplywem
ci$nienia cieczy doprowadzanej do silownika hy-
" draulicznego 11 naprzemian przewodami 14 i 15.

W wyniku takiego doprowadzenia cieczy tto-
czysko 13 wykonuje ruch posuwisto-zwrotny, a
§limacznica 3 obraca sie w lewo lub w prawo po-
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wodujae zamocowanie lub odmocowanie szczeki
ruchomej 6 na elemencie 2, zaleznie od ustawie-
nia mechanizmu zapadkowego 12, przy czym w
czasie cyklu mocowania elementu, z chwilg osigg-
nigecia wla$ciwej wielkc$ci docisku szczeki rucho-
mej 6, przerywa sie doplyw cieczy do silownika.
Staty i niezmienny docisk szczeki ruchomej 6 do
mocowanego elementu 2 zapewnia gwint samo-
hamowny 8, ktory dzieki swoim wtasciwoSciom
utrzymuje szczeke w pozycji statego zacisku.
Uchwyt wedlug wynalazku moze mieé réwniez za-
stosowanie w innej dziedzinie techniki, jak na
przykitad w przemysle cbrabiarkowym.

Zastrzezenia patentowe

1. Uchwyt glowicy wibromlota, zwtaszcza do wbi-
jania lub wyciggania z gruntu elementéw diu-
gich, posiadajacy pare szczek zaciskowych, z
ktéorych jedna szczeka jest nieruchoma a druga
przesuwana za pomoca s_ilownika napedzanego
hydraulicznie lub pneumatycznie, znamienny
tym, Ze posiada przekladnie Slimakows, ktorej
§limacznica (3) stanowi element przesuwajacy
ruchomg szczeke (6) uchwytu, a §limak (4) po-
taczony jest z silownikiem (1) w sposéb, umcz-
liwiajacy zamiane ruchu posuwisto zwratnego
tegoz sitownika na ruch obrotowy naprzemian
zmienny $limaka (4).

2. Uchwyt wedlug zastrz. 1 znamienny tym, ze
§limacznica (3) zaopairzona jest w gwint sa-
mohamowny (8) w celu zabezpieczenia przed
samoczynnym odmoccwaniem sie ruchomej
szczeki (6) od zamocowanego elementu w cza-
sie pracy wibromtota.

3. Uchwyt Wedlué zastrz. 1 i 2 znamienny tym,
ze szczeka ruchoma (6) jest polgczona rozigcz-
nie ze §limacznica (3) tak, Ze umozliwia jej
prostolinijny przesuw przy jednoczesnym po-
suwisto-obrotowym ruchu S§limacznicy (3).
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