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Uktad dynamicznej blokady pracy regulatora poziomu, zwtaszcza dla
urzadzen teletransmisji nosnej

Przedmiotem wynalazku jest uktad dynamicznej blokady pracy regulatora poziomu, zwtaszcza dla urza-
dzen teletransmisji nosne;j.

Wynalazek dotyczy urzadzen traktu liniowego, w szczegdlnosci automatycznych regulatoréw poziomu ste-
rowanych poziomem pradu pilotowego. Uktad ten moze by ¢ réwniez stosowany we wszystkich typach regula-
toréw o dziataniu dyskretnym oraz o dziataniu ciggtym.

Jednym z podstawowych probleméw, ktére nalezy rozwigza¢ przy opracowywaniu systemu automatycznej
regulacji poziomu dla potrzeb telefonii nosnej duzej krotnosci, jest zabezpieczenie z géry zadanych wskaznikéw
procesu regulacji w trakcie liniowym. '

Najwazniejszym parametrem jest maksymalna warto$é przeregulowania, poniewaz jakés’é transmisji zalezy w
gléwnej mierze od stablinej wartosci ttumiennosci wynikowej tacza. Istnieja odpowiednie zalecenia migdzynaro-

dowe, aby odpowied# kaskadowo potgczonych regulatoréw poziomu na zaburzenie skokowe poziomu wejsciowe: -
go nie przekraczata 100%. :

Innymi stowy amplituda przeregulowania wystepujaca w procesie regulacji nie powinna przekraczaé wielkosci
zaburzenia.
Jezeli liczba regulatoréw jest znaczna spelnienie podanego zalecenia jest trudne, lub nawet niemozliwe. Istnieje
wiec konieczno$¢ wprowadzenia uktadu dynamicznej blokady pracy licznika rewersyjnego do urzadzer automa-
tycznej regulacji poziomu.
~ W literaturze oraz zastosowaniach praktycznych znany jest uktad blokady skrajnych pozycji licznika rewer-

syjnego, ktéry stanowi uktad blokady statyczne;j. A
Uktad ten nie polepsza procesu przejsciowego w trakcie liniowym podczas normalnej pracy systemu regulacji,
a jedynie zabezpiecza przed przekroczeniem zakresu regulacji poszczegolnych regulatoréw.

Dotychczas nie s3 znane uktady dynamicznej blokady pracy regulatoréw poziomu o dziataniu dyskretnym
oraz dziataniu ciagtym.

Istota rozwigzania wedtug wynalazku polega na zastosowaniu analizatora blokady dynamicznej, ktérego
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wyjscie dotaczone jest do wejscia bramki sterujacej pracg regulatora poziomu. Analizator blokady dynamicznej
zbudowany jest z uktadu rézniczkujgce , ktorego napigcic wyjsciowe jest proporcjonalne do predkosci zmian
wejsciowego poziomu pasma liniowegd, uktadu okreslajacego wartos¢ bezwzglg dng predkosci zmian oraz ukta.
du poréwnujacego. ’

Korzysci techniczne wynikajace z zastosowania uktadu dynamicznej blokady wedtug ‘wynalazku polegaja
na polepszeniu wtasnosci dynamicznych kaskadowo potaczonych regulatoréw o dziataniu dyskretnym lub
ciggltym, szczegdlnie przy maltych skokowych zaburzeniach poziomu wejsciowego regulatora. W zwiazku z tym
wystepuje poprawa stosunku sygnatu do szumu przesy tanego pasma liniowego w systemach wspotosiowych oraz
spetnienie podstawowych zalecen Mig dzynarodowego Komitetu Doradczego do Spraw Telefonii i Telegrafii.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykladzie wykonania na rysunku na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat blokowy regulatora poziomu o dziataniu dyskretnym z uktadem dynamicznej blokady pracy licznika
rewersyjnego, a fig. 2 charakterystyke przejsciowa traktu liniowego ztozonego z 20—stu regulatoréw z blokad:
dynamiczng i bez blokady. I :
Uktad dynamicznej blokady A sktada si¢ z uktadu rézniczkujacego 1,z ktdrego napigcie wyjsciowe jest propor-
cjonalne do prgdkosci zmian poziomu wejsciowego, potaczonego z uktadem 2 okreslajacym wartos¢ bezwzgle-
dna predkosci zmian oraz uktadu poréwnujacego 3. Wyjscie uktadu poréwnujacego 3 dotaczone jest do wejicia
uktadu bramki 4, ktdra steruje praca licznika rewersyjnego regulatora.

‘Dziatanie uktadu dynamicznej blokady pracy licznika rewersyjnego w uktadzie automatycznego regulatora

" poziomu jest nast¢pujace.
Zmieniajacy si¢ poziom pradu pilotowego Pysej z odbiorika pradu pilotowego 9 podany jest réwnolegle na
wejécia ukladéw: analizatora strefy waskiej 8, analizatora strefy szerokiej 10 oraz uktadu rézniczkujacego 1.
Sygnat wyjsciowy u2 z uktadu 1 podany jest bezposrednio na uktad bramki 4 oraz uktad okredajacy wartosé
bezwzgledna 2. Na wyjsciu uktadu 2 otrzymuje si¢ sygnat uj; proporcjonalny do szybkosci zmian poziomu pradu
pilotowego. Otrzymany sygnat z uktadu 2 poréwnywany jest w uktadzie poréwnujacym 3 z wartoscia sygnatu
odniesienia uy ktdra to wartos¢ okresla dopuszczalna szybkosé zmian pradu pilotowego na wejsciu regulatora.
W przypadku przekroczenia wartosci sygnatu odniesienia uy nastgpuje blokada pracy regulatora przez bramke 4.
Blokada regulatora ma miejsce w nast¢pujacych przypadkach, gdy modut predkosci zmian poziomu pradu piloto-
wego przekracza ustalong predko$é dopuszczalng, okreslona przez sygnat odniesienia u, i spetnione s3 zalezno-
$ci:
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gdzie up stanowi napigcie progowe analizatora strefy waskiej 8, ustalane w zaleznosci od wymaganej doktadnosci
regulacji regulatora. ‘
We wszystkich pozostatych przypadkach ma miejsce normalna praca regulatora sterowana tylko sygnatem z ana-
lizatora poziomu 8. Dodatkowo uktad bramki 4 sterowany jest sygnalem z analizatora sterfy szerokiej 10,
w przypadku przekroczenia zakresu regulacji regulatora przez poziom wejsciowy Pyge;.
Uktad 5 jest zegarem generujacym impulsy o stalej cze stbtliwosci, ktore sa podawane poprzez uktad bramki 4 na
wejscie licznika rewersyjnego 6 regulatora poziomu. Aktualny stan licznika rewersyjnego 6 jest za pomoca
konwertera cyfrowo-analogowego 7 zamieniony na sygnat ciagty Pwej, ktory zmienia wielkos¢ wzmocnienia
regulatora, .

Na fig. 2 przebieg A przedstawia charakterystyke przejsciowa traktu liniowego zozonego z regulatoréw
poziomu bez blokady dynamicznej, przebieg B przedstawia charakterystyke przejsciowa traktu liniowego ztozo-
nego z regulatoréw z zastosowaniem uktadu blokady dynamiczne;j.

Zastrzezenie patentowe

Uktad dynamiczny blokady pracy regulatora poziomu, zwlaszcza dla urzadzer teletransmisji nosnej, z n a -
mienny tym, Ze posiada w jednym torze kaskadowo potaczone uktad réznikujacy (1), uktad (2) okreslaja-
cy warto$¢ bezwzgledng predkosci zmian i uktad pordwnujacy (3), przy czym wyjscia uktadu rézniczkujacego
(1) oraz uktadu poréwnujacego (3) polaczone s3 z wejéciami bramki (4) sterujacej pracg regulatora poziomu,
ktdrej pozostale wejscia sterowane s3 sygnatami wyjsciowymi z analizatoréw strefy waskiej i strefy szerokiej regu.- -
lacji.
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