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(57) Sammendrag:

Den foreliggende opfindelse angar en anordning (1) til at
foretage en behandlingsproces pa et forben af slagtekrop,
fortrinsvis en slagtehalvkrop. Anordningen (1) omfatter
en gribeindretning (2), der er indrettet til at holde
forbenet, en felerindretning (3), der er indrettet til at
detektere en anatomisk del pa forbenet, og en varktejs-
indretning {4) til at foretage behandlingsprocessen pa
forbenet i en forudbestemt afstand fra den anatomiske

del.
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PATENTKRAV

1. Anordning {1) til at foretage en behandlingsproces pa
et forben af slagtekrop, fortrinsvis en slagtehalvkrop,
kendetegnet ved, at anordningen (1) omfatter en gribeind-
retning (2), der er indrettet til at holde forbenet, en
felerindretning (3), der er indrettet til at detektere en
anatomisk del p& forbenet, og en varktejsindretning (4)
til at foretage behandlingsprocessen pa forbenet i en

forudbestemt afsgtand fra den anatomiske del.

2. Anordning ifslge krav 1, hvori anordningen (1) omfat-
ter et bevageorgan, der er indrettet at bevaege mindst feo-
lerindretningen {(3) langs med forbenet til detektering af

den anatomigke del.

3. Anordning ifelge krav 1 eller 2, hvori felerindretnin-
gen (3) omfatter et ferste organ (8), der mens gribeind-
retningen holder forbenet holder en ferste aftaster (9) 1

kontakt med forbenet.

4. Anordning ifelge krav 3, hvori felerindretningen ({3)
endvidere omfatter et andet organ og en anden aftaster
(11), nevnte anden aftaster (11) er frit ophangt i for-
hold til den ferste aftaster (9), saledes at en forskel i
dereg individuelle positioner kan detekteres ved bevzgel-
se af felerindretningen (3) langs med forbenet henover

den anatomiske del.

5. Anordning ifelge krav 4, hvori felerindretningen (3}
omfatter et detekteringsorgan til at detektere aftaster-

nes (9, 11) indbyrdes position.
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6. Anordning ifelge krav 5, hvori detekteringsorganet om-
fatter en afsender (14) placeret i forbindelse med den
ferste aftaster (9) og en mcdtager (15) placeret i for-
bindelse med den anden aftaster (11) eller omvendt, navn-
te afsender (14) sender signaler t£il modtageren (15) un-
der bevaegelse af felerindretningen (3) langs med forbe-

net.

7. Anordning ifelge krav 5, hvori detekteringsorganet om-
fatter en udleser placeret i forbindelse med den ferste

aftaster (9) og en sensor placeret 1 forbindelse med den
anden aftaster (11) eller omvendt, nzvnte udleser er ind-
rettet til at udlese behandlingsprocessen ved at pavirke

sensorern.

8. Anordning ifelge kravene 2-7, hvori ancrdningen (1)
omfatter et hukommelsesindretning, der er indrettet til
at lagre felerindretningens (3} positioner under bevagel-
gsen langs med forbenet, og som endvidere er indrettet
til, p& baggrund af felerindretningens (3) position i
forhold til de lagrede positioner, at begtemme den anato-

miske del og derved udlese behandlingsprocessen.

9. Anordningen ifelge kravene 1-8, hvori verktejsindret-
ningen (4) er en saks, kniv, et merkningsorgan, en skra-

beindretning eller lignende.

10. Ancrdning ifelge kravene 1-9, hvori gribeindretningen
(2) er placeret pa en svingarmsindretning indrettet til
at bringe gribeindretningen (2) i kontakt med forbenet
hovedsagligt nedefra og op i en i hovedsagen vertikal

retning.
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11. Anordning ifelge kravene 1-10, hvori gribeindretnin-
gen (2) omfatter en modholdscrgan (%), som er indrettet

til at fiksere forbenet under indgreb af samme.

12. Anordningen ifelge kravene 10 cog 11, hvori felerind-
retningen (3), gribeindretningen (2), svingarmsindretnin-
gen og varktejsindretningen (4) bevaeges langs med forbe-

net under detektering af den anatomiske del.

13. Verktejsindretning (4) til afklipning af en anatomisk
del pa et forben af en slagtekrop omfattende en saks og
et drivarrangement til betjening af saksen, hvori drivar-
rangementet omfatter et tandhjul, der er i indgreb med en
tandstang, der drives af en pneumatisk eller hydraulisk

cylinder.

14, Saks (4) til afklipning af en anatomisk del pa et
forben af en slagtekrop omfattende en ferste kniv (4) og
en anden kniv (20), hvilke ved sammenpresning afklipper

den anatomiske del.

15. FPelerindretning (3) til detektering af en anatomisk
del ved bevagelse af felerindretningen (3) langs med et
forben af en slagtekrop omfattende et ferste organ der
mens forbenet holdes holder en ferste aftaster (9) i kon-
takt med forbenet, et andet organ og en anden aftaster
(11), hvilken er frit ophangt i forhold til den forste
aftaster (%), si&ledes at en forskel i deres individuelle
positioner kan detekteres ved bevaegelse af felerindret-
ningen {3) langs med forbenet henover den anatomiske del,
og et detekteringsorgan til at detektere aftasternes (9,

11) indbyrdes position.
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16. Felerindretning ifelge krav 15, hvori detekteringsor-
ganet omfatter en afsender placeret pa den forste af-
taster (9) og en modtager placeret p& den anden aftaster
{(11) eller omvendt, navnte afgender sender signaler til
modtageren under pevagelse af felerindretningen (3) langs

med forbenet.

17. Felerindretning ifelge krav 15, hvori detekteringsor-
ganet omfatter en udleser placeret pa den ferste aftaster
(9) og en sensor placeret pa den anden aftaster (11) el-
ler omvendt, navnre udleser er indrettet til at udlese

behandlingsprocessen ved at pavirke sensoren.

18. En fremgangsmade til at fortage en behandlingsproces
pa et forben af slagtekrop, fortrinsvis en slagtehalv-
krop, kendetegnet ved trinene, at holde forbenet ved
hjelp af en gribeindretning, at detektere en anatomisk
del pa forbenet ved hjzlp af en felerindretning, og at
foretage en behandlingsproces pa forbenet ved hjzlp af en
varktejsindretning i en forudbestemt afstand fra den ana-

tomiske del.

19. Anvendelse af en anordning ifelge kravene 1-12 til at
fortage en behandlingsproces pa et forben af en slagte-

krop, fortrinsvis en slagtehalvkrop.
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