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(57)摘要

本实用新型公开了一种新型纸辊安全阻挡

器，包括首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板、

电动推杆、光电传感器、PLC控制器，首部阻挡板、

中部阻挡板、尾部阻挡板的上表面均与地面平齐

设置，首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板之间

通过合页连接；首部阻挡板的两端位置处分别设

置支撑板，支撑板固定设置于地面下，首部阻挡

板通过转轴安装于支撑板；尾部阻挡板的下方设

置电动推杆；首部阻挡板的前端设置传感器放置

槽，传感器放置槽内设置光电传感器，传感器放

置槽口部设置透明玻璃板，电动推杆、光电传感

器均电连接于PLC控制器；总体上，本实用新型具

有智能化调节升降、防止误触发、阻挡效果好的

优点，同时，还能避免对纸辊造成损伤，提高成品

率。
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1.一种新型纸辊安全阻挡器，包括首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板、电动推杆、光

电传感器、PLC控制器，所述首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板均设置于地面，其特征在

于：所述首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板的上表面均与地面平齐设置，所述首部阻挡

板、中部阻挡板、尾部阻挡板之间通过合页连接；所述首部阻挡板的两端位置处分别设置支

撑板，所述支撑板固定设置于地面下，所述首部阻挡板的两端分别设置转轴，所述转轴安装

于支撑板；所述尾部阻挡板的下表面上固定设置关节轴承，所述关节轴承下方设置电动推

杆，所述电动推杆的伸缩端部设置球头，所述球头安装于关节轴承；所述首部阻挡板的前端

设置传感器放置槽，所述传感器放置槽内设置光电传感器，所述传感器放置槽口部设置透

明玻璃板，所述电动推杆、光电传感器均电连接于PLC控制器。

2.根据权利要求1所述的一种新型纸辊安全阻挡器，其特征在于：所述首部阻挡板、中

部阻挡板、尾部阻挡板的上表面均设置一层橡胶垫片。

3.根据权利要求1所述的一种新型纸辊安全阻挡器，其特征在于：所述首部阻挡板与其

相邻的中部阻挡板、两相邻中部阻挡板之间、尾部阻挡板与相邻的中部阻挡板之间的间距

均设置为4~8mm。

4.根据权利要求1所述的一种新型纸辊安全阻挡器，其特征在于：所述传感器放置槽的

轴向与首部阻挡板的轴向平行设置。

5.根据权利要求1所述的一种新型纸辊安全阻挡器，其特征在于：所述传感器放置槽与

纸辊等长设置。

6.根据权利要求1所述的一种新型纸辊安全阻挡器，其特征在于：所述光电传感器沿传

感器放置槽的走向等间距设置，每两相邻光电传感器的间距设置为10~15cm。

7.根据权利要求1所述的一种新型纸辊安全阻挡器，其特征在于：所述透明玻璃板的上

表面与地面平齐。
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一种新型纸辊安全阻挡器

技术领域

[0001] 本实用新型属于造纸设备领域，特别是涉及一种新型纸辊安全阻挡器。

背景技术

[0002] 复卷机所复卷后的纸辊在卸至地面平台后，由于地面平台无任何阻挡，当纸辊滚

动到地面平台的存放区域时，一般需要人工阻止纸辊的继续滚动，使其静止于存放区域。由

于纸辊较重，这样的操作方式存在安全隐患；而使用其他物体进行阻挡，容易对纸辊形成损

伤，使成品纸的损失率升高。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种新型纸辊安全阻挡器，该阻挡器具有自动升降功

能，其尾部阻挡板在升起时可有效阻止纸辊的继续滚动，使其静止于存放区域，具有极高的

使用价值。

[0004] 本实用新型的目的是这样实现的：一种新型纸辊安全阻挡器，包括首部阻挡板、中

部阻挡板、尾部阻挡板、电动推杆、光电传感器、PLC控制器，所述首部阻挡板、中部阻挡板、

尾部阻挡板均设置于地面，所述首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板的上表面均与地面平

齐设置，所述首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板之间通过合页连接；所述首部阻挡板的

两端位置处分别设置支撑板，所述支撑板固定设置于地面下，所述首部阻挡板的两端分别

设置转轴，所述转轴安装于支撑板；所述尾部阻挡板的下表面上固定设置关节轴承，所述关

节轴承下方设置电动推杆，所述电动推杆的伸缩端部设置球头，所述球头安装于关节轴承；

所述首部阻挡板的前端设置传感器放置槽，所述传感器放置槽内设置光电传感器，所述传

感器放置槽口部设置透明玻璃板，所述电动推杆、光电传感器均电连接于PLC控制器。

[0005] 所述首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板的上表面均设置一层橡胶垫片。

[0006] 所述首部阻挡板与其相邻的中部阻挡板、两相邻中部阻挡板之间、尾部阻挡板与

相邻的中部阻挡板之间的间距均设置为4~8㎜。

[0007] 所述传感器放置槽的轴向与首部阻挡板的轴向平行设置。

[0008] 所述传感器放置槽与纸辊等长设置。

[0009] 所述光电传感器沿传感器放置槽的走向等间距设置，每两相邻光电传感器的间距

设置为10~15㎝。

[0010] 所述透明玻璃板的上表面与地面平齐。

[0011] 本实用新型产生的有益效果是：

[0012] 一是，本实用新型在尾部阻挡板处安装了电动推杆，电动推杆可以使首部阻挡板、

中部阻挡板、尾部阻挡板组成的升降平台自由升降，平常不使用时，升降平台降至地平；当

纸辊卸下时，升降平台升起，直接阻挡纸辊的滚动。

[0013] 二是，本实用新型首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板的相邻挡板之间通过合页

连接，尾部挡板在电动推杆抬起时，首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板之间会形成一个
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曲面过渡，不仅能够起到一定的缓冲作用，当纸辊滚上来时，还能够更好地与纸辊的曲面相

契合，在阻挡纸辊滚动时，可以防止损坏纸辊的表面纸张。

[0014] 三是，传感器放置槽中设置的光电传感器能够感知障碍物的通过，当有纸辊滚过

传感器放置槽时，光电传感器将光电信号传输给PLC控制器，PLC控制器控制打开电动推杆，

电动推杆推动尾部阻挡板向上运动，尾部阻挡板在上升过程中，带动中部阻挡板、首部阻挡

板，纸辊由首部阻挡板进入，在首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板的联合作用下，阻止纸

辊继续滚动。

[0015] 四是，本实用新型传感器放置槽的底部每隔10~15㎝就会安装一个光电传感器，且

传感器放置槽的长度设置为和纸辊的长度一致（纸辊长度一般在1.5~4米之间），只有所有

的光电传感器均感知到有物体通过时，PLC控制器才会控制打开电动推杆。避免工人（一般

人体宽度不超过60厘米）通过时，发生误触发现象。

附图说明

[0016] 图1为本实用新型的立体结构示意图。

[0017] 图2为首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板处的正视结构示意图。

[0018] 图3为首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板处的右侧视结构示意图。

[0019] 图4为电动推杆顶升时的结构示意图。

[0020] 图5为关节轴承和球头的立体结构示意图。

[0021] 图中：1、首部阻挡板   2、中部阻挡板   3、尾部阻挡板   4、电动推杆   5、光电传感

器   6、PLC控制器   7、合页   8、支撑板   9、转轴   10、关节轴承   11、球头   12、传感器放

置槽   13、透明玻璃板   14、纸辊。

具体实施方式

[0022] 下面结合附图对本实用新型的实施例进一步的说明。

[0023] 实施例1

[0024] 如附图1-5所示，一种新型纸辊安全阻挡器，包括首部阻挡板1、中部阻挡板2、尾部

阻挡板3、电动推杆4、光电传感器5、PLC控制器6，所述首部阻挡板1、中部阻挡板2、尾部阻挡

板3均设置于地面，所述首部阻挡板1、中部阻挡板2、尾部阻挡板3的上表面均与地面平齐设

置，所述首部阻挡板1、中部阻挡板2、尾部阻挡板3之间通过合页7连接；所述首部阻挡板1的

两端位置处分别设置支撑板8，所述支撑板8固定设置于地面下，所述首部阻挡板1的两端分

别设置转轴9，所述转轴9安装于支撑板8；所述尾部阻挡板3的下表面上固定设置关节轴承

10，所述关节轴承10下方设置电动推杆4，所述电动推杆4的伸缩端部设置球头11，所述球头

11安装于关节轴承10；所述首部阻挡板1的前端设置传感器放置槽12，所述传感器放置槽12

内设置光电传感器5，所述传感器放置槽12口部设置透明玻璃板13，所述电动推杆4、光电传

感器5均电连接于PLC控制器6。

[0025] 所述首部阻挡板1、中部阻挡板2、尾部阻挡板3的上表面均设置一层橡胶垫片。

[0026] 所述首部阻挡板1与其相邻的中部阻挡板2、两相邻中部阻挡板2之间、尾部阻挡板

3与相邻的中部阻挡板2之间的间距均设置为5㎜。

[0027] 所述传感器放置槽12的轴向与首部阻挡板1的轴向平行设置。
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[0028] 所述传感器放置槽12与纸辊14等长设置。

[0029] 所述光电传感器5沿传感器放置槽12的走向等间距设置，每两相邻光电传感器5的

间距设置为15㎝。

[0030] 所述透明玻璃13板的上表面与地面平齐。

[0031] 本实用新型在使用时：在复卷机的卸纸平台处安装本阻挡器，纸辊对准阻挡器卸

下后，会沿着卸纸平台滚动，当纸辊滚动到传感器放置槽处，会触发光电传感器，光电传感

器将光电信号传输给PLC控制器，PLC控制器控制打开电动推杆，电动推杆推动尾部阻挡板

向上运动，尾部阻挡板在上升过程中，带动中部阻挡板、首部阻挡板绕首部阻挡板处的转轴

运动，纸辊从首部阻挡板进入，在首部阻挡板、中部阻挡板、尾部阻挡板的联合作用下，阻止

纸辊继续滚动。

[0032] 总体上，本实用新型具有智能化调节升降、防止误触发、阻挡效果好的优点，同时，

还能避免对纸辊造成损伤，提高成品率。
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图1
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图2

图3
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图4

图5
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