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DISPOSITIF MOTORISE APTE A ENROULER/DEROULER UNE COUVERTURE DE PISCINE IMMERGEE A

VOLET ROULANT.

@ Dispositif motorisé apte a enrouler/dérouler une cou-
verture a volet roulant (1) a la surface de 'eau d’'un bassin
de piscine (2) comportant:

- un rouleau (3) autour duquel la couverture a volet rou-
lant (1) vient s’enrouler, ledit rouleau (3) étant immergé
dans I'eau de la piscine;

- des moyens motorisés aptes a entrainer en rotation le-
dit rouleau (3);

- un chassis (4) affleurant un plan défini par des margel-
les périphériques (5) au bassin (2) apte a masquer ledit rou-
leau (3) et lesdits moyens motorisés immergés dans le
bassin (2), ledit chassis (4) comportant une poutre transver-
sale (6) et au moins un caillebotis (7) reposant a la fois sur
la poutre (6) et les margelles périphériques (5) au bassin
2

Il se caractérise en ce qu’il comporte une source d’éner-
gie autonome photovoltaique (105) connectée électrique-
ment pour recharger un accumulateur (11) apte a alimenter
en énergie électrique les moyens motorisés, ladite source
d’énergie (10) et ledit accumulateur (11) étant intégrés au
chassis (4).
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DISPOSITIF MOTORISE APTE A ENROULER/DEROULER UNE

COUVERTURE DE PISCINE IMMERGEE A VOLET ROULANT

DOMAINE TECHNIQUE

L’invention se rapporte au domaine des dispositifs de sécurité équipant les bassins
de piscines et permettant d’éviter les accidents dus notamment a la chute d’une personne

dans le bassin.

L’invention vise plus particulierement un dispositif comportant une couverture a
volet roulant comprenant une pluralité de lames généralement réalisées en polychlorure
de vinyle (PVC) et articulées au niveau de leurs lisieres les unes avec les autres. Un tel
dispositif comprend également des moyens motorisés pour enrouler ou dérouler ladite

couverture a volet roulant au-dessus du bassin.

ART ANTERIEUR

De facon générale, les dispositifs motoris€s comprenant une couverture a volet
roulant équipent le bassin de piscine, dés sa conception. Ainsi, un compartiment
indépendant est aménagé pour recevoir des moyens motorisés et un rouleau immergé
autour duquel la couverture a volet roulant vient s’enrouler. Par ailleurs, une source
d’énergie électrique extérieure est connectée électriquement au moyen d’un cable ou d’un
fil électrique de maniere a alimenter les moyens motorisés. Un tel cible est donc
positionné préalablement a la mise en place des margelles agencées autour du bassin.

Cependant, un tel dispositif connecté électriquement a une source d’énergie
extérieure, n’est pas compatible avec une installation du dispositif sur un bassin de
piscine existant. En effet, il nécessite alors de casser les margelles pour permettre le
passage du cable depuis le bassin jusqu’a la source d’énergie extérieure. Un tel dispositif

engendre ainsi des cofits de magonnerie importants augmentant considérablement

I’installation d’un tel dispositif.
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Ainsi, le but de I'invention est de permettre 1’installation 2 moindre cofit d’un bassin
existant avec un dispositif motorisé pour entrainer un rouleau immergé autour duquel une

couverture a volet roulant vient s’enrouler.

Un autre objectif de ’invention est de ne pas générer un obstacle émergeant du plan
défini par les margelles périphériques au bassin. Ceci un avantage a la fois en termes de
sécurité pour la circulation autour du bassin et en termes d’esthétique pour définir un plan

dépourvu d’excroissance disgracieuse.

EXPOSE DE L’INVENTION

N

L’invention concerne donc un dispositif motorisé apte a enrouler/dérouler une

N N

couverture immergée a volet roulant a la surface de ’eau d’un bassin de piscine

comportant :

un rouleau autour duquel la couverture a volet roulant vient s’enrouler, ce
rouleau étant immergé dans I’eau de la piscine ;

- des moyens motorisés aptes a entrainer en rotation ce rouleau ;

- un chassis affleurant un plan défini par des margelles périphériques au bassin,
apte 2 masquer le rouleau et les moyens motorisés immergés dans le bassin, le
chéssis comportant une poutre transversale et au moins un caillebotis reposant a

la fois sur la poutre et sur les margelles périphériques au bassin.

Conformément a I’invention, le dispositif se caractérise en ce qu’il comporte une
source d’énergie autonome photovoltaique connectée électriquement pour recharger un

accumulateur apte a alimenter en énergie électrique les moyens motorisés, la source

d’énergie et I’accumulateur étant intégrés au chassis.

Autrement dit, un tel dispositif peut étre associ€é a un bassin préexistant et ne
nécessite pas le cablage vers une source d’énergie extérieure. La source d’énergie est
autonome et intégrée au chissis de maniere a affleurer avec le sol s’étendant a la
périphérie du bassin. Un tel dispositif ne génere donc aucune excroissance disgracieuse

ou dangereuse pouvant étre la cause d’une chute accidentelle d’une personne.
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Par ailleurs, ’accumulateur est également intégré au chassis dans un compartiment
étanche de maniere a éviter les éclaboussures que peut provoquer ’eau du bassin. Un tel
chassis affleurant comporte ainsi des portions immergées dans I’eau et des portions

coopérant avec le plan défini par les margelles du bassin.

Selon un premier mode de réalisation, la source d’énergie autonome photovoltaique
peut étre intégrée a la poutre transversale. En effet, la grande rigidité de la poutre permet
d’éviter d’endommager la source d’énergie photovoltaique si une personne vient se
positionner sur cette source d’énergie photovoltaique. D’autre part, la poutre transversale

présente une surface suffisante permettant d’intégrer la source d’énergie photovoltaique.

En pratique, la source d’énergie autonome photovoltaique peut s’étendre sur toute la
longueur de la poutre transversale. Ainsi, la source d’énergie s’étend sensiblement sur

toute la largeur et confére une surface de captation de la lumiere importante.

Selon un second mode de réalisation, la source d’énergie autonome photovoltaique

peut étre intégrée au caillebotis.

De cette maniere, elle peut étre facilement amovible par rapport au bassin et
interchangeable si elle est endommagée. Des bornes de connexions électriques peuvent

alors étre prévues au niveau de la lisiere des caillebotis de maniere a permettre la

connexion de la source d’énergie autonome avec les accumulateurs intégrés au chassis.

Avantageusement, la source d’énergie autonome photovoltaique peut étre agencée

sur un plan incliné sensiblement a 45° par rapport a I’horizontale.

En d’autres termes, quelle que soit la position du soleil dans le ciel, la source
d’énergie photovoltaique peut capter les rayons incidents avec le maximum de rendement
pour convertir cette énergie solaire en énergie €lectrique. Ce plan incliné est orienté

préférentiellement vers le sud de fagon a capter un maximum de lumiere.
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Lorsqu’il n’est pas possible d’orienter la source d’énergie autonome vers le sud, la
source peut €tre agencée sur un support mobile en rotation autour d’un axe horizontal par

rapport a une portion fixe du chassis.

Un tel mode de réalisation permet notamment d’orienter la source d’énergie
électrique autonome, par exemple a ’est le matin et a I'ouest I'aprés-midi. Ainsi, la
source d’énergie électrique peut suivre la position du soleil dans le ciel au cours d’une
journée. Ce mouvement peut €tre réalisé automatiquement au moyen d’un moteur

électrique entrainant le support en rotation ou manuellement par I'utilisateur.

Selon un mode de réalisation particulier, la source d’énergie autonome
photovoltaique peut €tre formée par au moins deux bandes photovoltaiques s’étendant
dans une méme direction et agencées sur un support fixe avec des inclinaisons différentes

par rapport a I’horizontale.

Les sources d’énergie photovoltaique peuvent ainsi étre rapportées sur les deux
faces d’un prisme s’étendant parallelement au plan défini par les margelles périphériques
au bassin. Ces deux faces de prisme peuvent également définir un angle de 45° par
rapport a I’horizontale. De cette maniere, la source d’énergie autonome peut capter des
rayons incidents en provenance d’au moins deux directions, et notamment émanant pour

[’une d’elles de la réverbération de ’eau a la surface du bassin.

Avantageusement, 1’accumulateur peut étre intégré a la poutre transversale. En effet,
cette poutre transversale permet de définir un volume étanche apte a recevoir
I’accumulateur au niveau de 1'une de ses extrémités notamment. Des fils conducteurs de
I’électricité émergent alors de la poutre transversale et alimentent les moyens motorisés

pour entrainer la rotation du rouleau.

En pratique, le dispositif peut comporter un organe manuel de commande de
I’alimentation électrique des moyens motorisés, cet organe manuel étant intégré au
chassis. Un tel organe manuel de commande se présente sous la forme d’un interrupteur
étanche muni d’une membrane souple réalisée en un matériau de type silicone ou d’un

interrupteur a clé.
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DESCRIPTION SOMMAIRE DES FIGURES

La maniere de réaliser I'invention et les avantages qui en découlent, ressortiront
bien de la description du mode de réalisation qui suit, donné a titre indicatif mais non
limitatif, a I’appui des figures annexées dans lesquelles :

- lafigure 1 est une vue en perspective globale du dispositif ;

- les figures 2 a 5 sont des vues en perspective et en coupe partielle de quatre

variantes conformes a 1’invention.

MANIERE DE DECRIRE L’INVENTION
Comme déja évoqué, I'invention concerne un dispositif motorisé permettant de

dérouler ou d’enrouler une couverture a volet roulant a la surface d’un bassin de piscine.

Tel que représenté a la figure 1, la couverture a volet roulant (1) s’étend a la surface
de I’eau contenue dans le bassin de piscine (2) et peut €tre déroulée/enroulée au moyen de
moyens motorisés entrainant un rouleau (3) immergé dans I’eau du bassin. Généralement,
les moyens motorisés sont agencés directement a I’intérieur du rouleau (3), dont chacune

des extrémités coopere avec 1'une des parois du bassin.

Le rouleau (3) est ensuite masqué au moyen d’un chassis (4) inscrit dans le plan
défini par les margelles (5) périphériques au bassin (2). Un tel chassis (4) comporte une

poutre transversale (6) et un caillebotis (7).

Tel que représenté a la figure 2, la poutre transversale (6) peut incorporer une source
d’énergie autonome photovoltaique (10) s’étendant sur toute la longueur de la poutre
transversale (6). Dans cette variante, la poutre (6) comporte une face inclinée a 45° par
rapport au plan horizontal défini par les margelles (5). De cette maniere, il est possible
d’augmenter le rendement de captation de la lumiere par la source d’énergie autonome

photovoltaique (10).

Tel que représenté, la poutre transversale (6) permet également de supporter une
lisiere du caillebotis (7), les autres lisieres reposant sur les margelles ou un support

solidaire des parois du bassin.
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La poutre transversale (6) peut également incorporer un accumulateur (11) tel une
batterie ou des accus rechargeables. Cet accumulateur est avantageusement positionné a
I'une des extrémités de la poutre transversale (6) de maniere a €tre connecté avec les

moyens motorisés permettant d’entrainer le rouleau en rotation.

Par ailleurs, un organe de commande électrique manuel (13) permet de commander
I’alimentation des moyens motorisés pour enrouler ou dérouler la couverture a volet

roulant (1).

Tel que représenté a la figure 3, la source d’énergie autonome photovoltaique (10)
peut également étre positionnée sur le caillebotis (7). De cette maniere, il est possible de
remplacer tres facilement cette source d’énergie lorsqu’elle est endommagée. En effet, les
caillebotis (7) ont pour principale fonction d’€tre facilement escamotables pour permettre

un acces au rouleau immergé (3) et procéder a la maintenance des moyens motorisés.

Tel que représenté a la figure 4, la source d’énergie photovoltaique (10) peut
également étre rapportée sur un support mobile (12) apte a pivoter par rapport a une
portion fixe de la poutre transversale (6). De cette maniere, il est possible de suivre la
position du soleil dans le ciel et ainsi améliorer le rendement de captation de I’énergie

lumineuse.

Tel que représenté a la figure 5, la source d’énergie électrique autonome peut
également se présenter sous la forme de deux bandes (20,30) agencées respectivement sur
une face inclinée de la poutre transversale (6), chaque face inclinée pouvant présenter une

inclinaison de 45° par rapport a I’horizontale avec une orientation opposée.

I1 ressort de ce qui précede qu’un dispositif motorisé apte a enrouler/dérouler une
couverture a volet roulant a la surface de 1’eau d’un bassin comporte de nombreux
avantages et notamment :

— il évite toutes les opérations de connexion électrique a une source d’énergie extérieure
et permet de conserver les margelles existantes ;

— il reste inscrit a I’intérieur du volume défini par le bassin et ne génere donc aucun

obstacle génant la circulation d’une personne autour du bassin.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif motorisé apte a enrouler/dérouler une couverture immergée a volet

roulant (1) a la surface de ’eau d’un bassin de piscine (2) comportant :

— un rouleau (3) autour duquel la couverture a volet roulant (1) vient s’enrouler,
ledit rouleau (3) étant immergé dans 1’eau de la piscine ;

— des moyens motorisés aptes a entrainer en rotation ledit rouleau (3) ;

— un chéssis (4) affleurant un plan défini par des margelles périphériques (5) au
bassin (2) apte a masquer ledit rouleau (3) et lesdits moyens motorisés immergés
dans le bassin (2), ledit chéssis (4) comportant une poutre transversale (6) et au
moins un caillebotis (7) reposant a la fois sur la poutre (6) et les margelles
périphériques (5) au bassin (2) ;

caractérisé en ce qu’il comporte une source d’énergie autonome photovoltaique (10)

connectée électriquement pour recharger un accumulateur (11) apte a alimenter en énergie
électrique les moyens motorisés, ladite source d’énergie (10) et ledit accumulateur (11)

étant intégrés au chassis (4).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractéris€ en ce que la source d’énergie

autonome photovoltaique est intégrée a la poutre transversale.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractéris€ en ce que la source d’énergie

autonome photovoltaique s’étend sur toute la longueur de la poutre transversale.

4. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la source d’énergie

autonome photovoltaique est intégrée au caillebotis.

5. Dispositif selon la revendication 1, caractéris€ en ce que la source d’énergie

autonome photovoltaique est agencée sur un plan incliné a 45° par rapport a I’horizontale.

6. Dispositif selon la revendication 1, caractéris€ en ce que la source d’énergie
autonome photovoltaique est agencée sur un support mobile en rotation autour d’un axe

horizontal par rapport a une portion fixe du chassis.
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7. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que la source d’énergie
autonome photovoltaique est formée par au moins deux bandes photovoltaiques
s’étendant dans une méme direction et agencées sur un support fixe avec des inclinaisons

différentes par rapport a [’horizontale.

8. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que I’accumulateur est intégré

a la poutre transversale.

9. Dispositif selon la revendication 1, caractéris€é en ce qu’il comporte un organe
manuel de commande de ’alimentation électrique des moyens motorisés, ledit organe

manuel étant intégré au chassis.
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