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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren sowie eine Vorrichtung zur Ermittlung der Eigenschaf-
ten einer optimal auf eine Person abgestimmten Liegematratze als Basis fiir die Herstellung der
individuell auf die Person abgestimmten Liegematratze mithilfe eine Messmatratze.

[0002] Aus der EP 2 255 293 B1 sind eine Vorrichtung und ein Verfahren zur Evaluierung einer
Person fiir ein Schlafsystem bekannt, bei dem das Evaluierungselement eine Komfortschicht mit
aufblasbaren Komfortschichtelementen und eine darunter befindliche Stiitzschicht mit aufblasba-
ren Stitzschichtelementen aufweist, bei dem mittels einer Digitalkamera ein digitales GréBenbild
des Korpers der Person erfasst wird und zur Berechnung eines ersten optimalen Druckniveaus
verwendet wird und wobei in mehreren weiteren Schritten die Druckdifferenzen aus einer ersten
unbelasteten Messung und weiteren Messungen in einer ersten und einer zweiten Position der
Person auf dem Evaluierungssystem die Druckverteilung auf die Person individuell angepasst
wird.

[0003] Aus der EP 3 023 034 B1 ist ein Verfahren zur Erfassung von Kérperparameter mittels
eines 3D-Kdrperscans bekannt, bei dem mittels der gemessenen Kérperparameter anthropomet-
rische Parameter ermittelt werden, auf deren Basis die bevorzugte Héarte und/oder Position von
Inserts mittels eines Prozessors bestimmt werden.

[0004] Aus der US 6,585,328 B1 ist ein Evaluierungssystem fir individuell an Personen ange-
passte Matratzen offenbart, basierend auf einer mit einer Vielzahl Drucksensoren ausgefiihrten
Drucksensormatte, zur Ermittlung und Auswertung der Druckverteilung der in Rickenlage auf der
Matratze liegenden Person.

[0005] Aus der US 6,990,425 B2 ist ein Evaluierungssystem zur optimalen Unterstiitzung bei der
Auswahl einer geman den physiologischer Eigenschaften einer Person am besten geeigneten
Matratze offenbart, das auf einem umfangreichen Fragenkatalog basiert, der automatisiert abge-
arbeitet wird.

[0006] Aus der US 6,741,950 B2 ist ein Evaluierungssystem zur optimalen Unterstiitzung bei der
Auswahl einer gemaf den physiologischen Eigenschaften einer Person am besten geeigneten
Matratze offenbart, das auf einem umfangreichen Fragenkatalog basiert, der automatisiert abge-
arbeitet wird und einem schnellen Messsystem zur Erfassung der Physiologie der Person sobald
diese auf der Evaluierungsmatratze liegt.

[0007] Aus der US 6,571,192 B1 ist ein Matratzenauswahlsystem offenbart, bei dem eine Feder-
kernmatratze (Box Spring) kombiniert mit einer Luftmatratze mit Sensorik, die eine Gewichtsver-
teilung der darauf liegenden Person erfasst und ausgibt und mit einem automatisierten Fragen-
katalog einen Vorschlag zur Auswahl einer bestgeeigneten Matratze liefert.

[0008] Aus der WO 2012/012892 A1 ist ein Verfahren und ein System fir die Reihung und Aus-
wahl von Matratzen offenbart, das auf einer Drucksensormatte mit einer Vielzahl an matrixartig
angeordneten Drucksensoren und einer Datenbank mit physiologischen Profilen beruht.

[0009] Aus der US 2008/0209641 A1 ist ein Verfahren zur Auswahl einer Matratze und eines
Schlafkissens offenbart, bei dem eine Luftmatratze mit mehreren Kammern und Drucksensoren
mittels einer Steuerung definierte Druckprofile von unterschiedlichen Matratzen nachstellt, und
derart den Auswahlprozess firr die optimale Matratze unterstiitzt.

[0010] Aus der US 2013/0144751 A1 ist eine Sensormatte mit matrixartig angeordneten kapazi-
tiven Drucksensoren und ein Verfahren zur grafischen Darstellung der Druckverteilung offenbart,
mit dem die Druckverteilung einer auf einer Matratze liegenden Person gemessen und visualisiert
werden kann.

[0011] Die FR 2 995 773 offenbart ein Verfahren zur Auswahl der Bettausriistung und eines zu-
gehorigen Systems, bei dem mittels Bildsensoren und Abstandssensoren die Kérpermafe des
Benutzers erfasst und ein Body-Mass-Index ermittelt wird.
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[0012] Die WO 2017/086815 A1 offenbart einen interaktiven Verkaufsstand fir Matratzen, der
mit einem Naherungssensor zur Erfassung von sich ndhernden Personen und mit einer Audio-
und einer vertikalen Displayanlage zur akustischen und optischen Verkaufsunterstiitzung ausge-
fOhrt ist.

[0013] In der WO 2019/179378 A1 wird ein System zur Feststellung einer Schlafposition eines
Menschen auf einem Bett beschrieben, wobei der Kérper des Menschen eine dreidimensionale
Punktwolke erfasst wird, wobei ein Laserscanner sowie zumindest eine Kamera vorgesehen sind,
und die Kamera die vom Laserscanner erzeugten Laserbildpunkte aufnimmt.

[0014] Die US 2016/255966 A1 beschreibt die Anpassung der Stitzfunktion einer Matratze wah-
rend deren Benutzung durch eine Zielperson, wobei ein Body Image Scanner vorgesehen ist, der
digitale Bilder der Zielperson auf der Matratze erstellt, wobei dieser Body Image Scanner eine
TOF-Kamera ist. Auch hier wird nicht die Verformung der Matratze erfasst, sondern ein 3D-Bild
der Zielperson auf der Matratze.

[0015] Die US 2020/046136 A1 schlieBlich beschreibt ein digitales Bettsystem mit einer Vielzahl
von aufblasbaren Stiitzelementen, wobei externe Sensoren auch in Form von Kameras verwen-
det werden kdnnen, um die Schlafposition der Zielperson auf dem Bett zu erfassen.

[0016] Nachteilig bei allen bekannten Systemen ist, dass sie gar nicht oder nur sehr einge-
schrankt eine individuelle Auswabhl einer fiir eine Person bestgeeignete Liegematratze erlauben.

[0017] Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine Vorrichtung und ein Verfahren bereitzustellen,
das geeignet ist, die Auswahl einer Liegematratze auf Basis der bevorzugten Liegegewohnheiten
der Zielperson objektiv zu ermdglichen und damit das subjektive Liegegefiinl wesentlich zu ver-
bessern.

[0018] Diese Aufgabe wird durch ein Verfahren zur individuellen Anpassung der Stitzfunktion
einer Liegematratze an eine Zielperson geldst, wobei die Liegematratze Stitzelemente unter-
schiedlicher Hartegrade aufweist, und eine mit der Liegematratze in ihren Abmessungen im We-
sentlichen identische Messmatratze verwendet wird, wobei die Stiitzelemente der Liegematratze
in der Messmatratze durch veranderbare Messstiitzelemente ersetzt sind, deren Stltzeigen-
schaften veranderbar sind und daraus resultierend deren Federkennlinie beeinflussbar ist, um
eine Anpassung der Stitzfunktion der Messstiitzelemente zu ermdglichen, wobei erfindungsge-
man eine Verformung der Messmatratze durch die auf der Messmatratze in zumindest einer Lie-
geposition befindlichen Zielperson mit zumindest einer Kamera erfasst wird.

[0019] Erfindungsgemaf wird mithilfe einer ersten Kamera und zumindest einer zweiten Kamera
die Verformung der Messmatratze in einer ersten Liegeposition der Zielperson und in einer zur
ersten Liegeposition im Wesentlichen um 90° verdrehten zweiten Liegeposition jeweils als 3D-
Bild erfasst, das die Verformung der Liegeflache der Messmatratze wiedergibt. In der zweiten
Liegeposition erfolgt die Ausrichtung der Wirbelsdule der Zielperson im Wesentlichen entlang
einer Geraden durch Veranderung der Federkennlinie der Messstiitzelemente. Damit wird ein
verbesserter Liegekomfort sowohl in Rickenlage wie in der Seitenlage erzielt. Hierbei ist vorge-
sehen, dass die Verformung der Messmatratze durch Veranderung der Federkennlinie der Mess-
stitzelemente veranderbar ist. Das mittels der beiden Kameras aufgenommene Bild der auf der
Messmatratze liegenden Zielperson als Umrisskonturbild visualisiert und verarbeitet.

[0020] Alternativ oder zusétzlich kann vorgesehen sein, dass das mittels der zumindest einen
Kamera aufgenommene Bild der auf der Messmatratze liegenden Zielperson als Auflagedruck-
profil visualisiert und verarbeitet wird.

[0021] Um ein besonders aussagekraftiges Ergebnis zu erhalten, ist vorzugsweise vorgesehen,
dass vor Erfassung der Verformung der Messmatratze die Liegeflache der Messmatratze ohne
Belastung als Referenzwert erfasst wird.

[0022] Um die individuelle Anpassung der Schlafmatratze an die Bediirfnisse der Zielperson wei-
ter zu optimieren, ist bevorzugterweise vorgesehen, dass das zumindest eine 3D-Bild durch Be-
wegen der zumindest einen Kamera parallel zur LaAngsachse der Messmatratze im Wesentlichen
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Uber die gesamte Lange der Messmatratze aufgenommen wird.

[0023] Die Veranderung der Federkennlinie der Messstiitzelemente kann hierbei pneumatisch
oder elektrisch erfolgen. Besonders bevorzugt erfolgt die individuelle Anpassung der Stitzfunk-
tion einer Liegematratze an eine Zielperson durch eine computerunterstiitze Automatisierung ins-
besondere der Verdnderung der Federkennlinie der Messstiitzelemente.

[0024] Die Aufgabe wird des Weiteren durch eine Vorrichtung zur individuellen Anpassung der
Stitzfunktion einer Liegematratze an eine Zielperson geldst, wobei die Liegematratze Stiitzele-
mente unterschiedlicher Hartegrade aufweist, und eine mit der Liegematratze in ihren Abmes-
sungen im Wesentlichen identische Messmatratze vorgesehen ist, und die Stitzelemente der
Liegematratze in der Messmatratze durch veranderbare Messstiitzelemente ersetzt sind, deren
Stitzeigenschaften veranderbar sind und daraus resultierend deren Federkennlinie beeinflussbar
ist, um eine Anpassung der Stitzfunktion der Messstiitzelemente zu ermdéglichen, wobei zumin-
dest eine Kamera vorgesehen ist, mit der eine Verformung der Messmatratze durch die auf der
Messmatratze in zumindest einer Liegeposition befindlichen Zielperson erfassbar ist. Um das
vorbeschriebene erfindungsgemaie Verfahren zur individuellen Anpassung einer Liegematratze
an eine Zielperson optimal durchfiihren zu kénnen, ist erfindungsgeman eine erste Kamera vor-
gesehen, deren Blickachse im Wesentlichen vertikal, vorzugsweise in einem Winkel von 90°£30°
auf die Liegeflache der Messmatratze ausgerichtet ist, wahrend eine zweite Kamera im Wesent-
lichen horizontal, vorzugsweise in einem Winkel von 0°£30° auf die Liegeflache der Messmatratze
ausgerichtet ist.

[0025] Hierbei ist bevorzugterweise vorgesehen, dass zumindest eine Kamera eine TOF-Kamera
ist.

[0026] Besonders bevorzugt sind hierbei sind die zumindest zwei Kameras an zumindest einem
Kameraarm angeordnet, der parallel zur Langsachse der Messmatratze mithilfe eines Kamera-
schlittens verfahrbar ist.

[0027] Im Folgenden wird anhand eines nicht-einschrankenden Ausfiihrungsbeispiels mit zuge-
hérigen Figuren die Erfindung naher erlautert. Darin zeigen

[0028] Fig. 1 die erfindungsgemafe Vorrichtung in einer perspektivischen Ansicht mit
einer Zielperson in einer ersten Liegeposition, wobei sich der Kameraarm
in einer ersten Position befindet,

[0029] Fig. 2 die erfindungsgemafe Vorrichtung aus Fig. 1 in einer schematischen Sei-
tenansicht,

[0030] Fig. 3 die erfindungsgemaBe Vorrichtung aus Fig. 1 in einer Ansicht von oben,

[0031] Fig. 4 die erfindungsgemanBe Vorrichtung aus Fig. 1 in einer weiteren perspekii-
vischen Ansicht,

[0032] Fig. 5 die erfindungsgemanBe Vorrichtung aus Fig. 1 in einer weiteren perspekii-
vischen Ansicht, wobei sich der Kameraarm in einer zweiten Position be-
findet,

[0033] Fig. 6 die erfindungsgemanBe Vorrichtung aus Fig. 1 in einer weiteren perspekii-
vischen Ansicht, wobei sich der Kameraarm in einer dritten Position be-
findet,

[0034] Fig. 7 die erfindungsgemaBe Vorrichtung aus Fig. 1 in einer perspektivischen

Ansicht mit der Zielperson in einer zweiten Liegeposition, wobei sich der
Kameraarm in der zweiten Position befindet,

[0035] Fig. 8 die erfindungsgemane Vorrichtung aus Fig. 7 in einer weiteren perspekii-
vischen Ansicht,

[0036] Fig. 9 die erfindungsgemaBe Vorrichtung aus Fig. 7 in einer Seitenansicht,
[0037] Fig. 10A, 10B zwei Konturbilder, und
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[0038] Fig. 11 eine Druckprofilabbildung.

[0039] In den Figs. 1 bis 5 ist die erfindungsgeméaBe Vorrichtung 100 mit einer darauf befindlichen
Person 200 in einer ersten Liegeposition, namlich auf ihrem Ricken liegend, dargestellt. Fir diese
Person 200 sollen mithilfe der erfindungsgeméBen Vorrichtung 100 die Charakteristika einer in-
dividuell auf diese Person 200 abgestimmte Liegematratze mit einsetzbaren Stitzelementen, ins-
besondere deren Festigkeit, festgelegt werden.

[0040] Die erfindungsgemafe Vorrichtung 100 weist hierbei ein Bettgestell 110 auf, auf dem eine
Messmatratze 120 mit einer Auflageflache 121 angeordnet ist. Diese Messmatratze 120 weist
eine Vielzahl von mit Druckluft beaufschlagten Luftkammern 122 auf, wobei Uber eine Steue-
rungseinrichtung der in den einzelnen Luftkammern herrschende Druck einstellbar ist (nicht dar-
gestellt). Die Charakteristika dieser Messstiitzelemente bilden eine Federkennlinie 123, die durch
Veranderung der Eigenschaften der Messstiitzelemente, im vorliegenden Fall durch Veranderung
des in den Luftkammern 122 herrschenden Drucks individuell auf die Zielperson 200 abgestimmt
ist. Eine hierfir geeignete Messmatratze kann beispielsweise der EP 2 490 575 B1 enthommen
werden.

[0041] Die in der Messmatratze 120 angeordneten Luftkammern 122 entsprechen bei dieser Aus-
fihrung der Erfindung im Wesentlichen Stiitzelementen mit gleicher oder ahnlicher Geometrie,
die in der individuell angepassten Liegematratze angeordnet werden. Diese Stiitzelemente kén-
nen unterschiedliche Festigkeiten und damit unterschiedliche Stitzkraft aufweisen, wobei Art und
Anordnung der Stiitzelemente in einer individuell an die Bedirfnisse der Person 200 angepassten
Liegematratze mithilfe der Luftkammern 122 in der Messmatratze 120 simuliert und optimiert wird.
Anhand der mit der Messmatratze 120 erhaltenen Druckwerte fir die einzelnen Luftkammern 122
wird anschlieBend eine optimierte Liegematratze mit einer individuell an die Person 200 erstellte
Federkernlinie 123 gefertigt.

[0042] Am Bettgestell 110 der erfindungsgematen Vorrichtung 100 ist ein im Wesentlichen pa-
rallel zur LAngsachse L der Messmatratze 120 verfahrbarer Kameraarm 130 vorgesehen, an dem
eine erste Kamera 131 befestigt ist, deren Blickachse 131A im Wesentlichen senkrecht auf die
Auflageflache 121 der Messmatratze 120 ausgerichtet ist. Beabstandet von der ersten Kamera
130 ist an dem Kameraarm 130 eine zweite Kamera 132 angeordnet, deren Blickachse 132A
parallel zur Auflageflache 121 der Messmatratze 120 und damit im Wesentlichen normal auf die
Blickachse 131A der ersten Kamera 131 ausgerichtet ist.

[0043] Bevorzugterweise wird bei dieser Ausfiihrung der Erfindung fir die beiden Kameras 131,
132 eine TOF-Kamera (Time-of-Flight) verwendet, die in Kombination mit einer Lichtquelle, bei-
spielsweise einem gepulsten Infrarotstrahl, ein Reliefbild der Zielperson 200 auf der Messmat-
ratze 120 erstellt. Hierzu wird zunéchst die leere Messmatratze 120 als Referenzwert erfasst.

[0044] In einem nachsten Schritt wird die Verformung der Messmatratze 120 unter Belastung
durch die Zielperson 200 erfasst.

[0045] Bei dieser Ausfiihrung der Erfindung wird hierzu, wie in den Figs. 2 bis 5 gezeigt, der
Kameraarm 130 mithilfe eines Kameraschlittens 133 entlang des Bettgestells 110 im Wesentli-
chen parallel zur Langsachse L der Messmatratze 120 bewegt. Dabei erstellen die beiden an
dem Kameraarm 130 angeordneten Kameras 131, 132 ein erstes dreidimensionales Bild. In den
dargestellten Sichtbereichen 131B, 132B der ersten und zweiten Kamera 131, 132 wird insbe-
sondere die durch das Gewicht/Volumen der in der ersten Liegeposition am Ricken liegenden
Person 200 verursachte Verformung der Messmatratze 120 erfasst. Dieses Tiefenprofil entsteht
insbesondere im unmittelbaren Bereich um die Person 200 und entspricht im Wesentlichen der
Kontur der auf der Messmatratze 120 liegenden Person 200. Die Verformung der Messmatratze
120 wird hierzu in Relation zu der eingestellten Federkennlinie 123 der Messstlitzelemente ge-
setzt und ausgewertet.

[0046] AnschlieBend wird ein zweites dreidimensionales Bild der auf der Messmatratze 120 lie-
genden Person 200, in einer zweiten Liegeposition, namlich in Seitenlage, geman den Figs. 7 bis
9 aufgenommen. Ein wesentliches Anliegen in dieser Position ist eine méglichst geradlinige Aus-
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richtung der Wirbelséaule der Zielperson 200 in der Seitenlage.

[0047] Daher werden zur besseren Erfassung auf dem Riicken der Zielperson 200 beispielsweise
Markierungs- oder Referenzpunkte angebracht und der Druck in den jeweiligen Luftkammern 122
der Messmatratze 120 derart verandert, dass diese Referenzpunkte auf einer Geraden G, im
Wesentlichen parallel zur Auflageflache der Messmatratze 200, angeordnet sind.

[0048] Auf diese Weise wird ein detailliertes Einsinkprofil der Zielperson 200 in die Messmatratze
120 in zwei, zueinander um 90° verdrehten Liegepositionen erstellt.

[0049] Um auch das subjektive Empfinden der Zielperson 200 miteinzubeziehen, kehrt in einem
nachfolgenden Schritt die Zielperson in die erste Liegeposition zuriick, um festzustellen, ob durch
die in der zweiten Liegeposition veranderte Federkernlinie 123 auch in Riickenlage geeignet ist.

[0050] Bei Bedarf kénnen die vorgenannten Schritte so oft widerholt werden, bis ein fir die Ziel-
person 200 optimales Stitzprofil bzw. Federkennlinie 123 erhalten wird.

[0051] Anhand dieser Federkennlinie 123 wird anschlieBend eine individuell an die Bediirfnisse
der Zielperson 200 angepasste Liegematratze gefertigt.

[0052] In den Figs. 10A, 10B und 11 sind beispielhafte Aufnahmen zu entnehmen, die mithilfe
der beiden Kameras 131, 132 erhalten wurden. Hierbei ist den Figs. 10A, 10B die Kontur einer in
der ersten Liegeposition liegenden Zielperson 200 zu entnehmen, wahrend in der Fig. 11 ein
Druckprofil entsprechend der Verformung der Messmatratze 120 dargestellt ist.

[0053] Es versteht sich, dass das angefiihrte Ausflihrungsbeispiel nicht einschrankend zu be-
trachten ist. Insbesondere kénnen auch mehr als zwei Kameras zum Einsatz kommen. Ebenso
kénnen anstatt von Luftkammern in der Messmatratze andere geeignete Messstiitzelemente vor-
gesehen sein, die beispielsweise elektrisch oder pneumatisch und/oder manuell eine Anpassung
der Federkennlinie der Matratze an die Bediirfnisse der Person erméglichen.
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Patentanspriiche

1. Verfahren zur individuellen Anpassung der Stitzfunktion einer Liegematratze an eine Ziel-
person (200),
wobei die Liegematratze Stitzelemente unterschiedlicher Hartegrade aufweist, wobei eine
mit der Liegematratze in ihren Abmessungen im Wesentlichen identische Messmatratze
(120) mit in ihren Stitzeigenschaften veranderbaren Messstltzelementen (122) und daraus
resultierend deren Federkennlinie (123) verwendet wird,
wobei die Stiitzelemente der Liegematratze in der Messmatratze (120) durch veranderbare
Messstitzelemente (122) ersetzt sind,
wobei zunachst die Stiitzeigenschaften der Messstiitzelemente (122) veréndert werden, bis
eine optimale Anpassung der Stiitzeigenschaften der Messmatratze (120) an die Bedirf-
nisse der auf der Messmatratze (120) befindlichen Zielperson (200) erfolgt ist, und anschlie-
Bend die Liegematratze gefertigt wird, wobei die Stiitzelemente der Liegematratze auf Basis
der erhaltenen Stiitzeigenschaften der Messstiitzelemente (122) der Messmatratze (120)
ausgewahlt werden,
dadurch gekennzeichnet, dass
eine Verformung der Messmatratze (120) durch die auf der Messmatratze (120) in zumindest
einer Liegeposition befindlichen Zielperson (200) mit zumindest einer Kamera (131, 132)
erfasst wird, wobei die Verformung der Messmatratze (120) durch Veranderung der Feder-
kennlinie (123) der Messstiitzelemente (122) verandert wird, wobei mithilfe einer ersten Ka-
mera (131) und zumindest einer zweiten Kamera (132) die Verformung der Messmatratze
(120) in einer ersten Liegeposition der Zielperson (200) und in einer zur ersten Liegeposition
im Wesentlichen um 90° verdrehten zweiten Liegeposition jeweils als zumindest ein 3D-Bild
erfasst wird, wobei diese Verformung in Relation zu der eingestellten Federkennlinie (123)
gesetzt und ausgewertet wird, und anhand dieser Federkennlinie (123) die Liegematratze
gefertigt wird.

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das mittels der zumindest ei-
nen Kamera (131, 132) aufgenommene Bild der auf der Messmatratze (120) liegenden Ziel-
person (200) als Umrisskonturbild visualisiert und verarbeitet wird.

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass vor Erfassung der Ver-
formung der Messmatratze (120) die Liegeflache (121) der Messmatratze (120) ohne Belas-
tung als Referenzwert erfasst wird.

4. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass das zumin-
dest eine 3D-Bild durch Bewegen der zumindest einen Kamera (131, 132) parallel zur Langs-
achse der Messmatratze (120) aufgenommen wird.

5. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass in der zweiten
Liegeposition die Ausrichtung der Wirbelsaule der Zielperson (200) im Wesentlichen entlang
einer Geraden G durch Veranderung der Federkennlinie (123) der Messstltzelemente (122)
erfolgt.

6. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Verande-
rung der Federkennlinie (123) der Messstiitzelemente (122) pneumatisch und/oder elektrisch
erfolgt.

7. Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die individu-
elle Anpassung der Stitzfunktion einer Liegematratze an eine Zielperson (200) durch eine
computerunterstiitze Automatisierung erfolgt.

8. Vorrichtung (100) zur individuellen Anpassung der Stitzfunktion einer Liegematratze an eine
Zielperson (200), wobei die Liegematratze Stiitzelemente unterschiedlicher Hartegrade auf-
weist, und eine mit der Liegematratze in ihren Abmessungen im Wesentlichen identische
Messmatratze (120) vorgesehen ist, und die Stitzelemente der Liegematratze in der Mess-
matratze (120) durch veranderbare Messstiitzelemente (122) ersetzt sind, deren Stitzeigen-
schaften veranderbar sind und daraus resultierend deren Federkennlinie (123) beeinflussbar
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ist, um eine Anpassung der Stitzfunktion der Messstiitzelemente (122) zu ermdglichen,
dadurch gekennzeichnet, dass zumindest eine Kamera (131, 132) vorgesehen ist, mit der
eine Verformung der Messmatratze (120) durch die auf der Messmatratze (120) in zumindest
einer Liegeposition befindlichen Zielperson (200) erfassbar ist, wobei eine erste Kamera
(131) vorgesehen ist, deren Blickachse (131A) im Wesentlichen vertikal, vorzugsweise in
einem Winkel von 90°£30° auf die Liegeflache (121) der Messmatratze (120) ausgerichtet
ist, wahrend eine zweite Kamera (132) im Wesentlichen horizontal, vorzugsweise in einem
Winkel von 0°£30° auf die Liegeflache (121) der Messmatratze (120) ausgerichtet ist.

Vorrichtung (100) nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass die zumindest eine Ka-
mera (131, 132) eine TOF-Kamera ist.

Vorrichtung (100) nach einem der Anspriiche 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass zu-
mindest zwei Kameras (131, 132) vorgesehen sind, die an einem Kameraarm (130) ange-
ordnet sind, der parallel zur LAngsachse der Messmatratze (120) mithilfe eines Kamerasch-
littens (133) verfahrbar ist.

Hierzu 10 Blatt Zeichnungen
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