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(57) Abrége/Abstract:

La présente invention se rapporte a une machine de fenaison, notamment une faneuse, comportant un chassis qui se compose
d'un troncon central et de plusieurs troncons latéraux qui sont articules entre eux et qui portent des rotors. L'invention est
remarqgquable en ce gue de chaque cote du troncon central (4) sont disposés quatre troncons lateraux (5 a 8 et 9 a 12) qui sont
articulés entre eux au moyen d'axes (13) dirigés dans la direction d'avancement (A), que la longueur (L1) de chague premier
troncon lateral (5, 9) est au moins egale a la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors (14) voisins, que la
longueur (L2) de chaque deuxieme troncon lateral (6, 10) est nettement superieure a ladite distance (D), que la longueur (L3) de
chaque troisieme troncon lateral (7, 11) est nettement inferieure a ladite distance (D) et que la longueur (L4) de chaque
guatrieme troncon lateral (8, 12) est au plus egale a ladite distance (D).
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Abrégé descriptif d'une demande de brevet d'invention

Titre : Machine de fenaison

La preésente invention se rapporte 4 une machine de fenaison, notamment une
faneuse, comportant un chéssis qui se compose d'un trongon central et de plusieurs
trongons latéraux qui sont articulés entre eux et qui portent des rotors.

L'invention est remarquable en ce que de chaque c6té du trongon central (4)
sont disposés quatre trongons latéraux (5 4 8 et 9 & 12) qui sont articulés entre eux
au moyen d'axes (13) dirigés dans la direction d'avancement (A), que la longueur
(L1) de chaque premier trongon latéral (5, 9) est au moins ¢gale & la distance (D)
entre les axes supports (18) de deux rotors (14) voisins, que la longueur (L2) de
chaque deuxiéme trongon latéral (6, 10) est nettement supérieure a ladite distance
(D), que la longueur (L3) de chaque troisiéme trongon latéral (7, 11) est nettement
inférieure a ladite distance (D) et que la longueur (L4) de chaque quatriéme
trongon latéral (8, 12) est au plus égale a ladite distance (D).



10

20

30

CA 02214969 1997-09-22

1

Machine de fenaison

La présente invention se rapporte & une machine de fenaison, notamment une
faneuse, comportant un chdssis pouvant étre accouplé a un tracteur, lequel chissis
se compose d'un trongon central et de plusieurs trongons latéraux qui sont articulés
entre eux et qui portent des rotors montés sur des axes supports situés a des
distances sensiblement identiques les uns des autres, lesquels rotors sont entrainés
en rotation autour desdits axes au moyen d'organes de transmission qui sont logés
dans les trongons du chéssis, lesdits trongons latéraux pouvant étre transposés au
moyen de vérins hydrauliques dans une position de travail dans laquelle ils sont
sensiblement alignés et dans une position de transport dans laquelle ils sont repliés
sensiblement au-dessus du trongon central.

Une machine de ce genre est connue dans le brevet FR-2 661 312. Sur cette
machine, le chéssis se compose d'un trongon central et de trois trongons latéraux
de chaque coté dudit trongon central. Ce dernier posséde deux rotors tandis que
chaque trongon latéral en posséde un seul. Grice a sa largeur de travail
relativement importante, cette machine répond aux besoins des exploitations
agricoles moyennes. Cependant, en raison du regroupement des exploitations et de
I'augmentation des surfaces qui en résulte, la demande s'oriente vers des machines
de fenaison encore plus larges et plus performantes au travail.

Sur d'autres machines de grandes largeurs, les trongons latéraux du chissis se
replient vers l'avant ou vers 'arriére autour d'axes sensiblement verticaux pour le
transport. Dans un tel cas, la longueur de la machine est trés importante au

transport et son centre de gravité est trés éloigné du tracteur. Elle est alors plus
difficile a déplacer.

La présente invention a pour but de proposer une machine de fenaison de trés

grande largeur de travail et qui est facilement repliable et aisément déplagable au

transport.
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A cet effet, d'importantes caractéristiques de I'invention consistent en ce que
sur chaque c6té du trongon central sont disposés quatre trongons latéraux qui sont

articulés entre eux au moyen d'axes dirigés sensiblement dans la direction

d'avancement, que la longueur de chaque premier trongon latéral est au moins




10

15

20

25

30

CA 02214969 1997-09-22

2
égale a la distance entre les axes supports de deux rotors voisins, que la longueur

de chaque deuxieme trongon latéral est nettement supérieure a la distance entre les
axes supports de deux rotors voisins, que la longueur de chaque troisieme trongon
latéral est nettement inféricure a la distance entre les axes supports de deux rotors
voisins et que la longueur de chaque quatriéme trongon latéral est au plus égale a
la distance entre les axes supports de deux rotors voisins.

Cet agencement permet de réaliser une machine de fenaison avec dix rotors
qui permettent d'atteindre une grande largeur de travail et sur laquelle les trongons
latéraux peuvent €tre repliés sensiblement au-dessus du trongon central pour le
transport et/ou la dépose. Dans cette position repliée, les premiers et deuxiemes
trongons latéraux sont dirigés vers le haut et les troisi¢mes et quatriemes trongons
latéraux sont dirigés vers le bas a partir de leurs axes d'articulation respectifs.
L'encombrement global de 1a machine est alors relativement réduit et son centre de
gravité reste pres du tracteur.

Par ailleurs, chaque trongon latéral ne porte qu'un seul rotor, ce qui lu
permet de bien s'adapter aux dénivellations du sol durant le travail.

Une autre caractéristique de l'invention consiste en ce que de chaque cté du
trongon central un premier vérin hydraulique relie ledit trongon central au
deuxiéme trongon latéral et un second vérin hydraulique relie ledit deuxieéme
trongon latéral au troisiéme trongon latéral. Ces vérins hydrauliques permettent
d'obtenir tout d'abord un repliement de prés de 180° des troisi¢mes et quatriemes
trongons latéraux et ensuite un déplacement vers le haut d'environ 90° de tous les
trongons latéraux en vue de la réduction de lI'encombrement de la machine au
transport. Ces vérins hydrauliques permettent également d'obtenir un déplacement
inverse de ces trongons latéraux en vue du dépliage de la machine pour le travail.

Selon une autre caractéristique de l'invention, un dispositif de freinage est
monté entre chaque troisi€éme et quatriéme trongons latéraux. Ce dispositif ralentit
les déplacements du quatriéme trongon latéral par rapport au troisieme trongon

latéral lors des transpositions de la machine. Ce dispositif peut également

comporter un arrét qui limite le déplacement du quatrieme trongon latéral

correspondant dans la position replice pour le transport.



10

15

20

25

30

CA 02214969 1997-09-22

3
Selon une autre caractéristique de I'invention, chaque premier trongon latéral

de la machine comporte un dispositif de blocage du quatriéme trongon latéral
correspondant dans la position repliée. Ce blocage s'effectue automatiquement lors
du repliement. De chaque c6té de la machine les trongons latéraux sont ainsi liés
entre eux, ce qui augmente la stabilité durant le transport.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention ressortiront de la
description ci-apres d'un exemple de réalisation non limitatif de I''nvention, avec
référence aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 représente une vue de dessus d'une partie d'une machine selon
I''nvention en position de travail ;

- 1a figure 2 représente une vue de derriére de la partie de la machine selon
la figure 1 ;

-la figure 3 représente une vue de derriere de la méme partic de la
machine dans une position partiellement repliée ;

- la figure 4 représente une vue de derriére de la machine compléte en
position de transport.

Sur les figures 1 a 3, seule la partie gauche de la machine est entiérement
représentée pour une meilleure clarté. On comprendra que la partie droite est
symétrique et présente les mémes caractéristiques. Cette machine comporte un
chassis (1) pouvant étre accouplé a un tracteur servant a I'animer et a la déplacer
dans la direction (A). A cet effet, le chassis (1) posséde une poutre (2) qui porte a
son extrémité avant un dispositif d'accouplement (3). Ce chassis (1) se compose
par ailleurs d'un trongon central (4) et de quatre trongons latéraux (5 a 8 et 9 a 12)
de chaque coté dudit trongon central (4). Au total, le chassis (1) comprend huit
trongons latéraux. Selon leur position par rapport au trongon central (4), ces
trongons latéraux (5 a 12) sont appelés ci-aprés premiers, deuxiémes, troisicmes et
quatricmes trongons latéraux. La poutre (2) est fixée au trongon central (4). Les
trongons (4 a 12) sont articulés entre eux au moyen d'axes d'articulation (13) qui

sont sensiblement horizontaux et dirigés dans la direction d'avancement (A).

Le trongon central (4) comporte deux rotors (14) et chaque trongon latéral (3

a 12) porte un seul rotor (14). Chacun de ces rotors (14) est constitué par un
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moyeu (15) sur lequel sont fixés plusieurs bras (16) portant des fourches de travail

(17) a leurs extrémités libres. Chacun de ces moyeux (15) est monté de maniére a
pouvolr tourner sur un axe support (18). Celui-ci est sensiblement vertical ou
incliné dans la direction d'avancement (A). Les axes supports (18) sont montés
dans des paliers prévus dans des boitiers (19 a 23) de leurs trongons (4 a 12)
respectifs. Ils se situent les uns des autres a des distances (D) sensiblement
identiques. Chacun de ces axes supports (18) porte a son extrémité inférieure une
ou deux roues (24) qui roulent sur le sol durant le travail.

Les rotors (14) peuvent €tre entrainés en rotation autour de leurs axes
supports (18) au moyen d'arbres de transmission qui sont logés dans les trongons
(4 a 12). A cet effet, ces arbres de transmission comportent des pignons
d'entrainement qui engrénent avec des couronnes dentées solidaires des moyeux
(15) des rotors (14). Ces pignons d'entrainement et ces couronnes dentées se
situent dans les boitiers (19 & 23) desdits trongons (4 & 12). Au niveau des axes
d'articulation (13) entre ces trongons (4 & 12), lesdits arbres de transmission sont
reliés entre eux par des dispositifs d'accouplement a cardans ou a doigts. Ces
dispositifs d'accouplement permettent aux arbres de transmission de pivoter avec
leurs trongons (4 a 12) respectifs autour de leurs axes d'articulation (13).

L'arbre de transmission qui est logé dans le trongon central (4) comporte
dans un carter (65) un pignon d'entrainement supplémentaire. Celui-ci est en prise
avec un pignon qui est solidaire d'un arbre de transmission qui s'étend hors dudit
carter (65). Cet arbre de transmission peut €tre relié a un arbre de prise de force du
tracteur au moyen d'un arbre a cardans.

Chaque premier trongon latéral (5, 9) se compose d'un tube (25), d'un boitier
(20) qu se situe au-dessus du rotor (14) correspondant et de deux embouts
d'articulation (26 et 27) situés aux extrémités.

La longueur (L1) de chaque premier trongon latéral (5, 9), c'est-a-dire la
distance entre les axes d'articulation (13) situés a ses deux extrémités, est au

moins égale a la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors (14)

voisins. Dans l'exemple de réalisation représenté, cette longueur (L1) est égale ou

pratiquement €gale a la distance (D).
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Chaque deuxieme trongon latéral (6, 10) se compose de deux tubes (28 et

29), d'un boitier (21) qui se situe au-dessus du rotor (14) correspondant et qui relie
les deux tubes (28 et 29) entre eux et de deux embouts d'articulation (30 et 31)
situ€s aux extrémités. La longueur (1.2) de chaque deuxiéme trongon latéral (6, 10)
est nettement supéricure a la distance (D) entre les axes supports (18) de deux
rotors (14) voisins. Dans I'exemple de réalisation, tel que représenté sur les figures
annexées, cette longueur (L2) est environ 1,5 fois supérieure & la distance (D).

Chaque troisieme trongon latéral (7, 11) se compose d'un tube (32), d'un
boitier (22) qui se situe au-dessus du rotor (14) correspondant et de deux embouts
d'articulation (33 et 34) qui se situent aux extrémités. Le tube (32) a une longueur
relativement réduite de sorte que la longueur (L3) de chaque troisiéme trongon
latéral (7, 11) soit nettement inférieure a la distance (D) entre les axes supports
(18) de deux rotors (14) voisins. Dans I'exemple de réalisation, tel que représenté
sur les figures annexées, cette longueur (L3) est égale a environ 0,6 fois la
distance (D).

Chaque quatricme trongon latéral (8, 12) se compose d'un tube (35), d'un
boitier (23) qu se situe au-dessus du rotor (14) correspondant et d'un embout
d'articulation (36). Sa longueur (L4), considérée a partir de son axe d'articulation
(33), est au plus égale a la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors
(14) voisins. Cette longueur est avantageusement égale a environ 0,9 fois la
distance (D).

Sur une machine construite selon le mode de réalisation représenté, la
somme de la longueur (L1) du premier trongon latéral (5, 9) et de la longueur (L2)
du deuxiéme trongon latéral (6, 10) est supéricure d'une valeur égale a environ la
distance (D) entre deux rotors (14) voisins, a la somme de la longueur (L3) du
troisieme trongon latéral (7, 11) et de la longueur (L4) du quatriéme trongon
latéral (8, 12). Cet agencement permet de transposer les trongons latéraux (5 a 12)

dans une position de transport dans laquelle les premiers et les seconds trongons

latéraux (5, 9 et 6, 10) sont dirigés vers le haut a partir de leurs axes d'articulation

(13) respectifs et les troisiémes et quatriemes trongons latéraux (7, 11 et 8, 12)
sont dirigés vers le bas a partir de leurs axes d'articulation (13) respectifs. Ces
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trongons latéraux (5 a 12) se situent alors pratiquement au-dessus du trongon

central (4).

De chaque coté du trongon central (4) est accroché un premier vérin
hydraulique (37, 38) qui relie ledit trongon central (4) au deuxiéme tronc¢on latéral
(6, 10). L'accrochage de chaque premier vérin hydraulique (37, 38) au trongon
central (4) est effectué au moyen d'un axe d'articulation (39) qui est logé dans des
orifices oblongs de deux plaques paralléles (40) qui sont solidaires du trongon
central (4). L'accrochage de chaque premier vérin hydraulique (37, 38) au
deuxieme trongon latéral (6, 10) est assuré a 'aide d'un axe d'articulation (41) qui
est engagé dans des trous cylindriques prévus dans deux pattes paralleles (42)
solidaires de I'embout d'articulation (30) correspondant. Sur chaque axe (41) est en
sus articulé un arrét (43) en forme de tige. L'extrémité libre de cet arrét (43)
coopere avec une butée (44) prévue sur le boitier (20) du premier trongon latéral
(5). Cette butée (44) et cet arrét (43) permettent de limiter l'angle de pivotement
vers le haut du second trongon latéral (6, 10) par rapport au premier trongon latéral
(5, 9).

De chaque cdté du trongon central (4) est prévu un second vérin hydraulique
(45, 46) qui relie le deuxiéme trongon latéral (6, 10) au troisiéme trongon latéral
(7, 11). 11 est articulé sur le deuxiéme trongon latéral (6, 10) au moyen d'un axe
(47) qu est logé dans des trous cylindriques de deux pattes paralleles (48)
solidaires dudit trongon (6, 10). La liaison entre chaque deuxiéme vérin
hydraulique (45, 46) et le troisiéme trongon latéral (7, 11) correspondant est
realisée a travers des moyens (49) qui assurent un important bras de levier audit
vérin hydraulique (45, 46) a la fois lors du repliage en position de transport et du
retour en position de travail. Ces moyens (49) comprennent un tourillon (50) qui
est solidaire du vérin hydraulique (45, 46). Ce tourillon (50) est guidé au moyen
d'un disque excentré de telle sorte qu'il se déplace dans des fentes prévues dans
des plaques (51) qui sont fixées sur le troisiéme trongon latéral (7, 11) durant les

transpositions des troisiémes et quatriémes trongons latéraux (7, 11 et 8, 12). Ce

tourillon (50) maintient alors le vérin hydraulique (45, 46) éloigné de l'axe
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7
d'articulation (13) du troisiéme trongon latéral (7, 11) a la fois dans la position de

travail et dans la position de transport.

Les premiers et deuxiemes vérins hydrauliques (37, 38 et 45, 46) sont de
preférence a double effet. Ils sont reliés au circuit hydraulique du tracteur et sont
actionnés a partir de celui-ci.

Entre chaque troisieme trongon latéral (7, 11) et quatriéme trongon latéral
(8, 12) est monté un dispositif de freinage (52, 53). Celui-ci se compose d'une
piece (54) en forme de fourreau qui est articulée sur le troisiéme trongon latéral (7,
11) et d'une lame (55) qui est articulée sur le quatrieme trongon latéral (8, 12).
Cette lame (55) est engagée dans la piéce (54) en forme de fourreau et peut y
coulisser. Il est en sus prévue une bride (56) qui est munie d'une rondelle de
freinage appliquée sur la lame (55). La pression avec laquelle elle est appliquée
sur la lame (55) est réglable. Le frottement qui résulte de cette pression ralentit les
déplacements de la lame (55) par rapport a la piéce (54). En conséquence, il freine
cgalement les déplacements du quatriéme trongon latéral (8, 12) autour de son axe
d'articulation (13). La piéce (54) en forme de fourreau comporte un arrét contre
lequel bute la lame (55) lorsque le quatriéme trongon latéral (8, 12) est dans la
posttion repliée. Cet arrét détermine ainsi 1'angle de repliage du quatriéme trongon
latéral (8, 12) en position de transport.

De chaque coté du trongon central (4) le premier trongon latéral (5, 9)
comporte un dispositif (57, 58) pour bloquer dans la position repliée pour le
transport le quatricme trongon latéral (8, 12) qui se situe du méme coté par rapport
au trongon central (4). Chaque premier trongon latéral (5, 9) comporte une plaque
coudee (59) qui est fixée sur le boitier (20) et qui porte un verrou (60) dirigé vers
le quatriéme trongon latéral (8, 12) correspondant. Ce dernier comporte une patte
(61) avec un orifice (62) dans lequel peut s'engager le verrou (60) dans la position
replice.

Chaque deuxi¢me partie latérale (6, 10) comporte sur sa poutre (28) un appui
(63, 64) pour la quatriéme partie latérale (8, 12) en position repliée pour le
transport. Cet appui (63, 64) comporte avantageusement une garniture en

caoutchouc destinée a amortir les chocs et les bruits.
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Dans la position de travail, la machine selon l'invention occupe la position

représentee sur les figures 1 et 2. Elle est alors accouplée a un tracteur et peut étre
déplacée a l'aide de celui-ci dans le sens de la fleche (A). Tous les troncons
latéraux (5 a 12) sont déployés et sont portés par les roues (24) qui reposent sur le
sol. Les rotors (14) sont entrainés en rotation autour des axes supports (18) de
manicre a tourner deux a deux en convergence a I'avant (fléches F et F').

Leurs fourches (17) ramassent alors les produits, par exemple des brins
d'herbe coupés se trouvant au sol, les déplacent vers l'arriére et les étalent 3
nouveau tout en provoquant leur retournement. Les différents rotors (14) peuvent
suivre les dénivellations du sol en pivotant avec les trongons (4 & 12) autour des
axes d'articulation (13) de ces derniers. Leurs pivotements vers le bas sont limités
par les extrémités inférieures des embouts d'articulation (26, 27, 30, 31, 33, 34 et
36).

Pour transposer cette machine dans la position de transport, I'entrainement en
rotation des rotors (14) est arrété. Les deuxiémes vérins hydrauliques (45, 46) sont
actionnés de telle sorte qu'ils se rétractent. Ceux-ci tirent alors sur les troisiémes
trongons latéraux (7, 11) et font pivoter ensemble ces derniers et les quatriémes
trongons latéraux (8, 12) autour des axes d'articulation (13) avec les deuxiémes
trongons latéraux (6, 7), dans la position représentée sur la figure 3. Dans cette
position, les troisiemes et quatriémes trongons latéraux (7, 11 et 8, 12) ont été
replies d'un angle de prés de 180°. Les quatriémes trongons latéraux (8, 12)
reposent alors sur les appuis (63, 64). Durant ledit repliement, les quatriémes
trongons latéraux (8, 12) pivotent légérement par rapport aux troisiémes trongons
latéraux, autour de leurs axes d'articulation (13), notamment aprés avoir passé la
position verticale. Ce pivotement est freiné et limité par le dispositif de freinage
(52, 53). La lame (55) de ce dispositif qui est freinée au moyen de la bride (56),
s'engage alors davantage dans la piéce (54) en forme de fourreau et ce, jusqu'a ce
qu'elle rencontre I'arrét prévu dans celle-ci.

En sus, durant ledit repliement les tourillons (50) des vérins hydrauliques

(45, 46) sont deplacés dans les orifices prévus dans les plaques (51). Dans la

position repliée, ces tourillons (50) se situent dans les extrémités desdits orifices
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qui sont opposées a celles dans lesquelles ils se situaient au départ de la

transposition. Ils se retrouvent ainsi de nouveau a une certaine distance au-dessus
de I'axe d'articulation (13) entre les deuxiémes et les troisiémes tron¢ons latéraux
(6, 10 et 7, 11). Ceci permettra aux vérins hydrauliques (45 et 46) de pousser avec
un mmportant bras de levier sur les troisiémes trongons latéraux (7, 11) lors du
retour en position de travail.

Apres le repliement précité des troisiémes et quatriémes trongons latéraux (7,
11 et 8, 12), les premiers vérins hydrauliques (37, 38) sont actionnés de sorte
qu'ils se rétractent. Ils tirent alors sur les deuxiémes trongons latéraux (6, 10) et les
font pivoter autour de leurs axes d'articulation (13) avec les premiers trongons
latéraux (5, 9). Les troisiémes et quatriémes trongons latéraux (7, 11 et 8, 12) se
déplacent alors avec les deuxiémes trongons latéraux (6, 10). Les pattes de blocage
(61) qui sont solidaires des quatriémes trongons latéraux (8, 12) se rapprochent
alors des verrous (60) qui sont solidaires des premiers trongons latéraux (5, 9) et
se placent sur ces verrous (60). Ces derniers se situent alors dans les orifices (62)
desdites pattes (61) et bloquent les troisiémes et quatriémes trongons latéraux (7,
11 et 8, 12) par rapport aux deuxiémes et premiers trongons latéraux (6, 10 et 5,
9).

Le pivotement précité des deuxiémes trongons latéraux (6, 10) s'effectue

jusqu'a ce que leurs arréts (43) rencontrent les butées (44) solidaires des premiers

trongons latéraux (5, 9). L'angle de pivotement obtenu est d'environ 7°. Les butées
(44) bloquent alors les deuxiémes trongons latéraux (6, 10) par rapport aux
premiers trongons latéraux (5, 9). Les premiers vérins hydrauliques (37, 38) font
alors pivoter l'ensemble des trongons latéraux (5 a 12) autour des axes
d'articulation (13) avec le trongon central (4). L'angle de pivotement autour de ces
axes d'articulation est proche de 90°. Les trongons latéraux (5 a 12) sont alors
sensiblement verticaux, les premiers et deuxiémes trongons latéraux (5, 9 et 6, 10)
etant dingés vers le haut et les troisiémes et quatriémes trongons latéraux (7, 11 et

8, 12) étant dirigés vers le bas a partir de leurs axes d'articulation (13) respectifs

(voir figure 4). Ces trongons latéraux (5 a 12) peuvent éventuellement étre

immobilisés dans cette position au moyen de verrous mécaniques associés aux
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que pour autant sa longueur soit augmentée. De ce fait, cette position est idéale

pour le transport.

Pour ramener la machine dans la position de travail, les premiers vérins
hydrauliques (37, 38) sont actionnés pour qu'ils s'allongent. Les trongons latéraux
(5 a 12) pivotent alors vers le bas jusqu'a ce que les roues (24) des rotors (15) des
premiers et deuxiémes trongons latéraux (5, 9 et 6, 10) reposent sur le sol. Lorsque
ces deux trongons (5, 9 et 6, 10) s'alignent, les pattes (61) des quatriémes trongons
latéraux (8, 12) se libérent des verrous (60). Ensuite, les deuxiémes vérins
hydrauliques (45, 46) sont actionnés pour qu'ils s'allongent. Ceux-ci poussent les
troisiémes et quatriémes trongons latéraux (7, 11 et 8, 12) vers l'extérieur et les
font pivoter autour des axes d'articulation (13) avec les deuxiémes trongons
latéraux (6, 10). Les dispositifs de freinage (52, 53) ralentissent le pivotement des
quatriemes trongons latéraux (8, 12) autour de leurs axes (13) avec les troisiémes
trongons latéraux (7, 11) lorsqu'ils ont passé la position verticale. Durant ce
pivotement des troisi¢mes et quatriémes trongons latéraux (7, 11 et 8, 12) les
tourillons (50) des deuxiémes vérins hydrauliques (45, 46) se déplacent vers le
haut dans les fentes des plaques (51) de sorte qu'ils se situent & nouveau a une
certaine distance au-dessus des axes d'articulation (13). Lorsque tous les trongons
(4 a 12) sont a nouveau alignés, les rotors (14) peuvent étre entrainés en rotation
tel que décrit précédemment.

Il est bien évident que l'invention n'est pas limitée au mode de réalisation
deécnt et représenté sur les dessins annexés. Des modifications restent possibles,
notamment en ce qui concerne la constitution des divers éléments ou par

substitution d'équivalents techniques, sans sortir pour autant du domaine de

protection.
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Revendications

Machine de fenaison, notamment une faneuse, comportant un chassis (1)
pouvant étre accouplé a un tracteur, lequel chassis (1) se compose d'un
trongon central (4) et de plusieurs trongons latéraux (5 a 12) qu sont
articulés entre eux et qui portent des rotors (14) montés sur des axes supports
(18) situés a des distances (D) sensiblement identiques les uns des autres,
lesquels rotors (14) sont entrainés en rotation autour desdits axes (18) au
moyen d'organes de transmission qui sont logés dans les trongons (4 a 12) du
chassis (1), lesdits trongons latéraux (5 a 12) pouvant €tre transposés au
moyen de vérins hydrauliques (37, 38, 45, 46) dans une position de travail
dans laquelle ils sont sensiblement alignés et dans une position de transport
dans laquelle ils sont repliés sensiblement au-dessus du trongon central (4),
caractérisée par le fait que de chaque coté du trongon central (4) sont
disposés quatre trongons latéraux (5 a 8 et 9 a 12) qu1 sont articulés entre eux
au moyen d'axes (13) dirigés sensiblement dans la direction d'avancement
(A), que la longueur (L1) de chaque premier trongon latéral (5, 9) est au
moins égale a la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors (14)
voisins, que la longueur (L.2) de chaque deuxiéme trongon latéral (6, 10) est
nettement supérieure a la distance (D) entre les axes supports (18) de deux
rotors (14) voisins, que la longueur (L3) de chaque troisiéme trongon latéral
(7, 11) est nettement inférieure a la distance (D) entre les axes supports (13)
de deux rotors (14) voisins et que la longueur (L4) de chaque quatrieme
trongon latéral (8, 12) est au plus égale a la distance (D) entre les axes
supports (18) de deux rotors (14) voisins.

Machine selon la revendication 1, caractérisée par le fait que la somme de la
longueur (L1) du premier trongon latéral (5, 9) et de la longueur (L2) du
deuxiéme trongon latéral (6, 10) est supérieure d'environ la distance (D)
entre les axes supports (18) de deux rotors (14) voisins, a la somme de la
longueur (L3) du troisiéme trongon latéral (7, 11) et de la longueur (L4) du
quatricme trongon latéral (8, 12).



20

25

30

CA 02214969 1997-09-22

12
Machine selon la revendication 1 ou 2, caractérisée par le fait que la

longueur (L1) de chaque premier trongon latéral (5, 9) est sensiblement égale

a la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors (14) voisins.

Machine selon la revendication 1 ou 2, caractérisée par le fait que la
longueur (L2) de chaque deuxiéme trongon latéral (6, 10) est environ 1,5 fois

supérieure & la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors (14)

VOISINS.

Machine selon la revendication 1 ou 2, caractérisée par le fait que la
longueur (L3) de chaque troisiéme trongon latéral (7, 11) est égale a environ
0,6 fois la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors (14)

VOI1SInS.

Machine selon la revendication 1 ou 2, caractérisée par le fait que la
longueur (L4) de chaque quatriéme trongon latéral (8, 12) est égale a environ
0,9 fois la distance (D) entre les axes supports (18) de deux rotors (14)

VO1SInS.

Machine selon I'une quelconque des revendications 1 a 5, caractérisée par le
fait que de chaque c6té du trongon central (4) un premier vérin hydraulique
(37, 38) relie ledit trongon central (4) au deuxiéme trongon latéral (6, 10) et
un second vérin hydraulique (45, 46) relie ledit deuxiéme trongon latéral (6,

10) au troisieme trongon latéral (8, 12).

Machine selon l'une quelconque des revendications 1 a 4 et 7, caractérisée
par le fait qu'une butée (44) est disposée sur chaque premier trongon latéral
(5, 9) et qu'un arrét (43) est disposé sur chaque deuxi¢éme trongon latéral (6,
10) pour limiter le pivotement vers le haut de chaque deuxi¢me trongon
latéral (6, 10).
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9. Machine selon 'une quelconque des revendications 1, 2 et 5 a 7, caractérisée

par le fait qu'un dispositif de freinage (52, 53) est monté entre chaque
troisiéme et quatrieme trongons latéraux (7, 11 et 8, 12) pour freiner les

déplacements de chaque quatrieme trongon latéral (8, 12).

10. Machine selon la revendication 9, caractérisée par le fait que le dispositif de
fremnage (52, 53) se compose d'une piéce (54) en forme de fourreau qui est
articulée sur le troisicme trongon latéral (7, 11), d'une lame (55) qui est
articulée sur le quatrieme trongon latéral (8, 12) et qui coulisse dans ladite

10 picce (54) et d'une bride (56) munie d'une rondelle de freinage de la lame
(55).

11. Machine selon la revendication 10, caractérisée par le fait que la picce (54)
en forme de fourreau comporte un arrét contre lequel bute la lame (55)

15 ~ lorsque le quatriéme trongon latéral (8, 12) est dans la position repli€e.

12. Machine selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée
par le fait que chaque premier trongon latéral (5, 9) comporte un dispositif
de blocage (57, 58) de chaque quatriéme trongon latéral (8, 12) dans la

20 position repliée.

13. Machine selon la revendication 12, caractérisée par le fait que chaque
premier trongon latéral (5, 9) comporte une plaque (59) avec un verrou (60)
et que chaque quatrieme trongon latéral (8, 12) comporte une patte (61) avec

25 un orifice (62) dans lequel peut s'engager ledit verrou (60).

14. Machine selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisée
par le fait que les deuxi¢mes trongons latéraux (6, 10) comportent des appuis

(63, 64) pour les quatricmes trongons latéraux (8, 12) en position repliée.
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