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DESCRIPCION
Método y aparato para intraprediccion
CAMPO DE LA INVENCION

La presente divulgaciéon se refiere al campo técnico de la codificacién y decodificacién de imagen y/o video, y en
particular a un método y aparato para intraprediccion.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

El video digital ha sido ampliamente utilizado desde la introduccién de los discos DVD. Antes de la transmision, el
video es codificado y transmitido utilizando un medio de transmision. El telespectador recibe el video y utiliza un
dispositivo de visualizacion para decodificar y desplegar el video. Con el paso de los afios, la calidad del video se ha
mejorado, por ejemplo, debido a resoluciones superiores, profundidades de color y tasas de cuadro. Esto ha
conducido a corrientes de datos méas grandes que hoy en dia son comunmente transportadas sobre internet y redes
de comunicacién mévil.

Sin embargo, videos de resolucion superior tipicamente requieren mas ancho de banda debido a que tienen mas
informacion. A fin de reducir los requerimientos de ancho de banda se han introducido normas de codificacién de
video que involucran la compresién del video. Cuando el video es codificado, se reducen los requerimientos de
ancho de banda (o requerimientos de memoria correspondientes en caso de almacenamiento). Con frecuencia esta
reduccion sacrifica la calidad. Por lo tanto, las normas de codificacién de video intentan encontrar un equilibrio entre
los requerimientos de ancho de banda y la calidad.

La Codificacién de video de Alta eficiencia (HEVC) es un ejemplo de una norma de codificacion de video que
comunmente es conocida por aquellos expertos en la técnica. En HEVC, para dividir una unidad de codificacion (CU)
en unidades de prediccion (PU) o unidades de transformada (TUs). La norma de Codificacién de video Versatil
(VVC) de siguiente generacién es el proyecto de video conjunto mas reciente de las organizaciones de
estandarizacion del Grupo de Expertos de Codificacion de video ITU-T (VCEG) y el Grupo de Expertos de Imagenes
en Movimiento ISO/IEC (MPEG), trabajando juntas en una sociedad conocida como el Equipo de Exploracion de
video Conjunto (JVET). VVC también se refiere como la norma ITU-T H.266/Codificacion de video de siguiente
generacién (NGVC). En VVC, los conceptos de multiples tipos de division deberian ser eliminados, es decir, la
separacion de los conceptos de CU, PU y TU excepto, segun se requiera para CUs que tienen un tamafo
demasiado grande para la longitud de transformada maxima, y soporta mas flexibilidad para formas de division de
CuU.

El procesamiento de estas unidades de codificacion (CUs) (también referidas como bloques) depende de su tamafio,
posicion espacial y un modo de codificacion especificado por un codificador. Los modos de codificacién pueden ser
clasificados en dos grupos de acuerdo con el tipo de prediccién: modos de intraprediccion e interprediccion. Los
modos de intraprediccién utilizan muestras de la misma imagen (también referida como cuadro o imagen) para
generar muestras de referencia con el fin de calcular los valores de prediccion para las muestras del bloque que esta
siendo reconstruido. La intraprediccion también se refiere como prediccién espacial. Los modos de interprediccion
estan disefiados para prediccion temporal y utilizan muestras de referencia de imagenes previas o siguientes para
predecir muestras del bloque de la imagen actual.

ITU-T VCEG (Q6/16) e ISO/IEC MPEG (JTC 1/SC 29/WG 11) estan estudiando la necesidad potencial de la
estandarizacion de la tecnologia de codificacion de video futura con una capacidad de compresiéon que excede
significativamente aquella de la norma HEVC actual (incluyendo sus extensiones actuales y extensiones a corto
plazo para codificacion de contenido de pantalla y codificacion de alto rango dinamico). Los grupos estan trabajando
juntos en esta actividad de exploracién en un esfuerzo de colaboracién conjunto conocido como el Equipo de
Exploracién de video Conjunto (JVET) para evaluar los disefios de la tecnologia de compresién propuestos por sus
expertos en esta area.

La norma VTM (Modelo de Prueba Versatil) utiliza 35 Intra modos mientras que BMS (Ajuste de Referencia) utiliza
67 Intra modos.

El esquema de codificacion de intra modo actualmente descrito en BMS es considerado complejo y una desventaja
del ajuste de modo no seleccionado es que la lista de indice siempre es constante.

El documento W02018124333 divulga un método para codificar/decodificar una imagen fija o una imagen mévil con
base en un modo de intraprediccion.

El documento WQO2017176030A1 divulga un método para procesar un video que comprende: generar una pluralidad
de candidatos de Modo Mas Probable (MPM); determinar si existe un candidato de MPM idéntico a un modo de
intraprediccion de un bloque actual entre la pluralidad de candidatos de MPM; obtener el modo de intraprediccién del
bloque actual con base en un resultado de la determinacion; y realizar una intraprediccion para el bloque actual con
base en el modo de intraprediccion del bloque actual.
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BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

Realizaciones de la presente solicitud proporcionan aparatos y métodos para decodificacion de acuerdo con las
reivindicaciones independientes. La invencion se expone en la reivindicaciones adjuntas en la presente.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

Las siguientes realizaciones se describen con mayor con referencia a las figuras y dibujos anexos, en los cuales:

La figura 1 es un diagrama de bloques que muestra un ejemplo de un sistema de codificaciéon de video configurado
para implementar realizaciones de la invencién.

La figura 2 es un diagrama de bloques que muestra un ejemplo de un codificador de video configurado para
implementar realizaciones de la invencién.

La figura 3 es un diagrama de bloques que muestra una estructura ejemplar de un decodificador de video
configurado para implementar realizaciones de la invencién.

La figura 4 muestra un diagrama esquematico que ilustra 67 modos de intraprediccion
La figura 5 muestra un diagrama esquematico que ilustra bloques vecinos para derivacion MPM.

La figura 6 muestra un diagrama esquematico que ilustra intra modos de bloques vecinos de segunda hilera
utilizados para derivar los primeros tres modos en la lista de modos remanentes.

La figura 7 muestra un diagrama esquematico que ilustra un ejemplo de los primeros tres modos en el proceso de
generacién de lista de modos remanentes.

La figura 8 muestra un diagrama esquematico que ilustra un ejemplo de un método de decodificacién de video.
La figura 9 muestra otro diagrama esquematico que ilustra un ejemplo de un método de decodificacién de video.
La figura 10 muestra un diagrama de bloques de un aparato.

DESCRIPCION DETALLADA

Se divulgan un aparato y método para intraprediccion. El aparato y método utilizan un proceso de mapeo para
simplificar el procedimiento de célculo para intraprediccion, con el fin de mejorar la eficiencia de la codificacién. El
alcance de proteccion queda definido por las reivindicaciones.

Definiciones de Acrénimos y Glosario

CTU/CTB — Unidad de Arbol de Codificacion / Bloque de Arbol de Codificacién
CU/CB - Unidad de Codificacion / Bloque de Codificacion

PU/PB — Unidad de Prediccién / Bloque de Prediccion

TU/TB — Unidad de Transformada / Bloque de Transformada

HEVC — Codificacion de video de Alta Eficiencia

Esquemas de codificacion de video tales como H.264/AVC y HEVC estan disefiados en funcién del principio exitoso
de la codificacién de video hibrido basada en bloque. Utilizando este principio una imagen primero es dividida en
bloques y después cada bloque es predicho utilizando prediccién de intraimagen o interimagen.

Varias normas de codificacion de video desde H.261 pertenecen al grupo de “cédecs de video hibrido con pérdida”
(es decir, combinan la prediccién espacial y temporal en el dominio de muestra y codificacion de transformada 2D
para aplicar cuantificaciéon en el dominio de transformada). Cada imagen de una secuencia de video tipicamente es
dividida en un conjunto de bloques que no se traslapan y la codificacién tipicamente es ejecutada en un nivel de
bloque. En otras palabras, en el codificador el video es tipicamente procesado, es decir codificado, en un nivel de
bloque (bloque de imagen), por ejemplo, utilizando prediccién espacial (intraimagen) y prediccién temporal
(interimagen) para generar un bloque de prediccion, sustrayendo el bloque de prediccion del bloque actual (bloque
actualmente procesado/que va a ser procesado) para obtener un bloque residual, transformando el bloque residual y
cuantificando el bloque residual en el dominio de transformada para reducir la cantidad de datos que van a ser
transmitidos (compresién), mientras que en el decodificador el procesamiento inverso comparado con el codificador
es parcialmente aplicado al bloque codificado o comprimido para reconstruir el bloque actual para representacién.
Ademas, el codificador duplica el bucle de procesamiento del decodificador de manera que ambos generaran
predicciones idénticas (por ejemplo, intra e inter predicciones) y/o reconstrucciones para procesamiento, es decir,
codificacion, de los blogues subsiguientes.
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Tal como aqui se utiliza, el término "bloque” puede ser una porcién de una imagen o un cuadro. Por conveniencia de
la descripcién, realizaciones de la invencién se describen aqui en referencia a Codificacion de video de Alta
Eficiencia (HEVC) o el software de referencia de la Codificacién de video Versatil (VVC), desarrollado por el Equipo
de Colaboracién Conjunto en Codificacion de video (JCT-VC) del Grupo de Expertos de Codificacién de video ITU-T
(VCEG) y Grupo de Expertos de Imagenes en Movimiento ISO/IEC (MPEG). Un experto en la técnica entendera que
realizaciones de la invencion no se limitan a HEVC o VVC. Este se puede referir a CU, PU, y TU. En HEVC, una
CTU es dividida en CUs utilizando una estructura de arbol cuaternario denotada como arbol de codificacion. La
decision respecto a si se codifica un area de imagen utilizando prediccion de interimagen (temporal} o intraimagen
(espacial) se realiza al nivel de CU. Cada CU puede ser dividida adicionalmente en una, dos o cuatro PUs de
acuerdo con el tipo de division de PU. Dentro de una PU, el mismo proceso de prediccion es aplicado y la
informacién relevante es transmitida al decodificador sobre una base PU. Después de obtener el bloque residual
aplicando el proceso de prediccion basado en el tipo de divisién de PU, una CU puede ser dividida en unidades de
transformada (TUs) de acuerdo con otra estructura de arbol cuaternario similar al arbol de codificacién para la CU.
En el desarrollo mas reciente de la técnica de compresién de video, la divisién de arbol cuaternario y arbol binario
(QTBT) es utilizada para dividir un bloque de codificacién. En la estructura de arbol QTBT, una CU puede tener ya
sea una forma cuadrada o rectangular. Por ejemplo, una unidad de arbol de codificacion (CTU) primero es dividida
por una estructura de arbol cuaternario. Los nodos hoja de arbol cuaternario son divididos adicionalmente por una
estructura de arbol binario. Los nodos hoja de arbol binario son denominados unidades de codificacién (CUs), y esa
segmentacién es utilizada para procesamiento de prediccion y transformada sin alguna division adicional. Esto
significa que la CU, PU y TU tienen el mismo tamafio de bloque en la estructura de bloque de codificacion QTBT. En
paralelo, también se propuso utilizar una divisién multiple, por ejemplo, triple divisién de arbol junto con la estructura
de bloque QTBT.

ITU-T VCEG (Q6/16) e ISO/IEC MPEG (JTC 1/SC 29/WG 11) estan estudiando la necesidad potencial de la
estandarizacion de tecnologia de codificacién de video futura con una compatibilidad de compresion que excede
significativamente aquella de la norma HEVC actual (incluyendo sus extensiones actuales y extensiones a corto
plazo para codificacion de contenido de pantalla y codificacion de alto-rango-dinamico). Los grupos estan trabajando
juntos en esta actividad de exploracién en un esfuerzo de colaboracién conjunto conocido como el Equipo de
Exploraciéon de video Conjunto (JVET) para evaluar los disefios de tecnologia de compresién propuestos por sus
expertos en esta area.

En la siguiente descripcion, se hace referencia a los dibujos acompafantes, los cuales forman parte de la
divulgacion, y en los cuales se muestran, a manera de ilustracion, aspectos especificos en los cuales se puede
colocar la invencién.

Por ejemplo, se entiende que una divulgaciéon en conexién con un método descrito también puede aplicar para un
dispositivo o sistema correspondiente configurado para ejecutar el método y viceversa. Por ejemplo, si se describe
un paso de método especifico, un dispositivo correspondiente puede incluir una unidad para ejecutar el paso del
método descrito, incluso si dicha unidad no se describe o ilustra explicitamente en las figuras. Ademas, se entiende
que las caracteristicas de los diversos aspectos ejemplares aqui descritos se pueden combinar entre si, a menos
que especificamente se observe de otra manera.

La codificacién de video tipicamente se refiere al procesamiento de una secuencia de imagenes, las cuales forman
el video o secuencia de video. El término fotografia, imagen o cuadro pueden ser utilizados/son utilizados como
sinénimos en el campo de la codificacion de video asi como en esta solicitud. Cada imagen tipicamente es dividida
en un conjunto de blogues que no se traslapan. La codificacion/decodificacion de la imagen tipicamente se ejecuta
en un nivel de bloque donde, por ejemplo, la prediccién de inter cuadro o prediccién de intra cuadro son utilizadas
para generar un bloque de prediccién, para sustraer el bloque de prediccién del bloque actual (bloque actualmente
procesado/que va a ser procesado) para obtener un bloque residual, el cual es adicionalmente transformado vy
cuantificado para reducir la cantidad de datos que van a ser transmitidos (compresién) mientras en el lado del
decodificador se aplica el procesamiento inverso al bloque codificado/comprimido para reconstruir el bloque para
representacion.

La figura 1 es un diagrama de bloques esquematico o conceptual que ilustra un sistema de codificacién ejemplar 10,
por ejemplo un sistema de codificacion de video 10 que puede utilizar técnicas para esta presente solicitud (presente
divulgacion). El codificador 20 (por ejemplo, codificador de video 20) y decodificador 30 (por ejemplo, decodificador
de video 30) del sistema de codificacion de video 10 representan ejemplos de dispositivos que pueden ser
configurados para ejecutar técnicas de acuerdo con diversos ejemplos descritos en la presente solicitud. Tal como se
muestra en la figura 1, el sistema de codificacion 10 comprende un dispositivo fuente 12 configurado para
proporcionar datos codificados 13, por ejemplo, una imagen codificada 13, por ejemplo a un dispositivo destino 14
para decodificar los datos codificados 13. El dispositivo fuente 12 comprende un codificador 20, y adicionalmente
puede comprender, es decir, opcionalmente, una fuente de imagenes 16, una unidad de pre-procesamiento 18, por
ejemplo una unidad de pre-procesamiento de imagenes 18, y una interfaz de comunicacién o unidad de
comunicacién 22.

La fuente de imagenes 16 puede comprender o puede ser cualquier tipo de dispositivo de captura de imagenes, por
ejemplo para capturar una imagen del mundo real, y/o cualquier tipo de un dispositivo de generacién de imagen o
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comentario (para codificacién de contenido de pantalla, algunos textos en la pantalla también se consideran una
parte de una imagen o fotografia que se va a codificar), por ejemplo un procesador de graficos de computadora para
generar una imagen animada por computadora, o cualquier tipo de dispositivo para obtener y/o proporcionar una
imagen del mundo real, una imagen animada por computadora (por ejemplo un contenido de pantalla, una imagen
de realidad virtual (VR)) y/o cualquier combinacién de los mismos (por ejemplo a una imagen de realidad aumentada
(AR)).

Una imagen (digital) es o puede ser vista como un arreglo bidimensional o matriz de muestras con valores de
intensidad. Una muestra en el arreglo también se puede referir como pixel (forma breve de elemento de imagen) o
un pel. El nimero de muestras en la direccién (o eje) horizontal y vertical del arreglo o imagen define el tamafio y/o
resolucion de la imagen. Para representacion de color, tipicamente se emplean tres componentes de color, es decir,
la imagen puede ser representada o puede incluir tres arreglos de muestra. En formato RBG o espacio de color, una
imagen comprende un arreglo de muestras rojo, verde y azul correspondientes. Sin embargo, en la codificacién de
video cada pixel tipicamente es representado en un formato de luminancia/crominancia o espacio de color, por
ejemplo YCbCr, el cual comprende un componente de luminancia indicado por Y (en ocasiones también se utiliza L
en su lugar) y dos componentes de crominancia indicados por Cb y Cr. El componente de luminancia (o luma para
abreviar) Y representa la brillantez o intensidad de nivel de grises (por ejemplo tal como en una imagen de escala de
grises), mientras los dos componentes de crominancia (0 croma para abreviar} Cb y Cr representan los
componentes de informacion de color o cromaticidad. Por consiguiente, una imagen en formato YCbCr comprende
un arreglo de muestras de luminancia de valores de muestra de luminancia (Y), y dos arreglos de muestra de
crominancia de valores de crominancia (Cb y Cr). Las imagenes en formato RGB pueden ser convertidas o
transformadas en formato YCbCr y viceversa, el proceso también es conocido como transformacién o conversion de
color. Si una imagen es monocromatica, la imagen puede comprender solamente un arreglo de muestras de
luminancia.

La fuente de imagenes 16 (por ejemplo fuente de video 16) puede ser, por gjemplo una camara para capturar una
imagen, una memoria, por ejemplo una memoria de imagenes, comprendiendo o almacenando una imagen
previamente capturada o generada, y/o cualquier tipo de interfaz (interna o externa) para obtener o recibir una
imagen. La camara puede ser, por ejemplo, una camara local o integrada en el dispositivo fuente, la memoria puede
ser una memoria local o integrada, por ejemplo integrada en el dispositivo fuente. La interfaz puede ser, por ejemplo,
una interfaz externa para recibir una imagen desde una fuente de video externa, por ejemplo un dispositivo de
captura de imagenes externo tal como una camara, una memoria externa, o un dispositivo de generacién de
imagenes externo, por ejemplo un procesador de graficos de computadora externo, computadora o servidor. La
interfaz puede ser cualquier tipo de interfaz, por ejemplo una interfaz cableada o inalambrica, una interfaz optica, de
acuerdo con cualquier protocolo de interfaz de marca propia 0 estandarizado. La interfaz para obtener los datos de
imagen 17 puede ser la misma interfaz que o una parte de la interfaz de comunicacién 22.

A diferencia de la unidad de pre-procesamiento 18 y el procesamiento ejecutado por la unidad de pre-procesamiento
18, la imagen o datos de imagen 17 (por ejemplo datos de video 16) también puede ser referida como imagen sin
procesar o datos de imagen sin procesar 17.

La unidad de pre-procesamiento 18 esta configurada para recibir los datos de imagen (sin procesar) 17 y para
ejecutar pre-procesamiento en los datos de imagen 17 para obtener una imagen pre-procesada 19 o datos de
imagen pre-procesada 19. El pre-procesamiento ejecutado por la unidad de pre-procesamiento 18, por ejemplo,
puede comprender recorte, conversioén de formato de color (por ejemplo de RGB a YCbCr), correccion de color, o
eliminacion de ruido. Se puede entender que la unidad de pre-procesamiento 18 puede ser un componente opcional.

El codificador 20 (por ejemplo codificador de video 20) esta configurado para recibir los datos de imagen pre-
procesada 19 y para proporcionar los datos de imagen codificados 21 (detalles adicionales se proporcionaran a
continuacién, por ejemplo, con base en la figura 2).

La interfaz de comunicacion 22 del dispositivo fuente 12 puede ser configurada para recibir los datos de imagen
codificados 21 y transmitirlos a otro dispositivo, por ejemplo el dispositivo destino 14 o cualquier otro dispositivo, para
almacenamiento o reconstruccion directa, o para procesar los datos de imagen codificados 21 para respectivamente
antes almacenar los datos codificados 13 y/o transmitir los datos codificados 13 a otro dispositivo, por ejemplo el
dispositivo destino 14 o cualquier otro dispositivo para decodificacién o almacenamiento.

El dispositivo destino 14 comprende un decodificador 30 (por ejemplo un decodificador de video 30), y
adicionalmente, es decir, opcionalmente puede comprender una interfaz de comunicacién o unidad de comunicacién
28, una unidad de post-procesamiento 32 y un dispositivo de exhibicion 34.

La interfaz de comunicacién 28 del dispositivo destino 14 estd configurada para recibir los datos de imagen
codificados 21 o los datos codificados 13, por ejemplo directamente desde el dispositivo fuente 12 o desde cualquier
otra fuente, por ejemplo un dispositivo de almacenamiento, por ejemplo un dispositivo de almacenamiento de datos
de imagen codificados.
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La interfaz de comunicacion 22 y la interfaz de comunicacién 28 pueden ser configuradas para transmitir o recibir los
datos de imagen codificados 21 o datos codificados 13 a través de un enlace de comunicacién directo entre el
dispositivo fuente 12 y el dispositivo destino 14, por ejemplo una conexién cableada o inaldmbrica directa, o a través
de cualquier tipo de red, por ejemplo una red cableada o inaldmbrica o cualquier combinacion de las mismas, o
cualquier tipo de red privada y publica, o cualquier tipo de combinacioén de las mismas.

La interfaz de comunicacién 22 puede ser configurada, por ejemplo, para empacar los datos de imagen codificados
21 en un formato apropiado, por ejemplo paquetes, para transmisién sobre un enlace de comunicacion o red de
comunicacion.

La interfaz de comunicacion 28, formando la contraparte de la interfaz de comunicacién 22, puede ser configurada,
por ejemplo, para desempacar los datos codificados 13 con el fin de obtener los datos de imagen codificados 21.

Ambas, la interfaz de comunicacion 22 y la interfaz de comunicacion 28 pueden ser configuradas como interfaces de
comunicacién unidireccionales conforme a lo indicado por la flecha para los datos de imagen codificados 13 en la
figura 1A apuntando desde el dispositivo fuente 12 al dispositivo destino 14, o interfaces de comunicacién
bidireccionales, y se pueden configurar, por ejemplo para enviar y recibir mensajes, por ejemplo para establecer una
conexion, para reconocer e intercambiar cualquier otra informacion relacionada con el enlace de comunicacién y/o
transmisién de datos, por ejemplo transmision de datos de imagen codificados.

El decodificador 30 esta configurado para recibir los datos de imagen codificados 21 y proporcionar los datos de
imagen decodificados 31 o una imagen decodificada 31 (detalles adicionales se describiran a continuacion, por
ejemplo, con base en la figura 3).

El post-procesador 32 del dispositivo destino 14 esta configurado para post-procesar los datos de imagen
decodificados 31 (también denominados datos de imagen reconstruidos), por ejemplo la imagen decodificada 31,
para obtener datos de imagen post-procesados 33, por ejemplo una imagen post-procesada 33. El post-
procesamiento ejecutado por la unidad de post-procesamiento 32 puede comprender, por ejemplo, conversién del
formato de color (por ejemplo de YCbCr a RGB), correccion de color, recorte, o re-muestreo o cualquier otro
procesamiento, por ejemplo para preparar los datos de imagen decodificados 31 para despliegue, por ejemplo por el
dispositivo de exhibicion 34.

El dispositivo de exhibicion 34 del dispositivo destino 14 esta configurado para recibir los datos de imagen post-
procesados 33 para desplegar la imagen, por ejemplo a un usuario o telespectador. El dispositivo de exhibicion 34
puede ser o comprender cualquier tipo de despliegue para representar la imagen reconstruida, por ejemplo una
pantalla o monitor integrado o externo. Las pantallas, por ejemplo pueden comprender pantallas de cristal liquido
(LCD), pantallas de diodos de emisién de luz organica (OLED), pantallas de plasma, proyectores, pantallas micro
LED, cristal liquido en silicio (LCoS), procesador de luz digital (DLP) o cualquier tipo de otra pantalla.

Aunque la figura 1 muestra el dispositivo fuente 12 y el dispositivo destino 14 como dispositivos separados,
realizaciones de dispositivos también pueden comprender ambos o ambas funcionalidades, el dispositivo fuente 12 0
funcionalidad correspondiente y el dispositivo destino 14 o funcionalidad correspondiente. En dichas realizaciones, el
dispositivo fuente 12 o funcionalidad correspondiente y el dispositivo destino 14 o funcionalidad correspondiente
pueden ser implementados utilizando el mismo hardware y/o software o a través de hardware y/o software separado
o cualquier combinacion de los mismos.

Tal como resultara aparente para aquellos expertos en la técnica con base en la descripcion, la existencia y division
(exacta) de funcionalidades de las diferentes unidades o funcionalidades dentro del dispositivo fuente 12 y/o
dispositivo destino 14 como se muestra en la figura 1 pueden variar dependiendo del dispositivo y aplicacién reales.

El codificador 20 (por ejemplo un codificador de video 20} y el decodificador 30 (por ejemplo un decodificador de
video 30) pueden ser implementados como cualquiera de una variedad de circuitos convenientes, tal como uno o
mas microprocesadores, procesadores de sefial digital (DSPs), circuitos integrados de aplicacion especifica (ASICs),
arreglos de puerta programables en campo (FPGAs), lI6gica discreta, hardware, o cualesquiera combinaciones de los
mismos. Si las técnicas son implementadas parcialmente en software, un dispositivo puede almacenar instrucciones
para el software en un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio, conveniente y puede
ejecutar las instrucciones en hardware utilizando uno o mas procesadores para ejecutar las técnicas de esta
divulgacion. Cualquiera de los anteriores (incluyendo hardware, software, una combinacién de hardware y software,
etc.) se puede considerar como uno o mas procesadores. Cada uno del codificador de video 20 y decodificador de
video 30 puede ser incluido en uno o mas codificadores o decodificadores, cualquiera de los cuales puede estar
integrado como parte de un codificador/decodificador combinado (CODEC) en un dispositivo respectivo.

La figura 2 muestra un diagrama de bloques esquematico/conceptual de un codificador de video ejemplar 20 que
esta configurado para implementar las técnicas de la presente solicitud. En el ejemplo de la figura 2, el codificador
de video 20 comprende una unidad de célculo residual 204, una unidad de procesamiento de transformada 206, una
unidad de cuantificacion 208, una unidad de cuantificacién inversa 210, y una unidad de procesamiento de
transformada inversa 212, una unidad de reconstruccion 214, una memoria tampén 216, una unidad de filtro de
bucle 220, una memoria tampén de imagenes decodificadas (DPB) 230, una unidad de procesamiento de prediccion
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260 y una unidad de codificacién por entropia 270. La unidad de procesamiento de prediccién 260 puede incluir una
unidad de interprediccion 244, una unidad de intraprediccion 254 y una unidad de seleccion de modo 262. La unidad
de interprediccion 244 puede incluir una unidad de estimacién de movimiento y una unidad de compensacion de
movimiento (que no se muestra). Un codificador de video 20 como se muestra en la figura 2 puede también ser
referido como codificador de video hibrido o un codificador de video de acuerdo con un cédec de video hibrido.

Por ejemplo, la unidad de calculo residual 204, la unidad de procesamiento de transformada 206, la unidad de
cuantificaciéon 208, la unidad de procesamiento de prediccion 260 y la unidad de codificacién por entropia 270
forman una trayectoria de sefial de avance del codificador 20, mientras que, por gjemplo, la unidad de cuantificacién
inversa 210, la unidad de procesamiento de transformada inversa 212, la unidad de reconstruccién 214, la memoria
tampon 216, el filtro de bucle 220, la memoria tampon de imagenes decodificadas (DPB) 230, la unidad de
procesamiento de predicciéon 260 forman una trayectoria de sefial de retroceso del codificador, en donde la
trayectoria de sefial de retroceso del codificador corresponde a la trayectoria de sefial del decodificador (ver el
decodificador 30 en la figura 3).

El codificador 20 esta configurado para recibir, por ejemplo a través de la entrada 202, una imagen 201 o un bloque
203 de la imagen 201, por ejemplo la imagen de una secuencia de imagenes que forman un video o secuencia de
video. El bloque de imagenes 203 también se puede referir como bloque de imagenes actual o bloque de imagenes
que se van a codificar, y la imagen 201 como imagen actual o imagen que va a ser codificada (en particular en
codificacién de video para distinguir la imagen actual de otras imagenes, por ejemplo imagenes previamente
codificadas y/o decodificadas de la misma secuencia de video, es decir, la secuencia de video que también
comprende la imagen actual).

La unidad de procesamiento de prediccion 260, también referida como unidad de procesamiento de prediccién de
bloque 260, esta configurada para recibir u obtener el bloque 203 (bloque actual 203 de la imagen actual 201) y
datos de imagen reconstruidos, por ejemplo muestras de referencia de la misma imagen (actual) de la memoria
tampoén 216 y/o datos de imagen de referencia 231 de una o una pluralidad de imagenes previamente decodificadas
de la memoria tampon de imagenes decodificadas 230, y procesar dichos datos para prediccién, es decir,
proporcionar un bloque de prediccién 265, el cual puede ser un bloque inter-predicho 245 o un bloque intra-predicho
255.

La unidad de seleccion de modo 262 puede ser configurada para seleccionar un modo de prediccién (por ejemplo un
modo de intra o interprediccién) y/o un bloque de prediccion correspondiente 245 o 255 para que sea utilizado como
el blogue de prediccién 265 para el calculo del bloque residual 205 y para la reconstruccién del bloque reconstruido
215.

Realizaciones de la unidad de seleccién de modo 262 pueden ser configuradas para seleccionar el modo de
prediccion (por ejemplo a partir de aquellos soportados por la unidad de procesamiento de prediccion 260), el cual
proporciona el mejor emparejamiento o en otras palabras el residual minimo (residual minimo significa mejor
compresién para transmisién o almacenamiento), 0 una sobrecarga de sefializacién minima (sobrecarga de
sefializacién minima significa mejor compresién para transmisién o almacenamiento), o que considera o equilibra los
dos. La unidad de seleccién de modo 262 puede ser configurada para determinar el modo de prediccion basado en
la optimizacion de distorsién de tasa (RDO), es decir, seleccionar el modo de prediccion que proporciona una
optimizacién de distorsion de tasa minima o cuya distorsion de tasa asociada cumple con al menos un criterio de
seleccion de modo de prediccién.

La unidad de intraprediccién 254 ademas estd configurada para determinar, con base en el parametro de
intraprediccion, por ejemplo el modo de intraprediccion seleccionado, el bloque de intraprediccion 255. En cualquier
caso, después de seleccionar un modo de intraprediccion para un bloque, la unidad de intraprediccion 254 también
esta configurada para proporcionar el parametro de intraprediccion, es decir informacion indicativa del modo de
intraprediccion seleccionado para el bloque a la unidad de codificacion por entropia 270. En un ejemplo, la unidad de
intraprediccion 254 puede ser configurada para ejecutar cualquier combinacién de las técnicas de intraprediccion
descritas mas adelante.

La figura 3 muestra un decodificador de video ejemplar 30 que esta configurado para implementar las técnicas de la
presente solicitud. El decodificador de video 30 configurado para recibir datos de imagen codificados (por ejemplo
corriente de bits codificada) 21, por ejemplo codificada por el codificador 100, para obtener una imagen decodificada
131. Durante el proceso de decodificacion, el decodificador de video 30 recibe datos de video, por ejemplo una
corriente de bits de video codificado que representa bloques de imagenes de un segmento de video codificado y
elementos de sintaxis asociados, del codificador de video 100.

En el ejemplo de la figura 3, el decodificador 30 comprende una unidad de decodificacion por entropia 304, una
unidad de cuantificacion inversa 310, una unidad de procesamiento de transformada inversa 312, una unidad de
reconstruccion 314 (por ejemplo una sumadora 314), una memoria tampén 316, un filtro de bucle 320, una memoria
tamp6n de imagenes decodificadas 330 y una unidad de procesamiento de prediccién 360. La unidad de
procesamiento de prediccién 360 puede incluir una unidad de interprediccion 344, una unidad de intraprediccion 354,
y una unidad de seleccién de modo 362. El decodificador de video 30, en algunos ejemplos, puede ejecutar un paso
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de decodificacién generalmente reciproco al paso de codificacion descrito con respecto al codificador de video 100
de la figura 2.

La unidad de decodificacién por entropia 304 esta configurada para ejecutar decodificacion por entropia a los datos
de imagen codificados 21 para obtener, por ejemplo, coeficientes cuantificados 309 y/o parametros de codificacion
decodificados (que no se muestran en la figura 3), por ejemplo (decodificados) cualquiera o todos los parametros de
interprediccion, el parametro de intraprediccion, parametros de filiro de bucle, y/u otros elementos de sintaxis. La
unidad de decodificacion por entropia 304 ademas esta configurada para reenviar parametros de interprediccion, el
parametro de intraprediccion y/u otros elementos de sintaxis a la unidad de procesamiento de prediccidon 360. El
decodificador de video 30 puede recibir los elementos de sintaxis al nivel de segmento de video y/o al nivel de
bloque de video.

La unidad de cuantificacion inversa 310 puede ser idéntica en funcién a la unidad de cuantificacién inversa 110, la
unidad de procesamiento de transformada inversa 312 puede ser idéntica en funcién a la unidad de procesamiento
de transformada inversa 112, la unidad de reconstruccién 314 puede ser idéntica en funcién a la unidad de
reconstruccion 114, la memoria tampén 316 puede ser idéntica en funcién a la memoria tampén 116, el filiro de
bucle 320 puede ser idéntico en funcién al filiro de bucle 120, y la memoria tampdn de imagenes decodificadas 330
puede ser idéntica en funcién a la memoria tampén de imagenes decodificadas 130.

La unidad de procesamiento de prediccion 360 puede comprender una unidad de interprediccion 344 y una unidad
de intraprediccién 354, en donde la unidad de interprediccién 344 puede asemejarse a la unidad de interprediccién
144 en funcién, y la unidad de intraprediccion 354 puede asemejarse a la unidad de intraprediccién 154 en funcion.
La unidad de procesamiento de prediccion 360 tipicamente esta configurada para ejecutar la prediccién de bloque
y/u obtener el bloque de prediccion 365 de los datos codificados 21 y recibir u obtener (explicitamente o
implicitamente) los parametros relacionados con prediccién y/o la informacion referente al modo de prediccién
seleccionado, por ejemplo de la unidad de decodificacién por entropia 304.

Cuando el segmento de video es codificado como un segmento intra codificado (I}, la unidad de intraprediccion 354
de la unidad de procesamiento de prediccién 360 esta configurada para generar el bloque de prediccion 365 para un
bloque de imagen del segmento de video actual con base en un modo de intraprediccién sefalizado y datos de
bloques previamente decodificados del cuadro o imagen actual. Cuando el cuadro de video es codificado como un
segmento inter codificado (es decir, B, o P), la unidad de interprediccion 344 (por ejemplo unidad de compensacién
de movimiento) de la unidad de procesamiento de prediccion 360 estd configurada para producir bloques de
prediccién 365 para un bloque de video del segmento de video actual con base en los vectores de movimiento y
otros elementos de sintaxis recibidos desde la unidad de decodificacion por entropia 304. Para interprediccion, los
bloques de prediccidén pueden ser producidos desde una de las imagenes de referencia dentro de una de las listas
de imagenes de referencia. El decodificador de video 30 puede construir las listas de cuadros de referencia, Lista 0 y
Lista 1, utilizando técnicas de construccién por omision basadas en imagenes de referencia almacenadas en DPB
330.

La unidad de procesamiento de prediccion 360 esta configurada para determinar informacién de prediccién para un
bloque de video del segmento de video actual analizando los vectores de movimiento y otros elementos de sintaxis,
y utiliza la informacién de prediccién para producir los bloques de prediccion para el bloque de video actual que esta
siendo decodificado. Por ejemplo, la unidad de procesamiento de prediccion 360 utiliza algunos de los elementos de
sintaxis recibidos para determinar un modo de prediccion (por ejemplo, intra o interprediccion) utilizado para codificar
los bloques de video del segmento de video, un tipo de segmento de interprediccién (por ejemplo, segmento B,
segmento P, o segmento GPB), informacién de construccion para una o mas de las listas de imagenes de referencia
para el segmento, vectores de movimiento para cada bloque de video inter codificado del segmento, estatus de
interprediccion para cada bloque de video inter codificado del segmento, y otra informacién para decodificar los
bloques de video en el segmento de video actual.

La unidad de cuantificacién inversa 310 esta configurada para cuantificar a la inversa, es decir, descuantificar, los
coeficientes de transformada cuantificados proporcionados en la corriente de bits y decodificados por la unidad de
decodificacién por entropia 304. El proceso de cuantificacién inversa puede incluir el uso de un parametro de
cuantificacién calculado por el codificador de video 100 para cada bloque de video en el segmento de video para
determinar un grado de cuantificacion y, de igual manera, un grado de cuantificacion inversa que debiera ser
aplicado.

La unidad de procesamiento de transformada inversa 312 esta configurado para aplicar una transformada inversa,
por ejemplo, una DCT inversa, una transformada de entero inversa, o un proceso de transformada inversa
conceptualmente similar, a los coeficientes de transformada a fin de producir bloques residuales en el dominio de
pixel.

La unidad de reconstruccién 314 (por ejemplo sumadora 314) estd configurada para agregar el bloque de
transformada inversa 313 (es decir, blogue residual reconstruido 313) al bloque de prediccion 365 para obtener un
bloque reconstruido 315 en el dominio de muestra, por ejemplo agregando los valores de muestra del bloque
residual reconstruido 313 y los valores de muestra del bloque de prediccién 365.
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La unidad de filtro de bucle 320 (ya sea en el bucle de codificacion o después del bucle de codificacién) esta
configurada para filtrar el bloque reconstruido 315 para obtener un bloque filtrado 321, por ejemplo para suavizar
transiciones de pixel, o de otra manera mejorar la calidad del video. En un ejemplo, la unidad de filtro de bucle 320
puede ser configurada para ejecutar cualquier combinacién de las técnicas de filtracion descritas mas adelante. La
unidad de filtro de bucle 320 esta destinada a representar uno o mas filtros de bucle tal como un filiro de
desbloqueo, un filtro de desfase adaptable a la muestra (SAO) u otros filtros, por ejemplo un filtro bilateral o un filtro
de bucle adaptable (ALF) o un filtro de suavizacién o perfilado o filtros colaborativos. Aunque la unidad de filtro de
bucle 320 se muestra en la figura 3 como siendo un filtro en bucle, en otras configuraciones, la unidad de filtro de
bucle 320 puede ser implementada como un filtro de post-bucle.

Los bloques de video decodificados 321 en un cuadro o imagen determinada son entonces almacenados en
memoria tampoén de imagenes decodificadas 330, la cual almacena imagenes de referencia utilizadas para
compensacion de movimiento subsiguiente.

El decodificador 30 esta configurado para emitir la imagen decodificada 331, por ejemplo a través de la salida 332,
para presentacién o visualizacién a un usuario.

Se pueden utilizar otras variaciones del decodificador de video 30 para decodificar la corriente de bits comprimida.
Por ejemplo, el decodificador 30 puede producir la corriente de video de salida sin la unidad de filtracién de bucle
320. Por ejemplo, un decodificador basado en no-transformada 30 puede cuantificar a la inversa la sefial residual
directamente sin la unidad de procesamiento de transformada inversa 312 para algunos bloques o cuadros. En otra
implementacién, el decodificador de video 30 puede tener la unidad de cuantificacién inversa 310 y la unidad de
procesamiento de transformada inversa 312 combinadas en una sola unidad.

De acuerdo con la norma HEVC/H.265, hay disponibles 35 modos de intraprediccion. Tal como se muestra en la
figura 4, este conjunto contiene los siguientes modos: modo plano (el indice de modo de intraprediccion es 0), modo
DC (el indice de modo de intraprediccion es 1), y modos direccionales (angulares) que abarcan el rango de 180° y
tienen el rango de valor de indice de modo de intraprediccién de 2 a 34 mostrado por flechas negras en la figura 4.
Para capturar las direcciones de borde arbitrario presentes en video natural, el nimero de intra modos direccionales
es extendido de 33, como se utiliza en HEVC, a 65. Los modos direccionales adicionales se muestran como flechas
punteadas en la figura 4, y los modos plano y DC permanecen iguales. Vale la pena observar que el rango que es
cubierto por los modos de intraprediccion pueden ser mayores que 180°. En particular, 62 modos direccionales con
valores de indice de 3 a 64 cubren el rango de aproximadamente 230°, es decir varios pares de modos tienen
direccionalidad opuesta. En el caso del Modelo de Referencia HEVC (HM) y plataformas JEM, solamente un par de
modos angulares (concretamente, modos 2 y 66) tiene direccionalidad opuesta como se muestra en la figura 4. Para
construir un predictor, modos angulares convencionales toman muestras de referencia y (en caso de ser necesario)
las filtran para obtener un predictor de muestra. El nimero de muestras de referencia requeridas para construir un
predictor depende de la longitud del filtro utilizado para interpolacién (por ejemplo, filtros bilineales y cubicos tienen
longitudes de 2 y 4, respectivamente).

El VTM (Modelo de Prueba Versatil) utiliza 35 Intra modos mientras que el BMS (Ajuste de Referencia) utiliza 67
Intra modos. Para codificar los 67 intra modos, el esquema de codificacién de intra modo actual en BMS utiliza el
siguiente método:

Para acomodar el nimero incrementado de Intra modos direccionales en BMS, se utiliza un método de codificacion
de Intra modo con 6 Modos Mas Probables (MPMs). Estan involucrados dos aspectos técnicos principales.

1) la derivacion de 6 MPMs, y
2) codificacién de entropia de 6 modos MPMs y no-MPMs.

En BMS, los modos incluidos en las listas MPM son clasificados en tres grupos: intra modos vecinos, intra modos
Derivados, e intra modos por omisién.

Cinco modos de intraprediccién vecinos son utilizados para formar la lista MPM. Aquellas ubicaciones de los 5
bloques vecinos son las mismas que aquellas utilizadas en el modo de fusién, es decir, izquierda (L), encima (A),
debajo izquierda (BL), encima derecha (AR), y encima izquierda (AL) como se muestra en la figura 5. Una lista MPM
inicial es formada mediante la insercion de 5 intra modos vecinos, modos plano, y DC en la lista MPM. Se utiliza un
proceso de recorte para eliminar los modos duplicados de manera que solamente modos Unicos son incluidos en la
lista MPM. El orden en el cual se incluyen los modos iniciales es izquierda, encima, plano, DC, debajo izquierda,
encima derecha y encima izquierda.

Si la lista MPM no estd completa (es decir tiene menos de 6 MPMs candidatos en la lista), modos derivados son
agregados, esos intra modos son obtenidos agregando -1 o +1 a los modos angulares los cuales ya estan incluidos
en la lista MPM. La derivacién no se aplica a modos no-angulares, es decir DC o plano.
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Finalmente, si la lista MPM sigue sin estar completa, los modos por omisién son agregados en el orden de: vertical,
horizontal, intra modo 2, y modo diagonal. Como un resultado de este proceso, se genera una lista Unica de 6 modos
MPM.

Para codificacion de entropia de 6 MPMs, se utiliza una binarizacién unaria truncada de los MPMs. Los primeros tres
depositos son codificados con contextos que dependen del modo MPM relacionado con el depésito que actualmente
es sefializado. El modo MPM es clasificado en una de las tres categorias: (a) si el modo pertenece a horizontal
(modo MPM es menor que o igual a una direccion diagonal), (b) vertical (modo MPM es mayor que la direccién
diagonal), o (c) clase no-angular (DC y plano). Por consiguiente, se utilizan tres contextos para sefializar el indice
MPM.

La codificacion de los 61 no-MPMs remanentes se realiza de la siguiente manera. Los 61 no-MPMs primero son
divididos en dos conjuntos: conjunto de modos seleccionados y conjunto de modos no-seleccionados. El conjunto de
modos seleccionados contiene 16 modos y el resto (45 modos) son asignados al conjunto de modos no
seleccionados. El conjunto de modos al que pertenece el modo actual es indicado en la corriente de bits con un
indicador. Después, el modo del conjunto seleccionado es sefializado con un coédigo de longitud fija de 4-bits, y el
modo del conjunto no seleccionado es codificado con un coédigo binario truncado. El conjunto de modos
seleccionados es generado sub-muestreando el total de 61 no-MPMs con indices de la siguiente manera:

Conjunto de modos seleccionados = {0, 4, 8, 12, 16, 20 ... 60}
Conjunto de modos no seleccionados = {1, 2, 3, 5,6,7,9, 10 ... 59}

El resumen de los diferentes mecanismos de sefalizaciéon de INTRA modo se muestra en la tabla 1.

Modos de intraprediccién Indicador MPM Indicador seleccionado | Secuencia de bin (depésito)
Modos MPM (6) 1 0

10

110

1110

11110

11111
Modos seleccionados (16) 0 1 Codigo de longitud fija de 4 bits
Modos no seleccionados (45) | 0 0 Codigo binario truncado

TABLA 1: Sefalizacion de Intra modo LUMA actual en BMS

En otro ejemplo, se utiliza un método de codificacién de Intra modo con 3 Modos Méas Probables (MPMs). En un
ejemplo, elementos de sintaxis intra_luma_mpm_indicador[ x0][y0 ], intra_luma_mpm_idx[x0][y0] e
intra_luma_mpm_remanente[ x0 ][ yO ] especifican el modo de intraprediccion para muestras de luminancia. Los
indices de arreglo x0, y0 especifican la ubicacion (x0 , y0 ) de la muestra de luminancia superior-izquierda del bloque
de prediccién considerado con relacion a la muestra de luminancia superior-izquierda de la imagen. Cuando
intra_luma_mpm_indicador[ x0 ][ yO ] es igual a 1, el modo de intraprediccion es inferido de una unidad de prediccion
intra-predicha vecina.

La intraprediccién para el bloque actual (IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ]) es derivada a través de los siguientes pasos
ordenados:

Las ubicaciones vecinas (xXNbA, yNbA ) y ( xXNbB, yNbB ) se establecen igual a (xPb-1,yPb )y (xPb,yPb -1},
respectivamente.

Para X siendo reemplazado por cualquiera de A o B, las variables candIintraPredModoX son derivadas de la
siguiente forma:

El proceso de derivacion de disponibilidad para un bloque es solicitado con la ubicacién ( xCurr, yCurr ) establecida

igual a ( xPb, yPb ) y la ubicacién vecina (xNbY, yNbY } establecida igual a ( xNbX, yNbX ) como entradas, y la salida
es asignada a disponibleX.

10
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El modo de intraprediccion candidato candintraPredModoX es derivado de la siguiente manera:

Si una o mas de las siguientes condiciones son verdaderas, candintraPredModoX es establecido igual a INTRA_DC.
La variable disponibleX es igual a FALSO.

CuPredModo[ xNbX ][ yYNbX ] no es igual a MODO_INTRA.

Xesigual a By yPb - 1 es menor que ( ( yPb >> CtbLog2TamafioY ) << CtbLog2TamafioY ).

De otra manera, candintraPredModoX es establecido igual a IntraPredModoY[ xNbX ][ yNbX ].

El candModoLista] x ] con x = 0..2 es derivado de la siguiente manera:

Si candintraPredModoB es igual a candintraPredModoA, aplica lo siguiente:

Si candIntraPredModoA es menor que 2 (es decir, igual a INTRA_PLANO o INTRA_DC), candModolista[ x ] con
x = 0..2 es derivado de la siguiente manera:

candModolLista] 0] = INTRA_PLANO

candModolLista[ 1] = INTRA_DC

candModolLista[ 2 ] = INTRA_ANGULAR50

De otra manera, candModoLista[ x ] con x = 0..2 es derivado de la siguiente manera:
candModolLista[ 0 ] = candintraPredModoA

candModolLista] 1] =2 + ( ( candIntraPredModoA + 61 ) % 64 )

candModolLista[ 2] = 2 + ( ( candIntraPredModoA — 1) % 64 )

De otra manera (candintraPredModoB no es igual a candIntraPredModoA), aplica lo siguiente:
candModoLista 0 ] y candModoLista[ 1 ] son derivados de la siguiente manera:
candModolLista[ 0 ] = candintraPredModoA

candModolLista[ 1 ] = candintraPredModoB

Si ninguno de candModoLista] 0 ] y candModol.ista[ 1] es igual a INTRA_PLANQO, candModoLista[ 2 ] es establecido
igual a INTRA_PLANO,

De otra manera, si ninguno de candModoLista] 0 ] y candModoLista 1 ] es igual a INTRA_DC, candModol.ista[ 2 ] es
establecido igual a INTRA_DC,

De otra manera, candModoLista[ 2 ] es establecido igual a INTRA_ANGULARS0.
IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ] es derivado aplicando el siguiente procedimiento:

Si intra_luma_mpm_indicador] xPb J[yPb ] es igual a 1, el IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ] es establecido igual a
candModolLista[ intra_luma_mpm_idx[ xPb ][ yPb ] ].

De otra manera, IntraPredModoY][ xPb ][ yPb ] es derivado aplicando los siguientes pasos ordenados:

El arreglo candModolLista[ x ], x = 0..2 es modificado por los siguientes pasos ordenados:

Cuando candModoLista[ 0 ] es mayor que candModoLista[ 1 ], ambos valores son cambiados de la siguiente forma:
(candModolista[ 0 ], candModolLista[ 1 ]) = Cambiar( candModoLista[ O ], candModoLista[ 1 ] )

Cuando candModolista] 0] es mayor que candModolista[ 2], ambos valores son cambiados de la siguiente
manera:

(candModolista[ 0 ], candModolista[ 2 ]) = Cambiar( candModoLista[ 0 ], candModoLista[ 2 ] )

Cuando candModolista[ 1] es mayor que candModolista[ 2], ambos valores son cambiados de la siguiente
manera:

(candModolista[ 1 ], candModolLista[ 2 ]) = Cambiar( candModoLista[ 1 ], candModoLista[2])  (8-11)
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IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ] es derivado por los siguientes pasos ordenados:
IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ] es establecido igual a intra_luma_mpm_remanente[ xPb ][ yPb ].

Para i igual a 0 a 2, inclusivo, cuando IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ] es mayor que o igual a candModoLista[ i ], el
valor de IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ] es incrementado en uno.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, un cuadro es lo mismo que una imagen. En las formas de
implementacién ofrecidas a continuacién, Gnicamente las listas MPM que incluyen los siguientes modos de
intraprediccion forman parte de la invencién tal como se reivindica: un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal
(HOR_IDX), un modo de intraprediccién que se corresponde con VER_IDX con un desfase 4 y un modo de
intraprediccion que se corresponde con VER_IDX con un desfase -4.

En un aspecto de la presente divulgacién, se divulga un método para construir una lista de Modo Mas Probable,
MPM, , el método comprende:

determinar si un bloque izquierdo de un bloque de codificacion actual esta disponible o no, si el bloque izquierdo del
bloque de codificacion actual estd disponible, agregar un modo de intraprediccién del bloque izquierdo a una lista
MPM;

determinar si un blogue de encima del bloque de codificacién actual esta disponible o no, si el bloque de encima del
bloque de codificacién actual esta disponible, agregar un modo de intraprediccion del bloque de encima a la lista
MPM;

si a modo plano no esta comprendido en la lista MPM, agregar el modo plano a la lista MPM;
si un modo DC no esta comprendido en la lista MPM, agregar el modo DC a la lista MPM.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, si el bloque de encima del bloque de codificaciéon actual
esta disponible y un modo de intraprediccién del bloque de encima no esta comprendido en la lista MPM, agregar €l
modo de intraprediccién del bloque de encima a la lista MPM.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, si el bloque de encima del bloque de codificaciéon actual
esta disponible y un modo de intraprediccion del bloque de encima estd comprendido en la lista MPM, la “adicién”
ejecutada o, se podria decir, el resultado del proceso de “adiciéon” no cambia la lista MPM.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, cuando el modo de prediccion del bloque izquierdo no es
un modo de intraprediccion, el bloque izquierdo del bloque de codificacion actual no esta disponible.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, cuando el bloque de codificacion actual es un bloque de
codificacién ubicado en el lado mas a la izquierda de un cuadro, el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual
no esta disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo es soportado y el
bloque de codificacion actual es un bloque de codificacién ubicado en el lado més a la izquierda de un Mosaico, el
bloque izquierdo del bloque de codificacion actual no esta disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo no es soportado y el
bloque de codificacion actual es un bloque de codificacién ubicado en el lado mas a la izquierda de un Mosaico pero
no en el lado mas a la izquierda de un cuadro, el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual esta disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo es soportado y el
bloque de codificacién actual es un bloque de codificacién ubicado en el lado mas a la izquierda de un segmento, el
bloque izquierdo del bloque de codificacion actual no esta disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo no es soportado y el
bloque de codificacion actual es un blogue de codificacion ubicado en el lado mas a la izquierda de un segmento
pero no en el lado mas a la izquierda de un cuadro, el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual esta
disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, cuando el modo de prediccion del bloque de encima no es
un modo de intraprediccion, el bloque de encima del bloque de codificaciéon actual no esta disponible.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, cuando el bloque de codificacion actual es un bloque de
codificacién ubicado en el lado mas superior de un cuadro, el bloque de encima del blogue de codificacién actual no
esta disponible.

12



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2982416T3

En una forma de implementaciéon de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo es soportado y el
bloque de codificacién actual es un bloque de codificacion ubicado en el lado mas superior de un Mosaico, el bloque
de encima del bloque de codificacion actual no esta disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo no es soportado y el
bloque de codificacion actual es un bloque de codificacién ubicado en el lado mas superior de un Mosaico pero no
en el lado mas superior de un cuadro, el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo es soportado y el
bloque de codificacion actual es un bloque de codificacién ubicado en el lado mas superior de un segmento, el
bloque de encima del bloque de codificacion actual no esta disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde el procesamiento paralelo no es soportado y el
bloque de codificacién actual es un bloque de codificacién ubicado en el lado mas superior de un segmento pero no
en el lado mas superior de un cuadro, el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible.

En una forma de implementaciéon de la presente solicitud, cuando el tamafio de memoria tampdén de linea esta
restringido y el bloque de codificacién actual es un bloque de codificacion ubicado en el lado mas superior de una
CTU actual, el bloque de encima del bloque de codificacién actual no esta disponible.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, en donde cuando el bloque de codificacién actual es un
bloque de codificacién no ubicado en el lado mas a la izquierda de un cuadro, el bloque izquierdo del blogue de
codificacion actual esta disponible.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, en donde cuando el bloque de codificaciéon actual es un
bloque de codificacion no ubicado en el lado mas encima de un cuadro, el bloque de encima del bloque de
codificacion actual esta disponible.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende: si una cantidad de modos
de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, verificar si un primer modo de intraprediccion de un
conjunto de modos de intraprediccién esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién
a la lista MPM si el primer modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de
modos de intraprediccién comprende un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccion), un modo
horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX).

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: agregar un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo
diagonal (DIA_IDX) a la lista MPM.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende una lista de candidatos de
modo angular comprendiendo o consistiendo de: un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un
intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) en la lista MPM; y el método
ademas comprende: determinar iterativamente de acuerdo con su orden en la lista, si un modo angular de la lista
esta en la lista MPM, y si el modo angular respectivo no esta en la lista MPM agregar el modo angular respectivo a la
lista MPM.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, en donde la construccién de la lista MPM comienza con el
paso de determinar si un bloque izquierdo de un bloque de codificacién actual esta disponible o no, por ejemplo con
base en una lista MPM vacia.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el bloque izquierdo del
bloque de codificacion actual no esta disponible y otro bloque en la direccién izquierda general esta disponible (por
ejemplo BL o AL en la figura 5), insertar el modo de intraprediccién del otro bloque en la lista MPM, si el bloque
izquierdo esta disponible, no insertar el modo de intraprediccion del otro bloque en la lista MPM.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el bloque de encima del
bloque de codificacion actual no esta disponible y otro bloque en la direccién de encima general esta disponible (por
ejemplo AR o AL en la figura 5), insertar el modo de intraprediccién del otro bloque en la lista MPM, si el bloque de
encima esta disponible, no insertar el modo de intraprediccién del otro bloque en la lista MPM.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: agregar un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX}, un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo
diagonal (DIA_IDX) en la lista MPM en caso que no estén en la lista MPM.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si ambos el bloque izquierdo y el bloque de encima del bloque de codificacién actual no son angulares, entonces
revisar adicionalmente uno mas de los otros bloques vecinos (por ejemplo BL o AL 0 AR en la figura 5). Si cualquiera
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de ellos (BL, o AL, o AR) es angular, entonces utilizar este modo angular como el modo angular de inicio para el
proceso de derivacién -1+1, como se describié antes.

En una forma de implementacioén de la presente solicitud, un valor correspondiente al VER_IDX es 50; un valor
correspondiente al HOR_IDX es 18; un valor correspondiente al VDIA_IDX es 66, y este valor puede ser el valor mas
grande en los valores correspondientes a los modos angulares; el valor 2 correspondiente al intra modo 2 puede ser
el valor mas pequefio en los valores correspondientes a los modos angulares; un valor correspondiente al DIA_IDX
es 34.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista
MPM es menor que un umbral, verificar si un primer modo de intraprediccién de un conjunto de modos de
intraprediccion esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista MPM si el
primer modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de
intraprediccion comprende un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccion), un modo horizontal
(HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX).

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, agregar iterativamente un
modo de intraprediccién de un conjunto de modos de intraprediccién comprendiendo un modo vertical (VER_IDX),
un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal
(DIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccién no esta
comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el blogue izquierdo del bloque de codificacién actual no esta disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal
(DIA_IDX) 0 un intra modo 2 (2).

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intrapredicciéon de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal (DIA_IDX) o un intra modo 2 (2)
de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no estd comprendido
en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:
si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX) (como primer modo de intraprediccion), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccion
correspondiente a VER_IDX con un desfase -4 o un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un
desfase 4.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX
con un desfase -4 esté utilizando el valor correspondiente al VER_IDX para agregar el desfase -4 y obtener el valor
del modo de intraprediccién correspondido, por ejemplo, debido a que el valor de VER_IDX es 50, un modo de
intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase -4 es el modo de intraprediccién 46, un modo de
intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 es el modo de intraprediccién 54. Los otros ejemplos
con desfase tienen un proceso similar a este ejemplo.

Observar que cuando se ejecuta -1 0 +1 u otros valores de desfase, esto pudiera involucrar una operacién de cierre
ascendente y cierre descendente, por ejemplo, debido a que el valor de intra modo (2) es 2 (el valor mas pequefio
en los valores correspondientes a los modos angulares), entonces el intra modo (2)-1 seria 66 (caso de cierre
ascendente), o debido a que el valor de VDIA_IDX es 66 (el valor mas grande en los valores correspondientes a los
modos angulares), entonces VDIA_IDX +1 seria 2 (caso de cierre descendente).
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En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:
si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intrapredicciéon de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX
con un desfase -4 o un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 de acuerdo con el
orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM,
hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:
si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX) (como primer modo de intraprediccion), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccion
correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 o un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un
desfase -4.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:
si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intrapredicciéon de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX
con un desfase 4 o un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase -4 de acuerdo con el
orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM,
hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende uno de los siguientes
conjuntos de modos de intraprediccion:

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a
VER _IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccion correspondiente a
VER_IDX con un desfase 4; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccion correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccion correspondiente a
VER_IDX con un desfase +1; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a
VER _IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA _IDX con un desfase -4; 0
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un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA _IDX con un desfase -4; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA _IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo
de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -1.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intraprediccién de un conjunto de modos de intraprediccién de acuerdo con el
orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM,
hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral;

en donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende uno de los siguientes conjuntos de modos de
intraprediccion sets:

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase +1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
blogue de codificacién actual no esté disponible,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo horizontal
(HOR_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX).

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
blogue de codificacién actual no esté disponible,
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agregar iterativamente un modo de intrapredicciéon de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un
modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque
de codificacién actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX) (como primer modo de intraprediccion), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX).

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque
de codificacién actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,

agregar iterativamente un modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccién comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el
modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es
igual al umbral.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
bloque de codificacion actual no esté disponible,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende un modo horizontal
(HOR_IDX) (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX).

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
blogue de codificacién actual no esté disponible,

agregar iterativamente un modo de intrapredicciéon de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un
modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque
de codificacién actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX) (como primer modo de intraprediccion), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccion
correspondiente a VER_IDX con un desfase -4 o un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un
desfase 4.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque
de codificacién actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,

agregar iterativamente un modo de intraprediccién de un conjunto de modos de intraprediccion comprende un modo
vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un
desfase -4 o un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 de acuerdo con el orden
antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, hasta
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que la cantidad de modos de prediccién es igual al umbral.
En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el bloque de encima del bloque de codificacion actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende uno de los siguientes
conjuntos de modos de intraprediccion:

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a
HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a HOR_IDX con un desfase -4, y HOR_IDX agregan un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccion
correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccion
correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccion
correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccion
correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un
intra modo 2 (2) con un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un
intra modo 2 (2) con un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un
intra modo 2 (2) con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX } (como primer modo de intraprediccién), un intra modo 2 (2), un modo de
intraprediccion correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un
intra modo 2 (2) con un desfase 1.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el bloque de encima del bloque de codificacion actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intraprediccién de un conjunto de modos de intraprediccién de acuerdo con el
orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM,
hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral;

en donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende uno de los siguientes conjuntos de modos de
intraprediccion:

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -4, y HOR_IDX agregan un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
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(2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1; o

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, agregar iterativamente un
modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un modo vertical (VER_IDX),
un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal
(DIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del blogque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal (DIA_IDX) o un intra modo 2 (2).

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el bloque
izquierdo del bloque de codificacion actual no esta disponible y una cantidad de modos de intraprediccién en la lista
MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intraprediccién de un conjunto de modos de intraprediccién comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal (DIA_IDX) o un intra modo 2 (2)
de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta comprendido
en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, se podria entender que la adicién de un modo de
intraprediccion a la lista MPM esta agregando un valor correspondiente al modo de intraprediccion en la lista MPM.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el umbral es 6.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el bloque izquierdo del
bloque de codificacion actual esta disponible y el modo de intraprediccién del bloque izquierdo es un modo angular,
agregar un desfase al modo de prediccién del bloque izquierdo para obtener un nuevo modo de prediccién, si el
nuevo modo de prediccidn no esta en la lista MPM, agregar el nuevo modo de prediccion a la lista MPM.

En un ejemplo, el desfase es -1; en otro ejemplo, el desfase es 1. En algunos ejemplos, el desfase puede ser 2 o0 -2.

En una implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el bloque de encima del bloque de
codificacion actual esta disponible y el modo de intraprediccion del bloque de encima es un modo angular, agregar
un desfase al modo de prediccion del bloque de encima para obtener un modo de prediccion por encima del
desfase, si el modo de prediccién por encima del desfase no esta en la lista MPM, agregar el modo de prediccion por
encima del desfase a la lista MPM.

En un ejemplo, el desfase es -1; en otro ejemplo, el desfase es 1. En algunos ejemplos, el desfase puede ser 2 o0 -2.
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En un aspecto de la presente solicitud, un codificador comprende circuitos de procesamiento para llevar a cabo los
métodos anteriores.

En un aspecto de la presente solicitud, un decodificador comprende circuitos de procesamiento para llevar a cabo
los métodos anteriores.

En un aspecto de la presente solicitud, un producto de programa de computadora comprende un coédigo de
programa para ejecutar los métodos anteriores.

En un aspecto de la presente solicitud, un decodificador para construir una lista de Modo Mas Probable, MPM,
comprendiendo: uno o mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio
acoplado a los procesadores y almacenando programacién para ejecucidon por los procesadores, en donde la
programacion, cuando es ejecutada por los procesadores, configura el decodificador para llevar a cabo los métodos
anteriores.

En un aspecto de la presente solicitud, un codificador para construir una lista de Modo Mas Probable, MPM,
comprende: uno o0 mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio
acoplado a los procesadores y almacenando programacién para ejecucidon por los procesadores, en donde la
programacion, cuando es ejecutada por los procesadores, configura el codificador para llevar a cabo los métodos
anteriores.

En un ejemplo,
Paso uno: determinar si un bloque izquierdo de un bloque de codificacién actual esta disponible o no.

Si el blogue izquierdo del bloque de codificacién actual esta disponible, agregar un modo de intraprediccion del
bloque izquierdo a una lista MPM. La lista MPM puede ser una lista vacia, si el bloque izquierdo del bloque de
codificacién actual esta disponible, un modo de intraprediccion del bloque izquierdo es agregado a la lista MPM,
después la lista MPM incluye un modo de intraprediccion; y si el bloque izquierdo del bloque de codificacion actual
no esta disponible, la lista MPM sigue siendo una lista vacia después del paso uno.

Paso dos: determinar si un bloque de encima del blogue de codificacién actual esta disponible o no.

Si el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible, agregar un modo de intraprediccién del
bloque de encima a la lista MPM. La lista MPM puede incluir el modo de intraprediccién del bloque izquierdo o seguir
siendo una lista vacia.

Si el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible y la lista MPM incluye el modo de
intraprediccion del bloque izquierdo, entonces se determinara si el modo de intraprediccion del bloque de encima es
el mismo que el modo de intraprediccion del bloque izquierdo, si son los mismos, el resultado del paso “agregar un
modo de intraprediccién del bloque de encima a la lista MPM” no cambia la cantidad de modo de intraprediccion en
la lista MPM, la lista MPM solamente incluye un modo de intraprediccién; si el modo de intraprediccion del bloque de
encima no es el mismo que el modo de intraprediccion del bloque izquierdo, agregar el modo de intraprediccion del
bloque de encima a la lista MPM y entonces la lista MPM incluye dos modos de intraprediccion.

Si el bloque de encima del bloque de codificacion actual esta disponible y la lista MPM sigue siendo una lista vacia,
agregar el modo de intraprediccién del bloque de encima a la lista MPM, la lista MPM incluye solamente un modo de
intraprediccion.

Si el bloque de encima del bloque de codificacién actual no esté disponible y la lista MPM incluye el modo de
intraprediccion del bloque izquierdo, la lista MPM seguira incluyendo solamente el modo de intraprediccion del
bloque izquierdo.

Si el bloque de encima del bloque de codificacién actual no esta disponible y la lista MPM sigue siendo una lista
vacia, la lista MPM seguira siendo una lista vacia.

Paso tres: si un modo plano no esta en la lista MPM, agregar el modo plano a la lista MPM.
Si después del paso dos, la lista MPM no incluye un modo plano, entonces agregar el modo plano a la lista MPM.

Si el modo de intraprediccion del bloque izquierdo y el modo de intraprediccion del bloque de encima no estan
disponibles, o el modo de intraprediccion disponible no es el modo plano, la lista MPM no incluye un modo plano.

Si un modo plano esta en la lista MPM, ir al paso cuatro.
Paso cuatro: si un modo DC no esté en la lista MPM, agregar el modo DC a la lista MPM.

Si después del paso dos o el paso tres, la lista MPM no incluye un modo DC, entonces agregar el modo DC a la lista
MPM.
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Si ambos el modo de intraprediccion del bloque izquierdo y el modo de intraprediccién del bloque de encima no
estan disponibles, o el modo de intraprediccion disponible no es el modo DC, la lista MPM no incluye un modo DC.

Si un modo DC esta en la lista MPM, ir a los siguientes pasos o terminar la construccién de la lista MPM.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, en cada paso, el proceso para agregar un modo de
prediccion a la lista MPM necesita garantizar que no haya modos de prediccién duplicados en la lista MPM. Por lo
tanto, si un modo de intraprediccién que necesita ser agregado a la lista MPM es el mismo que un modo de
intraprediccion en la lista MPM, el proceso de “adicién” no cambia la lista MPM o el proceso de “adicién” no es
ejecutado.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, después del paso 4, solamente si existe el modo angular,
entonces lo hace angular-1, angular+1.

En un ejemplo, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es seis. Después del paso cuatro, hay
tres casos referentes a la longitud de MPM:

Caso 1: la longitud MPM es 2: > ambos L y A no angulares(>DC) o no disponibles, solamente plano y DC en >
utilizar todos los cuatro modos por omision.

Caso 2: la longitud MPM es 3: - uno de L y A es angular, o son angulares. - utilizar un modo por omisién.

Case 3: la longitud MPM es 4: - ambos L y A son angulares y son diferentes = no se utiliza un modo por omisién,
debido a que se agregara al menos uno de L-1, L+1. Si uno de ellos es un duplicado de lo anterior (diff(L-A)=1),
entonces al menos uno de A-1 y A+1 sera insertado adicionalmente.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el blogue izquierdo del
bloque de codificacion actual esta disponible y el modo de intraprediccién del bloque izquierdo es un modo angular,
agregar un desfase al modo de prediccién del bloque izquierdo para obtener un nuevo modo de prediccion, si el
nuevo modo de prediccion no esta en la lista MPM, agregar el nuevo modo de prediccion a la lista MPM.

En otro ejemplo, la lista MPM incluye seis modos de intraprediccién, debido a que los cuatro pasos anteriores
solamente podrian obtener cuatro modos de intraprediccion en el caso mas grande. El método ademas comprende:

Paso cinco: si el bloque izquierdo del bloque de codificacion actual esta disponible y el modo de intraprediccion del
bloque izquierdo es un modo angular, agregar un desfase al modo de prediccién del bloque izquierdo para obtener
un nuevo modo de prediccion, y si el nuevo modo de prediccién no esta en la lista MPM, agregar el nuevo modo de
prediccion a la lista MPM.

Por ejemplo, si el bloque izquierdo del bloque de codificacion actual es el modo angular 27 (un valor correspondiente
a este modo angular de intraprediccién es 27), y la lista MPM después de los cuatro pasos anteriores es (27, 15, 0,
1). Agregar un desfase al modo de prediccién del bloque izquierdo para obtener un nuevo modo de prediccion, si el
nuevo modo de prediccion no esta en la lista MPM, agregar el nuevo modo de prediccién a la lista MPM. En un
ejemplo, el desfase es -1, de manera que el nuevo modo de prediccion es 26 y una lista MPM actualizada es (27, 15,
0, 1, 26). En otro ejemplo, el desfase es 1, de manera que el nuevo modo de prediccién es 28 y una lista MPM
actualizada es (27, 15, 0, 1, 28). En otro ejemplo, el paso cinco podria agregar dos desfases al modo de
intraprediccion del bloque izquierdo, primero agregar -1 y después agregar 1 o primero agregar 1 y después agregar
-1, de manera que la lista MPM actualizada puede ser (27, 15, 0, 1, 26, 28) 0 (27, 15, 0, 1, 28, 26).

Después del paso cinco, verificar si la lista MPM esta llena (si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista
MPM es igual a un umbral, por ejemplo, el umbral es 6, entonces la lista MPM esta llena. Si una cantidad de modos
de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, entonces la lista MPM no esta llena). Si la lista MPM
esté llena, terminar de construir la lista MPM; si la lista MPM no esté llena, ir a los siguientes pasos.

Y si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no esta disponible, el paso cinco no es ejecutado y
entonces avanzar a los siguientes pasos.

Observar que cuando se agrega un desfase (por ejemplo, -1 0 +1) a un modo de prediccién angular, esto pudiera
involucrar una operacién de cierre ascendente y cierre descendente, por ejemplo, si un modo de prediccidn angular
angularlzquierdo es 2, entonces angularlzquierdo-1 seria 66 (caso de cierre ascendente), o si angularlzquierdo es
66, entonces angularlzquierdo+1 seria 2 (caso de cierre descendente).

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el bloque de encima del
bloque de codificacién actual esta disponible y el modo de intraprediccion del bloque de encima es un modo angular,
agregar un desfase al modo de prediccién del bloque de encima para obtener un modo de prediccién por encima del
desfase, si el modo de prediccidon por encima del desfase no esta en la lista MPM, agregar el modo de prediccion por
encima del desfase a la lista MPM.

En un ejemplo, el método ademéas comprende:
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Paso seis: si el bloque de encima del bloque de codificacion actual esta disponible y el modo de intraprediccién del
bloque de encima es un modo angular, agregar un desfase al modo de prediccién del bloque de encima para obtener
un modo de prediccién por encima del desfase, y si el modo de prediccion por encima del desfase no esté en la lista
MPM, agregar el nuevo modo de prediccién a la lista MPM.

Por ejemplo, si el bloque de encima del bloque de codificacién actual es modo angular 26 (un valor correspondiente
a este modo de intraprediccién angular es 26), y la lista MPM después de los cinco pasos anteriores es (27, 26, 0, 1,
28). Agregar un desfase al modo de prediccién del bloque izquierdo para obtener un modo de prediccién por encima
del desfase, si el modo de prediccion por encima del desfase no esta en la lista MPM, agregar el modo de prediccién
por encima del desfase a la lista MPM. En un ejemplo, el desfase es -1, de manera que el modo de prediccion por
encima del desfase es 25 y una lista MPM actualizada es (27, 26, 0, 1, 28, 25). En otro ejemplo, el desfase es 1, de
manera que el modo de prediccion por encima del desfase es 27 y la insercién del modo de desfase de encima 27
es bloqueado, debido a que el modo 27 ha sido insertado. En otro ejemplo, el paso seis podria agregar dos desfases
al modo de intraprediccion del bloque anterior, primero agregar -1 y después agregar 1 o primero agregar 1y
después agregar -1, si la lista MPM sigue sin estar llena después de agregado un desfase.

Y si el bloque de encima del bloque de codificacién actual no esta disponible, el paso seis no es ejecutado y se
avanza a los siguientes pasos. Después del paso seis, verificar si la lista MPM esta llena (una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es igual a 6). Si la lista MPM esta llena, terminar de construir la lista MPM; si |a lista
MPM no esta llena (una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que 6), avanzar a los
siguientes pasos.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral (por ejemplo, el umbral es 6),
utilizar una lista por omisién para construir la lista MPM.

En un ejemplo, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, una lista por
omisién comprende un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX).

En un ejemplo, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, una lista por
omisién comprende un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase -
4 o un VER_IDX agregar un desfase 4.

En un ejemplo, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, una lista por
omisién comprende un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase 4
o un VER_IDX agregar un desfase -4.

En un ejemplo, si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no esta disponible y una cantidad de modos
de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, una lista por omisién comprende:

modo vertical (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), modo diagonal (DIA_IDX) o intra modo 2 (2); o

modo vertical (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VER_IDX agregar un desfase -1, y VER_IDX agregar
un desfase 1; 0

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VER_IDX agregar un desfase -4, y VER_IDX
agregar un desfase 4; o

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VDIA_IDX agregar un desfase -4, y VER_IDX
agregar un desfase -1; o

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VDIA_IDX agregar un desfase -4, y VER_IDX
agregar un desfase +1; 0

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VDIA_IDX agregar un desfase -1, y VER_IDX
agregar un desfase -1; o

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VDIA_IDX agregar un desfase -1, y VER_IDX
agregar un desfase 1; 0

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VER_IDX agregar un desfase -1, y VDIA_IDX
agregar un desfase -4; o

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VER_IDX agregar un desfase 1, y VDIA_IDX
agregar un desfase -4; o

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VER_IDX agregar un desfase -1, y VDIA_IDX
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agregar un desfase -1; o

modos verticales (VER_IDX), modo vertical diagonal (VDIA_IDX), VER_IDX agregar un desfase 1, y VDIA_IDX
agregar un desfase -1.

En un ejemplo, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de
encima del bloque de codificacion actual no esté disponible, una lista por omision comprende:

un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX).

En un ejemplo, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque
izquierdo del blogue de codificacion actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificaciéon actual
esta disponible, una lista por omisién comprende:

un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX); o

un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase -4 o un VER_IDX
agregar un desfase 4; o

un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase 4 o un VER_IDX
agregar un desfase -4.

En un ejemplo, si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral y el bloque de
encima del bloque de codificacion actual no esté disponible, una lista por omision comprende:

modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), HOR_IDX agregar un desfase -1, y HOR_IDX agregar un desfase
1;0

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), HOR_IDX agregar un desfase -4, y HOR_IDX agregar un
desfase 4; o

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un intra modo 2 (2) agregar un desfase 4, y HOR_IDX agregar
un desfase -1; 0

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un intra modo 2 (2) agregar un desfase 4, y HOR_IDX agregar
un desfase 1; 0

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un intra modo 2 (2) agregar un desfase 1, y HOR_IDX agregar
un desfase -1; 0

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un intra modo 2 (2) agregar un desfase 1, y HOR_IDX agregar
un desfase 1; 0

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), HOR_IDX agregar un desfase -1, y un intra modo 2 (2) agregar
un desfase 4; o

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), HOR_IDX agregar un desfase 1, y un intra modo 2 (2) agregar
un desfase 4; o

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), HOR_IDX agregar un desfase -1, y un intra modo 2 (2) agregar
un desfase 1; 0

modos horizontales (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), HOR_IDX agregar un desfase 1, y un intra modo 2 (2) agregar
un desfase 1.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, cuando un bloque izquierdo del bloque de codificacion
actual no esta disponible, un bloque de encima del bloque de codificacion actual puede estar disponible o puede no
estar disponible.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, cuando un bloque de encima del bloque de codificacién
actual no esta disponible, un bloque izquierdo del blogue de codificacién actual puede estar disponible o puede no
estar disponible.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: agregar un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX}, un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo
diagonal (DIA_IDX) a la lista MPM.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende: si una cantidad de modos

23



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2982416T3

de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, verificar si un primer modo de intraprediccion de un
conjunto de modos de intraprediccién esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién
a la lista MPM si el primer modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de
modos de intraprediccion comprende un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2
(2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX).

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si una cantidad de modos
de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, agregar iterativamente un modo de intraprediccion de un
conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX),
un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) de acuerdo con el orden
antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intrapredicciéon no esta comprendido en la lista MPM, hasta
que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En un ejemplo, después del paso seis, si la lista MPM sigue sin estar llena (una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM menor que un umbral), agregar un modo de intraprediccién en una lista de modos por
omisién ordenadamente en la lista MPM si este modo o estos modos no estan en la lista MPM, repetir este paso
hasta que la lista MPM esta llena.

Paso siete: agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) a la lista MPM.

Por ejemplo, si un modo vertical no esta en la lista MPM y la lista MPM no esta llena, agregar el modo vertical a la
lista MPM, si la lista MPM esta llena después de agregar el modo vertical, terminar de construir la lista MPM.

Y si la lista MPM sigue sin estar llena después de agregar el modo vertical, verificar si un modo horizontal esta en la
lista MPM. Si el modo horizontal esta en la lista MPM, verificar adicionalmente si un intra modo 2 esta en la lista
MPM; si el modo horizontal no esta en la lista MPM, agregar el modo horizontal a la lista MPM. Repetir este paso
hasta que la lista MPM esta llena.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, en el paso siete, con las listas de modos por omisién, cada
insercién del modo por omisién a la lista MPM debera asegurarse que no se inserte un modo duplicado. Si la
insercién es exitosa, se realiza otra verificacién para detectar si la MPM esta llena. En caso de ser asi, entonces
termina el proceso de construccion MPM; de otra manera, continuar con la insercién con otro modo por omisién en €l
orden especificado.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: si el blogue izquierdo del
bloque de codificacién actual no esta disponible y una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es
menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal (DIA_IDX) o un intra modo 2 (2).

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si el blogue izquierdo del bloque de codificacién actual no esta disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccién comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal (DIA_IDX) o un intra modo 2 (2)
de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta comprendido
en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En un ejemplo, después del paso seis, si la lista MPM sigue sin estar completa y el bloque izquierdo del bloque de
codificacion actual no esta disponible, agregar el modo de intraprediccion en una lista de modos por omisién
ordenada a la lista MPM si este modo o estos modos no estan en la lista MPM, repetir este paso hasta que la lista
MPM esta completa.

Paso siete: agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal
(DIA_IDX) o un intra modo 2 (2) a la lista MPM.

Por ejemplo, si un modo vertical no esta en la lista MPM y la lista MPM no esté completa, agregar el modo vertical a
la lista MPM, si la lista MPM esta completa después de agregar el modo vertical, terminar de construir la lista MPM.

Y si la lista MPM sigue sin estar completa después de agregar el modo vertical, verificar si un modo diagonal vertical
esté en la lista MPM. Si el modo diagonal vertical esta en la lista MPM, verificar adicionalmente si un modo diagonal
esta en la lista MPM; si el modo diagonal no esta en la lista MPM, agregar el modo diagonal a la lista MPM. Repetir
iterativamente este paso hasta que la lista MPM esta completa.
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En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
blogue de codificacién actual no esté disponible,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo horizontal
(HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo diagonal vertical (VDIA_IDX).

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
blogue de codificacién actual no esté disponible,

agregar iterativamente un modo de intrapredicciéon de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un
modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

En un ejemplo, después del paso, si la lista MPM sigue sin estar completa, el bloque de encima del bloque de
codificacion actual no esta disponible, agregar el modo de intraprediccion en una lista de modos por omisién
ordenada a la lista MPM si este modo o estos modos no estan en la lista MPM, repetir iterativamente este paso
hasta que la lista MPM est4 llena.

Paso siete: agregar un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX) a la lista MPM.

Por ejemplo, si un modo horizontal no esté en la lista MPM y la lista MPM no esta llena, agregar el modo horizontal a
la lista MPM, si la lista MPM esté llena después de agregar el modo horizontal, terminar de construir la lista MPM.

Y si la lista MPM sigue sin estar llena después de agregar el modo horizontal, verificar si un intra modo 2 esta en la
lista MPM. Si el intra modo 2 esta en la lista MPM, verificar adicionalmente si un modo diagonal esta en la lista MPM;
si el modo diagonal no esta en la lista MPM, agregar el modo diagonal a la lista MPM. Repetir iterativamente este
paso hasta que la lista MPM esta llena.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende: si una cantidad de modos
de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque de codificacion actual
esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX}, un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo
diagonal (DIA_IDX).

En una forma de implementacion de la presente solicitud, el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque
de codificacién actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,

agregar iterativamente un modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccién comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el
modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es
igual al umbral.

En un ejemplo, después del paso seis, si la lista MPM sigue sin estar completa, el bloque izquierdo del bloque de
codificacion actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual también esta disponible,
agregar el modo de intraprediccién en una lista de modos por omisién a la lista MPM si este modo o estos modos no
estan en la lista MPM, repetir iterativamente este paso hasta que la lista MPM esté llena.

Paso siete: agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) a la lista MPM.

Por ejemplo, si un modo vertical no esta en la lista MPM y la lista MPM no esta llena, agregar el modo vertical a la
lista MPM, si la lista MPM esta llena después de agregar el modo vertical, terminar de construir la lista MPM.

Y si la lista MPM sigue sin estar llena después de agregar el modo vertical, verificar si un modo horizontal esta en la
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lista MPM. Si el modo horizontal esta en la lista MPM, verificar adicionalmente si un intra modo 2 esta en la lista
MPM; si el intra modo 2 no esta en la lista MPM, agregar el intra modo 2 a la lista MPM. Repetir iterativamente este
paso hasta que la lista MPM esta llena.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: agregar un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase -4 o un VER_IDX agregar un desfase
4 a la lista MPM.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método ademas comprende: agregar un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase 4 o un VER_IDX agregar un desfase -
4 a la lista MPM.

En un ejemplo, después del paso seis, si la lista MPM sigue sin estar completa, agregar el modo de intraprediccion
en una lista de modos por omisién a la lista MPM si este modo o estos modos no estan en la lista MPM, repetir
iterativamente este paso hasta que la lista MPM esté completa.

Paso siete: agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase -
4 o0 un VER_IDX agregar un desfase 4 a la lista MPM; o agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal
(HOR_IDX), a VER_IDX agregar un desfase 4 o un VER_IDX agregar un desfase -4 a la lista MPM.

Por ejemplo, si un modo vertical no esta en la lista MPM y la lista MPM no esta completa, agregar el modo vertical a
la lista MPM, si la lista MPM esta completa después de agregar el modo vertical, terminar de construir la lista MPM.

Y si la lista MPM sigue sin estar completa después de agregar el modo vertical, verificar si un modo horizontal esta
en la lista MPM. Si el modo horizontal esta en la lista MPM, verificar adicionalmente si un modo de prediccién cuyo
valor es igual al valor de VER_IDX agregar un desfase -4 esté en la lista MPM; si el modo de prediccion cuyo valor
es igual al valor de VER_IDX agregar un desfase -4 no esta en la lista MPM, agregar el modo de prediccion cuyo
valor es igual al valor de VER_IDX agregar un desfase -4 a la lista MPM. Repetir iterativamente este paso hasta que
la lista MPM esté llena.

En un ejemplo, después del paso seis, si la lista MPM sigue sin estar llena y el bloque izquierdo del bloque de
codificacién actual no esta disponible, agregar el modo de intrapredicciéon en una lista de modos por omisién a la
lista MPM si este modo o estos modos no estan en la lista MPM, repetir iterativamente este paso hasta que la lista
MPM esté llena.

Paso siete: agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal
(DIA_IDX) o un intra modo 2 (2) a la lista MPM.

Por ejemplo, si un modo vertical no esta en la lista MPM y la lista MPM no esta llena, agregar el modo vertical a la
lista MPM, si la lista MPM esté llena después de agregar el modo vertical, terminar de construir la lista MPM.

Y si la lista MPM sigue sin estar llena después de agregar el modo vertical, verifica s un modo diagonal vertical esta
en la lista MPM. Si el modo diagonal vertical esta en la lista MPM, verificar adicionalmente si un modo diagonal esta
en la lista MPM; si el modo diagonal no esta en la lista MPM, agregar el modo diagonal a la lista MPM. Repetir
iterativamente este paso hasta que la lista MPM esté llena.

En un ejemplo, después del paso seis, si la lista MPM sigue sin estar completa, el bloque de encima del bloque de
codificacién actual no esta disponible, agregar el modo de intrapredicciéon en una lista de modos por omisién a la
lista MPM si este modo o estos modos no estan en la lista MPM, repetir iterativamente este paso hasta que la lista
MPM esté llena.

Paso siete: agregar un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal (DIA_IDX) o un modo
diagonal vertical (VDIA_IDX) a la lista MPM.

Por ejemplo, si un modo horizontal no esté en la lista MPM vy la lista MPM no esta llena, agregar el modo horizontal a
la lista MPM, si la lista MPM esté llena después de agregar el modo horizontal, terminar de construir la lista MPM.

Y si la lista MPM sigue sin estar llena después de agregar el modo horizontal, verificar si un intra modo 2 esta en la
lista MPM. Si el intra modo 2 esta en la lista MPM, verificar adicionalmente si un modo diagonal esta en la lista MPM;
si el modo diagonal no esta en la lista MPM, agregar el modo diagonal a la lista MPM. Repetir iterativamente este
paso hasta que la lista MPM esté llena.

En un ejemplo, después del paso seis, si la lista MPM sigue sin estar completa, el bloque izquierdo del bloque de
codificacion actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacion actual esta disponible, agregar el
modo de intraprediccion en una lista de modos por omisién a la lista MPM si este modo o estos modos no estan en
la lista MPM, repetir iterativamente este paso hasta que la lista MPM esté llena.

Paso siete: agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un VER_IDX agregar un desfase -
4 o un VER_IDX agregar un desfase 4 a la lista MPM.
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En un ejemplo, se proporcionan modos por omisién predefinidos: concretamente, un modo vertical (VER_IDX), un
modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal
(DIA_IDX), para construir la lista MPM si no esta llena. Se procesan dos enfoques adicionales referentes a estos
modos por omisién. Estos son el enfoque por omision adaptable y el enfoque por omisidn cambiado.

El enfoque que utiliza modos adaptables considera bloques que se localizan mas-a-la-izquierda y mas-superior de
un cuadro.

Para bloques ubicados en el limite izquierdo de un cuadro, el modo horizontal tiene pocas probabilidades de ser
utilizado debido a que no existen muestras de prediccion fuente que se localicen en el bloque izquierdo del bloque
actual. También, los modos que en general utilizan modos horizontales (es decir DIA_IDX, modo 2) tienen una menor
oportunidad.

Para bloques utilizados en el limite superior de un cuadro, el modo vertical tiene pocas probabilidades de ser
utilizado debido a que no existen muestras de prediccion fuente que se localicen en el bloque de encima del bloque
actual. También, los modos que en general utilizan modos verticales (es decir, VDIA_IDX, DIA_IDX) tienen una
menor oportunidad.

Por lo tanto, se utiliza el siguiente enfoque de conocimiento de limite:

Si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no existe, entonces utilizar los siguientes modos en orden
como los modos candidatos por omisién: VER_IDX, VDIA_IDX, DIA_IDX, modo 2.

De otra manera (existe el bloque izquierdo):

Si el bloque de encima del bloque de codificacion actual no existe, entonces utilizar los siguientes modos en orden
como los modos candidatos por omisién: HOR_IDX, modo 2, DIA_IDX, VDIA_IDX.

De otra manera (existe el bloque de encima), utilizar los modos por omisién normales: VER_IDX, HOR_IDX, un intra
modo 2 (2), VDIA_IDX o DIA_IDX

El enfoque por omisién cambiado agrega los siguientes modos candidatos a la lista MPM: VER, HOR, VER-4,
VER+4. El orden de VER-4 y VER+4 se puede cambiar.

Una combinacién de estos dos métodos puede ser:

Si el bloque izquierdo del bloque de codificacion actual no existe, entonces utilizar los siguientes modos en
orden como los modos candidatos por omision: VER_IDX, VDIA_IDX, DIA_IDX, modo 2.

De otra manera (existe el bloque izquierdo):

Si el bloque de encima del bloque de codificacion actual no existe, entonces utilizar los siguientes modos en orden
como los modos candidatos por omisién: HOR_IDX, modo 2, DIA_IDX, VDIA_IDX.

De otra manera (existe el modo de encima), utilizar los modos por omisién cambiados: VER_IDX, HOR_IDX, VER,
HOR, VER-4, VER+4.

En un aspecto de la presente divulgacion, se propone un método simplificado para construir la lista MPM de 6
entradas, comprendiendo: verificar la disponibilidad del bloque izquierdo de las unidades de codificacion actuales. La
posicion del bloque izquierdo se ilustra en |a figura 5, en donde el bloque izquierdo es etiquetado por “L".

El bloque izquierdo no esta disponible si no se puede derivar informacién de intraprediccion (es decir modo de
intraprediccion) del blogue izquierdo. Este incluye los siguientes caso:

El bloque izquierdo no es un bloque intra-predicho; el bloque izquierdo no existe, por ejemplo, el bloque actual es un
bloque de codificacion ubicado en el lado mas a la izquierda de un cuadro; Si el codificador o decodificador soportan
procesamiento paralelo, el bloque izquierdo pudiera ser considerado como no existente (0 no disponible) cuando
esta ubicado en diferentes Mosaicos de o con el bloque actual, es decir el bloque de codificacién actual se localiza o
esta ubicado en el lado mas a la izquierda de un Mosaico.

En otro ejemplo, si el procesamiento paralelo no es soportado en un codificador o decodificador, el bloque izquierdo
pudiera ser considerado como disponible cuando esta ubicado en diferentes Mosaicos del bloque actual, es decir el
bloque de codificacién actual se localiza en el lado mas a la izquierda de un Mosaico.

Si el procesamiento paralelo es soportado en el codificador o decodificador, el bloque izquierdo pudiera ser
considerado como no existente cuando esta ubicado en los diferentes Segmentos con el bloque actual, es decir €l
bloque de codificacion actual se localiza en el lado mas a la izquierda de un segmento.

En otro ejemplo, si el procesamiento paralelo no es soportado en el codificador o decodificador, el bloque izquierdo
pudiera ser considerado como disponible cuando esta ubicado en los diferentes Segmentos con el bloque actual, es
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decir el bloque de codificacion actual se localiza en el lado mas a la izquierda de un segmento.

De otra manera (es decir, el blogue izquierdo esta disponible), incluye el modo de intraprediccién del bloque
izquierdo en la lista MPM de 6 entradas.

Verificar la disponibilidad del bloque de encima de las unidades de codificacién actuales. La posicion del bloque de
encima se ilustra en la figura 5, en donde el bloque de encima es etiquetado por “A”.

El bloque de encima no esta disponible si ninguna informacién de intraprediccién (es decir modo de intraprediccion)
puede ser derivada del bloque de encima. Este incluye los siguientes casos:

El bloque de encima no es un bloque intra-predicho.

El blogue de encima no existe. Por ejemplo, el bloque actual es un bloque de codificacion ubicado en el lado mas
superior de un cuadro.

Si el procesamiento paralelo es soportado en el codificador o decodificador, el bloque superior pudiera ser
considerado como no existente si esta ubicado en los diferentes Mosaicos con el bloque actual, es decir el bloque de
codificacion actual se localiza en el lado méas superior de un Mosaico.

En otro ejemplo, si el procesamiento paralelo no es soportado en el codificador o decodificador, el bloque superior
pudiera ser considerado como disponible si esta ubicado en los diferentes Mosaicos con el bloque actual, es decir el
bloque de codificacién actual se localiza en el lado méas superior de un Mosaico.

Si el procesamiento paralelo es soportado en el codificador o decodificador, el bloque superior pudiera ser
considerado como no existente si esta ubicado en los diferentes Segmentos con el bloque actual, es decir el bloque
de codificacion actual se localiza en el lado mas superior de un segmento.

En otro ejemplo, si el procesamiento paralelo no es soportado en el codificador o decodificador, el bloque superior
pudiera ser considerado como disponible si esta ubicado en los diferentes Segmentos con el bloque actual, es decir
el bloque de codificacion actual se localiza en el lado mas superior de un segmento.

Si se necesita restringir el tamafio de memoria tampén de linea en el codificador o decodificador, el bloque superior
pudiera ser considerado como no existente si esta ubicado en la CTU diferente con el bloque actual, es decir el
bloque de codificacién actual se localiza en el lado mas superior de la CTU actual.

En un ejemplo, si el lado del decodificador o el lado del codificador soportan la restriccion de memoria tampén de
linea, entonces un bloque de encima ubicado en una CTU diferente con el bloque actual CTU es considerado como
no existente. Si no se soporta la restriccién de memoria tampon de linea, entonces considerar que si existe.

De otra manera (es decir, el blogue izquierdo esta disponible), incluir el modo de intraprediccion del bloque superior
en la lista MPM de 6 entradas.

Verificar si el modo plano (PLANO_IDX=0) ha sido insertado en la lista MPM, (es decir verificar si el intra modo de la
izquierda y el bloque superior son modo plano), solamente si el modo plano no ha sido insertado en la lista MPM,
entonces insertar el modo plano en la lista MPM. Verificar si el modo DC (DC_IDX=1) ha sido insertado en la lista
MPM, (es decir verificar si cualquiera de los intra modos de la izquierda y el bloque superior son modo DC),
solamente si el modo DC no ha sido insertado en la lista MPM, entonces insertar el modo DC en la lista MPM.

Si el bloque izquierdo esta disponible y si su modo de intraprediccién es un modo angular, es decir (modo > DC_IDX,
y por decir el modo es angularlzquierdo), obtener sus dos modos angulares mas cercanos ejecutando
angularlzquierdo-1, angularlzquierdo+1. Observar que cuando se ejecuta -1 o +1 esto puede involucrar una
operacion de cierre ascendente y un cierre descendente, por ejemplo,

Si angularlzquierdo es 2, entonces angularlzquierdo-1 seria 66 (caso de cierre ascendente), o si angularlzquierdo es
66, entonces angularlzquierdo+1 seria 2 (caso de cierre descendente).

Si el modo de prediccién de angularlzquierdo-1 no ha sido insertado en la lista MPM, insertarlo en la lista MPM.
Si el modo de prediccién de angularlzquierdo+1 no ha sido insertado en la lista MPM, insertarlo en la lista MPM.

Si la lista MPM no esta llena y si el bloque de encima esta disponible y si su modo de intraprediccion es un modo
angular, es decir (modo > DC_IDX, vy, por mencionarlo, el modo es angularEncima), obtener sus dos modos
angulares mas cercanos ejecutando angularEncima-1, angularEncima+1. Observar que cuando se ejecuta -1 0 +1
esto pudiera involucrar una operacién de cierre ascendente y cierre descendente, en un ejemplo, si angularlzquierdo
es 2, entonces angularlzquierdo-1 seria 66 (caso de cierre ascendente), o si angularlzquierdo es 66, entonces
angularlzquierdo+1 seria 2 (caso de cierre descendente).

Si el modo de prediccién de angularEncima-1 no ha sido insertado en la lista MPM, insertarlo en la lista MPM.
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Si la lista MPM no esta llena (por ejemplo, una cantidad de modos de prediccién en la lista MPM es menor que 6) y
si el modo de prediccién de angularEncima+1 no ha sido insertado en la lista MPM, insertarlo en la lista MPM.

Si la lista MPM no esta llena, insertar los siguientes modos en la lista MPM hasta que esta llena (por ejemplo, una
cantidad de modos de prediccién en la lista MPM es igual a 6):

un modo vertical (VER_IDX),

un modo horizontal (HOR_IDX),

un intra modo 2 (2),

un modo vertical diagonal (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX).

Recapitulacion de variaciones del método propuesto:

La disponibilidad del bloque izquierdo debiera considerar ambos, soportar 0 no soportar procesamiento paralelo.
La disponibilidad del bloque de encima debiera considerar ambos, soportar o0 no soportar procesamiento paralelo.

El orden para derivar los dos modos mas cercanos del bloque izquierdo y de encima también puede ser +1 primero y
después -1.

El ultimo candidato de la lista MPM puede ser VIDA_IDX o DIA_IDX.

El orden de insercion también puede ser modos Izquierdo, encima, Plano, DC, y por omisién (VER_IDX, HOR_IDX,
2, VDIA_IDX o DIA_IDX).

Para la sefializacion de mpm_idx, se utiliza la binarizacién unaria truncada. Los primeros tres depésitos del mpm_idx
tienen permitido utilizar tres contextos independientes diferentes o todos los depésitos del mpm_idx son CABAC por
paso codificado.

La presente divulgacion tiene por objetivo la mejora en el esquema de sefializacion de intra modo. En la presente
divulgacion, se procesa un método de decodificacion de video y un decodificador de video.

La figura 7 muestra un ejemplo de 67 modos de intraprediccion, por ejemplo, como se propone para VVC, la
pluralidad de modos de intraprediccién de 67 modos de intraprediccion comprendiendo: modo plano (indice 0), modo
dc (indice 1), y modos angulares con los indices 2 a 66, en donde el modo angular inferior izquierdo en la figura 7 se
refiere al indice 2 y la numeracién de los indices siendo incrementada hasta que el indice 66 es el modo mas
angular superior derecho de la figura 7.

En otro aspecto de la presente solicitud, se divulga un decodificador que comprende circuitos de procesamiento el
cual esta configurado para llevar a cabo los métodos de decodificacion anteriores.

En otro aspecto de la presente solicitud, se divulga un producto de programa de computadora que comprende un
c6digo de programa para ejecutar los métodos de decodificacion anteriores.

En otro aspecto de la presente solicitud, se divulga un decodificador para decodificar datos de video, el
decodificador comprendiendo: uno 0 mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no
transitorio acoplado a los procesadores y almacenando programacién para ejecucién por los procesadores, en
donde la programacion, cuando es ejecutada por los procesadores, configura el decodificador para llevar a cabo los
métodos de decodificacién anteriores.

Los circuitos de procesamiento pueden ser implementados en hardware, o en una combinacién de hardware y
software, por ejemplo por un procesador programable de software o similar.

En otro aspecto de la presente solicitud, se divulga un método de codificacion, el cual comprende:

obtener un modo de intraprediccion de un blogue de imagen de entre una pluralidad de modos de intraprediccién, la
pluralidad de modos de intraprediccion para el bloque de imagen comprende un conjunto de Modos Mas Probables,
MPMs, y un conjunto de no-MPMs, en donde el conjunto de no-MPMs comprende un primer conjunto de modos de
intraprediccion y un segundo conjunto de modos de intraprediccion;

si el modo de intraprediccién del bloque de imagen esta en el conjunto de no-MPMs, generar una relacion de mapeo
entre al menos un modo de intraprediccion en el primer conjunto de modos de intrapredicciéon y al menos un modo
de intraprediccién en el conjunto de no-MPMs;

codificar el modo de intraprediccién del bloque de imagen para obtener un palabra codigo de modo de
intraprediccion de acuerdo con la relacién de mapeo.
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En una forma de implementacién de la presente solicitud, el proceso de obtener un modo de intraprediccién de un
bloque de imagen se puede referir a la divulgacion relativa en la siguiente descripcion detallada de parte de las
realizaciones, o la divulgacion relativa en el campo de la tecnologia de codificacion de video, tal como en la ITU-T
H.264, ITU-T H.265.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el método de codificacién ademas comprende: generar un
conjunto de MPMs, determinar si el modo de intraprediccion del bloque de imagen esta en el conjunto de MPMs. Por
lo tanto, si el modo de intraprediccion del bloque de imagen no esta en el conjunto de MPMs, entonces el modo de
intraprediccion del bloque de imagen esta en el conjunto de no-MPMs.

El proceso de generar un conjunto de MPMs se puede referir a la divulgacién relativa en la parte de descripcion, o la
divulgacion relativa en el campo de la tecnologia de codificacion de video, tal como en la ITU-T H.264, ITU-T H.265.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, el proceso de generar una relacién de mapeo entre al
menos un modo de intrapredicciéon en el primer conjunto de modos de intraprediccién y al menos un modo de
intraprediccion en el conjunto de no-MPMs se puede referir a la divulgacion relativa en el lado de decodificacion.

En una forma de implementacion de la presente solicitud, un primer conjunto de modos de intraprediccién es
codificado utilizando 5 bits y un segundo conjunto de modos de intraprediccion es codificado utilizando 6 bits.

En otro aspecto de la presente solicitud, se divulga un codificador que comprende circuitos de procesamiento el cual
esta configurado para llevar a cabo los métodos de codificacién anteriores.

En otro aspecto de la presente solicitud, se divulga un producto de programa de computadora el cual comprende un
c6digo de programa para ejecutar los métodos de codificacién anteriores.

En otro aspecto de la presente solicitud, se divulga un codificador para codificar datos de video, el codificador
comprendiendo: uno o mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio
acoplado a los procesadores y almacenando programacién para ejecucidon por los procesadores, en donde la
programacion, cuando es ejecutada por los procesadores, configura el codificador para llevar a cabo los métodos de
codificacién anteriores.

Los circuitos de procesamiento pueden ser implementados en hardware, o en una combinacion de hardware y
software, por ejemplo por un procesador programable de software o similar.

En una forma de implementacién de la presente solicitud, de acuerdo con la figura 8, la presente solicitud divulga un
método de decodificacién de video, el cual comprende:

S$801: decodificar datos codificados de un bloque de imagen para obtener un modo de intraprediccién de entre una
pluralidad de modos de intraprediccién para el bloque de imagen;

la pluralidad de modos de intraprediccion para el bloque de imagen comprende un conjunto de Modos Mas
Probables, MPMs, y un conjunto de no-MPMs, en donde el conjunto de no-MPMs comprende un primer conjunto de
modos de intraprediccién y un segundo conjunto de modos de intraprediccion, en donde un modo en el primer
conjunto de modos de intraprediccion es codificado utilizando N bits, y un modo en el segundo conjunto de modos
de intraprediccion es codificado utilizando M bits, N y M son enteros positivos, N es menor que M,

en donde la decodificacion de los datos codificados del bloque de imagen para obtener el modo de intraprediccion
de entre una pluralidad de modos de intraprediccién para el bloque de imagen (S801) comprende:

S802: decodificar los datos codificados para obtener una indicacién que indica si el modo de intraprediccion para el
bloque de imagen esta en el conjunto de MPMs o no; si la indicacién indica que el modo de intraprediccién para el
bloque de imagen no esta en el conjunto de MPMs,

$803: generar una relacién de mapeo entre al menos un modo de intraprediccién en el primer conjunto de modos de
intraprediccion y al menos un modo de intraprediccién en el conjunto de no-MPMs;

S$804: decodificar los datos codificados para obtener una palabra cédigo de modo de intraprediccion para el bloque
de imagen;

S805: obtener el modo de intraprediccién para el bloque de imagen de acuerdo con la relaciéon de mapeo y la
palabra cédigo de modo de intraprediccion.

De acuerdo con el método de decodificacién de video de la presente solicitud, se utiliza un esquema de binarizacién
truncado para codificar modos de prediccion en el conjunto de no-MPMs, y se genera una relaciéon de mapeo, por lo
tanto el modo de prediccién para el bloque actual tiene una posibilidad superior de ser codificado, utilizar menos bits
y se reduce la complejidad computacional en el lado del decodificador.
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En una forma de implementacion de la presente solicitud, de acuerdo con la figura 9, la presente solicitud divulga un
método de decodificacion de video, que comprende:

S901: recibir datos codificados de un bloque de imagen;

El lado del decodificador puede ser configurado para recibir los datos de imagen codificados a través de un enlace
de comunicacién directo entre el lado del codificador y el lado del decodificador, por ejemplo una conexién cableada
o inalambrica directa, o a través de cualquier tipo de red, por ejemplo una red cableada o inalambrica o cualquier
combinacion de las mismas, o cualquier tipo de red privada y publica, o cualquier tipo de combinacién de las
mismas.

S§902: decodificar los datos codificados para obtener una indicacién que indica si el modo de intraprediccion para el
bloque de imagen esta en el conjunto de MPMs o no.

La indicacién que indica si el modo de intraprediccion para el bloque de imagen esta en el conjunto de MPM o no
puede ser un indicador, cuando el valor del indicador es 1 puede indicar que el modo de intraprediccién para el
bloque de imagen esta en el conjunto de MPMs, cuando el valor del indicador es 0 puede indicar que el modo de
intraprediccion para el bloque de imagen no esta en el conjunto de MPMs. Por ejemplo, en el lado del codificador, si
una lista MPM (un conjunto de MPMs) es un conjunto de intra modos, por decir, [25, 42, 63] y el valor de intra modo
de blogues actuales es 42, entonces el indicador MPM se establece en 1 debido a que el intra modo para el bloque
actual se encuentra en la segunda entrada de la lista MPM. Si, por ejemplo, el intra modo de bloques actuales es 41
en lugar de 42, entonces el indicador MPM se establece en 0, el indicador MPM es enviado al lado del decodificador
en los datos codificados.

Si la indicacion indica que el modo de intraprediccion para el bloque de imagen esta en el conjunto de MPMs,
ejecutar el paso S903;

Si la indicacion indica que el modo de intraprediccion para el bloque de imagen esta en el conjunto de MPMs,
ejecutar el paso S904;

$903: decodificar los datos codificados para obtener el modo de intraprediccién para el bloque de imagen de
acuerdo con el conjunto de MPMs;

En un ejemplo, si la indicacion que indica el modo de intraprediccién para el bloque de imagen esta en el conjunto de
MPMs. ElI proceso de derivacion para el modo de intraprediccion para el bloque de imagen
(IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ]) es definido de la siguiente manera:

IntraPredModoY[ xPb ][ yPb ] es derivado aplicando el siguiente procedimiento:

Si intra_luma_mpm_indicador] xPb ][ yPb ] es igual a 1 (el cual indica que el modo de intraprediccién para el bloque
de imagen esta en el conjunto de MPM), el IntraPredModoY[xPb][yPb] es establecido igual a
candModolLista[ intra_luma_mpm_idx[ xPb ][ yPb ] ], donde ( xPb , yPb ) especifica la muestra superior-izquierda del
bloque de prediccién de luminancia actual con relacién a la muestra de luminancia superior-izquierda de la imagen
actual, y candModoLista es la lista MPM real, decodificando los datos codificados para obtener un indice MPM,
obteniendo el modo de intraprediccién del bloque de imagen de acuerdo con el indice MPM y la lista MPM.

En un ejemplo especifico, el conjunto de MPMs es (15, 0, 20), el valor del indice MPM es 2, de manera que el modo
de intraprediccion del bloque de imagen es modo plano (valor 0). En otro ejemplo especifico, el conjunto de MPMs
es (15, 36, 0, 1, 21, 19), el valor del indice MPM es 5, de manera que el modo de intraprediccién del bloque de
imagen es modo angular 21.

$904: generar una relacién de mapeo entre al menos un modo de intraprediccion en el primer conjunto de modos de
intraprediccion y al menos un modo de intraprediccién en el conjunto de no-MPMs;

En un ejemplo, si la indicacion indica que el modo de intraprediccién para el bloque de imagen no esta en el conjunto
de MPMs, se construyen dos listas: concretamente, lista de palabras codigo y lista de modo derivado.

La primera lista de palabras codigo es construida de la siguiente manera:

1. encontrar el modo mas pequefio en la lista MPM, asumir que el modo mas pequefio es Ms.

2. establecer una variable de incremento inicial Inc=1.

3. establecer modo candidato Mc como (Ms+Inc¢), verificar si el modo Mc también esta en la lista MPM.
si Mc no esta en la lista MPM, agregar Mc a la lista de palabras cédigo

de otra manera, avanzar al paso 4

4. verificar si las entradas insertadas en la lista de palabras cédigo estan llenas (longitud insertada iguala la longitud
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de la lista de palabras codigo):
Si esta lleno, terminar;
De otra manera, establecer Inc=Inc+1, y avanzar al paso 3.

Para abreviar, la lista de palabras codigo contendra los modos mas pequefios excepto aquellos que han estado
presentes en la lista MPM. Debido a que la longitud de la lista MPM es L, la longitud de la lista de palabras codigo es
64-(67-L) = L-3. Un ejemplo, si la lista MPM es (15, 36, 0, 1, 21, 19), entonces la palabra cédigo construida es (2, 3,
4).

La segunda lista de modos derivada es construida de la siguiente manera:

1. encontrar los primeros dos modos angulares en la lista MPM, asumiendo que aquellos que se encontraron son
angular0 y angulari.

2. establecer una variable de incremento inicial Inc=1.

3. derivar un nuevo modo MOmenos = angular0 - Inc. Observar que MOmenos debiera ser garantizado también un modo
angular (es decir 66>=M0menos >=2). Por lo tanto, si angular0 iguala 2, Inc es 1; entonces el MOmenos derivado seria
66; Si Inc es 2, entonces MOmenos Seria 65, etc. La operacién menos se cerraria hacia arriba al modo angular
maximo.

4. verificar si MOmenos €n la lista MPM, en caso de no estar y si la lista de modos derivada no esta llena, insertar
MOmenos a lista de modos derivada. De otra manera,

Si la lista de modos derivada esta llena, terminar.
De otra manera, avanzar al paso 5.

5. derivar un nuevo modo MOmss = angular0 + Inc. Observar que MOmas debiera ser garantizado también un modo
angular (es decir 66>=MO0mas >=2). Por lo tanto, si angular0Q iguala 66, Inc es 1, entonces el MOmas derivado seria 2,
SiInc es 2, entonces MOmas seria 3, etc. La operacién mas se cerraria hacia abajo al modo angular minimo.

6. verificar si MOmas en la lista MPM, en caso de no estar y si la lista de modos derivada no esta llena, insertar MOmas
a la lista de modos derivada. De otra manera,

Si la lista de modos derivada esta llena, terminar.

De otra manera, avanzar al paso 7.

7. repetir los pasos 3-6 reemplazando angularQ con angulari
8. establecer Inc=Inc+1, y repetir los pasos 3-7

Para abreviar, la lista de modos derivada obtiene modos vecinos de los primeros dos modos angulares en la lista
MPM. Si estos modos vecinos ya estan incluidos en la lista MPM, entonces son excluidos de la lista de modos
derivada. Debido a que la longitud de la lista MPM es L, la longitud de la lista de modos derivada es 64-(67-L) = L-3.
Un ejemplo, si la lista MPM es (15, 36, 0, 1, 21, 19), entonces la lista de modos derivada construida es (14, 16, 35).

Cuando la lista de palabras coédigo y la lista de modos derivada son construidas, se crea una relacion de mapeo
bidireccional entre ellas. Concretamente, dadas las listas ejemplares anteriores con la lista de palabras cédigo (2, 3,
4) y la lista de modos derivada (14, 16, 35), 2&¢>14, 3¢>16, y 3€>35, donde €-> representa mapeo
bidireccional.

Se permiten dos opciones para construir la relacion de mapeo bidireccional entre la lista de palabras cédigo y la lista
de modos derivada. La primera opcidén es que se permite que la lista de modos derivada sea construida en una
forma de manera que pudiera haber elementos en la lista de modos derivada y la lista de palabras codigo. La otra
opcion es que la lista de modos derivada no puede traslaparse con los modos en la lista de palabras cédigo.

En otro ejemplo, en una forma de implementacion de la presente solicitud, en donde la generacién de la relacion de
mapeo entre al menos un modo de intraprediccion en el primer conjunto de modos de intraprediccién y al menos un
modo de intraprediccion en el conjunto de no-MPMs, comprende: clasificar una pluralidad de categorias de modo de
intraprediccion de acuerdo con el nimero y/o la direccion de modos de intraprediccion en el conjunto de MPM que
caen dentro de cada categoria de modo de intraprediccion; generar la relaciébn de mapeo de acuerdo con la
categoria de modo de intraprediccién clasificada mas alta.

En un ejemplo, 5 categorias de modo de intraprediccién angular, concretamente modo dc (DC_IDX), modo vertical
(VER_IDX), modo horizontal (HOR_IDX), intra modo 2 (2), modo vertical diagonal (VDIA_IDX) y modo diagonal
DIA_IDX, en donde un modo de intraprediccion angular de la lista de modos méas probables que caen dentro de
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cada categoria de modo de intraprediccion angular, por ejemplo, corresponde a la asociacion de los modos de
intraprediccion angular de la lista de modos mas probables con la categoria de modo de intraprediccién angular que
esta mas cerca del modo de intraprediccion angular correspondiente de la lista de modos mas probables. En otro
ejemplo, la repeticidn de este paso con la segunda categoria de modo de intraprediccion angular clasificada mas
alta.

En un ejemplo, la generacion de la relacién de mapeo entre al menos un modo de intraprediccién en el primer
conjunto de modos de intraprediccién y al menos un modo de intraprediccién en el conjunto de no-MPMs
comprende: generar un conjunto inicial de modos de intraprediccién de acuerdo con la adicién de un desfase a una
pluralidad de valores correspondientes al conjunto de MPMs; clasificar el conjunto de MPMs para obtener una
categoria de modo de intraprediccion clasificada mas alta; generar la relacion de mapeo de acuerdo con la
categoria de modo de intraprediccion clasificada mas alta y el conjunto inicial de modos de intraprediccion.

En un ejemplo, el conjunto inicial de modos de intraprediccion es generado de acuerdo con agregar un desfase de -
1,+1, +2, -2, +3, -3, +4 0 -4 a una pluralidad de valores correspondiente al conjunto de MPMs.

En un ejemplo, la relacién de mapeo es generada de acuerdo con una lista de modos por omision predeterminada
que comprende o consiste de un modo plano (PLANO_IDX), un modo dc (DC_IDX), un modo vertical (VER_IDX), un
modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), y un modo diagonal
(DIA_IDX).

$905: decodificar los datos codificados para obtener una palabra cédigo de modo de intraprediccion para el bloque
de imagen;

La palabra cédigo es codificada utilizando N bits o M bits en el lado codificado. En un ejemplo, debido a que se trata
de una relacién de mapeo bidireccional, entonces el modo de intraprediccion correspondiente a la palabra codigo
puede ser mapeado a otro modo de intraprediccion en el conjunto de no-MPMs.

$906: obtener el modo de intraprediccién para el bloque de imagen de acuerdo con la relaciéon de mapeo y la
palabra cédigo de modo de intraprediccion.

En un ejemplo, después que se construye una relacibn de mapeo bidireccional, verificar si el modo de
intraprediccion correspondiente a la palabra codigo de modo de intraprediccion esta en la lista de palabras codigo o
la lista de modos derivada:

Si el modo de intraprediccién analizado no esta en la lista de palabras codigo y tampoco en la lista de modos
derivada, establecer el modo de prediccion final como el modo de intraprediccién analizado.

Si el modo de intraprediccion analizado solamente esta en la lista de palabras c6digo o solamente en la lista de
modos derivada, entonces establecer el modo de prediccién final como su modo de intraprediccion mapeado
correspondiente.

Si el modo de intraprediccion analizado esta en ambas la lista de palabras codigo y la lista de modos derivada, se
introduce un mecanismo en la construccién de esta dos listas, de manera que la relacion de mapeo bidireccional es
ajustada y todos los modos traslapados se mapean a si mismos en otra lista. Un ejemplo: lista MPM (0 1 2 3 50 66),
lista de palabras cédigo es (4 5 6), lista de modos derivada (4 65 5). Cuando se construye la lista de modos derivada
o lista de palabras c6digo, se garantiza que 4< >4, 555, y 6&<>65.

Un decodificador que comprende circuitos de procesamiento configurados para llevar a cabo los métodos anteriores.

En la presente divulgacion, se divulga un producto de programa de computadora que comprende un cédigo de
programa para ejecutar los métodos anteriores.

En la presente divulgacion, se divulga un decodificador para decodificar datos de video, el decodificador
comprendiendo: uno 0 mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio
acoplado a los procesadores y almacenando programacién para ejecucion por los procesadores, en donde la
programacion, cuando es ejecutada por los procesadores, configura el decodificador para llevar a cabo los métodos
anteriores.

La figura 7 muestra un ejemplo de 67 modos de intraprediccion, por ejemplo, como se propone para VVC, en donde
la pluralidad de modos de intraprediccion de 67 modos de intraprediccién comprende: modo plano (indice 0), modo
dc (indice 1), y modos angulares con indices 2 a 66, en donde el modo angular inferior izquierdo en la figura 7 se
refiere al indice 2 y la numeracién de los indices es incrementada hasta que el indice 66 es el modo mas angular
superior derecho de la figura 7.

La figura 10 es un diagrama esquematico de un dispositivo de red 1300 de acuerdo con una realizacion de la
divulgacion. El dispositivo de red 1300 es adecuado para implementar las realizaciones divulgadas como aqui se
describe. El dispositivo de red 1300 comprende puertos de entrada 1310 y unidades receptoras (Rx) 1320 para
recibir datos; un procesador, unidad légica o unidad de procesamiento central (CPU) 1330 para procesar los datos;
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unidades transmisoras (Tx) 1340 y puertos de salida 1350 para transmitir los datos; y una memoria 1360 para
almacenar los datos. El dispositivo de red 1300 también puede comprender componentes 6ptico-a-eléctrico (OE) y
componentes eléctrico-a-optico (EO) acoplados a los puertos de entrada 1310, las unidades receptoras 1320, las
unidades transmisoras 1340, y los puertos de salida 1350 para salida o entrada de sefiales 6pticas o eléctricas.

El procesador 1330 es implementado por hardware y software. El procesador 1330 puede ser implementado como
uno o mas chips CPU, nuicleos (por ejemplo, como un procesador multi-nicleo), arreglos de puerta programable en
campo (FPGAs), circuitos integrados de aplicacién especifica (ASICs), y procesadores de sefial digital (DSPs). El
procesador 1330 estd en comunicacién con los puertos de entrada 1310, unidades receptoras 1320, unidades
transmisoras 1340, puertos de salida 1350, y memoria 1360. El procesador 1330 comprende un moédulo de
codificacion 1370. El médulo de codificacién 1370 implementa las realizaciones divulgadas antes descritas. Por
ejemplo, el médulo de codificacién 1370 implementa, procesa, prepara, o proporciona las diversas funciones de
conexién en red. La inclusion del médulo de codificacién 1370 entonces proporciona una mejora sustancial a la
funcionalidad del dispositivo de red 1300 y efectlia una transformacion del dispositivo de red 1300 a un estado
diferente. Alternativamente, el médulo de codificacién 1370 es implementado como instrucciones almacenadas en la
memoria 1360 y ejecutadas por el procesador 1330.

La memoria 1360 comprende uno o mas discos, unidades de cinta, y unidades en estado sélido y puede ser utilizada
como un dispositivo de almacenamiento de datos de sobreflujo, para almacenar programas cuando dichos
programas son seleccionados para ejecucién, y para almacenar instrucciones y datos que son leidos durante la
ejecucion del programa. La memoria 1360 puede ser volatil y/o no volatil, y puede ser memoria de solo lectura
(ROM), memoria de acceso aleatorio (RAM), memoria de contenido direccionable ternaria (TCAM), y/o memoria de
acceso aleatorio estatica (SRAM).

La figura 10 es un diagrama de bloques de un aparato 1100 que puede ser utilizado para implementar varias
realizaciones. El aparato 1100 puede ser el dispositivo fuente 102 como se muestra en la figura 1, o el codificador de
video 200 como se muestra en la figura 2, o el dispositivo destino 104 como se muestra en la figura 1, o el
decodificador de video 300 como se muestra en la figura 3. Adicionalmente, el aparato 1100 puede alojar uno 0 mas
de los elementos descritos. En algunas realizaciones, el aparato 1100 esta equipado con uno o mas dispositivos de
entrada/salida, tal como un altavoz, micréfono, raton, pantalla tactil, teclado numérico, teclado, impresora, pantalla y
similar. El aparato 1100 puede incluir una 0 mas unidades de procesamiento central (CPUs) 1510, una memoria
1520, un almacenamiento en masa 1530, un adaptador de video 1540, y una interfaz I/O 1560 conectada a un bus.
El bus es uno o mas de cualquier tipo de varias arquitecturas de bus incluyendo un bus de memoria o controlador de
memoria, un bus periférico, un bus de video o similar.

El CPU 1510 puede tener cualquier tipo de procesador de datos electrénicos. La memoria 1520 puede tener, o
puede ser, cualquier tipo de memoria de sistema tal como memoria de acceso aleatorio estatica (SRAM), memoria
de acceso aleatorio dinamica (DRAM), DRAM sincronizada (SDRAM), memoria de solo lectura (ROM), una
combinacion de las mismas, o similares. En una realizacién, la memoria 1520 puede incluir ROM para uso en el
arranque, y DRAM para almacenamiento de programas y datos para uso mientras se ejecutan los programas. En
realizaciones, la memoria 1520 es no transitoria. El almacenamiento en masa 1530 incluye cualquier tipo de
dispositivo de almacenamiento que almacene datos, programas y otra informacioén

Realizacion 15. El método de cualquiera de las realizaciones 1 a 14, el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificaciéon actual esta disponible y el modo de intraprediccién del bloque
izquierdo es un modo angular, agregar un desfase al modo de prediccion del bloque izquierdo para obtener un nuevo
modo de prediccién, si el nuevo modo de prediccién no esta en la lista MPM, agregar el nuevo modo de prediccion a
la lista MPM.

Realizacién 16. El método de la realizacién 15, en donde el desfase es -1.
Realizacién 17. El método de la realizacién 15, en donde el desfase es 1.
Realizacion 18. El método de cualquiera de las realizaciones 1 a 17, el método ademas comprende:

si el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible y el modo de intraprediccion del bloque de
encima es un modo angular, agregar un desfase al modo de prediccién del bloque de encima para obtener un modo
de prediccion por encima del desfase, si el modo de prediccion por encima del desfase no esta en la lista MPM,
agregar el modo de prediccién por encima del desfase a la lista MPM.

Realizacién 19. El método de la realizacién 18, en donde el desfase es -1.
Realizacién 20. El método de la realizacién 18, en donde el desfase es 1.
Realizacion 21. El método de cualquiera de las realizaciones 1 a 20, el método ademas comprende:

agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal vertical
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(VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) a la lista MPM.

Realizacion 22. El método de cualquiera de las realizaciones 1 a 20, el método ademas comprende una lista de
candidatos de modo angular comprendiendo o consistiendo de: un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal
(HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) en Ia lista
MPM; y el método ademdas comprende: determinar iterativamente de acuerdo con su orden en la lista, si un modo
angular de la lista esta en la lista MPM, y si el modo angular respectivo no esta en la lista MPM agregar el modo
angular respectivo a la lista MPM.

Realizacion 23. El método de cualquiera de las realizaciones 1 a 20, en donde la construccién de la lista MPM inicia
con el paso de determinar si un bloque izquierdo de un bloque de codificacién actual esta disponible o no, por
ejemplo con base en una lista MPM vacia.

Realizacion 24. El método de acuerdo con cualquiera de las realizaciones 1 a 23, el método ademas comprende: si
el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no esta disponible y otro bloque en la direccion izquierda
general esta disponible (por ejemplo BL o AL en la figura 5), insertar el modo de intraprediccion del otro bloque en la
lista MPM, si el bloque izquierdo esta disponible, no insertar el modo de intraprediccion del otro bloque en la lista
MPM.

Realizacion 25. El método de acuerdo con cualquiera de las realizaciones 1 a 23, el método ademas comprende: si
el bloque de encima del bloque de codificacién actual no esta disponible y otro bloque en la direccion de encima
general esta disponible (por ejemplo AR o AL en la figura 5), insertar el modo de intraprediccion del otro bloque en la
lista MPM, si el bloque de encima esta disponible, no insertar el modo de intraprediccién del otro bloque en la lista
MPM.

Realizacion 26. El método de acuerdo con cualquiera de las realizaciones 1 a 25, el método ademas comprende:
agregar un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) en la lista MPM en caso que no estén en la lista MPM.

Realizacion 27. El método de acuerdo con cualquiera de las realizaciones 1 a 26, el método ademas comprende:

si ambos el bloque izquierdo y el bloque de encima del bloque de codificaciéon actual no son angular, entonces
verificar adicionalmente uno mas bloques vecinos adicionales (por ejemplo BL o AL o AR en la figura 5). Si
cualquiera de ellos (BL, o AL, 0 AR) es angular, entonces utilizar este modo angular como el modo angular de inicio
para el proceso de derivacién -1+1, como se describio antes.

Realizacion 28. Un codificador que comprende circuitos de procesamiento para llevar a cabo el método de acuerdo
con cualquiera de las realizaciones 1 a 27.

Realizacion 29. Un decodificador que comprende circuitos de procesamiento para llevar a cabo el método de
acuerdo con cualquiera de las realizaciones 1 a 27.

Realizacion 30. Un producto de programa de computadora que comprende un cédigo de programa para ejecutar €l
método de acuerdo con cualquiera de las realizaciones 1 a 27.

Realizacion 31. Un decodificador para construir una lista de Modo Mas Probable, MPM, comprende:

uno o0 mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio acoplado a los
procesadores y almacenando programacion para ejecucion por los procesadores, en donde la programacion, cuando
es ejecutada por los procesadores, configura el decodificador para llevar a cabo el método de acuerdo con
cualquiera de las realizaciones 1 a 27.

Realizacion 32. Un codificador para construir una lista de Modo Mas Probable, MPM, que comprende:

uno o mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio acoplado a los
procesadores y almacenando programacion para ejecucion por los procesadores, en donde la programacion, cuando
es ejecutada por los procesadores, configura el codificador para llevar a cabo el método de acuerdo con cualquiera
de las realizaciones 1 a 27.

Realizacion 33. Un método para construir una lista de Modo Mas Probable, MPM para intraprediccién, el método
comprende: determinar si un bloque izquierdo de un bloque de codificacién actual esta disponible o no, si el bloque
izquierdo del bloque de codificacién actual esta disponible, agregar un modo de intraprediccion del bloque izquierdo
a la lista MPM; determinar si un bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible o no, si el bloque
de encima del bloque de codificacién actual esta disponible y un modo de intraprediccion del bloque de encima no
esta en la lista MPM, agregar el modo de intraprediccion del bloque de encima a la lista MPM; si un modo plano no
esta en la lista MPM, agregar el modo plano a la lista MPM; si un modo DC no esta en la lista MPM, agregar el modo
DC a la lista MPM.

Realizacion 34. El método de la realizaciéon 33, en donde cuando el bloque de codificacién actual es un bloque de

35



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2982416T3

codificacion ubicado en el lado mas a la izquierda de un cuadro, el blogue izquierdo del bloque de codificacion actual
no esta disponible.

Realizacion 35. El método de la realizaciéon 33 o 34, en donde cuando el bloque de codificacién actual es un bloque
de codificacién no ubicado en el lado mas a la izquierda de un cuadro, el bloque izquierdo del bloque de codificacion
actual esté disponible.

Realizacion 36. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 35, en donde cuando el bloque de codificacion
actual es un bloque de codificacién ubicado en el lado mas superior de un cuadro, el bloque de encima del blogue de
codificacion actual no esta disponible.

Realizacion 37. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 36, en donde cuando el bloque de codificacion
actual es un bloque de codificacién no ubicado en el lado mas superior de un cuadro, el bloque de encima del bloque
de codificacion actual esta disponible.

Realizacion 38. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 37, en donde el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificaciéon actual esta disponible y el modo de intraprediccién del bloque
izquierdo es un modo angular, agregar un desfase al modo de prediccién del bloque izquierdo para obtener un
nuevo modo de prediccion, si el nuevo modo de prediccion no esta en la lista MPM, agregar el nuevo modo de
prediccion a la lista MPM.

Realizacion 39. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 38, en donde el método ademas comprende:

si el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible y el modo de intraprediccion del bloque de
encima es un modo angular, agregar un desfase al modo de prediccién del bloque de encima para obtener un modo
de prediccion por encima del desfase, si el modo de prediccion por encima del desfase no esta en la lista MPM,
agregar el modo de prediccién por encima del desfase a la lista MPM.

Realizacién 40. El método de la realizacién 38 o 39, en donde el desfase es -1.
Realizacién 41. El método de la realizacién 38 o 39, en donde el desfase es 1.
Realizacion 42. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, verificar si un primer modo de
intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccién esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer
modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, en
donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal
(HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX).

Realizacion 43. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, agregar iterativamente un
modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un modo vertical (VER_IDX),
un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo diagonal
(DIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

Realizacion 44. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal (DIA_IDX) o un intra modo 2 (2).

Realizacion 45. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intrapredicciéon de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo diagonal (DIA_IDX) o un intra modo 2 (2)
de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no estd comprendido
en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral.

Realizacion 46. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:
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si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase
-4 o0 un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 4.

Realizacion 47. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, agregar iterativamente un
modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un modo vertical (VER_IDX),
un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -4 o un
modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 de acuerdo con el orden antes mencionado a
la lista MPM, cuando el modo de intraprediccién no estd comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de
modos de prediccién es igual al umbral.

Realizacion 48. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, verificar si un primer modo de
intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccién esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer
modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, en
donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende un modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal
(HOR_IDX), un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 o un modo de intraprediccion
correspondiente a VER_IDX con un desfase -4.

Realizacion 49. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, agregar iterativamente un
modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion comprendiendo un modo vertical (VER_IDX),
un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 o un
modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase -4 de acuerdo con el orden antes mencionado
a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no estad comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de
modos de prediccién es igual al umbral.

Realizacion 50. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del blogque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, verificar si un primer modo de intraprediccién de un
conjunto de modos de intraprediccién esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién
a la lista MPM si el primer modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de
modos de intraprediccién comprende uno de los siguientes conjuntos de modos de intraprediccion: un modo vertical
(VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un
desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase +1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase -1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1; 0
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un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX}, un modo de intraprediccién correspondiente a
VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1.

Realizacion 51. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si el bloque izquierdo del bloque de codificacién actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, agregar iterativamente un modo de intraprediccion de un
conjunto de modos de intraprediccién de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de
intrapredicciéon no esta comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccién es igual al
umbral;

en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende uno de los siguientes conjuntos de modos de
intraprediccion:

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VER_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase -1; o

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -4, y un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un desfase +1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase -1; o

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VDIA_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 1; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4; o

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -4; 0

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VER_IDX con un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1; o

un modo vertical (VER_IDX), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX), un modo de intrapredicciéon correspondiente a
VER_IDX con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a VDIA_IDX con un desfase -1.

Realizacién 52. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
bloque de codificacién actual no esta disponible, verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de
modos de intraprediccion esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista
MPM si el primer modo de intraprediccién no estd comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de
intraprediccion comprende un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal (DIA_IDX) o un
modo diagonal vertical (VDIA_IDX).

Realizacién 53. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
bloque de codificacién actual no esta disponible, agregar iterativamente un modo de intraprediccién de un conjunto
de modos de intrapredicciéon comprendiendo un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal
(DIA_IDX) o un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM,
cuando el modo de intraprediccion no estd comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de
prediccion es igual al umbral.

Realizacién 54. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el blogue izquierdo del bloque
de codificacion actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificaciéon actual esta disponible,
verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
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(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX}, un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) o un modo
diagonal (DIA_IDX).

Realizacién 55. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el blogue izquierdo del bloque
de codificacion actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificaciéon actual esta disponible,
agregar iterativamente un modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccién comprendiendo un
modo vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal vertical
(VDIA_IDX) o un modo diagonal (DIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el
modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de prediccion es
igual al umbral.

Realizacién 56. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccién en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
bloque de codificacién actual no esta disponible, verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de
modos de intraprediccion esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccion a la lista
MPM si el primer modo de intraprediccién no estd comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de
intraprediccion comprende un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2}, un modo diagonal (DIA_IDX) o un
modo diagonal vertical (VDIA_IDX).

Realizacion 57. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque de encima del
bloque de codificacion actual no esta disponible, agregar iterativamente un modo de intraprediccion de un conjunto
de modos de intraprediccién comprendiendo un modo horizontal (HOR_IDX), un intra modo 2 (2), un modo diagonal
(DIA_IDX) o un modo diagonal vertical (VDIA_IDX) de acuerdo con el orden antes mencionado a la lista MPM,
cuando el modo de intraprediccion no estd comprendido en la lista MPM, hasta que la cantidad de modos de
prediccion es igual al umbral.

Realizacion 58. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque
de codificacién actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,
verificar si un primer modo de intraprediccion de un conjunto de modos de intraprediccion esta comprendido en la
lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién a la lista MPM si el primer modo de intraprediccion no esta
comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de modos de intraprediccién comprende un modo vertical
(VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase
-4 o0 un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 4.

Realizacion 59. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si una cantidad de modos de intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, el bloque izquierdo del bloque
de codificacién actual esta disponible y el bloque de encima del bloque de codificacién actual esta disponible,
agregar iterativamente un modo de intraprediccién de un conjunto de modos de intraprediccion comprende un modo
vertical (VER_IDX), un modo horizontal (HOR_IDX), un modo de intraprediccién correspondiente a VER_IDX con un
desfase -4 o un modo de intraprediccion correspondiente a VER_IDX con un desfase 4 de acuerdo con el orden
antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, hasta
que la cantidad de modos de prediccién es igual al umbral.

Realizacion 60. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si el bloque de encima del bloque de codificacion actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral, verificar si un primer modo de intraprediccién de un
conjunto de modos de intraprediccién esta comprendido en la lista MPM, y agregar el primer modo de intraprediccién
a la lista MPM si el primer modo de intraprediccién no esta comprendido en la lista MPM, en donde el conjunto de
modos de intraprediccién comprende uno de los siguientes conjuntos de modos de intraprediccion:

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -4, y HOR_IDX agregar un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
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(2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1; o

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1.

Realizacion 61. El método de cualquiera de las realizaciones 33 a 41, en donde el método ademas comprende:

si el bloque de encima del bloque de codificacion actual no estd disponible y una cantidad de modos de
intraprediccion en la lista MPM es menor que un umbral,

agregar iterativamente un modo de intraprediccién de un conjunto de modos de intraprediccién de acuerdo con el
orden antes mencionado a la lista MPM, cuando el modo de intraprediccion no esta comprendido en la lista MPM,
hasta que la cantidad de modos de prediccion es igual al umbral;

en donde el conjunto de modos de intraprediccion comprende uno de los siguientes conjuntos de modos de
intraprediccion:

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -4, y HOR_IDX agregar un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 4, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase -1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX ), un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a un intra modo 2
(2) con un desfase 1, y un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con un desfase 1; 0

un modo horizontal (HOR_IDX }, un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4; o

un modo horizontal (HOR_IDX }, un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 4; 0

un modo horizontal (HOR_IDX }, un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase -1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1; o

un modo horizontal (HOR_IDX }, un intra modo 2 (2), un modo de intraprediccién correspondiente a HOR_IDX con
un desfase 1, y un modo de intraprediccion correspondiente a un intra modo 2 (2) con un desfase 1.

Realizacion 62. Un codificador que comprende circuitos de procesamiento para llevar a cabo el método de
conformidad con cualquiera de las realizaciones 33 a 61.

Realizacion 63. Un decodificador que comprende circuitos de procesamiento para llevar a cabo el método de
acuerdo con cualquiera de las realizaciones 33 a 61.

Realizacion 64. Un producto de programa de computadora que comprende un cédigo de programa para ejecutar el
método de acuerdo con cualquiera de las realizaciones 33 a 61.
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Realizacion 65. Un decodificador para construir una lista de Modo Mas Probable, MPM, comprende:
uno o mas procesadores; y

un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio acoplado a los procesadores y almacenando
programacién para ejecucién por los procesadores, en donde la programacion, cuando es ejecutada por los
procesadores, configura el decodificador para llevar a cabo el método de conformidad con cualquiera de las
realizaciones 33 a 61.

Realizacién 66. Un codificador para construir una lista de Modo Mas Probable, MPM, que comprende:

uno o0 mas procesadores; y un medio de almacenamiento legible por computadora no transitorio acoplado a los
procesadores y almacenando programacion para ejecucion por los procesadores, en donde la programacion, cuando
es ejecutada por los procesadores, configura el codificador para llevar a cabo el método de acuerdo con cualquiera
de las realizaciones 33 a 61.

El adaptador de video 1540 y la interfaz I/O 1560 proporcionan interfaces para acoplar dispositivos de entrada y
salida externos al aparato 1100. Por ejemplo, el aparato 1100 puede proporcionar la interfaz de comandos SQL a los
clientes. Tal como se ilustra, ejemplos de dispositivos de entrada y salida incluyen una pantalla 1590 acoplada al
adaptador de video 1540 y cualquier combinacién de ratén/teclado/impresora 1570 acoplada a la interfaz 1/0 1560.
Otros dispositivos se pueden acoplar al aparato 1100, y se puede utilizar una cantidad menor o adicional de tarjetas
de interfaz. Por ejemplo, se puede utilizar una tarjeta de interfaz serial (Que no se muestra) para proporcionar una
interfaz serial para una impresora.

El aparato 1100 también incluye una o mas interfaces de red 1550, el cual incluye enlaces cableados, tal como un
cable Ethernet o similar, y/o enlaces inalambricos para tener acceso a nodos o una o mas redes 1580. La interfaz de
red 1550 permite que el aparato 1100 se comunique con unidades remotas a través de las redes 1580. Por ejemplo,
la interfaz de red 1550 puede proporcionar comunicacién a la base de datos. En una realizacién, el aparato 1100
esta acoplado a una red de area local o una red de area amplia para procesamiento de datos y comunicaciones con
dispositivos remotos, tal como otras unidades de procesamiento, la Internet, instalaciones de almacenamiento
remoto, o similares.

La aproximacion lineal a nivel de pieza se introduce para calcular los valores de coeficientes de ponderacién
requeridos para predecir pixeles dentro de un bloque determinado. La aproximacion lineal a nivel de pieza, por un
lado, reduce significativamente la complejidad computacional del mecanismo de prediccién de distancia ponderada
en comparacion con el calculo directo de coeficientes de ponderacion y, por otra parte, ayuda a lograr una precisioén
superior de valores de coeficientes de ponderacién en comparacién con simplificaciones de la técnica anterior.

Las realizaciones se pueden aplicar a otras técnicas de intraprediccion que dependen de la posicién y
bidireccionales (por ejemplo, diferentes modificaciones de PDPC) asi como mecanismos que utilizan coeficientes de
ponderacion que dependen de la distancia de un pixel a otro para mezclar diferentes partes de una imagen (por
ejemplo, algunos métodos de mezclado en procesamiento de imagen).

Implementaciones de la material sujeto y las operaciones descritas en esta divulgacion pueden ser implementadas
en circuitos electronicos digitales, o en software, firmware, o hardware de computadora, incluyendo las estructuras
divulgadas en esta divulgacion y sus equivalentes estructurales, o en combinaciones de uno o mas de ellos.
Implementaciones de la material sujeto descritas en esta divulgacién pueden ser implementadas como uno o mas
programas de computadora, es decir, uno o mas moédulos de instrucciones de programa de computadora,
codificados en el medio de almacenamiento de computadora para ejecucién por, o para controlar la operacion del,
aparato de procesamiento de datos. De manera alternativa o adicional, las instrucciones de programas pueden ser
codificadas como una sefial propaganda artificialmente generada, por ejemplo, una sefial eléctrica, éptica o
electromagnética generada por maquina que es generada para codificar informacion para transmisién a aparatos
receptores convenientes para ejecucioén por un aparato de procesamiento de datos. Un medio de almacenamiento
de computadora, por ejemplo, el medio legible por computadora, puede ser, o puede estar incluido en, un dispositivo
de almacenamiento legible por computadora, un substrato de almacenamiento legible por computadora, un
dispositivo o arreglo de memoria de acceso aleatorio o serial, 0 una combinacién de uno o mas de estos. Ademas,
aunque un medio de almacenamiento de computadora no es una sefial propagada, un medio de almacenamiento de
computadora puede ser una fuente o destino de instrucciones de programa de computadora codificadas en una
sefial propagada artificialmente generada. El medio de almacenamiento de computadora también puede ser, o
puede estar incluido en, uno o mas componentes fisicos y/o no transitorios separados o medios (por ejemplo,
multiples CDs, discos, u otros dispositivos de almacenamiento).

En algunas implementaciones, las operaciones descritas en esta divulgaciéon pueden ser implementadas como un
servicio alojado proporcionado en un servidor en una red de computaciéon de nube. Por ejemplo, los medios de
almacenamiento legibles por computadora pueden ser logicamente agrupados y accesibles dentro de una red de
computacion de nube. Servidores dentro de la red de computacién de nube pueden incluir una plataforma de
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computacion de nube para proporcionar servicios basados en nube. Los términos “nube,” “computacion de nube,” y
“basado en nube” pueden ser utilizados de manera intercambiable segin sea apropiado sin apartarse del alcance de
esta divulgacién. Servicios basados en nube pueden ser servicios alojados que son proporcionados por servidores y
entregados a través de una red a una plataforma de cliente para mejorar, complementar o reemplazar aplicaciones
ejecutadas localmente en una computadora de cliente. El circuito puede utilizar servicios basados en nube para
recibir rapidamente actualizaciones de software, aplicaciones, y otros recursos que de otra manera requeririan un
periodo de tiempo prolongado antes que los recursos puedan ser entregados al circuito.

Un programa de computadora (también conocido como un programa, software, aplicacién de software, texto, o
c6digo) puede ser escrito en cualquier forma de lenguaje de programacién, incluyendo lenguajes compilados o
interpretados, lenguajes declarativos 0 de procedimiento, y se puede desplegar en cualquier forma, incluyendo como
un programa auténomo o como un moédulo, componente, subrutina, objeto, u otra unidad conveniente para uso en un
ambiente de computacion. Un programa de computadora puede, pero no necesita corresponder a un archivo en un
sistema de archivos. Un programa puede ser almacenado en una porcién de un archivo que mantiene otros
programas o datos (por ejemplo, uno o mas textos almacenados en un documento de lenguaje de marcacion}, en un
solo archivo dedicado al programa en cuestién, o en miltiples archivos coordinados (por ejemplo, archivos que
almacenan uno o mas moédulos, sub-programas, o porciones de cédigo). Un programa de computadora puede ser
desplegado para ser ejecutado en una computadora o en multiples computadoras que se localizan en un sitio o que
estan distribuidas a través de multiples sitios e interconectadas por una red de comunicacion.

Los procesos y flujos logicos descritos en esta divulgacién pueden ser ejecutados por uno o mas procesadores
programables ejecutando uno o mas programas de computadora para ejecutar acciones operando en datos de
entrada y generando una salida. Los procesos y flujos légicos también pueden ser ejecutados por, y el aparato
también puede ser implementado como, circuitos légicos de propésito especial, por ejemplo, un FPGA (arreglo de
compuerta programable en campo) o un ASIC (circuito integrado de aplicacion especifica).

Procesadores adecuados para la ejecucion de un programa de computadora incluyen, a manera de ejemplo,
microprocesadores de propdsito general y especial, y cualquiera o mas procesadores de cualquier tipo de
computadora digital. Generalmente, un procesador recibira instrucciones y datos de una memoria de solo lectura o
una memoria de acceso aleatorio 0 ambas. Los elementos esenciales de una computadora son un procesador para
ejecutar acciones de acuerdo con instrucciones y uno o mas dispositivos de memoria para almacenar instrucciones y
datos. Generalmente, una computadora también incluira, o serd operativamente acoplada para recibir datos desde o
transferir datos a, 0 ambos, uno o mas dispositivos de almacenamiento en masa para almacenar datos, por ejemplo,
discos magnéticos, discos magneto-6pticos, o discos épticos. Sin embargo, una computadora no necesita tener
dichos dispositivos. Ademas, una computadora puede ser incorporada en otro dispositivo, por gjemplo, un teléfono
movil, un asistente digital personal (PDA), un reproductor de audio o video mévil, una consola de juegos, un receptor
de Sistema de Posicionamiento Global (GPS), o un dispositivo de almacenamiento portatil (por ejemplo, una unidad
flash de bus serial universal (USB)), por mencionar solo unos pocos. Dispositivos convenientes para almacenar
instrucciones de programa de computadora y datos incluyen todas las formas de memoria no volatil, dispositivos de
medios y memoria, incluyendo a manera de ejemplo, dispositivos de memoria de semiconductor, por ejemplo,
EPROM, EEPROM, y dispositivos de memoria flash; discos magnéticos, por ejemplo, discos duros internos o discos
removibles; discos magneto-6pticos; y discos CD-ROM y DVD-ROM. El procesador y la memoria pueden ser
complementados por, o incorporados en, circuitos 16gicos de proposito especial.

Algunas caracteristicas que se describen en esta divulgacién en el contexto de implementaciones separadas
también se pueden implementar en combinacién en una sola implementacion. Por el contrario, varias caracteristicas
que se describen en el contexto de una sola implementacién, varias caracteristicas que se describen en el contexto
de una sola implementacién también se pueden implementar en miltiples implementaciones separadamente o en
cualquier subcombinacién adecuada. Ademas, aunque las caracteristicas se pudieran describir como actuando en
algunas combinaciones e incluso inicialmente se pudieran reclamar como tal, una o mas caracteristicas de una
combinacion reclamada en algunos casos se puede quitar de la combinacién, y la combinacion reclamada puede
estar dirigida a una subcombinacién o variaciéon de una subcombinacion.

De manera similar, aunque las operaciones se muestran en los dibujos en un orden particular, esto no se debiera
entender como requiriendo que dichas operaciones sean ejecutadas en el orden particular mostrado o en orden
secuencial, o que todas las operaciones ilustradas sean ejecutadas, para lograr los resultados deseables. En
algunas circunstancias, la multitarea y el procesamiento paralelo pueden ser convenientes. Ademas, la separacion
de varios componentes del sistema en las implementaciones antes descritas no debiera ser entendida como
requiriendo dicha separaciéon en todas las implementaciones, y se debiera entender que los componentes de
programa descritos y sistemas generalmente pueden ser integrados juntos en un solo producto de software o
empacados en multiples productos de software.

Por lo tanto, se han descrito implementaciones particulares de la material sujeto. Otras implementaciones estan
dentro del alcance de las siguientes reivindicaciones. En algunos casos, las acciones recitadas en las
reivindicaciones pueden ser ejecutadas en un orden diferente y aun asi lograr los resultados deseables. Ademas, los
procesos mostrados en las figuras acompafantes no necesariamente requieren el orden particular mostrado, o el
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orden secuencial, para lograr los resultados deseables. En algunas implementaciones, la multitarea y el
procesamiento paralelo pueden ser convenientes.
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REIVINDICACIONES

1. Un método de decodificacion para decodificar un bloque actual de un video, en donde el método de
decodificacién comprende:

obtener un valor de un indicador de Modos Mas Probables, MPM para el bloque actual de una corriente de bits;

obtener un indice MPM para el bloque actual de la corriente de bits, cuando el valor del indicador MPM indica que un
modo de intraprediccién para el bloque actual es un modo de intraprediccién comprendido en un conjunto MPM de
modos de intraprediccion;

obtener un valor del modo de intraprediccion para el bloque actual, con base en el indice MPM y el conjunto MPM
para el bloque actual, en donde se utiliza una binarizacién unaria truncada para sefialar el indice MPM;

en donde cuando un modo de intraprediccién de un bloque vecino izquierdo del blogue actual es un modo Plano, y
un modo de intraprediccion de un bloque vecino de encima del bloque actual es un modo Plano,

el conjunto MPM de modos de prediccién comprende: un modo Plano, un modo DC, un modo Vertical, un modo
Horizontal, un modo de intraprediccién correspondiente al modo Vertical con un primer desfase, y un modo de
intraprediccion correspondiente al modo Vertical con un segundo desfase, en donde el primer desfase es -4 y el
segundo desfase es +4.

2. El método de la reivindicacién 1, en donde cuando el valor del indicador MPM para el bloque actual es 1 y el
indice MPM para el bloque actual es 0, el modo de intraprediccion para el bloque actual es modo Plano.

3. Un método de decodificacion para decodificar un bloque actual de un video, en donde el método de
decodificacién comprende:

obtener un valor de un indicador de Modos Mas Probables, MPM, para el bloque actual de una corriente de bits;

obtener un indice MPM para el bloque actual de la corriente de bits, cuando el valor del indicador MPM indica que un
modo de intraprediccién para el bloque actual es un modo de intraprediccién comprendido en un conjunto MPM de
modos de intraprediccion;

obtener un valor del modo de intraprediccion para el bloque actual, con base en el indice MPM y el conjunto MPM
para el bloque actual, en donde se utiliza una binarizacién unaria truncada para sefialar el indice MPM;

en donde, cuando un modo de intraprediccién de un bloque vecino izquierdo del bloque actual es un modo Plano y
un modo de intraprediccién de un bloque vecino de encima del blogue actual es un modo DC, el conjunto MPM de
modos de prediccién comprende: un modo Plano, un modo DC, un modo Vertical, un modo Horizontal, un modo de
intraprediccion correspondiente al modo Vertical con un primer desfase y un modo de intraprediccion
correspondiente al modo Vertical con un segundo desfase, en donde el primer desfase es -4 y el segundo desfase
es +4.

4. El método de la reivindicacién 3, en donde, cuando el valor del indicador MPM para el bloque actual es 1 y el
indice MPM para el bloque actual es 0, el modo de intraprediccion para el bloque actual es modo Plano.

5. Un método de decodificacion para decodificar un bloque actual de un video, en donde el método de
decodificacién comprende:

obtener un valor de un indicador de Modos Mas Probables, MPM para el bloque actual de una corriente de bits;

obtener un indice MPM para el bloque actual de la corriente de bits, cuando el valor del indicador MPM indica que un
modo de intraprediccién para el bloque actual es un modo de intraprediccién comprendido en un conjunto MPM de
modos de intraprediccion;

obtener un valor del modo de intraprediccion para el bloque actual, con base en el indice MPM y el conjunto MPM
para el bloque actual, en donde se utiliza una binarizacién unaria truncada para sefialar el indice MPM;

en donde cuando un blogue vecino izquierdo del bloque actual no esta disponible y un modo de intraprediccion de
un bloque vecino de encima del bloque actual es un modo Plano, el conjunto MPM de modos de prediccion
comprende: un modo Plano, un modo DC, un modo Vertical, un modo Horizontal, un modo de intraprediccion
correspondiente al modo Vertical con un primer desfase y un modo de intraprediccion correspondiente al modo
Vertical con un segundo desfase;

[o]

en donde cuando un bloque vecino izquierdo del bloque actual no esta disponible y un bloque vecino de encima del
bloque actual no esta disponible, el conjunto MPM de modos de prediccidon comprende: un modo Plano, un modo
DC, un modo Vertical, un modo Horizontal, un modo de intraprediccién correspondiente al modo Vertical con un
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primer desfase, y un modo de intraprediccion correspondiente al modo Vertical con un segundo desfase;
o}

en donde cuando un modo de intraprediccién de un bloque vecino izquierdo del bloque actual es un modo Plano y
un bloque vecino de encima del blogque actual no esta disponible, el conjunto MPM de modos de prediccion
comprende: un modo Plano, un modo DC, un modo Vertical, un modo Horizontal, un modo de intraprediccion
correspondiente al modo Vertical con un primer desfase y un modo de intraprediccion correspondiente al modo
Vertical con un segundo desfase, en donde el primer desfase es -4 y el segundo desfase es +4.

6. El método de conformidad con la reivindicacién 5, en donde cuando el valor del indicador MPM para el bloque
actual es 1 y el indice MPM para el blogue actual es 0, el modo de intraprediccién para el bloque actual es modo
Plano.

7. Un decodificador que comprende circuitos de procesamiento para llevar a cabo el método de conformidad con
cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6.

8. Un producto de programa de computadora que comprende un cédigo de programa para ejecutar el método de
conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6.
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