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Wynalazek dotyczy mechanizmu elektromagne-
su zwlaszcza do stycznika elektromagnesu prze-
znaczonego do aparatéw elektromagnetycznych,
zwlaszcza jednak dla stycznikéw.

Wynalazek ponad to znajduje zastosowanie w
elektromagnesach, w ktorych zwora napedza ele-
menty kontaktowe i wszystkie inne elementy me-
chaniczne za po$rednictwem dZwigni wahliwej.

Znany jest na przyklad stycznik ze zworg w
ksztalcie nurnika, polaczong przegubowo z diwig-

‘nig wahliwg, ktéra napedza przy swym obrocie

oprawke zestyku z wodzidlem, przy czym ruch
wodzidla jest przeciwny i réwnolegly do ruchu
nurnika. Taka konstrukcja stycznika, stosowana
powszechnie, ma te zalete, ze zapewnia réwnowa-
ge miedzy elementami ruchomymi przez co apa-
raty o takiej konstrukcji sa odporne na wstrzasy
i drgania. Ponadto, w niektérych z tych aparatéw
mozna wymontowaé badZ cewke badZ oprawke ze-
styku réwnolegle z tej samej strony aparatu.

Jednakze konstrukcja ta nastrecza pewng trud-
nos¢ w realizacji, a mianowicie z jednej strony
zwora, a z drugiej oprawka zestyku sg elementami
przesuwajacymi sie, prowadzonymi w rowkach
badZ w spos6b podobny na calej diugosci ich dro-
gi, podczas gdy glowice diZwigni, z kt6éra sg po-
taczone, maja oczywisScie ruch obrotowy. Koniecz-
ne przesuniecia w przegubach uzyskane jest za
pomocg podiuznych wycieé lub tez za pomoca wi-
delek obejmujgcych ciegla z kolnierzami.
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Ten rodzaj sprzegania powoduje powstawanie
luzéw i szybkie zuzycie elementéw. Ponadto, do-
kladne prowadzenie elementéw przesuwnych,
a mianowicie oprawki zestyku lub zwory, wyma-
ga dokladnego wykonania elementéw aparatu.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
szych niedogodnoSci zapewniajac jednocze$nie pew-
no$¢ dziatania przy wyeliminowaniu przyczyn tar-
cia prowadzacych do szybkiego zuzycia. Ponadto
celem wynalazku jest uzyskanie konstrukeji do
montazu na tablicy pionowej, przy czym w kon-
strukecji tej w jednym przypadku elektromagnes
usytuowany jest po lewej stronie biegunéw przer-
wy, a w drugim przypadku w odwrotny spos6b
umozliwiajgcy konstrukcje przelgcznika o dwéch
elektromagnesach, jeden przy drugim i zabloko-
wanych w znany spos6b tak, aby obydwie czeSci
przelacznika nie mogty zamkngé obwodu elektrycz-
nego. Celem wynalazku jest réwniez taka kon-
strukcja "za pomocg ktérej uzyskuje sie aparat,
posiadajacy mechanizm elektromagnesu calkowicie
symetryczny w stosunku do plaszczyzny Srodkowej
elektromagnesu i ukladu stykowego, przez co dwa
aparaty o tej samej konstrukeji, z ktérych jeden
jest obr6cony o 180° na swej podstawie, stano-
wia przelacznik. E

Cel ten zostal osiggniety za - pomocg mechanizmu
wedlug wynalazku, ktéry polega na tym, Ze zwora
i uchwyt zestyku sa podparte na urzadzeniach
przegubowych o osiach przebiegajacych prosto-
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padle i réwnolegle do osi wychylnej dzwigni wah-
liwej, w zasiegu biegunéw magnetycznych, a zwo-
ra jest wyposazona co najmniej w umieszczony na
powierzchni bocznej, w poblizu bieguna magne-
tycznego, sworzenn osadzony w wybraniu bocznej
dzwigni sterujacej wychylnej wokoél osi poziomej,
. przy czym przez wspoéldzialanie stosu zestykowe-
go obejmujgcego ruchome zestyki z umieszczonym
w oslonie ruchomej pierScieniem zmniejszajacym
tarcie jest utworzone boczne prowadzenie uchwy-
tu zestyku.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia w perspektywie zestawienie gléwnych
elementéw mechanizmu, fig. 2 — odmiane uksztai-
towania jarzma centrujgcego zwory réwniez w uje-
ciu perspektywicznym, fig. 3 — jedna czesé¢ diwig-
ni wahliwej, fig. 4 — widok mechanizmu od tytu
przy zdjetej pokrywie i z czeSciowymi przekrojami
czopdw, fig. 5 — czeSciowy przekr6j wzdluz lama-
nej linii V-—V na fig. 4, fig. 6 — widok perspek-
tywiczny elementu tworzacego lozysko wyjmowal-
ne mechanizmu z uwidocznieniem cze§ci cokoluy,
w ktérym osadzone jest lozysko, fig. 7 — widok
z boku z czeSciowym przekrojem wzdluz linii
VII—VII na fig. 5, a fig. 8 — przekrdj wzdluz
linii VIII—VIII z fig. 5. :

Elektromagnes sklada sie z jarzma 1 umieszczo-
nego w korpusie (nie pokazanym na rysunku). Co
najmniej na jednym z ramion jarzma znajduje
sie uzwojenie wzbudzajace L;L, przedstawione
schematycznie. Pole magnetyczne przyciaga zworeg

2 do jarzma w kierunku strzalki F,. Zwora ma -

na swej tylnej czeSci dwa wydluzenia 2a, ktoére
maja na osi 01-02 lozyska (nie przedstawione na
Tysunku). W lozyskach tych obracajg sie czopy 6
-dzwigni wahliwej 4.

Dziwignia wahliwa 4 obraca sie¢ dokola stalej osi
03-04. Zwora 2 i suport 30 poruszaja sie réwno-
legle w przeciwnych kierunkach.

Sily przyciagajace zwore, sa prostopadle do po-
wierzchni S1 jarzma i S2 zwory, przez co uzysku-
je sie centrowanie w kierunku plaszczyzny prze-
chodzacej przez osie X1-X2, ktéra to plaszczyzna
réwniez ré6wnolegta do osi 03-04. '

Konieczne jest réwniez prowadzenie zwory
podczas jej ruchu powrotnego, a takze podczas
jej ruchu zwierajgcego, celem zapobiezenia skut-
kom sit zewnetrznych wywolanych przez uderze-
nia i grawitacja, w chwili gdy aparat nie jest
zmontowany w polozeniu dokladnie poziomym.
Prowadzenie to uzyskuje si¢ za pomoca diwigni
11, dzialajacej jako wspornik w sasiedztwie po-
wierzchni biegunowych zwory.

W takim przypadku, ruch katowy czdpa 6 nie
przekracza 8°, w jedng i drugg strone w stosunku
do S$rodkowej plaszczyzny oscylacji. W stosunku
do przesuniecia zwory wediug osi X1-X2, odchy-
lenie jest wiec bardzo matle. Jest zatem wystar-
czajagce prowadzenie zwory przy przesunieciu za
pomocg dZwigni 11, ktéra swym rozwidleniem 1la
obejmuje sworzefir ‘12 zamontowany na blasze
usztywniajacej zwore. DZwignia obraca sig:dokola
swej osi 10, polgczonej sztywno z korpusem. Po-
niewaz sworzei 12 ma gléwke 16, odchylenie zwo-
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ry jest ‘uniemozliwione w obu kierunkach prosto-
padlych do ptaszczyzny przechodzgcej przez oS
X1-X2,

Korzystnie jest gdy diwignie 13, 14 wozysko-
wane s3 w korpusie i obracaja sie wedlug osi
07-08, przy czym diwignie poljczone sg poprzecz-
ka 17 tak, ze cato§é tworzy jarzmo. Koncéwki
dzwigni maja rozwidlenia 13a, z ktérych kazde
obejmuje sworzen 15 zwory, a poprzeczka 17 uru-
chamia zestyki pomocnicze. )

Obrét ramion 13, 14 jarzma nastepuje w plasz-
czyznach réwnoleglych, podczas gdy przemieszcze-
nie zwory polaczone poprzez czopy 6 z diwignia
4 nie jest dokladnie réwnolegle do niej, to zna-
czy, ze przesuniecie sworzni 12 lub 15 moze byé
lekko oscylujace.

- Uklad dziala prawidlowo, jezeli jest zachowany

pewien luz miedzy ramionami jarzma i zworag
tak, jak i miedzy sworzniami i rozwidleniem
dzwigni. ,

Suport zestyku 30 waha sie dokola osi 05-06
tworzagc przegub z ramionami ‘dZwigni 4, przy
czym jest on -zaopatrzony w trzy sworznie zesty-
ku 31, 32, 33. Poniewaz czopy 26, 27 suportu
(fig. 4) sa ustawione w otworach 7 dZwigni, dla-
tego tez nie ma mozliwosSci prowadzenia suportu
30 w rowkach bocznych. W Kkonstrukecji wedlug
wynalazku znajdujg sie jedynie dwie listwy 45a,
45b, zapewniajgce centrowanie na sworzniu 32.

Tak jak dla zwory, réwnoleglo§é przesuwu su-
portu 30 nie jest wymagana i potrzebny jest pe-
wien luz boczny listew 45a-45b, lecz jest to bez
znaczenia poniewaz sily przenoszone na suporty
30 nie sg duze, gdy zestyki ruchome 56 dotkng
zestykow statych 57 (fig. 8). W ten sposéb tarcie
jest bardzo mate i w przegubach gléwnych luz
nie wystepuje.

Jak przedstawiono na fig. 1 i 3 dZzwignia wahli-
wa sklada sie 3 dwoch czeSci, ktére stykaja sie
w plaszezyZnie ’podluinej powierzchni 8. Kazda
cze§¢é tworzy ramiona 4a, 4b stanowigce widelki.
Ramiona 4a posiadaja czopy lozyskowe 6, skie-
rowane na zewngtrz. Ramiona 4b maja otwory 7
przeznaczone na osadzenie w osi 05-06 czopoéw
suportu zestykéw 30, ktoéry tworzy na swej pod-
stawie krzyzak 30b. PoSrodku tego krzyzaka znaj-
duje sie nadlew 30a, na ktéry wywiera nacisk
sprezyna S$rubowa 54 .(fig. 5), zapewniajgca po-
wr6t mechanizmu w przypadku, gdy przez uzwo-
jenia elektromagnesu nie plynie prad wzbudzenia.

Wedlug odmiany przedstawionej na fig. 2, kaz-
de ramie jarzma jest zaopatrzone w plaszczyzne
toczng 19, podczas gdy sworzen 12 pocigga diwig-
nie przez szczeline badZ wydiuzony otwér 22. Zwo-
ra ma wystepy poziome 20, ktérych plaskie po-
wierzchnie toczg sie po powierzchniaéh 19. Kon-
strukcja ta jest szczegdlnie korzystna w .przypad-
ku, gdy elektromagnes ma duze wymiary i wobec
tego zwora jest odpowiednio ciezka. Powierzchnie
19 podtrzymujg ciezar zwory i zmniejszaja w ten
spos6b nacisk wywierany na czopy lozyskowe 6.
W tej konstrukeji zwora 2 jest polgczona z diwig-
niag 4 osiag 010-012. Celem uzyskania konstrukecji
jarzma takiej jak to przedstawiono na fig. 1 lub
na fig. 2, montuje sie symetrycznie z dwoma
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jarzmami, poniewaz podparcie i centrowanie jest
zapewnione niezaleznie od polozenia zmontowa-
nia elektromagnesu. ’

Zesp6t mechanicznych elementé6w ruchomych ta-
kich, jak zwora 2, jarzma 17, diZwignia wahliwa
4 i suport zestyku 30, sg uprzednio polgczone a na-
stepnie wmontowane do korpusu stycznika. Stycz-
nik ma podstawe w postaci. plyty metalowej 52
(fig. 5), o ktéra opierajg sie dwa katowniki- 40
dla elektromagnesu i cokél izolacyjny 51 dla wy-
1acznika. _—

Na fig. 4 przekroje elementéw nosnych po-
wierzchni zostaly zaznaczone liniami grubymi.
Zwora 2 jest przediuzona przez dwa ucha uksztal-
towane przez zakoliczenia 2a blach skrajnych, kt6-
re obejmujg dwa bloki z tworzywa plastycznego
36, podparte jednocze$nie w kierunku podiuinym
przez wyciecie blach magnetycznych 37.

Wyciecie 36a w polaczeniu z zaokraglonym
ksztaltem koncé6w bloku 36, tworzy uginajgcg sie
tasme, dajacg lepszg elastyczno$é centrowania
zworze w stosunku do czopa lozyskowego 6 diwig-
ni 4.

Czop lozyskowy B, stanowi integralng cze$é po-
16wki diwigni. Lozysko tego czopa wykonane jest
z materiatu plastycznego 21 (fig. 6). Pol6wki dZwig-
ni majg po stronie 4b zakoficzenie z otworem 7
od strony plaszczyzny osiowej diwigni 4. W kaz-
dym otworze 7 jest umieszczona wkladka przeciw-
cierna 35, w ktérej osadzone sa czopy lozyskowe
26, 27 suportu 30.

Po stronie ramion 4a diZwigni wahliwej szero-

ko$é rozwidlenia oznaczona przez M (fig. 4) jest

dostatecznie duza w stosunku do catkowitego wy-
miaru tego miejsca ramienia dZwigni i czopa lo-
zyskowego przez co diwignia jest dokladnie osa-
dzona w zworze. Dlatego tez, ze wzgledu’ na to,
ze bloki 36 s3 zamocowane w zworze, wklada sie
najpierw oddzielnie czopy tozyskowe 6 do kaz-
dego z blokéw, gdy obydwie diwignie pol6wkowe
nie sg jeszcze polgczone i dostatecznie obrécone
wzgledem siebie.

Nastepnie obraca sie¢ dZwignie poléwkowe wo-
k61 czopéw lozyskowych 6 w ten sposéb, aby po-
laczyé ze sobg powierzchnie 8 dopéki kolki 24a,
24b nie wejdq w odpowiednie otwory drugiej p6i-
dzwigni, a kolki drugiej nie wejda do otworow
25a, 25b pierwszej. Jednoczeénie, zakoficzenia ra-
mion 4b diZwigni, zaopatrzone we wkladki, nakry-
waja czopy lozyskowe 26, 27 krzyzaka suportu 30,
W ten sposéb kierunek osadzenia czopéw — prze-
ciwny do plaszczyzny polgczenia po .stronie elek-
tromagnesu i ku plaszczyznie polgczenia po stro-
nie suportu ruchomego, stwarza warunki dla pro-
stego montazu przy minimum elementéw.

Wystarcza zastosowanie jednego wkreta lub jed-
nego nita (nie uwidocznionego na rysunku) w wy-
wierceniu poprzecznym 4a diwigni 4, aby zapew-
ni¢ sztywne polaczenie gléwnych element6w me-
chanizmu. Dla. osadzenia mechanizmu w cokole
51, przy czym czopy 5 diwigni majg wyjmowalne
lozyska 21, wsuwa sie¢ mechanizm .od tylnej stro-
ny cokolu, podczas gdy lozyska 21 wsuwajg sie
dzieki zeberkom 21c¢, 21d w wyzlobienie 51a, zgod-
nie z kierunkiem strzatki F2 (fig. 6). Korpus lo-
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zyska, w ktérego otworze 2la znajduje sie czop
tozyskowy 5, jest jednocze$nie zablokowany przez
wypust cokotu 51b.

Po zamocowaniu w ten spos6b mechanizmu w -
cokole 51, montuje sie sprezyne powrotng 54 na
zgrubieniu 30a suportu zestyk6éw ruchomych i za-
mocowuje sie¢ pokrywe tylng 52 na cokole. Pokry-
wa 52 ma kolnierz 52a dla osadzenia sprezyny.
Pokrywa 52 opiera sie jednoczeSnie na wystepie
21b lozyska 21, ktéry to wystep jest wydrazony,
aby nadaé lozysku elastyczno§é w kierunku strzal-
ki F2.

Coké6t 51 moze zawieraé, jak to przedstawiono
na fig. 5 i 8, komore lukowa zawartg w oslonie
46, przy czym oslona i coké6t sq polaczone za po-
mocg uch 46a i 51c. Coké6l i oslona zamykajg trzy
réwnolegle przegrody, w ktérych mieszcza sie ra-
miona 31, 32, 33 suportu zestyk6w ruchomych.
Przegroda centralna mieszczaca ramie 32 ma pier$-
ciei przeciwcierny 45 o ksztalcie ' prostokatnym
i ktérego jedynie boki 45a, 45b majg za zadanie
prowadzenie boczne powierzchni zewnetrznych ra-
mienia 32, przy czym wszystkie pozostale czesci
ramion przesuwajgq sie swobodnie w odpowied-
nich przegrodach. :

Zakonczenie 58 ramienia $rodkowego 32 ma
uko$ne $ciecia 58a ulatwiajace montaz. Zazwyczaj,
komora lukowa ma trzy oddzielne komory przery-
wane 47 z urzadzeniem do rozdzialu lukéw 47a,
zamocowanym na plytkach rozdzielczych 48 z ot-
worami wentylacyjnymi 48a. Sworznie suportu 30
majg okienka 38a, ktérych podstawa ma wycie-
cia 55 w formie litery V w plaszczyZnie -osiowej
suportu. W kazdym okienku zamontowany jest
zestyk ruchomy 56, takze w ksztalcie litery V,
i ktéry jest docisniety do wspomnianego wyciecia
przez element podpierajgcy 49. Ta podp6érka ma
na swej podstawie czop wchodzacy w wygiety ze-
styk ruchomy, majgc na wierzcholku koinierz do
podtrzymania sprezyny 50, ktéra obejmuje swym
drugim korficem wystep 33b okienka.

Ksztaltowi w formie litery V zestyku ruchome-
go odpowiada takie samo uksztaltowanie elemen-
tow zestyku stalego 57, ktére to elementy sg po-
lgczone z przylaczami 60, zmontowanymi obustron-
nie i poprzecznie na cokole 51 za pomocg wkretéw
59, 61. Nalezy zaznaczyé, ze bezpoSrednie podpar-
cie zestyk6w ruchomych 56 w formie noza w wy-
cieciach okienek (fig. 8), w sposéb wywazony W
plaszczyZnie podluznej suportu 30, utatwia centro-
wanie suportu.

Fig. 5 i 7 przedstawia spos6b montazu styczni-
ka pod katem, z uwzglednieniem elektromagnesu.
Gdy narozniki 40 zostaja umocowane w podsta-
wie 52, tworza one wéwczas lozyska 27a, 27b, 28a,
28b przeznaczone dla czopéw lozyskowych jarzm,
ktoére sg zarazem wyposazone we wkladki prze-
ciwcierne 23. W korzystnym wykonaniu jarzma
sa wykonane calkowicie z przeciwciernego two-
rzywa 'plastycznego. Narozniki 40 majg zagiete
uchwyty 40a, réwnolegle do plyty podstawowej,
na ktoérych montuje sie stala czeSé obwodu mag-
netycznego elektromagnesu.

Rdzeri 1 montuje si¢ do odlewanego korpusu 43
za poSrednictwem ostony z tworzywa plastyczne-
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go 61. Przez oslone te przechodzga obydwa ramio-
na 9 rdzenia 1. Oslona ta ma w S§rodku rozpérke
18,‘zaciskajaca S§rodkowe ramie rdzenia 1. Osiona
ta ma takze dwa uchwyty boczne 62 dla zamoco-
wania na odlewanym korpusie. Korpus 43 tworzy
jednocze$nie oslone cewek wzbudzenia 63, ktoére
w znany spos6b umocowane sa na kazdym ramie-
niu rdzenia. Korpus zawiera jednocze$nie zaciski
65 cewki przykrecone do uchwytéow 40a, pokrywa
mocujgca 42 przyciska za pomocg plyty sprezystej
41 rdzen 1 do korpusu 43. Po wprowadzeniu do
pokrywy 42 i do uchwytow 62, wkrety 44 zabez-
piecza sie odpowiednia zatyczka 34. Na podstawie
naroznik6w 40 zamocowuje sie plytke z materialu
elastycznego 64 stuzgcego jako zderzak dla zwory.

Jak juz wspomniano, jedno z jarzm centruja-
cych sklada sie z dwéch diwigni bocznych 13,
14 i poprzeczki §rodkowej 17. Poprzeczka ma czo-
towe plaszczyzny nadciete 17a, 17b, tworzace uko$-
ne S$ciecie przy ich przecieciu po to, aby zapew-
nié bardziej dokladne dzialanie na popychacz ze-
styku pomocniczego. Zestyk pomocniczy 53 zna-
nego typu jest zamontowany na piytce, a nacisk od
poprzeczki 17 jarzma wywierany jest na plaszczyz-
ne gérng popychacza rozruchowego 53a.

W ten spos6b jarzma spelniaja podwéjna funk-
cje, a mianowicie centrowania i przeniesienia ru-
chu zwory w odréznieniu od znanych stycznikéw,
w ktérych zestyki pomocnicze sg uruchamiane
bezpoSrednio przez suport gléwnych biegunéw ru-
chomych, w konstrukcji wedlug wynalazku prze-
nosi sie ja oddzielnie. Jest to korzystne, gdyz obli-
czajac odpowiednio stosunek ramion diwigni ta-
kicl/l, jak 13b i 13c, uzyskuje sie ruch zestykéow
pomocniczych, ktéry moze byé rézny od ruchu bie-
gunéw gléwnych, przy czym zaré6wno jedne jak
i drugie nie podlegaja tym samym warunkom
elektrycznym. ‘

Na fig. 4 i 5 przedstawiony aparat jest wew-
natrz symetryczny w stosunku do plaszczyzny po-
diuznej widetek diwigni wahliwej 4. Drugi stycz-
nik obr6cony o 180° moze byé umieszczony w ten
spos6b, aby obydwa elektromagnesy sasiadowaty
ze soba, a wiec obydwa urzadzenia przerywane
tworza przelgcznik, ktéry w znany spos6b krzy-
zuje dwie fazy z sieci tr6jfazowej. Aby unikngé
zwarcia w przypadku, gdyby oba styczniki byly
zamkniete jednocze$nie, mozna zastosowaé zwy-
kle urzadzenie blokujace pomiedzy dwiema po-
przeczkami 17 sasiednich jarzm.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm elektromagnesu, zwlaszcza do stycz-
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nika elektromagnetycznego, w ktébrym zwora
i uchwyt zestyku sg uruchamiane wzgledem
siebie réwnolegle na kazdym z dwoé6ch ramion
dzwigni wahliwej, umieszczonej wychylnie w
obudowie, znamienny tym, Zze zwora (2) i uch-
wyt zestyku (30) sa podparte na urzadzeniach
przegubowych o osiach (01-02, 05-06) przebie-
gajagcych prostopadle i réwnolegle do osi wy-
chylnej (03-04) dZwigni wahliwej 4), w za-
siegu biegunéw magnetycznych, a zwora (2)
jest wyposazona co najmniej w umieszezony na
powierzchni bocznej, w poblizu bieguna magne-
tycznego, sworzehi (12, 15), osadzony w wybra-
niu (13a, 22) bocznej diwigni sterujacej (11, 13
i 14), wychylnej wok6t osi poziomej (07-08),
przy czym przez wspéldzialanie stosu zestyko-
wego (32) obejmujgcego ruchome zestyki (56)
Z umieszczonym w oslonie ochronnej (46) piers-
cieniem (45) zmniejszajacym tarcie jest utwo-
rzone boczne prowadzenie uchwytu zestyku (30).

Mechanizm elektromagnesu wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze dzwignie sterujace (13, 14)
umieszczone na obu powierzchniach bocznych
zwory (2) sa polaczone z poprzeczka (17), two-
rzagca z nimi palgk, a zwora (2) jest podparta

"w czasie ruchu albo przez wspé6ldzialanie wy-

bran (13a) z czopami (12, 13), albo bocznych
wysiegnikow (20) z powierzchniami odtoczony-
mi segmentéw kolistych, umieszczonych wspol-
§rodkowo na dzZwigniach sterujacych (13, 14).

Mechanizm elektromagnesu wedlug zastrz. 1
lub 2, znamienny tym, Ze zwora (2) posiada

~ przediuzenia (2a), w ktérych znajdujg sie bloki

(36) z otworami do osadzania w nich czopbéw
(6) dzwigni wahliwej (4), ktéorej ramie (4a) jest
umieszezone symetrycznie wok6t osi wychyl-
nej (01-02) w piaszczyZnie prostopadiej, przy
czym ramie (4a) posiada odcinek widlowy i jest
wyposazone w czopy (6).

Mechanizm elektromagnesu wedlug zastrz. 3,
znamienny tym, ze dZwignia wahliwa (4) po-
siada drugie ramie (4b) z widlowym odcinkiem,
w ktérym wykonane sga otwory (35) do osa-
dzania w nich czopéw (26, 27) uchwytu zesty-
ku (30). .

Mechanizm elektromagnesu wedlug zastrz. 1—4,
znamienny tym, Ze diwignia wahliwa (4) jest
umieszczona wychylnie na dwé6ch czopach (5),
polgczonych z obudowa za pomocg wymiennych
lozysk o malym wspbtezynniku tarcia.
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