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Urzadzenie do sterowania glownego silownika hydraulicznego
pily mechanicznej
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ste-
rowania glownego silownika hydraulicznego pily
mechanicznej, wyposazone w pompe hydrauliczng
ze sprezyng tlokowa i tlokiem obcigzajacym, uru-
chamiang przez krzywke osadzong na glownym
wale maszyny, przy czym przestrzen nad tlokiem
obciazajacym polaczona jest poprzez zawoér ssgcy
ze zbiornikiem oleju a poprzez zawdér tloczny
z gléwnym silownikiem hydraulicznym, ktéry
z kolei polaczony jest przy pomocy ci$nieniowego
przewodu olejowego z przestrzenig nurnika, umiesz-

czonego w obudowie i posiadajacego na swej ze-

wnetrznej powierzchni cylindryczny rowek cisnie-
niowy, polaczony z przestrzenia nurnika promienio-
wym i cylindrycznym otworem, w ktérej to prze-
strzeni nurnik spoczywa na regulowanej sprezynie
i z ktérej odplywowy przew6d olejowy prowadzi
do zbiornika oleju. Pila tnaca w takiej maszynie
usytuowana jest uko$nie wzgledem oprawy a giéw-
na o$ diwigara znajduje sie pomiedzy punktem
ciezkosci jednostronnie zawiasowo ulozyskowanych
elementéw maszyny a jej sgera robocza.

Znane jest urzadzenie umieszczone na jednostron-
nie ulozoyskowanym diwigarze oprawy pily i po-
siadajgce dwa tloki nurnikowe ze sprezynami
i krazkami. W urzadzeniu tym naprzeciwko tlokow
umieszczone sg krzywki, osadzone na wale glow-
nym. Jeden tlok nurnikowy jest ttokiem odbojo-
wym i jego przestrzenn odbojowa jest polaczona
bezposrednio z giéwnym silownikiem hydraulicz-
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nym. Drugi tlok nurnikowy jest tlokiem obciazaja-
cym. Jego przestrzen tlokowa jest polgczona ze
zbiornikiem oleju za posSrednictwem zaworu ssa-
cego. Polaczenie do gléwnego silownika hydrau-
licznego nastepuje poprzez zawoér tloczny. Gléwny
silownik hydrauliczny ma ze swej strony polgczenie
poprzez cisnieniowy przew6d olejowy z przestrzenig
nurnika. Przestrzenn nurnikowa sklada sie z zamk-
nigtego cylindrycznego otworu w obudowie i z nur-
umieszczonego swobodnie w tym otworze.
Nurnik spoczywa na regulowanej sprezynie, stuza-
cej do regulacji cisnienia roboczego w silowniku
hydraulicznym. Przestrzen wok6t nastawnej spre-
zyny polaczona jest odplywowym przewodem ole-
jowym ze zbiornikiem oleju.

Numik ma dwa otwory, w tym jeden otwoér
¢entralny laczacy z przestrzenia nurnika oraz otwoér
promieniowy, ktéry laczy otwér centralny z ze-
wnetrzng powierzchnia nurnika. W strefie otworu
promieniowego na zewmetrznej powierzchni nurni-
ka znajduje sie cylindryczny rowek cisnieniowy.
Pomiedzy tlokiem obcigznikowym a jego krzywka,
osadzong na giléwnym wale maszyny, znajduje sig
uklad diwigniowy. Uklad ten jest polaczony z wy-

" miennym wzornikiem krzywkowym, ktéry osadzony

jest na nieruchomej osi podstawowej dZwigara.
Opisane urzadzenie do sterowania gléwnego si-
townika hydraulicznego pily mechanicznej wyka-
zuje niedogodnosci, polegajgce na tym, Ze pojem-
nosé oleju zasysana ze zbiornika olejowego przy
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kazdym podwéjnym ruchu zostaje nastawiona
w zalezno$ci od oczekiwanej gruboéci pilowanej
warstwy, przy czym do tego celu suw tloka ob-
cigznikowego korygowany jest przez wzornik. Poza
tym musi byé zastosowany uktad diwigni pomiedzy
tlokiem obcigznikowym z wzornikiem jak réwniez
liczne wzorniki krzywkowe, odpowiadajace wymia-
rom, profilom i twardosci obrabianych tworzyw.
Niezaleznie od tego konieczne jest specjalne nasta-
wianie maszyny, wymagajace dodatkowych nakla-
déw czasu.

Wynalazek ma na celu usuniecie podanych nie-
dogodnosci przez opracowanie urzadzenia do stero-
wania gléwnego silownika hydraulicznego pily me-
chanicznej, w ktérej podczas kazdego podwdjnego
ruchu zasysana. losé oleju regulowana jest auto-
matycznie, w zaleznosci od rzeczywistej grubosci
przepilowanej warstwy metalu i bez dodatkowych
regulacji.

Podany cel zostal osiggniety dzieki urzadzeniu do
sterowania gléwnego silownika hydraulicznego pily
mechanicznej wedlug wynalazku, ktérego istota
polega na tym, Ze na oprawie pily zamocowany jest
uchwyt, ktérego krazek odbojowy styka sie ze
stozkowym zakoficzeniem stopniowego nurnika, przy
czym przestrzeh nurnika ma ksztalt pierscienia
i jest ogranicZona od strony regulowanej sprezyny
duzg $rednicg stopniowego nurnika a od przeciw-
leglej strony mala $rednica tego nurnika, na ktore]j
usytuowany - jest cylindryczny rowek posredni po-
taczony przy pomocy olejowego przewodu posred-
niego z przestrzenia tlokowa pompy hydraulicznej,
w ktérej spreiyna tlockowa spoczywa na ostonie
podporowei; zaopatrzonej w otwoér przez ktory
przechodzi sworzen ogranicznikowy, osadzony w
tloku dpciaiajacym.

Zgodnie z korzystng cecha wynalazku odleglos§é
posrednia od rowka posredniego w nurniku stop-
niowym do przestrzeni nurnikowej jest mniejsza
niz odleglosé cisnieniowa od cylindrycznego rowka
cisnieniowego w nurniku stopniowym do prze-
strzeni woké! regulowanej sprezyny.

W centralnym otworze stopniowego nurnika znaj-
duje sie zawor ttoczny tloka obcigzajgcego.

Opisane urzadzenie ma te zalete, ze ilo§é oleju
pobierana ze zbiornika za kazdym podwéjnym su-
wem oprawy pily jest regulowana automatycznie.
Odbywa sie to w zaleznosci od rzeczywistej gru-
bosci przepilowywanej warstwy metalu bez dodat-
kowego nastawiania lub regulacji. Konstrukcja ta-
kiego urzadzenia jest prosta a dzialanie nieza-
wodne.

Urzadzenie do sterowania gléwnego. silownika
hydraulicznego pity mechanicznej wedlug wynalaz-
ku pokazane jest tytulem przykladu wykonania na
rysunku, na ktérym fig. 1 -przedstawia pile me-
chaniczng z urzadzeniem do sterowania gléwnego
sitownika hydraulicznego w ujeciu schematycenym’
oraz fig. 2 — urzadzenie do sterowania gléwnego
sitownika hydraulicznego w przekroju wzdluz osi
nurnika w ujeciu schematycznym, przy czym po-
kazane ¢q wszystkie elementy i ich polaczenia hyd-
rauliczne.

Oprawa 21 pily umieszczona jest w prowadni-
cach diwigara 4, przy czym pila 25 nachylona jest
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4
pod katem o w stosunku do Kkierunku ruchu
oprawy.

Dzwigar 4 zamontowany jest na podstawowej osi
7, ktdra jest sztywno zwigmana z korpusem 1 ma-
szyny. i znajduje sie pomiedzy strefg molboczg 22
maszyny. a punktem icigzkiosci dzwigara 4 wrnaz ze
wszystkimi polgczonymi z tym diwigarem elemen-
tami, Do dzwigara 4 jest zamooowana pompa hyd-
mauliczna 26 z tlokiem obcigzajgcym 14, na ktbrego’
koficu osadzony jest krazek tiolkowy 15 maprzeciw-
ko krzywki., Krzywka jest zamocowana mna giow-
nym wale 8 pbracajgcym sie w kierunku strzatki
10. Oprawa 21 pily potgczona jest z gléwnym wa-
tem 8 przy pomocy niepokazanego na rysunku
mechanizmu korbowego.

Na pompie 26 umiesaczona jest obudowa 18, ktd-
rej przelotowy stopniowy otwoér mia wickszg Sred-
nicg D, i mniejszg Srednice D,. W stopniowym
otworze mmajduje sie stopniowy mnurnik 19, podia-
dafigcy odpowiednio wigkszg Srednice D, § mniejsza
srednicg D,

Miedzy stopniowym nurnikiem 19 i obudows 18
powstaje tym samym przestrzen nurnikowa 27,
ktéma jest polgczona hydraulicznie z giéwmnym si-
townikiem hydraulicznym 6 maszyny przy pomocy
cisnieniowego przewodu olejowego 2. Nurnik stop-
niowy 19 spoczywa na regulowanej sprezynie 40,
ktéra moze by¢é nastawiona bezstopniowo za po-
moicg pokretla 41, Przestrzen 39 i megulowana spre-
zyna 40 potgczona jest ze zbiornikiem olejowym 33
poprzez odplywowy pnzew6éd olejowy 37. Po dru-
giej stronie stopniowy nunnik 19 opiera sie o ply-
te 35 zamocowang do opudowy 18, przy czym
przez otwor w plycie 35 przechodzi trzpien nurnika
stopniowego 19, zaopatrzony w stogkowe zakoricze-
nie 34. 0O$ nurika stopniowego 19 usytuowana jest
prostopadle do plaszczyzny poruszania sie oprawy
21, na ktdrej zamocowany jest uchwyt 20 krgika
odbojowego 30. Na koficu suwu roboczego 13 krg-
zek 30 znajduje sie naprzeciwko stozkowego za-
koticzenia 34.

‘W przestrzeni nurmikowej 27 mniejszej s$rednicy
D, numnika stopniowego znajduje si¢ mowek po-
Sredni o kszbalcie cylindrycznym, ktory potgczony
jest z przestrzenia thokiowa 17 posrednim prazewo-
dem olejowym 23. Olejowy przewoéd issacy 31 i ssg-
cy zawbr 32 HIgcza przestrzen ttokows 17 ze
zbiomikiem olejowymy 33, Poprzez krotki otwor
promieniowy i zawér thoczny 28, mowek posredni 29
jest polgczomy z icentralnym otwonem 38, ktéry ze
swojej stnony posiada polgczenie poprzez taki sam
kirdtki otwor promieniowy z cylindrycznym mow-
kiem cisnieniowym 36. Rowek ten znajduje sie ma
wigksze§j Svednicy D, istopniowego nurnika 19.
Odstep naciskowy: A pomiedzy, cylindrycznym
nowkiem cisnienfiowym 36 a przestrzenia 39 jest
zawsze wiekszy mniz odleghosé posrednia B miedzy
przestrzeniqa nurnikowg 27 a cylindrycznym now.
kiem jpogpednim 29,

W pusttej przestirzeni thoka obcigzajacego 14 znajj-
duje sie swobodna i nieuszczelniona hydraulicznie
oslona podponowa 16. Przez jej wcentralny otwoér
przechodzi sworzen ogranicznikowy 24, ktéry osa-
dzony jest w tdoku obcigzajacym 14, Sprefyna tige
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kowa 11, podpairta ostonowsa podpora 16 umiesz-
czona jest dokola sworznia ogranicznikowego 24.

Zgodnie z wynalazkiem,"urzadzenie do sterowa-
nia gléwnego sibownika hydraulicznego pity me-
chanicznej dziata nastepujaco:

Podezas pracy urzadzenia przy biegu luzem, fhok
obcigzajgcy 14 przesuwa sie, jak to pokazano na
fig. 2, o odleglosé P na jeden podwéjny ruch opra-
wy 21 pity lub na jeden obrét gidwnego watu B.
Przesuniecie to nastepuje w wyniku oddziatywania
sprezyny tlokowej 11, Odleghosé ta zostaje wstalonia
przez sworzen ogranicznikowy 24 i oshone podpo-
rowg 16. W wyniku tego przesunigcia objetosé prze-
strzeni @ tlokowej 17 odpowiednio wzrasta. Skok
krzywki 9 okreslony réznicag miedzy najwiekszym
i najmniejszym jej promieniem jest wiekszy, niz
odlegtosé thokowa P.

Roéwniez w wyniku przesunigcia sie tioka obcig-
zajacego 14 pod -dziakaniem sprezyny tiokowej 11
do przeistizend - thokonwej 17 mostaje massana pewna
ilosé oleju ze ‘zhiomnika 33. Jezeli maszyna pnacuje
na biegu jalowym, objetost tego zassamego oleju
jest réwna objetosci, o ktorg sie powiekszy prze-
strzent thokowa 17. Jezeli krzywka 9 przesunie thok
obcigzaljiacy 14 przy pomocy krazka tlokowego 15
w kierunku obudowy 18, objetosé komory tholkiowej
17 zmniejszy sie, & zassana ze zbiomika ilosé oleju
zostanie przetloczona poprzez iolejowy przewodd po-
Sredni 23, zawér tloczacy 28, prizestrzen nurnikowa
27 i olejowy przewo6d thoczny 2 do giownego isitow-
nika hydiraulicznego 6.

CiSnienie oleju w gloéwnym sitowniku hydrau-
licznym Uddm.alylwu]e na pierscieniows powierach-
ni¢ stopniowego nurnika 19 pkreslona _wneksza jego
$rednicg D, i miniejsza $rednica D, i zdaza do prze-
suniecia tego nurnika w kierunku S$cis$nigcim regu-
lowanej. sprezyny 40. Podiczas biegu jalowego sita
nacisku nie moze byé¢ wieksza miz sika regulowanej
sprezyny 40 a pod dziataniem okresowo wilacza-
nego oleju powieksza sie dilugosé giéwnego sitow-
nika hydraulicznego 6, przy czym diwigar 4 z opra-
wa 21 pity obraca sie dookola podstawowej osi T
w kierunku przyblizenia sie do strefy moboczej 22
magzyny.

. Na koficu kazdego suwu roboczego 13 krazek od-
bojowy 30 znajduje sie naprzeciwko stopniowego
nurnika 19 i wywiera nacisk na jego stozkowe za-
koficzenie 34. Wynikie stad przesuniecie nurnika
w  kierunku $cisnigcia regulowanej sprezyny 40
jest niegnacznie wigksze, niz posrednia odleglosé B.
W wyniku tez tego przestrzen nurnikowa 27 uzys-
kuje polaczenie z cylindrycznym rowkiem posred-
nim 29 i ze SciSnietego (zsumnigtego) gléwmnego si-
townika hydraulicznego 6 wytloczono z powrotem

pewng ilosé oleju przechodzi do komory tlokowej

17. Tlok pbcigzajacy 14 przesuwa sig przy tym
w kierunku giéwnego watu B, az krazek tiokowy
15 osiagnie powierzchnie krzywki 9. W momencie
tym profil toboczy krzywki ma najminiejszy prio-
mien.

W wyniku przemieszczenia powmttneu ilosci oleju

z giéwnego sitownika hydiraulicznego do przestrzeni
tlokowej 17, zmniejsza si¢ ta przestrzenn 17 mna
koficu suwu roboczego 13, Przez %o tez narzedezie
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25 zostaje przy pitowaniu podczas suwu jahowego
uniesione i odsuniete jod pitowanego tworzywia.

Podczas takiego procesu troboczego przy biegu
jatowym 12 do przestrzeni tiokowej 17 wplywajq
duze ilosci olefju, kidre zostaja talcze przethoczone
do gibwnego sitowmika hydraulicznego, & miamo-
wicie objetosé oleju zassanego i objetosé powrnotna.
Podczas biegu jalowego objetosé zassaria jest réw-
na ‘objetosci tlokowej a jej wielkiosé odpowiada
tadanemu przyblizeniu oprawy 21 do strefy mobo-
czej 22. Wptyw powmotinej ilosci oleju do prezestrize-
ni tlokowej 17 powioduje podczas pitowania (prze-
cinania) mumniesienie oprawy 21 pily przy ruchu
powrotnym i jej opuszczenie o jednakowym wy-
miarze, ktory jest Pprzez maszyne utrzymywany
przy pomocy przestrzeni tholowelj, tworzace]j okmes-
lony zasabnik oleju do utrzymania tego wymiaru.

Podczas pitowania przy ruchu moboczym 13 pita
25 nacina znajdujace sie w strefie moboozej twio-
rzywo pod pewnym katem nachylenia . Wielkosé
kinematycznego posuwu, ustalonego przez suw opria-
wy 21 i kat nachylenia a pity 25 do jej kierunku
mfbomego jest ma ogbt wielokmotnie wickisza, niz
rzeczywista gnubosé przepilowywanej wamstwy.
Diatego tez podczas ruchu moboczego opér przepi-
lowywanego tworzywa powoduje podwyzszenie cis-
nienial w giownym sitowniku hydraulicznym| 6,
sita regulowanej sprezyny 40 wmostaje przezwylcig-
zoma a stopniowy nurnik 19 przesuwa sie w kie-
runku sprezyny na odlegloSé posSrednia B, przy

 ktorej przestrzen nurnikowa 27 zostaje polgczona

z cylindrycznym mowkiem posrednim 29, Witedy
z gléwnego sitownika hydraulicznego 6 przeplywa
posrednia ilosé oleju do przestrzeni- tiokowej 17,
ktérej ciSnienie lodmwmda nastawieniu regulowa-
nej sprezyny 40, Tym samym diugosé gléwnego si-
townika hydraulicznego 6 staje si¢ mniejszaia dawi-
gar 4 mazem z oprawa 21 pily obraca si¢ Kdookoka
podstawowej osi 7 w kierunku oddalenia od strefy
roboczej 22, w wyniku czego zostaje wykomnane me-
cie w ksztatcie tukwu. ”

Objetosé posredniej ilosci oleju, wplywajacej
podczas suwu Toboczego 13 przy przecinaniu do
przestrzeni tlokowej 17 odpowiada dokladnie wiel-
kosci przekrecenia dZwigana 4 z opriawg .21 w kie-
runku oddalenia od strefy moboczej 22. Samo prze-
krecenie ma wielko$é wmienng i zalegzy od rzeczy-
wistej grubosci przepilowywanej warstwy, twar-
dodci obwabianego materiaiu, od jego umieszczenia
w strefie moboczej maszyny i od stanu narzedzia
tnacego, przy czym diugosé ciecia zazwyczaj zmie-
nia si¢ w zaleZnosei od kisztaltu preeknoju twonzy-
wa. Przez witloczenie posredniej objetosci oleju do
preestrzeni tlokowej 17 zostaje ,zmagazynowane”
zmieniajace si¢ w znacznym stopnju przelrecenie
dzwigamu 4 i oprawy 21. i

Jemehnopmwa&lpﬂymusmasmetyll}mmmaﬂm
czedci swojego . ruchu Toboczego 18, naprzeciwkio
tiokal obcigzajacego 14 znafjduje sie najwyiszy ele-
ment profilu roboczego kreywki 9. Kolejny prze-
bieg profilu krzywkowego odpowtiada polozeniu,
w ktérym najwicksza mozliwa objetosé oleju, kt6-
ra zostanie wythoczona z gléwnego sitowmnika hy-
draulicznego 6 przy najwigkszym mozliwym obro-
cie diwigara 4, ne przykiad przy pidowaniu bar-
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dziej twandego tworzywa w poblizu osi podstawo-
wej, ioie byé przejeta przez przestrzefi tlokowsa 17.

Jedeli pmofil moboczy, krzywki 9 zaczyna sie od-
delaé¢ od tloka obciqzajacego 14, posrednia ilosé
pleju Zaczyna przeplywaé z przestmzeni nurniko-
wej 27 do pmzestrzeni tlokowej 17. Ta ilosé oleju
strzeni tlokiowelj podczas oddziatywania isprezyny
ttokowelj 11. Z tego tez powodu zostaje talaze zas-
sana do przestrzeni tiokowej pefwna objgtosé oleju
ze zbiomnika 33. Dopieno suma objetosa posredndej
i zessanej réwna jest objetosck tholoowej. W ten
sposbb przy duzelj objetosci posnedniej ne przylckad
przy pilowaniu twandych tworzyw lub bamdzo diu-
Tak wiec do przestrzeni tiokowej 17 doplywaia
trzy objetosci loleju, - mianowicie zmniejszajaca
sig¢ objelosé posrednia, objetosé zassana réwndiez
emniejszajaca sig i uzupelniajaca objetosé posred-
nig do objetosci tioloowej oraz ma koricu ruchu mo-
borzego 13 — objetosé powmotna. Wtedy wiszystkie
trzy objetosci mostaja przetioczone do gléwnego isi-
townika hydraulicanego. Pila tnaca 25 dotylsa przy
tym pilowanego = tworzywa zawsze W jednym
uprzednio wybranym punkcie suwu oprawy, nieza-
leznie od kszialtu przekroju, twandosci tworzywa
oraz od stanu pity tngoej 25.

Obnizajgea sie strona profilu  krzywkowego
krzywki 9 odpowiadajgea przesunieciu sie tholsa ob-~
cigzajacego 14 pod dziataniem regulowanej spre-
gyny 11 jest tak skonstruowana, ze takie przy pi-
towaniu bardzo twardego materiatu, kiedy objetosé
posrednia jest najwieksza, ze zbiornika 33 zostaje
zassana do proestrzeni tiokowej 17 dodatkowa ilosé
oleju w ramach objetosci zasysanej. Ta dodiaticowa
ohjetosé przeznacmona jest do wyréwnania przecie-
kéw podczis pracy maszyny w calym wkiadzie
hmdlw.ﬂcmmazdozbmmkau Na pgo6t ta do-
datkowa pojemnogé jest wicksza, niz caly przeciek,
pizy czym réinica tworzy objetosé (ilosé) przele-
wowg, ktéra powoduje, ze jezeli krzywka 9 prze-
suwia tiok obciazajacy 14 w Emﬁrunku obudowy 18,
naskepuje momendt, w ktdrym prey pitowaniu podczas
ruchu roboczego 13 cisnienie w gtéwnym sitowniku
hydraulicznym 6 wosiaga rciSnienie robocze, nasta-
wione megulowanq sprezymnks 40. Do tego czasu
cylindrycemy nowek posredni 29 polaczony jest
z przestrzeniq mnurnikowa 27 a pnofil noboczy
krzywki 9 nie zaczal sie jesmeze oddalaé od tloka
obcigznikowego. Podwyiszenie cisnienia przesuwa
wtedy sbovpmnlwy nurnik 19 'w kierunku regulowa-
nej sprezyny 40 o odleglosé, kibra jest nieznacznie
wieksza niz odlegtosé naciskowa A. Nadwyzka ole-
ju przemiesacza sie przy tym dp przestrzeni 89
e stamtgd splywa do zbiarnikal 33. Natych-
miast po tym, gdy profil moboczy krzywki 9

zaczyna. si¢ oddala¢ od thloka obcigzajacego 14,

numik stopniowy 19 przesuwa sie pod dziateriem
regulowanej sprezyny 40 w kierunku jej wydiuze-
m& Polyczenie miqdzy cylindrycznym nowkiem

U
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cisnienfowym 26 i przestrzenig 39 zostaje przer-
wane, a- znieniajaca sie¢ posrednia objetosé oleju

przeplywa z giéwnego silowmika hydraulicznego 6
poprzez rowek posredni 29 do przestrzeni ticko-
wej 17.

Nieznaiczna réénica pomigdzy odlegloscia cisnie-
niowsg A a odlegloscia posrednia B jak réwmiez
dobrana chanakterystyka regulowanej sprezymy 40
mie pozwalka, aby cisnienie oleju przy jego wyply-
Wie przez cylindryczny mowek cisnieniowy 36 o
proestrzend 39 pmekmmyko prafktycznie naskawione
cisnienie robocze.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do sterowania gléwnego silowmika
hydraulicznego pily mechanicznej, wyposazone w
pomp¢ hydrauliczng ze sprezyng tlokows i tlokiem
obciagajgcym, unuchamiane przez. krzywke osadzons
na gléwnym wale meszyny, przy czym przestrzei
ssacy ze zbiornika oleju a poprzez zawér tloczny
2 giéwnym sidorwniilsien hydraulicznym, ktoéry z kolei
rolacoony jest za pomocy ‘cisnieniowego praewodu
olejowego z rrzestrzeniq nummikia, wmieszczZoONego
w obudowie i posiadajgycego ma swej zewnetnznej
powierzchni cylindryczny rowek ci$nieniowy, pola-
czony z przestrzeniq nurnika promienijowym i Cy-
lindrycznym otworem, w ktérej to przestrzeni nur-
nik spoczywa na regulowanej sprezynie i z ktiérej
odptywowy przewé6d olejowy prowadzi do zbiorni-
ka oleju, znamienne tym, Ze na oprawie (21) pity
zamocowainy jest uchwyt (20), kiérego kragzek od-
bojowy (30) stylka sie ze stodkowym zakorficzeniem
34) stopniowego nurnika (19), przy czym prze-
strzenn numikiowa (27) ma ksztalt pierscienia i jest
ognaniczona od strony regulowanej sprezyny (40)

. wigkszq Srednicg (D,) stopniowego mnumnika (19)

a od przeciwleglej strony mniejszg $rednica (D)
tego nurnika (19), na ktérej usytuowany jest cy-
lindryczny nowek posredni (29), polacmony przy
pomocy olejowego [przewodu posredniego (23)
z preestrzeniq tlokowa (17) pompy hydnauliczngj
(26), w ktérej sprezyna tlokowa (11) spoczywa na
oshonie podporowej (16), maopatrzonej w otwor
przez ktGry mprzechodzi sworzen ogranicznikowy
(24), osadzony w thoku obcigzajgcym (24).

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym,
ze odleglosé posrednia (B) od rowka posredniego
(29) w stopniowym murniku (19) do przestrzeni
nurnikowej (27) jest mmiejsza, niz odleglosé cis-
niendowa (naciskowa) (A) od cylindrycznego rowka
cilnieniowego (36) w tymze stopniowym nurmiku
(19) do przestrzeni (39) wok6l regmlowmuej spre-
eyny (49).

Umadzame wediug za&stm 1, znamienne tym,
Ze w centralnym ot worze (38) stopniowego nurnika
(19) majduje si¢ zawodr hhomy (28) tioka obcigza-
jqcego (14).
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