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Prvni uréovaci jednotka (121) predb&Zng uréuje, zda aktudlni
zpracovavand jednotka je oblasti staciondrniho Sumu na
zakladg vysledku urCovani staciondrnich charakteristik
dekédovaného signalu. Na zakiadé predb&zného vysledku
uréovani a vysledku uréovani periodicity dekédovaného
signélu druh4 uréovaci jednotka (124) déle urtuje, zda
aktudlni zpracovévana jednotka je oblast{ stacionarniho Sumu,
pticem? dekodovany signdl obsahujici signdl staciondrni feci,
jako napiiklad stacionérni vlnu, je rozliovan od stacionarniho
Sumu, a oblast stacionarniho $umu je proto uréovéna presné.
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P¥ristroj pro dekdéddovani reci a zplsob dekddovani fecdi

Oblast techniky

PfedloZeny vyndlez se tyka pristroje pro dekdéddovani recdi,
ktery dekdébduje signdly reli =zakddované p¥i nizké bitové
rychlosti v mobilnim komunikac¢nim systému a v paketovém
komunikac¢nim systému zahrnujicim internetové komunikace, ve
kterych jsou signdly teci kédovany a vysilany, a presné&ji se
tykd CELP (Code Excited Linear Prediction - Kédové Excitovana
Linedrni Predpovéd) p¥istroje pro dekdédovadni Feci, ktery
rozd&luje reprezentované signdly F¥eci na spektrdlni obalkové

prvky a na zbytkové prvky.

Dosavadni stav techniky

V oblasti digitdlnich mobilnich komunikaci, paketovych
komunikaci typizovanych internetovymi komunikacemi a ukladanim
fec¢i, dJsou pouZivany ptristroje pro kédovani feli, které
zhudtuji informace Ffeli pro efektivni vyuZiti kapacity
pfenosové cesty radiovych signaldt a pamé&tového média
zakdédovanim s vysokou efektivitou. Z téchto systéml Jsou
systémy zaloZené na CELP (Code Excited Linear Prediction -
Kédové Excitovand Linedrni P¥edpovéd) systému Siroce vyuzivany
v praxi p¥i st¥ednich a nizkych bitovych rychlostech. Techniky
systému CELP Jjsou popsany v dokumentu M.R.Schroeder a
B.S.Atal: ,Code Excited Linear Prediction (CELP): High Quality
Speech at Very Low Bit Rates - Kdédové Excitovand Linearni
Predpovéd: Re& s Vysokou Kvalitou p¥i Velmi Nizkych Bitovych
Rychlostech", Proc.,ICASSP-85, 25.1.1, str.937-940, 1985.

V CELP kédovacim systému teli Jje Ffel rozdé€lena na

stranky, z nichZ kaZdd mé& konstantni délku (pribliZné& 5 ms aZ
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50 ms), pro kazdou stranku je vykondna linedrni ptredpovidaci
analyza, a predpovidaci zbytek (excitadni signdl) =ziskany
pomoci linedrniho pfedpovidani je zakddovéan pro kaZdou stranku
pouzitim adaptivniho kédového vektoru a pevného kédového
vektoru, =z nichZ kaZdy je sloZen =ze znadmého tvaru vlny.
Adaptivni kdédovy vektor Jje vybirdn z adaptivniho kdédového
seznamu, ktery ukladad excitadni vektory vygenerované predem, a
pevny kédovy vektor Jje vybirdn 2z pevného kbédového seznamu,
ktery ukladdéd preddefinovany pocet predem pripravenych vektort
s prteddefinovanymi tvary. Jako pevné kdédové vektory uloZené
v pevném kdéddovém seznamu Jsou pouZivany nahodné vektory a
vektory vygenerované usporaddnim urcéitého podtu impulst
v raznych polohéach.

Konvenéni CELP kédovaci ptristroj vykonavad analyzu a
kvantifikaci LPC (Linear Predictive Coefficient - Linedrni
Predpovidaci Koeficient), krokové vyhledavani, vyhledadvani
v pevném kdédovém seznamu a vyhledavani v kéddovém seznamu
zesileni pouZitim vstupnich digitdlnich signdld, a vysild LPC
kéd (L), krokovou periodu (A), index pevného kbédového seznamu
(F) a index kdédového seznamu zesileni (G) do dekdéddovaciho
pristroje.

Dekdédovaci prfistroj dekdduje LPC kéd (L), krokovou
periodu (A), index pevného kédového seznamu (F) a index
kédového  seznamu zesileni (G), a na zakladé vysledkt
dekdédovani *ridi syntetizac¢ni filtr excita&nim signdlem pro
ziskani dekdédované reci.

V konvenénim pristroji pro dekdédovani Feci Jje vSak
obtiZné detekovat oblast staciondrniho Sumu rozli3ovanim
signdltt jako Jsou napfiklad staciondrni vlny, které jsou

staciondrni, ale nejsou Sumem, od staciondrniho Sumu.




Podstata vynalezu

Cilem ptredloZeného vyndlezu poskytovani p¥istroje pro
dekédovani  feCi, ktery pfesné detekuje oblasti signalu
staciondrniho Sumu pro dekdédovani signala redi, presnéji,
pfistroje pro dekdédovani feli a zpusobu dekédovani ¥edi, ktery
umozZiuje rozliSeni oblasti #eli nebo oblasti Dbez-fed&i,
rozliseni periodického staciondrniho signdlu od signélu
staciondrniho 3umu jako napfiklad bilého Sumu pouZitim krokové
periody a adaptivniho kédového zesileni, a presné& detekuje
oblast signdlu staciondrniho Sumu.

Cile Je dosaZeno predbé&Znym urfovanim charakteristik
staciondrniho 3umu dekddovaného signdlu, déale urcovanim, zda
aktudlni zpracovavana jednotka predstavuje oblast
staciondrniho Sumu na zakladé vysledku ptredb&Zného urdovani a
vysledku uréovani periodicity dekdédovaného signalu,
rozlidovanim dekdédovaného signdlu obsahujiciho staciondrni

signdl ¥ec¢i Jjako napriklad stacionadrni vlnu od stacionarniho

Sumu, a presnym detekovanim oblasti staciondrniho Sumu.

Pfehled obrazkl na vykresech

Obr.l1 je diagram wukazujici konfiguraci pFristroje pro
uréovani oblasti staciondrniho Sumu podle prvniho provedeni
predloZeného vyndlezu;

Obr.2 je vyvojovy diagram ukazujici procedury seskupovani
krokové historie;

Obr.3 je diagram ukazujici c¢ast prubéhu vybéru méddu;

Obr.4 je dal3i diagram ukazujici ¢&ast pribé&hu vybéru
médu;

Obr.5 Jje diagram wukazujici konfiguraci pr¥istroje pro
nidsledné zpracovani staciondrniho Sumu podle druhého provedeni

pfedloZeného vynalezu;




Obr.6 je diagram wukazujici konfiguraci p¥istroje pro
nasledné zpracovadni staciondrniho Sumu podle t¥etiho provedeni
pfedloZeného vyndlezu;

Obr.7 Jje diagram wukazujici systém pro dekdbdovaci
zpracovani reci podle ¢tvrtého provedeni pfedloZeného
vynédlezu;

Obr.8 je vyvojovy diagram ukazujici prab&h zpracovani v
systému pro dekddovani Fecli;

Obr.9 je diagram ukazujici priklady paméti poskytovanych
v systému pro dekddovani ¥ecli a pocatedni hodnoty paméti;

Obr.10 je diagram ukazujici pribéh zpracovani pro
urcovani médu;

Obr.11 je diagram ukazujici pruabéh dalsiho zpracovani
staciondrniho Sumu; a

Obr.12 je diagram ukazujici prtbéh zvaZovani.

Priklady provedeni vynalezu

S odkazem na pripojené obrazky budou nyni niZe popséana

provedeni ptredloZeného vynalezu.

Provedeni 1

Obr.1l ukazuje konfiguraci pristroje pro urcovéni oblasti

staciondrniho Sumu podle prvniho provedeni pfedloZeného

vynalezu.

Kodér (neni  zobrazen) nejprve vykonava analyzu a
kvantifikaci LPC (Linear Predictive Coefficients - Linedrni
Predpovidaci Koeficienty), krokové vyhleddvani, vyhledédvani

v pevném kédovém seznamu a vyhleddvani v kdédovém seznamu
zesileni pouZitim vstupnich digitédlnich signdld, a vysild LPC
kéd (L), krokovou periodu (A), index pevného kdédového seznamu

(F) a index kdédového seznamu zesileni (G).




P¥istroj pro pfijem kédu 100 p¥ijimd& kédovany signal
vysilany =z kodéru a oddéluje =z pfijatého signdlu kéd L
reprezentujici LPC, kéd A reprezentujici adaptivni kédovy
vektor, kéd G reprezentujici informace o zesileni a kéd F
reprezentujici pevny kdbédovy vektor. Odd&leny kéd L, koéd A, kéd
G a kéd F jsou pfedavany do pristroje pro dekdédovani ¥e&i 101.
Pfesné€ji, kébd L je predavan do LPC dekodéru 110, kéd A je
pfeddvan do adaptivniho kédového seznamu 111, kéd G je
predadvan do kédového seznamu zesileni 112, a kéd F je predavan
do pevného kédového seznamu 113.

Nejprve bude popséna pristroj pro dekédovani reci 101.

LPC dekodér 110 dekdéduje LPC z kédu L pro predavani do
syntetizaéniho filtru 117. LPC dekodér 110 pfevadi dekddovany
LPC na LSP (Line Spectrum Pairs - Linkové Spektrdlni PA&ry)
parametr pro vyuZiti jejich leps$ich interpolad¢nich vlastnosti,
a predavd LSP do kalkulatoru zmén mezi diléimi strénkami 119,
do vzdalenostniho kalkulatoru 120 a do kalkuldtoru primérného
LSP 125 poskytovanych v pristroji pro ur&ovani oblasti
stacionarniho Sumu 102.

Obecné jsou LPC dekédovany v LSP doméné, to znamend kéd L
je kdédovan v LSP, a v téchto ptipadech LPC dekodér dekdduije
LSP a poté prevadi dekdéddovany LSP na LPC. LSP parametr je
jednim z prikladl spektralnich obalkovych parametri
reprezentujicich spektrdlni obdlkovou sloZku signdlu Yedi.
Spektralni obdlkové parametry zahrnuji PARCOR koeficient nebo
LPC.

Adaptivni kdédovy seznam 111 poskytovany v pfistroji pro
dekédovani rec¢i 101 aktualizuje drive vygenerované excitacni
signaly, které doCasné wukladd jako vyrovnavaci pamét, a
generuje adaptivni kdédovy vektor pouzZitim indexu adaptivniho
kdédového seznamu (krokovéa perioda (krokové zpozdéni))
ziskaného dekdéddovanim vstupniho kédu A. Adaptivni kdédovy
vektor vygenerovany v adaptivnim kédovém seznamu 111 Jje

vynasoben adaptivnim kdédovym =zesilenim v ndsobic¢i adaptivnim
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kédovym zesilenim 114 a poté je predavan do sc&itace 116.
Krokova perioda ziskand v adaptivnim kédovém seznamu 111 jJe
pfedavana do analyzatoru krokové historie 122 poskytovaného
v pristroji pro urcovani oblasti stacionarniho Sumu 102.

Kédovy seznam zesileni 112 uklada preddefinovany pocet
sad (vektord zesileni) zesileni adaptivniho kédového seznamu a
zesileni pevného kédového seznamu, a predadvad slozku zesileni
adaptivniho kdédového seznamu (zesileni adaptivniho kédu) do
nasobice adaptivnim kédovym zesilenim 114 a do druhé urcovaci
jednotky 124, a dale predadvd sloZku zesileni pevného kdédového
seznamu (zesileni pevného kédu) do nédsobice pevnym kbdovym
zesilenim 115, pricemZ sloZky vektoru zesileni Jsou urceny
pomoci indexu kédového seznamu zesileni ziskaného dekddovanim
vstupniho kédu G.

Pevny kédovy seznam 113 uklddd preddefinovany pocet
pevnych kbédovych vektord s raznymi tvary, a pfedava pevny
kédovy vektor urceny indexem pevného kédového seznamu ziskanym
dekéddovanim vstupniho kédu F  do nésobic¢e pevnym kdédovym
zesilenim 115. N&sobié¢ pevnym kéddovym zesilenim 115 nésobi
pevny kédovy vektor zesilenim pevného kédu a vysledek predava
do s&itace 116.

S¢ita¢ 116 sc¢itd adaptivni koédovy vektor privadény
z nasobide adaptivnim kédovym =zesilenim 114 a pevny kédovy
vektor ptrivadény =z nasobife pevnym kédovym zesilenim 115 pro
vygenerovani excitaéniho signdlu pro syntetizac¢ni filtr 117, a
predavd signdl do syntetizadniho filtru 117 a do adaptivniho
kédového seznamu 111.

Syntetizadni filtr 117 tvo¥i LPC syntetizac¢ni filtr
pouzitim LPC vstupu z LPC dekodéru 110. Syntetizacni filtr 117
vykonadva filtrovaci zpracovani pouzZitim excitacniho signéalu
privddéného =ze scitaCe 116 jako vstupu pro syntetizovani
signalu recdi, a predava syntetizovany dekdédovany signal reci

do nédsledného filtru 118.
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Nasledny filtr 118 wvykondva zpracovadni jako nap¥iklad
formantni  vylepSeni a  krokové vylepSeni pro =zlep3eni
subjektivni kvality syntetizovaného signdlu ptedavaného =ze
syntetizac¢niho filtru 117. Signdl feli podrobeny zpracovéni je
ptedadvan Jjako kone&ny nésledné-filtrovany vystupni signéal
pfistroje pro dekdédovani fe&i 101 do kalkuldtoru vykonovych
zmén 123 poskytovaného v pfistroji pro urcovani oblasti
stacionarniho Sumu 102.

Vy3e popsané dekdédovaci zpracovani v p¥istroji pro
dekdédovani fec¢i 101 je uskutecéiniovdno na zpracovavané jednotce
s preddefinovanym Casovym zdkladem (strdnka o velikosti
nékolika desitek milisekund) nebo na zpracovidvané jednotce
(dil¢i Jjednotce) rozdélené na strankovém zakladé. NiZe bude
popséan pripad, ve kterém je vykondvano zpracovani na =zakladé
dilc¢i stranky.

Nize bude popsdn  pristroj pro urcéovani oblasti
staciondrniho 3umu 102. Nejprve bude vysvétlena prvni jednotka
pro urcovani oblasti stacionadrniho Sumu 103 poskytovana
v ptistroji pro urcovani oblasti staciondrniho Sumu 102. Prvni
jednotka pro urcovani oblasti stacionarniho Sumu 103 a druha
jednotka pro urcovani oblasti  staciondrniho Sumu 104
vykonavaji vybér mbédu a urcuji, zda diléi stranka Jje oblasti
staciondrniho 3umu nebo oblasti signdlu feci.

LSP predavany z LPC dekodéru 110 je predavan do prvni
jednotky pro urcovani oblasti staciondrniho 3Sumu 103 a do
jednotky pro zisk&vani charakteristiky stacionadrniho Sumu 105
poskytované v pristroji pro urcovani oblasti stacionarniho
gumu 102. LSP privadény do prvni jednotky pro urcovani oblasti
staciondrniho Sumu 103 je pfivadén do kalkuldtoru zmén mezi
dil¢imi strdnkami 119 a do vzdélenostniho kalkulatoru 120.

Kalkuldtor zmén mezi dilé¢imi strankami 119 vypoclitava
zmény v LSP 2z bezprostfedné predchdzejici (posledni) dilci
stranky. PFfesnéji, na zakladé LSP privadéného z LPC dekodéru

110 kalkuladtor 119 vypolitdva rozdil v LSP mezi aktualni dilci
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strankou a posledni dilé&i strankou pro kazdé potradi, a ptedava
souCet druhych mocnin rozdild jako velikost zmén mezi dilcimi
strankami do prvni urcovaci jednotky 121 a do druhé urcovaci
jednotky 124,

Dale, p¥i vypoltu velikosti zmén Jje uprednostfiovéano
pouziti vyhlazené verze LSP pro omezeni vlivu fluktuaci
kvantifikovaci chyby a podobné. Silné vyhlazovani zpusobuje
prilis pomalé zmény mezi dilc¢imi strankami, a proto Jje
vyhlazovdni nastaveno na slabs$i hodnoty. Je-1li napfiklad
vyhlazovani LSP definovdno podle vyrazu v Rovnici (1), pak Jje
upfednostiiovano nastaveni k na hodnotu p¥ibliZné 0,7.
Vyhlazeny LSP (aktudlni dilc¢i stréanka) =
kxLSP + (1l-k)x vyhlazeny LSP (posledni dilé&i stréanka)

Rovnice (1)

Vzdalenostni kalkulator 120 vypocéitava vzdalenost mezi
primérnym LSP v predchozi oblasti stacionarniho Sumu
pfeddvanym z kalkuldtoru primérného LSP 125 a LSP aktualni
dil¢i stranky preddvanym z LPC dekodéru 110, a predava
vysledek vypo&tu do prvni urcovaci jednotky 121. Jako
vzdadlenost mezi prumérnym LSP a LSP aktudlni dil&i stranky
vzddlenostni kalkuldtor 120 vypoc¢itava napfiklad pro kaZdé
pofadi rozdil mezi primérnym LSP pfedadvanym =z kalkulatoru
primérného LSP 125 a LSP aktudlni dilé¢i stranky p¥edavanym
z LPC dekodéru 110, a dale preddvd soucCet druhych mocnin
rozdill. Vzdalenostni kalkuldtor 120 miZe predavat rozdily
v LSP vypoltené pro kaZdé potradi bez souc¢tu druhym mocnin.
Jako dodatek k té&mto hodnotdm kalkuldtor 120 miZe dale
preddvat maximdlni hodnotu rozdild v LSP vypocltenou pro
véechna pofadi. P¥redavanim rhznych méfitek vzdalenosti do
prvni urcovaci Jjednotky 121 je proto moiné zlep$it presnost
urc¢ovani v prvni urcovaci jednotce 121.

Na zakladé informaci predavanych z kalkuldtoru zmeén mezi
dil&imi strénkami 119 a ze vzdalenostniho kalkulatoru 120

prvni urcovaci jednotka 121 urcéuje stupen zmény v LSP mezi
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dil¢imi strénkami, a podobnost (vzdalenost) mezi LSP aktudlni
diléi stranky a prumérného LSP oblasti staciondrniho Sumu.
Presnéji, tato urcovani Jsou vykondvdna pouZitim prahovych
hodnot. Je-1i uréeno, Ze zmény v LSP mezi dil&imi strénkami
jsou malé a LSP aktudlni diléi stréanky je podobné primé&rnému
LSP oblasti staciondrniho $Sumu (to znamend vzdalenost je
mala), aktudlni diléi strédnka Jje urdena jako oblast
staciondrniho Sumu. Vysledek  urcéovani (prvni  vysledek
urcovani) je predavan do druhé urlovaci jednotky 124.

Timto zplsobem prvni urcovaci Jjednotka 121 ptredbé&iné
urc¢uje, zda aktudlni stradnka je oblasti staciondrniho Sumu.
Toto urc¢ovani je vykonavano urcovanim staciondrnich
charakteristik aktudlni diléi strédnky na zdkladé zmén
velikosti v LSP mezi posledni dilé&i strénkou a aktudlni dilcéi
stradnkou, a dale urcovanim charakteristik Sumu aktudlni dilci
strdnky na zakladé vzdalenosti mezi prumérnym LSP a LSP
aktudlni dilcéi stranky.

Ur&ovani pouze na zdkladé LSP vSak obCas vede k chybnému
urdéeni, Ze periodicky staciondrni signal, jako napriklad
stacionadrni wvlna nebo sinusovd vlna, Jje signdlem Sumu.
Z tohoto divodu druhd& urcovaci jednotka 124 poskytovana v nize
popsané druhé jednotce pro urcovani oblasti staciondrniho Sumu
104 analyzuje periodicitu aktudlni diléi stranky, a na zaklade
vysledku analyzy urcuje, zda aktudlni dilci strénka je oblasti
staciondrniho Sumu. Jinymi slovy, protoZe signdl s vysokou
periodicitou m& vysokou pravdépodobnost, Ze se Jjednd o
staciondrni vlnu nebo podobné (to znamend nejednd se o Sum),
druhd urcovaci jednotka 124 urcéuje, Ze takovyto signdl neni
oblasti staciondrniho 3umu.

NiZe bude popséna druhd Jjednotka pro urcovani oblasti
stacionarniho 3umu 104.

Analyzator krokové historie 122 analyzuje fluktuace mezi
dil¢imi strankami v krokové periodé predadvanymi z adaptivniho

kédového seznamu. Presnéji, analyzator krokové historie 122
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doC¢asné& uklddad krokové periody pteddvané z adaptivniho
kédového seznamu 111 odpovidajici preddefinovanému po&tu
dil&ich stréanek (napfiklad deseti dil&im strankam), a vykonéVé
seskupovani doc¢asné& uloZenych krokovych period (krokovych
period poslednich deseti dilc¢ich strének v&etné& aktudlni dilcei
stranky) zplGsobem znidzornénym na obr.2.

Na prfikladu bude popsano seskupovani pouiitim pripadu
vykondvani seskupovani krokovych period poslednich deseti
dil&ich stranek zahrnujicich aktudlni dilc¢i strénku. Obr.2 je
vyvojovy diagram ukazujici procedury vykonadvani seskupovani.
Nejprve jsou v ST1001 klasifikovany krokové periody. Presnéji,
krokové periody se stejnou hodnotou jsou zatfazeny do stejné
tridy. Jinymi slovy, korkové periody s pfesné& shodnou hodnotou
jsou zaY*azeny do stejné t¥idy, =zatimco periody 1 s nepatrné
odlidnou hodnotou jsou zarfazeny do odlisnych t¥id.

Ddle je v ST1002 mezi klasifikovanymi t¥idami vykonavano
seskupovani, pf¥i kterém jsou tfidy majici blizké hodnoty
krokovych period zatazovany do jedné skupiny. Nap¥iklad tridy
s krokovymi periodami mezi kterymi Jjsou rozdily do hodnoty 1
jsou zatazeny do jedné skupiny. Existuje-1i pfi vykonavéani
seskupovani pét trid, jejichZz vzadjemné rozdily mezi periodami
dosahuji maxim&lné hodnoty 1 (napfiklad tfidy s pfislusnymi
krokovymi periodami 30, 31, 32, 33 a 34), pak téchto pét trid
miZe byt zarazeno do jedné skupiny.

V ST1003 je jako vysledek seskupovdni predadvan vysledek
analyzy, ktery indikuje pocet skupin, do kterych patfi krokové
periody v poslednich deseti dilcé¢ich stréankdch vcetné aktudlni
dil¢i stranky. JestliZe pocet skupin indikovany vysledkem
analyzy se sniZuje, pak se =zvy3uje pravdépodobnost, :Ze
dekéddovany signdl teci je periodicky, zatimco v pripadé, kdy
pocet skupin se zvySuje, pak se zvySuje pravdépodobnost, Ze
dekéddovany signdl fedi neni periodicky. Na zakladé toho,
jestliZe dekddovany signdl reci je periodicky, je moZné pouZit

vysledek analyzy Jjako parametr indikujici charakteristiky
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periodického staciondrniho signdlu (periodicitu staciondrniho
Sumu) .

Kalkuladtor vykonovych zmé&n 123 prijimd na svém vstupu
nasledné-filtrovany vystupni signdl predavany 2z nésledného
filtru 118 a primérné vykonové informace oblasti staciondrniho
Sumu predavané z kalkuladtoru primé&rného vykonu Sumu 126.
Kalkuldtor vykonovych =zmén 123 ziskdvd vykon nésledné-
filtrovaného vystupniho signdlu p¥edavaného =z néasledného
filtru 118 a vypocCitadvad pomér (vykonovy pome€r) ziskaného
vykonu néasledné-filtrovaného vystupniho signdlu k primérnému
vykonu oblasti staciondrniho Sumu. Vykonovy pomér je predavéan
do druhé ur&ovaci jednotky 124 a do kalkuldtoru prumérného
vykonu Sumu 126. Vykonové informace o nasledné-filtrovaném
vystupnim signadlu Jjsou také pFfedavany do kalkulatoru
primérného vykonu Sumu 126. JestliZe Jje vykon (vykon
aktudlniho signalu) nésledné-filtrovaného vystupniho signéalu
z nadsledného filtru 118 vét3i neZ primérny vykon oblasti
staciondrniho 3Sumu, Jje pravdé&podobné, Ze aktudlni dil¢i
stranka je oblasti fredi. Prumérny vykon oblasti staciondrniho
Sumu a vykon nasledné-filtrovaného  vystupniho signéalu
pfeddvaného =z nasledného filtru 118 Jsou pouZivany jako
parametry pro detekci napfiklad pocdtecnich oblasti feci,
které nejsou detekovany pouZitim jinych parametrl. Kalkulator
vykonovych zmén 123 mGZe dale vypoc¢itavat rozdil vykonl pro
pouziti Jjako parametru namisto pomé&ru vykonu nasledné-
filtrovaného vystupniho signdlu k pramérnému vykonu oblasti
staciondrniho Sumu.

Jak bylo popséano vySe, na vstup druhé urcovaci jednotky
124 je privadén vysledek analyzy krokové historie (pocet
skupin) z analyzatoru krokové historie 122 a adaptivni kédové
zesileni ziskané z kdédového seznamu zesileni 112. PouZitim
vstupnich informaci druhad wur&ovaci Jjednotka 124 urcuje
periodicitu nasledné-filtrovaného vystupniho signalu. Na vstup

druhé urcéovaci jednotky 124 je dale pfivadén vysledek prvniho
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urcovani z prvni urcovaci jednotky 121, pom&r vykonu aktudlni
dilc¢i stréanky k pramérnému vykonu oblasti staciondrniho 3umu
vypocteny v kalkulatoru vykonovych zmén 123, a velikost zmén
mezi dilé¢imi strankami vypoltend v kalkuldtoru zmé&n mezi
dil¢imi strankami 119. Na =zakladé vstupnich informaci,
vysledku prvniho urcovani a vysledku urdeni vySe uvedené
periodicity druh& urcovaci jednotka 124 urcuje, zda aktualni
dilc¢i stranka je oblasti staciondrniho Sumu a predava vysledek
urcovani do zpracovavacli Jjednotky poskytované ve sméru toku
dat. Vysledek urcovani Jje také preddvdn do kalkulatoru
praimérného LSP 125 a do kalkuldtoru prumérného vykonu 3Sumu
126. Dale by m&lo byt moiné poskytovat budto pfistroj pro
pfijem kdédu 100, nebo piistroj pro dekdéddovani fec¢i 101 nebo
pfistroj pro urcovani oblasti staciondrniho Sumu 102
s dekddovaci jednotkou, kterd dekdédduje informace indikujici,
zda aktudlni stav Jje staciondrnim stavem fe&i obsaZenym
v pfijatém kddovaném signalu, a ptredadva informace indikujici,
zda aktudlni stav Jje staciondrnim stavem fe&i do druhé
urc¢ovaci jednotky 124.

NiZe bude popséna jednotka pro ziskdvani charakteristiky
stacionadrniho Sumu 105.

Kalkuldtor prumé&rného LSP 125 prijimd na svém vstupu
vysledek urcovani z druhé urcovaci jednotky 124 a LSP aktualni
diléi stranky z p¥istroje pro dekédovani reci 101 (pfesnéji
z LPC dekodéru 110). Kalkuldtor primé&rného LSP 125 aktualizuje
prumérny LSP v oblasti staciondrniho Sumu pouZitim vstupniho
LSP aktudlni dild¢i stranky pouze v pripadé, kdy vysledek
urdovani indikuje oblast staciondrniho Sumu. Primérny LSP je
aktualizovdn napfiklad pouzitim AR vyhlazovaci rovnice.
Aktualizovany LSP je predavan do vzdalenostniho kalkulatoru
120.

Kalkuldtor prumérného vykonu Sumu 126 prijiméd na svém
vstupu vysledek urcovani z druhé urcovaci jednotky 124, vykon

nasledné-filtrovaného vystupniho signdlu a vykonovy pomér
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(vykon nasledné-filtrovaného vystupniho signdlu/primé&rny vykon
oblasti staciondrniho 3umu) =z kalkuldtoru vykonovych zmén
123. V ptipadé&, Ze vysledek urcovani z druhé urcovaci jednotky
124 indikuje oblast staciondrniho Sumu, a v pfipad&, Ze
(vysledek urcovani neindikuje oblast staciondrniho 3umu, ale)
vykonovy pomér Jje menSi neZ preddefinovand prahovd hodnota
(vykon nésledné-filtrovaného vystupniho signdlu aktué&lni diléi
stranky je menSi neZ primérny vykon oblasti staciondrniho
Sumu), kalkuldtor primé&€rného vykonu 3umu 126 aktualizuje
pramérny vykon (primé&rny vykon Sumu) oblasti staciondrniho
Sumu pouzitim vykonu nédsledné-filtrovaného vystupniho signélu.
Primérny vykon Sumu Jje aktualizovadn naptiklad pouzitim AR
vyhlazovaci rovnice. V tomto pfripadé, pridéanim fizeni
sniZovani vyhlazovéni se sniZovadnim vykonového poméru (takZe
je sledovdn vykon nasledné-filtrovaného vystupniho signéalu),
je moZné rychle sniZovat Groven prumérného vykonu Sumu dokonce
i kdyZ se rychle sniZuje uUroven 3umu na pozadi v oblasti redi.
Aktualizovany prumérny vykon Sumu je predavan do kalkulatoru
vykonovych zmén 123.

Ve vy$e uvedené konfiguraci LPC, LSP a prumérny LSP
pfedstavuji parametry indikujici spektrdlni obadlkovou slozku
signdalu reci, zatimco adaptivni kdédovy vektor, kédovy vektor
Sumu, adaptivni kédové zesileni a kddové zesileni Sumu Jjsou
parametry indikujici zbytkovou slozku signdlu fe¢i. Parametry
indikujici spektralni obdlkovou sloZku a parametry indikujici
zbytkovou sloZzku nejsou omezeny na vySe uvedené informace.

NiZe budou popsany procedury zpracovani v prvni urcovaci
jednotce 121, ve druhé urcovacl jednotce 124 a v jednotce pro
ziskavani charakteristiky staciondrniho Sumu 105 s odkazem na
obrazky 3 a 4. Na obrazcich 3 a 4 je zpracovani tykajici se
ST1101 aZz ST1107 principidlné vykonavano v prvni jednotce pro
urcovani oblasti staciondrniho Sumu 103, zpracovani tykajici
se S8T1108 aZz ST1117 Jje principidlné vykonadvdno ve druhé

jednotce pro urcovani oblasti stacionarniho Sumu 104 a
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zpracovani tykajici se ST1118 aZ ST1120 je principidlné
vykonavano v Jjednotce pro ziskdvani charakteristiky
stacionarniho Sumu 105.

V ST1101 Jje vypoc¢itdvan LSP aktudlni dilc¢i stranky a
vypocteny LSP je podroben vyhlazovadni podle vztahu vyjad¥eného
Rovnici (1), kterd byla popsdna drive. V ST1102 je vypoditavan
rozdil (velikost zmény) v LSP mezi aktudlni dil¢i strankou a
posledni (nejblizZsi predchdzejici) diléi strankou. Zpracovani

pomoci ST1101 a ST1102 je vykondvadno v kalkuldtoru zmén mezi

dil¢imi stréankami 119, jak bylo popsano d¥ive.

P¥iklad =zplUsobu vypoltu velikosti zmény v LSP v
kalkuldtoru zmén mezi dilc¢imi strdnkami 119 Jje indikovén
pomoci Rovnice (1°), Rovnice (2) a Rovnice (3). Rovnice (17)
je rovnice pro vykonavani vyhlazovani LSP aktudlni dilci
stranky, Rovnice (2) Je rovnice pro vypocitdvani souctu
druhych mocnin rozdild v LSP podrobenych vyhlazovani mezi
dilé¢imi strankami a Rovnice (3) Jje rovnice pro dalsi
vykonadvani vyhlazovadni souc¢tu druhych mocnin rozdild v LSP
mezi dildimi strankami. L7°i(t) reprezentuje vyhlazeny LSP
parametr i-tého ¥adu v diléi strénce t, Li(t) reprezentuje LSP
parametr i-tého fadu v dilc¢i strance t, DL(t) reprezentuje
velikost zmény LSP (soucet druhych mocnin rozdild LSP mezi
dilc¢imi stréankami) v dilc¢i strédnce t, DL’ (t) reprezentuje
vyhlazenou verzi velikosti zmény LSP v dilc¢i strénce t, a p
reprezentuje rdd LSP (LPC) analyzy. V tomto ptfrikladé
kalkuldtor zmén mezi dil¢imi stradnkami 119 =ziskava DL™(t)
pouzitim Rovnice (17), Rovnice (2) a Rovnice (3), a =ziskané
DL” (t) je pouZivano jako velikost zmény mezi dilcimi strénkami
v LSP p¥i ur&ovini moédu.

L’i(t)=0.7xLi(t) + 0.3xL"i(t-1) Rovnice (17)
P

DL(t) = ) {[L"i(t)- L"i(t-1)I*} Rovnice (2)
i=1

DL/’(t)=0.1xDL(t) + 0.9xDL’(t-1) Rovnice (3)
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V ST1103 vypocitava vzdalenostni kalkulator 120
vzdadlenost mezi LSP aktudlni dil&i stranky a pramé&rnym LSP
v predchozi oblasti Sumu. Rovnice (4) a Rovnice (5) indikuji
specificky priklad vypoc¢tu vzdalenosti ve vzdalenostnim
kalkuldtoru 120. Rovnice (4) definuje vzdalenost mezi
primérnym LSP v pfedchozi oblasti Sumu a LSP aktualni dilé&i
stranky Jjako soulet druhych mocnin rozdill v3ech poradi a
Rovnice (5) definuje vzdalenost jako druhou mocninu pouze
rozdilu v pofradi, ve kterém je <rozdil nejvétsi. Lni je
primérny LSP v pfredchozi oblasti Sumu a je aktualizovan
v oblasti 3umu naptiklad pouZitim Rovnice (6) na zakladé dilcéi
stranky. V tomto prikladu vzdalenostni kalkuldtor 120 ziskéava
D(t) a DX(t) pouZitim Rovnice (4), Rovnice (5) a Rovnice (6),
a ziskané D(t) a DX(t) Jjsou pouzivany jako informace o

vzdalenosti od LSP oblasti staciondrniho Sumu p¥i urcovani

mddu.
P
D(®) = > _{[Li(t)- LNiJ’} Rovnice (4)
i=l
DX(t) = Max{[Li(t)- LNi]*} i=1,.p Rovnice (5)
LNi=0.95xLNi+ 0.05xLi(t) Rovnice (6)

V ST1104 vypocitava kalkuldtor vykonovych zmén 123 vykon
nasledné-filtrovaného vystupniho signdlu (vystupniho signalu
z nidsledného filtru 118). Vypocet vykonu Je vykonavan v
kalkulatoru vykonovych zmén 123, Jjak bylo popsano niZe, a
presnéji, vykon Jje ziskdvan napfiklad pouzZitim Rovnice (7).
V Rovnici (7) predstavuje S(i) néasledné-filtrovany vystupni
signdl a N Je délka dil¢i stranky. ProtoZe vypocet vykonu
v ST1104 Jje wvykonadvan v kalkuldtoru vykonovych zmén 123
poskytovaném v druhé jednotce pro urc¢ovani oblasti
stacionarniho 3umu 104, jak je zobrazeno na obr.l, Jje pouze
pozZadovano, aby vypocet vykonu byl vykondn dfive neZ v ST1108,

a Casovani vypoc¢tu vykonu neni omezeno polohou ST1104.
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P= /{i[S(i)xS(i)]} Rovnice (7)

V ST1105 je vykondvano urcovani charakteristik
staciondrniho 3umu dekdéddovaného signalu. Pfesné&ji je urdovéano,
zda velikost zmény vypocéitand v ST1102 dosahuje malé hodnoty a
zda vzdalenost vypoc¢itand v ST1103 dosahuje malé hodnoty.
Jinymi slovy, je nastavena prahovd hodnota s ohledem na kaZdou
velikost zmény vypocitanou v ST1102 a vzdalenost vypolitanou
v ST1103, a JestliZe velikost zmény vypoclitand v ST1102 e
men3i neZ nastavend prahovd hodnota a vzdélenost vypoditana
v 8T1103 Jje také mensi neZ nastavend prahovd hodnota,
charakteristiky stacionarniho Sumu  jsou vysoké a tok
zpracovani se p¥esune do ST1107. Napfiklad s ohledem na dfive
popsané DL'D a DX, jestliZe LSP je normalizovdno v rozsahu 0.0
az 1.0, pouZiti niZe popsanych prahovych hodnot umoZiuje
urc¢ovani s vysokou p¥esnosti.

Prahovd hodnota pro DL: 0.0004

Prahovd hodnota pro D: 0.003+D"

Prahovd hodnota pro DX: 0.0015

D

D’ Je prumérnd hodnota v oblasti Sumu a je naprfiklad
vypoltena pouzZitim Rovnice (8) v oblasti Sumu.
D’ =0.05xD(t) + 0.95xD" Rovnice (8)

ProtoZe Lni, které predstavuje prumérné LSP v predchozi
oblasti 3&umu, dosahuje dostatecné spolehlivé hodnoty pouze
v ptipadé, Ze Je dostupnd oblast Sumu s dostatednou <&asovou
délkou (napriklad odpovidajici ptribliZné 20 dilcim strankéam),
D a DX nejsou pouZivany pfri urcovani charakteristik
staciondrniho Sumu v ST1105 jestliZe predchozi oblast Sumu je
mens$i neZ preddefinovand Casova délka (napriklad 20 dilc¢ich
stranek).

V ST1107 je aktudlni dilc¢i stranka urcovana jako oblast
staciondrniho Sumu a prGbéh zpracovédni se presouvad do ST1108.
Mezitim, JjestliZe Jje budto zména vypoc¢itand v ST1102 nebo

vzdalenost vypoditand v ST1103 vétsi neZ prahovd hodnota, Jje
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ur&eno, %e aktudlni dil&i stradnka ma nizké stacionarni
charakteristiky a pribéh zpracovdni se presouvd do ST1106.
V 8T1106 dJe urcovano, zda dil¢i stridnka neni oblasti
stacionadrniho 3umu (jinymi slovy oblasti teli) a prabéh
zpracovani se pfresouvd do ST1110.

V ST1108 je urcovano, zda vykon aktudlni dilcéi stranky je
vétSi neZ prlimérny vykon pfedchozi oblasti staciondrniho 3Sumu.
Presnéji, je nastavena prahovd hodnota s ohledem na vysledek
vystupu kalkuldtoru vykonovych zmé&n 123 (pomér  vykonu
nasledné-filtrovaného vystupniho signdlu k prumérnému vykonu
oblasti staciondrniho Sumu), a jestliZe Jje pomér vykonu
nasledné-filtrovaného vystupniho signdlu k primérnému vykonu
oblasti staciondrniho 3umu vét3i neZ nastavend prahova
hodnota, prubéh zpracovdni se presouvd do ST1109, a pri
urc¢ovani v ST1109 Je aktudlni dilc¢i stréanka opravena v tom
smyslu, Ze se jednd o oblast freci.

Pouziti p¥esné prahové hodnoty nastavené na 2.0 (to
znamend prltbéh zpracovani se ptesouvd do ST1109 jestliZe vykon
P nésledné-filtrovaného vystupniho signdlu ziskany pouZitim
Rovnice (7) prekroc¢i dvakradt prumérny vykon PN’ oblasti
staciondrniho Sumu ziskany v oblasti Sumu, pramérny vykon PN’
je aktualizovdn pro kaZdou dil&¢i stranku béhem oblasti
staciondrniho Sumu napfiklad pouZitim Rovnice (9)) umoZnuje
urcovani s vysokou pfesnosti.

PN’ =0.9xPN" + 0.1xP Rovnice (9)
Mezitim, v p¥ipadé, Ze zména vykonu je mens$i neZ nastavend
prahovd hodnota, se prubéh =zpracovadni presouva do ST1112.
V tomto pripadé Jje podrZen vysledek wurcovani v ST1107 a
aktudlni dilc¢i strédnka je naddle urcovédna jako oblast
stacionarniho Sumu.

Dadle je v ST1110 zjistovéano, jak dlouho trvéa stacionarni
stav a zda staciondrni stav predstavuje staciondrni signél
feci. Poté, v ptripadé, Ze aktudlni dil¢i stréanka neni

staciondrnim signdlem ¥feci a staciondrni stav trval po
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pfteddefinovany c¢asovy interval, je pr0b&h zpracovani pFesunut
do ST1111, a v ST111ll je aktudlni diléi stranka znovu-urdovana
jako oblast staciondrniho Sumu.

Presnéji, =zda se aktudlni dil&i strénka nachazi ve
staciondrnim stavu je urlovdno pouZitim vystupu (velikost
zmény mezi dildimi strénkami) kalkuldtoru zm&n mezi dildéimi
strankami 119. Jinymi slovy, jestliZe je velikost zmé&ny mezi
diléimi strankami ziskanéa v ST1102 mala (mensi nez
pfeddefinovana prahova hodnota (napfiklad stejnad hodnota jako
je prahovd hodnota pouzivand v ST1105)), aktudlni dilé&i
stranka je urcovdna jako staciondrni stav. Z tohoto davodu,
je-1li urcéen stav stacionarniho 3umu, pak je =zjidtovano, jak
dlouho tento stav trval.

Zjistovani, =zda aktudlni dildéi strédnka je staciondrnim
signalem feci je vykondvano na zakladé informaci indikujicich,
zda aktudlni dil¢i stranka Jje staciondrnim signdlem ¥eli
poskytovanych z pristroje pro urcovani oblasti staciondrniho
Sumu 102. JestliZe vysilané kdédové informace obsahuji takové
informace jako Jjsou naptriklad informace o mbédu, pak Jje
zjistovano, zda aktudlni dil¢i strénka je staciondrnim
signdlem feéi pouzitim dekdédovanych informaci o mbédu. JTinak
fecCeno, Jjednotka, kterd urcuje stacionarni charakteristiky
feci poskytovand v pristroji pro urcovani oblasti
stacionarniho Sumu 102 pfedivd na vystupu tyto informace, a
pouZzitim informaci je zjistovan staciondrni signdl fecdi.

Jako vysledek zjistovani, v pripadé, kdy staciondrni stav
trval po preddefinovany casovy interval (napfiklad 20 dil&ich
stranek a vice) a nejednd se o staciondrni signadl ¥fecli, Jje
aktudlni diléi stranka znovu-urcena jako oblast staciondrniho
Sumu v ST1111 a prGbéh zpracovani se presouvd do ST1112
dokonce 1 v pripadé, kdy v ST1108 je urceno, Ze zména vykonu
je wvelka. Na druhou stranu, JestliZe vysledkem urdovani
v ST1110 je ,Ne“ (pfipad oblasti staciondrni trecéi nebo p¥ipad,

kdy staciondrni stav netrval ©po pfeddefinovany d&asovy
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interval), je podrZen vysledek urcovéni udavajici, Ze aktualni
dil¢i strénka je oblasti Yedi a prub&h zpracovani se pfesouva
do ST1114.

Dédle, JestliZe dosud bylo urceno, Ze aktualni dilé&i
stranka je oblasti staciondrniho &umu, v dal$im zpracovani
nasledujicim po tomto bodu je v ST1112 urdovano, zda
periodicita dekdédovaného signdlu je vysokd. Presn&ji, na
zakladé adaptivniho kédového zesileni p#ivadé&ného na vstup z
ptistroje pro dekdédovani Feéi 101 (pFfesn&ji z kddového seznamu
zesileni 112) a vysledku analyzy krokové historie p¥ivad&ného
na vstup 2z analyzdtoru krokové historie 122, wurcuje druha
urCovaci Jednotka 124 periodicitu dekdéddovaného signadlu v
aktualni dilc¢i strénce. V tomto pFipadé je jako adaptivni
kédové zesileni p¥ednostné pouZivana vyhlazend verze za Udelem
toho, aby zmény mezi dilé¢imi strankami byly vyhlazené.

Urcovani periodicity je vykondvdno napf¥iklad nastavenim
prahové hodnoty s ohledem na vyhlazené adaptivni kdédové
zesileni, a JestliZe vyhlazené adaptivni kdédové =zesileni
presdhne preddefinovanou prahovou hodnotu, pak je urdovano, Ze
periodicita Jje vysokd a pribéh zpracovani se presouvd do
ST1113. VvV ST1113 je aktudlni dil¢i stréanka znovu-urlovana jako
oblast reci.

Dale, protoZe se zvySuje pravdépodobnost pokradovani
periodickych signdld se sniZovani poltu skupin do kterych
patfi krokové periody v predchozich dil¢ich stréankach ve
vysledku analyzy krokové historie, periodicita je ur&ovana na
zakladé poc¢tu skupin. Jsou-li napt¥iklad krokové periody
v pfedchozich deseti dilcich strankdch setfidény do skupin po
tfech a méné&, protoZe existuje vysokd pravdépodobnost oblasti,
ve které trvéd periodicky signdl, pribé&h zpracovani se presouva
do ST1113 a aktudlni dilé&i stranka je znovu-urcena jako oblast
fec¢i (ne jako oblast staciondrniho 3Sumu).

JestliZe vysledek urc¢ovani v 8T1112 indikuje ,Ne"“

(vyhlazené adaptivni kédové zesileni je mensi nez
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preddefinovand prahovd hodnota a predchozi krokové periody
jsou zatfridény do velkého podtu skupin ve vysledku analyzy
krokové historie), pak je zachovan vysledek urdovani
indikujici oblast staciondrniho 3Sumu a prtb&h zpracovéni se
presouvd do ST1115.

JestliZe vysledek urcovani p#i zpracovdni aZz do tohoto
bodu indikuje oblast ¥eci, prabéh zpracovani se pFfesouvad do
ST1114 a pfedavaci poc¢itadlo je nastaveno na prfeddefinovany
pocet preddvanych dil&ich stranek (napfiklad na 10). Pfedavaci
po¢itadlo je nastaveno na polet ptredavanych stranek jako
inicidlni hodnotu a p¥i kaZdém urceni oblasti staciondrniho
Sumu podle zpracovani v ST1101 aZ ST1113 je jeho hodnota
sniZena o 1. Poté, kdy je hodnota pfedavaciho poc¢itadla rovna
»0%, Jje aktudlni dilci stranka konec¢né urdena Jjako oblast
staciondrniho Sumu ve zplsobu urcovéni oblasti staciondrniho
Sumu.

JestliZe vysledek urcovani p¥i zpracovédni aZ do tohoto
bodu indikuje oblast staciondrniho Sumu, pribé&h zpracovani se
presouvd do ST111l5 a je zjistovano, zda predavaci pocitadlo ma
hodnotu v pfedadvacim rozsahu (,1% az ,poCet ptedavanych
stranek™). Jinymi slovy je zjistovéano, zda hodnota p¥edavaciho
poc¢itadla je ,0%. JestliZe ma pfedévaci poc¢itadlo hodnotu
v pfeddvacim rozsahu (v rozsahu od ,1% do ,poltu pteddvanych
stranek™), prib&h zpracovédni se presouvd do ST1116, kde Ije
vysledek urcovani opraven v tom smyslu, Ze se Jjednd o oblast

Ye¢i a prubéh zpracovadni se pFfesouvd do ST1117. V ST1117 Jje

hodnota pfedavaciho poc¢itadla sniZena o 1. JestliZe hodnota
poc¢itadla neni v pfeddvacim rozsahu (je rovna ,0%), pak je
zachovdn vysledek urcovani indikujici oblast staciondrniho
Sumu a prubéh zpracovani se prfesouva do ST1118.

JestliZe vysledek urc¢ovadni indikuje oblast staciondrniho
Sumu, kalkulator primérného LSP 125 aktualizuje prumérné LSP
v oblasti staciondrniho Sumu v ST1118. Aktualizace je

vykondvana napriklad pouZitim Rovnice (6) JjestliZe vysledek
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urc¢ovani indikuje oblast staciondrniho 3umu, zatimco predchozi
hodnota je =zachovadvadna Dbez aktualizace jestliZe vysledek
urc¢ovani neindikuje oblast staciondrniho Sumu. Dale, jestliZe
¢asovy interval dfive urceny jako oblast staciondrniho Sumu je
kratky, vyhlazovaci koeficient 0.95 v Rovnici (6) miZe byt
snizZen.

V ST1119 aktualizuje kalkuldtor primérného vykonu 3umu
126 primérny vykon Sumu. Aktualizace je vykondvana naptiklad
pouzZzitim Rovnice (9), JjestliZe vysledek urc¢ovadni indikuje
oblast staciondrniho Sumu, =zatimco predchozi hodnota je
zachovavana bez aktualizace, JjestliZe vysledek urcovani
neindikuje oblast staciondrniho Sumu. JestliZe vSak vysledek
urc¢ovani neindikuje oblast staciondrniho Sumu, ale vykon
nasledné-filtrovaného vystupniho signdlu je mens$i neZ prumérny
vykon Sumu, pak je primérny vykon 3Sumu aktualizovan pouZitim
stejné Rovnice (9) s vyjimkou vyhlazovaciho koeficientu, ktery
je men3i neZ 0.9 pro sniZeni pramérného vykonu Sumu.
Vykonadvanim takové aktualizace Jje mozZné zvladat pripady, ve
kterych se 1Uroven Sumu pozadi nahle snizZuje béhem oblasti
reci.

Kone¢né v ST1120 preddvd druhd uréovaci Jjednotka 124
vysledek wurcovani, kalkuldtor primérného LSP 125 predava
aktualizovany primérny LSP a kalkuldtor prumérného vykonu 3umu
126 predava aktualizovany prumérny vykon 3Sumu.

Jak bylo popséano vysSe, i kdyZ je podle tohoto provedeni
urc¢ovano, Ze aktudlni stranka Jje oblasti stacionadrniho Sumu
pomoci posouzeni staciondrnich charakteristik s pouZitim LSP,
stupefl periodicity aktudlni dilci stréanky je zkousden (urcovan)
pouZitim adaptivniho kdédového zesileni a krokové periody, a na
zdkladé stupné periodicity je opét zjistovano, =zda aktuidlni
dil&i stréanka je oblasti staciondrniho Sumu. Podle toho je
moZné vykonadvat presné urcovani signdll jako jsou sinusové
vlny a stacionadrni vlny, které jsou staciondrni, ale nejedné

se o Sum.
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Provedeni 2

Obr.5 pfedstavuje konfiguraci p¥istroje pro nasledné
zZzpracovani staciondrniho Sumu  podle druhého  provedeni
ptedloZeného vyndlezu. Jednotky na obr.5 shodné s jednotkami
na obr.l maji pfirazeny stejné odkazové znadky jako na obr.l a
jejich specificky popis zde bude vynechéan.

P¥istroj pro ndasledné zpracovadni stacionarniho &umu 200
se skladad z jednotky pro generovani Sumu gg;; sC¢itace 202 a
z vahové jednotky 203. PFistroj pro néasledné zpracovani
staciondrniho Sumu 200 s¢itd ve sc¢itacdi 202 pseudo staciondrni
signal Sumu vygenerovany v jednotce pro generovani 3Sumu 201 a
nasledné-filtrovany V§stupni signal z ptistroje pro dekddovani
feci 101, ve vahové jednotce 203 vykondva zvaZovani nasledné-
filtrovaného vystupniho signalu podrobeného dal3imu
nastavovani vykonu, a na vystupu ptredavd zpracovany nasledné&-
zpracovavany nasledné-filtrovany vystupni signdl.

Jednotka pro generovani Sumu 201 se skladd z excitaé&niho
generatoru 210, syntetiza¢niho filtru 211, LSP/LPC pfevodniku
212, nasobiCe 213, nésobice 214 a z nastavovale zesileni 215.
Vahova  jednotka 203 se skladd =z kalkuladtoru vahovych
koeficientd 216, vyhlazovace mezi diléimi strénkami 217, mezi-
vzorkového vyhlazovace 218 a z nasobice 219.

NiZe bude popséana funkce pfistroje pro nésledné
zpracovani stacionarniho Sumu 200 s vy3e uvedenou konfiguraci.

Excita¢ni generdtor 210 vybird nahodn& pevny koédovy
vektor z pevného kédového seznamu 113 poskytovaného
v pristroji pro dekdédovani fedi 101, a na =z&kladé vybraného
pevného kédového vektoru generuje excita&ni signal 3umu, ktery
ptedava do syntetizaéniho filtru 211. Zplsob generovani
excitac¢niho signdlu Sumu neni omezen zplUsobem generovani
signdlu na z&kladé pevného kédového vektoru vybraného
z pevného kédového seznamu 113 poskytovaného v pfistroji pro

dekdédovani fec¢i 101, a mélo by byt moZné urcit zplsob
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povazovany za nejefektivn&jsi pro kaZdy systém z hlediska
mnoZstvi vypolth, pamétové kapacity a také charakteristik
vygenerovanych signdlad  Sumu. Obecné je nejefektivnéjsi
vybirani pevnych kédovych vektord z pevného kédového seznamu
113 poskytovaného v pfistroji pro dekédovani Fe&i 101. LSL/LPC
pfevodnik 212 prevadi priémérny LSP =z kalkuldtoru prim&rného
LSP 125 na LPC a vystup preddvad do syntetizadniho filtru 211.

Syntetizac¢ni filtr 211 konstruuje LPC syntetizadni filtr
pouzitim LPC vstupu =z LSP/LCP pfevodniku 212. Syntetizadni
filtr 211 vykonava filtrovaci zpracovani pouZitim excita&niho
signadlu 3umu vstupujiciho z excitadniho generdtoru 210 jako
vstupu pro syntetizovani signdlu Sumu, a na vystupu predava
syntetizovany signal Sumu do ndsobice 213 a do nastavovace
zesileni 215.

Nastavovac zesileni 215 vypocitava koeficient pro
nastaveni zesileni pro nastaveni vykonu vystupniho signdlu
syntetizac¢niho filtru 211 vzhledem k primérnému vykonu Sumu
z kalkulatoru primérného vykonu Sumu 126. Koeficient pro
nastaveni zesileni je podroben vyhlazovacimu zpracovani, takzZe
mezi dilc¢imi strankami je zachovano vyhlazené pokracovani, a
dadle je podroben vyhlazovacimu zpracovani pro kazZdy vzorek,
takZe vyhlazené pokracovani je zachovadno také v dilcé¢i stréance.
Nakonec je koeficient pro nastaveni zesileni pfedavan do
nasobic¢e 213. Presné&ji je koeficient pro nastaveni zesileni
ziskdvan podle Rovnice (10) aZ Rovnice (12). Psn je vykon
signdlu Sumu syntetizovaného v syntetizaénim filtru 211
(ziskany stejnym zplUsobem jako v Rovnici (7)), a Psn’ je
ziskavano vykondvanim vyhlazovani Psn mezi dilc¢imi stréankami a
je aktualizovano pouzitim Rovnice (10). PN” je  vykon
stacionarniho signdlu Sumu =ziskany 2z Rovnice (9), a Scl je
vahovy koeficient ve zpracovdvané strédnce. Scl’ je koeficient
pro nastaveni =zesileni p¥izpusobeny pro kaZdy vzorek a je

aktualizovan pro kazdy vzorek pouZitim Rovnice (12).

Psn’=0.9xPsn” + 0.1xPsn Rovnice (10)
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Scl = PN’ /Psn’ - Rovnice (11)
Scl’=0.85xScl”+ 0.15xScl Rovnice (12)

Nasobi& 213 nasobi koeficient pro nastaveni =zesileni
pfivadény na vstup z nastavovade =zesileni 215 signdlem Sumu
pfedavanym ze syntetizac¢niho filtru 211. Koeficient pro
nastaveni =zesileni Jje promé&nny pro kazdy vzorek. Vysledek
vynasobeni je pfedavan do néasobice 214.

Za ucCelem nastavovani absolutni uGrovné signdlu 3umu,
ktery m& byt vygenerovan, nésobi¢ 214 nasobi preddefinovanou
konstantu (napfiklad 0.5) vystupnim signadlem z nasobice 213.
Nasobi¢ 214 mbZe byt zabudovdn do nésobice 213. Signal
s nastavenou Urovni (staciondrni signdl 3umu) je predadvan do
s¢itace 202. Jak bylo popsano vySe, je vygenerovadn staciondrni
signdl Sumu, u kterého je zachovano vyhlazené pokracovani.

Sc¢ita¢ 202 scita staciondrni signdl 3umu vygenerovany
v jednotce pro generovani Sumu 201 s néasledné&-filtrovanym
vystupnim signdlem predavanym z pfistroje pro dekddovani ¥edi
101 (presné&ji =z nasledného filtru 118) a vystup pfedava do
vdhové  jednotky 203 (p¥esnéji do kalkulatoru wvahovych
koeficientt 216 a do nasobide 219).

Kalkuldtor vahovych koeficientl 216 vypoc&itava jak vykon
nasledné-filtrovaného vystupniho signalu preddvaného
z ptistroje pro dekédovani rec¢i 101 (pfesnéji =z nasledného
filtru 118), tak i vykon néasledné-filtrovaného vystupniho
signdlu, ke kterému Jje ptric¢ten staciondrni signal Sumu,
pfedavany ze sCitace 202, vypocitava pomér mezi obéma vykony,
a takto vypoclitava vahovy koeficient pro sniZeni zmény vykonu
mezi zvaZovanym signdlem a dekdédovanym signéleq (ke kterému
dosud neni pfric¢ten staciondrni 3um), a vysledek preddva do
vyhlazovace mezi dilc¢imi stréankami 217. Presnéji, vahovy
koeficient SCALE je ziskavan podle vyrazu v Rovnici (13). P je
vykon nasledné-filtrovaného vystupniho signdlu a je ziskavéan

z Rovnice (7), P° je vykon nésledné-filtrovaného vystupniho
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signdlu, ke kterému je prFidten stacionarni signél Sumu a Jje
ziskavan podle stejné rovnice jako P.

SCALE =P/P’ Rovnice (13)

Vyhlazova¢d mezi dilé¢imi strankami 217  vykonavé
vyhlazovaci zpracovdni vahového koeficientu mezi dildimi
strdnkami tak, aby se vahovy koeficient mezi dilé&imi strankami
jen slabé& ménil. Toto wvyhlazovani neni vykondvadno v oblasti
feCci (nebo je vykonavano pouze extrémné& slabé vyhlazovani).
Skutecnost, zda aktudlni dilcé¢i strénka je oblasti Fredi, e
urc¢ovana na zdkladé vysledku urcovadni predadvaného =z druhé
urcovaci jednotky 124, kterd je zobrazena na obr.l. Vyhlazeny
vahovy koeficient je predadvdn do mezi-vzorkového vyhlazovacde
218. Vyhlazeny vahovy koeficient SCALE" je aktualizovan podle
Rovnice (14).

SCALE" =0.9xSCALE’ +0.1xSCALE Rovnice (14)

Mezi-vzorkovy vyhlazovad ;;g vykondvd mezi-vzorkové
vyhlazovaci zpracovani vahového koeficientu tak, aby se
vyhlazeny vahovy koeficient mezi dilé¢imi stréankami ménil jen
slabé& mezi vzorky. Vyhlazovaci zpracovani miZe byt vykonavano
pomoci AR vyhlazovaciho zpracovani. Pfesnéji, vyhlazeny vahovy
koeficient SCALE"" pro kaZdy vzorek je aktualizovidn podle
Rovnice (15).

SCALE"" =0.85xSCALE""+ 0.15xSCALE" Rovnice (15)

Timto zpusobem je vahovy koeficient podroben
vyhlazovacimu zpracovani mezi vzorky, a proto se pro kaZdy
vzorek méni jen slabé a tim je moZno zabradnit tomu, aby se
vahovy koeficient skokové ménil v blizkosti hranice mezi
dilc¢imi strankami. VAhovy koeficient vypodteny pro kazdy
vzorek je predavan do nasobice 2109.

Nédsobic¢ 219 nésobi vahovy koeficient preddvany z mezi-
vzorkového vyhlazovace 218 nésledné-filtrovanym vystupnim
signdlem, ke kterému Jje pricdten staciondrni signal 3Sumu ze
s¢itace 202, a vysledek je preddvan jako koneény vystupni

signal.




Ve vySe uvedené konfiguraci prOmérny vykon Sumu predavany
z kalkulatoru primé€rného vykonu &umu 126, LPC ptedavany z
LSP/LPC pfevodniku 212 a vahovy koeficient ptredavany =z
kalkulatoru vahovych koeficientlh 216 predstavuji parametry
pouzZivané p¥i vykondvadni ndsledného-zpracovani.

Podle tohoto provedeni je Sum vygenerovany v jednotce pro
generovani 3Sumu 201 p¥icitdn k dekdédovanému signdlu (nasledné&-
filtrovanému vystupnimu signdlu), a poté véhovd jednotka 203
vykonava zvazovani. ProtoZe wvykon dekdéddovaného  signdlu
s prictenym Sumem je podroben zvazZovani, timto zplsobem je
moZné vyrovnat vykon dekddovaného signdlu s pfidtenym Sumem
s vykonem dekdédovaného signdlu, ke kterému jedté Sum neni
pricten. D4dle, ©protoZe Jje ©pouZivdno Jjak mezi-strankové
vyhlazovani tak i1 mezi-vzorkové vyhlazovani, staciondrni &um
se stdvd vyhlazenéjsim, a Je moZné zlepdit kvalitu

subjektivnich stacionadrnich 3umi.
Provedeni 3

Obr.6 predstavuje konfiguraci p¥istroje pro nasledné
zpracovani staciondrniho Sumu  podle tfetiho  provedeni
predloZeného vynadlezu. Jednotky na obr.6 shodné s jednotkami
na obr.5 maji prirazeny stejné odkazové znacky jako na obr.5 a
jejich specificky popis zde bude vynechan.

Pristroj se sklddad z konfigurace pristroje pro nasledné
zpracovani stacionarniho Sumu 200, jak je zobrazeno na obr.2,
a dale poskytuje paméti, které ukladdaji parametry poZadované
pro vygenerovani signdld Sumu a pro zvazZovani, kdy je strénka
vymazana, Jjednotku Yizeni zpracovani skrytého stréankového
vymazavanli a ptepinac¢e pouzivané pro zpracovani skrytého
strdnkového vymazavani.

Pfistroj pro néasledné zpracovani stacionarniho Sumu 300

se skladd z jednotky pro generovani Sumu 301, scitace 202,



vahové jednotky 303 a =z fidici jednotky pro =zpracovani
skrytého strénkového vymazavani 304.

Jednotka pro generovani Sumu 301 m& konfiguraci shodnou
s konfiguraci jednotky pro generovdni Sumu 201, ktera Je
zobrazena na obr.5, a dale je vybavena pam&tmi 310 a 311,
které ukladaji parametry poZadované pro vygenerovani signala
Sumu a pro zvaZovani, kdy je stranka vymazéna, a prepinadi 313
a 314, které jsou spindny a vypinany b&hem zpracovani skrytého
strankového vymazavani. Vdhovad jednotka 303 se sklada z paméti
312, kterd uklada parametry poZadované pro vygenerovani
signdld Sumu a pro zvaZovani, kdy Jje strénka vymazéna, a =z
pfepinace 315, ktery je spindn a vypinadn bé&hem zpracovani
skrytého strankového vymazavani. |

NizZe bude popséana funkce pristroje pro nasledné
zpracovani stacionarniho Sumu 300. Nejprve bude vysvétlena
funkce jednotky pro generovani Sumu 301.

Pamét 310 uklada vykon (primérny vykon Sumu)
staciondrniho signdlu Sumu ptredavany z kalkuldtoru prumé&rného
vykonu Sumu 126 pfes pfepina¢ 313, ktery m& byt predavan do
nastavovacCe zesileni 215.

Spina¢ 313 Jje spindn/vypinadn podle £fidiciho signalu
Z ridici jednotky pro zpracovani skrytého strankového
vymazavani 304. Pfesnéji, spinac¢ 313 je vypindn v ptipadé&, kdy
je na vstup privadén ¥idici signdl, ktery instruuje k vykonéni
zpracovani skrytého strankového vymazavani, zatimco
v ostatnich p¥ipadech zlstava sepnut. Je-1li spina¢ 313 vypnut,
pamet 310 ukladd vykon staciondrniho signdlu Sumu v posledni
dil¢i strénce, a predadva vykon staciondrniho signalu Sumu v
posledni dilc¢i strance do nastavovace zesileni 215, je-1i to
nezbytné azZ do opétovného sepnuti spinace 313.

Pamét 311 uklada LPC stacionarniho signé&lu Sumu predavany
z LSP/LPC prevodniku 212 ptres pfepina¢ 314 pro pfedani do

syntetizaé&niho filtru 211.




Spina¢ 314 Jje spindn/vypinan podle fidiciho signalu
z ¥ridici jednotky pro zZpracovani skrytého strédnkového
vymazavani 304. Pfesné&ji, spinal 314 je vypinan v pfipadé, kdy
je na vstup privadén ¥idici signdl, ktery instruuje k vykonani
zpracovani skrytého strankového vymazavani, zatimco
v ostatnich pfipadech zlstava sepnut. Je-li spina& 314 vypnut,
pamét 311 ukladdd LPC staciondrniho signalu Sumu v posledni
dil¢i strénce, a preddvad LPC staciondrniho signdlu 3umu v
posledni dil¢i strance do syntetizaéniho filtru 211, je-1li to
nezbytné aZ do op&tovného sepnuti spinace 314. v

NiZe bude popsana funkce vadhové jednotky 303.

Pamét 312 ukladad vahovy koeficient, ktery je vypoditavan
v kalkulatoru vahovych koeficientd 216 a predavan ptes
pfepinac 315, a predavd koeficient do vyhlazovade mezi diléimi
strankami 217.

Spina¢ 315 Jje spindn/vypinan podle ¥idiciho signélu
z ridici jednotky  pro zpracovani skrytého strénkového
vymazavani 304. Presnéji, spinac¢ 315 je vypindn v p¥ipadé, kdy
je na vstup privadén fidici signdl, ktery instruuje k vykonani
zpracovani skrytého strankového vymazavani, zatimco
v ostatnich pfipadech zUstava sepnut. Je-1i spina¢ 315 vypnut,
pamét 312 ukléda vahovy koeficient v posledni dilc¢i stréance, a
pfeddvd vahovy koeficient v posledni dil&i strance do
vyhlazovace mezi dil¢imi strankami 217, je-1li to nezbytné aZ
do opétovného sepnuti spinace 315.
Ridici jednotka pro zpracovani skrytého strankového
vymazavani 304 pfijimd na svém vstupu udaje o strankovém
vymazavani ziskaném chybovou detekci, atd., a pfedava ridici
signdl instruujici k vykondvani zpracovani skrytého

strankového vymazdvdni do ptrepinac¢a 313 aZz 315, v dilc&i

strance ve vymazané strance a v dil&i strénce (chybové
zotavené strance) zotavené z chyby po vymazané stréance.
Existuje ptipad, kdy zpracovani skrytého strankového

vymazavanli v chybové zotavené dil&i strdnce je vykondvano ve
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skupiné dilé&ich strének (napfiklad ve dvou dil&ich strankach).
Zpracovani  skrytého strankového vymazavani ma zabranit
zhorSovani kvality dekédovanych vysledkd v pripad&, kdy Jjsou
‘ztraceny informace v ¢&sti dildich stréanek, pouZitim informaci
(pfedchozi) stranky predchdzejici pFred vymazanou strankou.
Dale, jestliZe v chybové& obnovené dil&i strance nisledujici po
vymazané strance se vlbec nevyskytuji extrémni zeslabeni
vykonu, pak zpracovani skrytého strankového vymazavani neni
v chybové opravené diléi strance poZadovano.

V obecné pouzivaném zplisobu skrytého strankového
vymazavani Jje aktudlni strénka extrapolovana pouZitim d¥ive
pfijatych informaci. V tomto p¥ipad&, protoZe extrapolovand
data zplsobuji subjektivni zhorZovani kvality, Je vykon
signdlu lehce =zeslaben. JestliZe Jje v3ak stranka vymazdna
v oblasti staciondrniho $Sumu, nékdy dochédzi k tomu, Ze
zhor3eni objektivni kvality diky nespojitosti signdlu vyvolané
zeslabenim vykonu je vé&tSi neZ zhorSeni subjektivni kvality
diky ruSeni vyvolanému extrapolaci. Pfesn&ji, v paketovych
komunikacich typizovanych napfiklad internetovymi komunikacemi
jsou obcCas vymazdny po sobé& ndasledujici strédnky a zhorZeni
kvality diky nespojitosti signdlu se stavd mimofadnym. Jinymi
slovy, pro vyvarovani se zhorSovani kvality vyvolaného
nespojitosti signdlu, v pfistroji pro nésledné zpracovani
signdlu 3umu podle predloZeného vyndlezu vypo&itava nastavovad
zesileni 215  nastavovaci koeficient zesileni pro
pfizplsobeni primé&rnému vykonu Sumu z kalkuldtoru primé&rného
vykonu 126, ktery ma& byt vyndsoben stacionadrnim signdlem Sumu.
Dale, kalkuldtor vé&hovych koeficientd 216 vypolitava vahovy
koeficient, ktery zplsobuje, aby se ptrilis nezm&nil vykon
stacionarniho signalu Sumu, ke kterému je pric¢ten nasledné-
filtrovany vystupni signdl, a ptedavd signdl vynasobeny
vadhovym koeficientem Jjako konedny vystupni signal. Timto
zpusobem je moZné potladit zmé&ny vykonu kone&ného vystupniho

signdlu na malou uroven a =zachovat Uroveld staciondrniho
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signalu Sumu ziskanou pfed vymazanim stranky, pric¢emZ je moZné
potlacit zhor8ovéni subjektivni kvality zpGsobené nespojitosti

zvukového signélu.
Provedeni 4

Obr.7 Jje diagram ukazujici systém pro dekédovaci
zpracovani reci podle ¢tvrtého  provedeni pfedlozeného
vynalezu. Systém pro dekdédovaci zpracovani Fedi se sklada z
pfistroje pro pfijem kédu 100, p¥istroje pro dekddovani Fedi
101 a z pristroje pro urcovani oblasti staciondrniho Zumu 102,
které byly popsény v prvnim provedeni, a =z p¥istroje pro
nasledné zpracovani stacionidrniho Sumu 300 popsaného ve tretim
provedeni. Systém pro dekdédovaci zpracovadni Fedi miZe dale
obsahovat pristroj pro ndsledné zpracovadni staciondrniho Sumu
200 popsany ve druhém provedeni namisto p¥istroje pro
nasledné zpracovani staciondrniho 3umu 300.

NiZe bude popsdna funkce systému pro dekdédovaci
zpracovani freci. Specifické popisy Jjednotlivych stavebnich
prvkd jsou uvedeny v prvnim aZ t¥etim provedeni s odkazem na
obr.1l, obr.5 a obr.6, a proto maji stejné jednotky na obr.7
jako na obr.l, obr.5 a obr.6 prifazeny stejné odkazové znadky
jako na pfisludnych obr.l, obr.5 a obr.6 a jejich popis zde
bude wvynechéan.

Pfistroj pro ptrijem kédu 100 pfijimad kdédovany signal
z ptenosové cesty a oddéluje ruzné parametry, které predava do
pfistroje pro dekdédovani fedi 101. P¥istroj pro dekéddovani
fec¢i 101 dekdéduje signdl ¥fedi =z raznych parametrt a predava
nasledné-filtrovany vystupni signdl a poZadované parametry
ziskané b&hem dekdédovaciho =zpracovédni do pristroje pro
urcovani oblasti staciondrniho 3umu 102 a do p¥istroje pro
nasledné zpracovani staciondrniho Sumu 300. P¥istroj pro
u

ovani oblasti staciondrniho Sumu 102 urduje, zda aktualni

ré
dil¢i strénka Je oblasti stacionidrniho 3umu, pouZitim
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informaci privadénych na vstup z p¥istroje pro dekédovani rFedi
101, a predavd vysledek urlovadni a poZadované parametry
ziskané b&hem urcovaciho zpracovani do p¥istroje pro nasledné
zpracovani staciondrniho Sumu 300.

Pfistroj pro néasledné zpracovani staciondrniho Zumu 300
vykonavd s ohledem na nésledné-filtrovany vystupni signal
prijimany z pristroje pro dekdédovani ¥e&i 101 zpracovani pro
vygenerovani staciondrniho signdlu 3umu, ktery ma byt
multiplexovan s nasledné-filtrovanym  vystupnim signélem,
pouzitim informaci o raznych parametrech p¥ijimanych
z pristroje pro dekdéddovani fe¢i 101, a urcovacich informaci a
informaci o raznych parametrech p#ijimanych z pristroje pro
urcovani oblasti stacionarniho Sumu 102, a predava vysledek
zpracovani jako konec¢ny ndsledné&-filtrovany vystupni signal.

Obr.8 je vyvojovy diagram ukazujici prubé&h zpracovéni v
systému pro dekdédovani *eli podle tohoto provedeni. Obr.S8
ukazuje pouze pribéh zpracovani v pfistroji pro urdcovani
oblasti staciondrniho &umu 102 a v pfistroji pro nasledné
zpracovani stacionarniho Sumu 300, ktery je zobrazen na obr.7,
a vynechava zpracovani v pfistroji pro pfijem kédu 100 a
v pfistroji pro dekdéddovani fec¢i 101, protoZe toto zpracovani
miZze byt realizovdno pomoci obecn& pouZivanych znédmych
technologii. S odkazem na obr.8 bude popsan prUb&h zpracovani
v systému nasledujici po zpracovani v p¥istroji pro dekddovani

rec¢i 101. V ST501 jsou nejprve inicializovany rGizné promé&nné

ulozZené v pamétech v systému pro dekdédovadni Fedi podle tohoto
provedeni. Obr.9 wukazuje pfiklady paméti, které maji byt
inicializovany a poc¢atecéni hodnoty.

Dale je v 8T502 aZ ST505 vykonavano zpracovani ve smycce.
Zpracovani je vykonavano dokud pfistroj pro dekddovani Fedi
101 neprestane preddvat na vystupu néasledné&-filtrovany
vystupni signal (pfistroj pro dekdédovani Ffedi 101 ukonéi
zpracovani). V ST502 je provadéno urcovadni médu, a je urceno,

zda aktualni dilc¢i strénka je oblasti staciondrniho Sumu (méd
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staciondrniho &umu) nebo oblasti red&i (méd redi). Podrobny
pribéh zpracovani v ST502 bude popsén pozd&ji.
V ST503 wvykondvd p¥istroj pro nasledné zpracovani

staciondrniho 3umu 300 pri¢itani staciondrniho Zumu (nadsledné
zpracovani staciondrniho Sumu). Podrobny pr@b&h nasledného
zpracovani staciondrniho 3Sumu vykonavany v ST503 bude popsan
pozdéji. V ST504 vykondvd v&hovad jednotka 303  koneé&né
zvazovaci zpracovani. Podrobny prub&h zva¥ovaciho zpracovani
vykonavany v ST504 bude popsan pozdéji.

V ST505 je =zjistovano, =zda dil&i stranka je posledni
strankou pro =zjisténi, zda zpracovani ve smycce v ST502 az
ST505 ma byt ukoneno nebo zda ma pokradovat. Zpracovani ve
smyCce je vykonavadno dokud pfistroj pro dekddovani tedi 101
neprestane preddvat na vystupu nadsledné-filtrovany vystupni
signal (pfistroj pro dekédovani redi 101 ukon&i zpracovani).
KdyZ zpracovidni ve smy&ce skon&i, zpracovani v systému pro
dekdédovani rec¢i podle tohoto provedeni je celé ukoncéeno.

S odkazem na obr.10 bude niZe popsan pribsh zZzpracovani
urcovani médu v ST502. V ST701 Jje nejprve zjistovano, zda
aktualni dilé¢i stréanka je z vymazané stranky.

JestlizZe je aktudlni dil&i strénka =z vymazané stranky,
prib&h zpracovadni pokraduje v ST702, ve kterém je nastaveno
preddvaci pocitadlo pro zpracovani skrytého strénkového
vymazavédni na preddefinovanou hodnotu (v tomto pF¥ipadé
predpokladédme na hodnotu ,3%), a dale pokracuje v ST704.
Pfeddefinovand hodnota, na kterou je nastaveno predavaci
pocitadlo, odpovidd po&tu stranek, na kterych je vykonavano
zpracovani skrytého strankového vymazavani nepferusované i
v pripadé, kdy dil&i stranky jsou Usp&sné (nevyskytuje se
strankové vymazdvani) po vyskytu strankového vymazavani.

JestliZe aktudlni dildi stranka neni z vymazané stréanky,
prib&h zpracovani pokraduje v ST703, a Je zjistovéno, zda
hodnota ptedavaciho poditadla pro zpracovani skrytého

strankového vymazavani je 0. Jestlie hodnota pfedavaciho
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poc¢itadla pro zpracovani skrytého strankového vymazavani neni
rovna 0, jako vysledek =zji&téni je hodnota predavaciho
pocitadla pro zpracovani skrytého strankového vymazavani
sniZena o 1, a prub&h zpracovani pokracuje v ST704.

V ST704 Jje wurcovano, zda ma byt vykondno zpracovani
skrytého strédnkového vymazavani. Jestlise aktudlni dile&i
stranka neni ani z vymazané stranky, ani pfeddvanou oblasti
nasledujici okamZit& po vymazané strance, pak je urdeno, Ze
zpracovani skrytého strankového vymazavani nebude vykonavéano,
a pribéh zpracovani pokracuje v ST705. Jestlie aktualni dil&i
stranka je z vymazané stranky nebo je preddvanou oblasti
nadsledujici okamZit& po vymazané strénce, pak je urd&eno, Ze
zpracovani skrytého strankového vymazavani bude vykonavano, a
prub&h zpracovani pokraduje v ST707.

V 8T705 je vypoCteno vyhlazené adaptivni kédové zesileni
a Jje vykondna analyza krokové historie, jak Jje naznadeno
v prvnim provedeni. ProtoZe zpracovani bylo uvedeno v prvnim
provedeni, jeho vysvétleni zde bude vynechéno. Pribéh
zpracovani analyzy krokové historie byl dale vysvé&tlen
s odkazem na obr.2. Poté, co je vykonano zpracovani, pribé&h
zpracovani pokraduje v ST706. V ST706 je vykonavano urdovani
médu. Prib&h uréovdni médu byl podrobné popsdan na obr.3 a
obr.4. V ST708 je prim&rny LSP oblasti stacionarniho &umu
vypocteny v ST706 pfevadén na LPC. Zpracovéni‘v ST708 nemusi
byt vykondvano nésledn& po zpracovani v ST706, a je pouze
poZadovano, aby bylo vykonano pfed vygenerovanim signalu

staciondrniho 3umu v ST503.

JestliZze Jje v ST704 urdeno, e ma byt vykonavano
zpracovani  skrytého  strankového vymazavani, v ST707 je

nastaveno, Ze méd a prim&rny LPC oblasti staciondrniho Sumu
v posledni dil&i strance budou pouzivany opakovan& Jjako
pfislusny méd a pramé&rny LPC v aktualni diléi strance, a

prib&h zpracovani pokraduje v ST709.
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V ST709 jsou informace o médu (informace indikujici =zda
aktualni dilé¢i stranka je moédem stacionarniho Sumu nebo mdédem
signdlu Ffec¢i) v aktudlni dil&i strance a primérné LPC oblasti
staciondrniho Sumu v aktudlni diléi strance uloZeny do paméti.
V tomto provedeni neni déale vidy poZadovédno ukladani
aktualnich informaci o médu do paméti, ale aktudlni informace
o médu musi byt uloZeny, jestliZe Jje vysledek ur&ovani
pouZivan v jiném bloku (nap¥iklad v pristroji pro dekédovani
Fe¢i 101). Jak bylo popsano vySe, zpracovani urdovani médu
v ST502 je ukon&eno.

Nize bude popsan pribéh Zpracovani pfic¢itéan

8

i
staciondrniho &umu v ST503 s odkazem na obr.11. V ST

nejprve generuje excitaéni generator 210 ndhodny vektor. Je
pouzitelny libovolny zpf@isob generovani nahodného vektoru, ale
efektivni je zplsob uvedeny ve druhém provedeni, ve kterém ije
nahodny vektor vybirdn nahodné& =z pevného kdédového seznamu 113
poskytovaného v p¥istroji pro dekddovani Fedi 101.

V ST802 je vykonadvdno LPC syntetiza&ni filtrovaci

zpracovani pouZitim ndhodného vektoru vygenerovaného v ST801

jako excitad&niho vektoru. V ST803 je signal Sumu syntetizovany
v ST802 podroben pésmov&-omezovacimu filtrovacimu zpracovani,
takZe Sifka pésma signdlu Sumu je prizplsobena $ifce pésma
dekdédovaného signadlu ptredavaného z pfistroje pro dekdéddovani
Fe¢i 101. Me&lo by byt zFfejmé, Ze toto zpracovani neni
nezbytné. V ST804 je vypo&itdvan vykon syntetizovaného signéalu
Sumu podrobeného pasmovému omezeni ziskaného v ST803.

V>ST805 je vykondvédno vyhlazovaci zpracovani vykonu
signdlu ziskaného v ST804. Vyhlazovani mtZe byt snadno
realizovano pomoci vykon&dvani AR zpracovani, jak je indikovano
v Rovnici (1), po sobé& nadsledujicich stranek. Koeficient k pro
vyhlazovani je urdovadn v zavislosti na pozZadované velikosti
vyhlazovani stacionarniho signélu. Upfednostiiovano je
vykondvani relativné silného vyhlazovani s k pribliZné 0.05 az

0.2. Specificky je pouZivana Rovnice (10) .
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V ST806 je vypolitdvadn pomé&r vykonu (jiZ vypodteného
v ST1118) signalu stacionarniho Sumu, ktery ma byt
vygenerovan, k vykonu signalu podrobeného vyhlazovani mezi
dilé¢imi strankami ziskaného v ST805, Jjako koeficient pro
nastaveni zesileni (Rovnice (11)). VypocCteny koeficient pro
nastaveni zesileni je podroben vyhlazovacimu zpracovani pro
kazdy vzorek (Rovnice (12)), a Je vynasoben syntetizovanym

signdlem Sumu podrobenym pésmov&-omezovacimu filtrovacimu

zpracovani v ST803. Signdl stacionarniho Sumu vynédsobeny
koeficientem pro nastaveni zesileni je vynasoben
pfeddefinovanou konstantou (pevnym zesilenim) . Pevnym

zesilenim je vyndsoben pro nastaveni absolutni trovné signéalu
staciondrniho 3Zumu.

V STB807 je syntetizovany signal Sumu vygenerovany v ST806
pf¥i¢ten k nasledn&-filtrovanému vystupnimu signdlu predavanému
z pristroje pro dekédovani Fedi 101, a je vypo&ten vykon
ndsledné-filtrovaného vystupniho signéalu, ke kterému e
pri¢ten signdl Sumu.

V ST808 je vypolten pom&r vykonu nésledné&-filtrovaného
vystupniho signdlu pfedavaného z pfistroje pro dekéddovani redi
101 k vykonu vypo&tenému v ST807 jako vahovy koeficient

(Rovnice (13)). Vahovy koeficient je pouzivan ke zvazZzovacimu

=

zpracovani v ST504 vykondvanému ve sméru zpracovani p¥i&itan
staciondrniho 3umu.

Na zavér sd&itad 202 scita syntetizovany signal Sumu
(staciondrni signal Sumu) vygenerovany v ST806 a nasledné-
filtrovany vystupni signal pfedavany z pristroje pro
dekdédovani rec¢i 101. M&lo by byt zfejmé, Ze toto zpracovani
miZe byt =zahrnuto a vykondvadno v ST807. Timto zpusobem Jje

ukonCeno zpracovani p¥iéitani stacionarniho Zumu v ST503.

NiZe bude popsén prabé&h zvaZovaciho zpracovani v ST504
s odkazem na obr.12. V ST901 Jje nejprve zjistovano, zda
aktualni diléi stranka Je cilovou dil&i strankou pro

zpracovani skrytého strankového vymazavani. Jestlife aktuilni
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dil¢i stradnka je «cilovou dildi strankou pro zpracovani
skrytého stréankového vymazavani, prub&h zpracovani pokraduje
v ST902, zatimco v p¥ipad&, Ze aktualni dil&i stranka neni
cilovou dilé&i strankou, pokraduje v ST903.

V ST902 je vykondvano zpracovani skrytého strankového
vymazavani. Jinymi slovy, Ije nastaveno, Ze vdhovy koeficient
v posledni dil&i strénce je pouZivan opakovand jako aktudlni
vadhovy koeficient, a zpracovani pokracuje v ST903.

V ST903 je pouZitim vysledku urdovani predavaného
z ptistroje pro urdovadni oblasti stacionarniho Sumu 102
zjiSténo, zda méd je médem staciondrniho Sumu. Jestlise je méd
médem staciondrniho Sumu, prabé&h zpracovani pokracuje v ST904,
zatimco v pripadé, Ze méd neni médem stacionarniho Sumu, pak
zpracovani pokracduje v ST905.

V ST904 Jje pouZitim d¥ive popsané Rovnice (1) vahovy
koeficient podroben zpracovdni vyhlazovani mezi dil&imi
strankami. V tomto pf¥ipad& je hodnota k nastavena na hodnotu
pribliZzné 0.1. Specificky je pouZita rovnice jako naptiklad
Rovnice (14). Zpracovani je vykondvadno pro vyhlazeni
vykonovych zmé&n mezi dil&imi stradnkami v oblasti stacionarniho
Sumu. Po vykondni vyhlazovaciho zpracovani pokracuje prabé&h

zpracovani v ST905.

V ST905 je vahovy koeficient podroben vyhlazovani pro
kazdy vzorek, a vyhlazeny vadhovy koeficient je vynasoben
nasledné-filtrovanym vystupnim signalem, ke kterému je pricdten
stacionarni Sum vygenerovany v ST502. Pro jednotlivé vzorky je
také pouZivano vyhlazovani pomoci Rovnice (1), a v tomto
pripadé je hodnota k nastavena na hodnotu ptibliZné 0.15.
Specificky je pouZita rovnice jako napfiklad Rovnice (15). Jak
bylo popsano vy3e, zvaZovaci zpracovani v ST504 je ukonceno,
takZe Jje ziskén zvaZeny nasledné-filtrovany vystupni signal
smichany se staciondrnim Sumen.

Ve vSech =z vySe uvedenych provedenich jsou rovnice

z s

naznacené pomoci Rovnice (1) a daldimi pouZ vany pro vypocet
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vyhlazovdni a primé&rné hodnoty, ale rovnice pouZivana pro
vyhlazovani neni omezena na tuto rovnici. P¥i predurdovani
pfedchozi oblasti mlZe byt napriklad pouZita primé&rnd hodnota.

‘PredloZeny vyndlez neni omezen vySe uvedenym prvnim az
¢tvrtym provedenim a je moZné jej realizovat v praxi v jejich
raznych modifikacich. Pristroj pro urdovani oblasti
stacionarniho Sumu miZe byt napfiklad aplikovan v libovolném
typu dekodéru.

PfedloZeny vyndlez neni omezen vySe uvedenym prvnim a?
¢tvrtym provedenim a je mozZné jej realizovat v praxi v jejich
riznych modifikacich. Vy8e uvedena provedeni naptiklad
popisuji pfipady, ve kterych je pftedloZeny vyndlez realizovan
Jako pristroj pro dekéddovani redi, ale nejsou témito p¥ipady
omezena. Zpusob dekdédovani Fe&i mlZe byt uskute&ndn jako
software.

Je napriklad mozZné, aby byl program pro vykonavani vyse
popsaného zpusobu dekdédovani Fedi pFedem ulofen v ROM (Read
Only Memory - Pam&t Pouze pro Cteni), a aby byl program
vykonadvan pomoci CPU (Central Processor Unit - Centralni
Procesorové Jednotky).

Dale by mé&lo byt moZné uloZeni programu pro vykonavani
vySe popsaného zplsobu dekédovani redi na pocitadem <&itelné
pametové médium, dale uloZeni programu uloZeného v pamétovém
médiu do RAM (Random Access Memory - Nahodné& Pristupnid Pamét)
a spusténi pocitace podle programu.

Jak je z vySe wuvedeného z¥ejmé, podle predloZeného
vyndlezu Jje urdovan stupei periodicity dekédovaného signélu
pouzitim adaptivniho kédového zesileni a krokovych period, a
na zakladé stupné periodicity je urdovano, ¥e dildéi stranka je
oblasti staciondrniho 3umu. Podle tohoto je mozZné urcovat
pfesné stavy signdlu s ohledem na signaly jako jsou nap¥iklad
sinusové vlny a stacionadrni vlny, které jsou stacionarni, ale

nejednd se o 3um.
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Tato pfihldska je zaloZena na Japonské Patentové
Pfihlasce ¢&.2000-366342 podané 30.listopadu 2000, jejiz cely

obsah je zde vyslovn& uveden jako odkaz.

Primyslova vyuZitelnost

PfedloZeny vynalez je vhodny pro pouZiti v mobilnich
komunikaé&nich systémech, paketovych komunika&nich systémech
zahrnujicich internetové komunikace a v pfistrojich pro

dekdédovani Feéi tam, kde jsou signaly zakédovany a pfenddeny.



PATENTOVE NAROKY

Pfistroj pro dekédovani Fedi, v yznacuijici se
t im, Ze obsahuje:

prvni dekdéddovaci jednotku, ktera dekddoje kédovany signal
pro ziskadni nejmén& jednoho typu prvniho parametru
indikujiciho spektrdlni obalkovou sloZku signdalu redi;
druhou dekédovaci jednotku, které dekdédoje  kdédovany
signdl pro ziskdni nejméné& jednoho typu druhého parametru
indikujiciho zbytkovou sloZku signdlu ¥edi;

syntetiza&ni jednotku, kterad vytvari syntetizac¢ni filtr
zaloZeny na prvnim parametru, a ktera ridi syntetizadni
filtr pouZitim excitadniho signalu vygenerovaného na
zdkladé druhého parametru pro vygenerovani dekddovaného
signélu;

prvni urcovaci Jjednotku, ktera urcuje charakteristiky
staciondrniho 3umu dekdédovaného signdlu na zakladé
prvniho parametru; a

druhou urcéovaci jednotku, kterd wurcuje periodicitu
dekddovaného signdlu na zaklad& druhého parametru, a na
zdkladé vysledku urdovani periodicity, vysledku urdovani
charakteristik stacionarniho Sumu v prvni uréovaci
jednotce a na zaklad® prvniho parametru déle urcuje, zda

dekdédovany signdl je oblasti staciondrniho Zumu.

Pfistroj pro dekdédovani ¥edi podle naroku 1, vy zna -
¢cujici se t im, Ze druhy parametr zahrnuje
nejméne krokovou periodu, a na zaklad® zmé&n krokové
periody mezi zpracovavanymi jednotkami druhd urd&ovaci

jednotka urduje periodicitu dekédovaného signalu.

Pristroj pro dekédovani ¥e&i podle naroku 1, vy zna -
Cujici se t in, Ze druhy parametr zahrnuije

nejméné adaptivni kédovy seznam zesileni pro vynésobeni
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adaptivnim kédovym vektorem, a na zaklade adaptivniho
kédového seznamu zesileni druhd ur&ovaci jednotka uréuje

periodicitu dekédovaného signalu.

Pfistroj pro dekédovani fFedi podle ndroku 1 dale
obsahujici:

jednotku pro vypodet velikosti zmény, kterd vypo&itava
velikost zmé&ny spektrdlniho obalkového parametru mezi
zpracovavanymi jednotkami, prvni  parametr zahrnuje
nejméneé spektralni obalkovy parametr; a

jednotku pro vypo&et vzdalenosti, kterd vypo&itava
vzddlenost mezi primérnou hodnotou spektralniho
obalkového parametru v oblasti staciondrniho &Sumu pred
aktualné zpracovavanou jednotkou a spektralnim obalkovym
parametrem v aktualné zpracovavané jednotce,
vyznacujici se t im, Ze prvni urcovaci
jednotka urduje stacionarni charakteristiky dekédovaného
signdlu vygenerovaného v syntetizadni jednotce na zakladé
velikosti zmény a vzdalenosti, a na zaklad& vysledku
urcovani dale urcéuje charakteristiky staciondrniho &umu

dekdédovaného signalu.

Pfistroj pro dekdédovani ¥edi podle naroku 4, vy zna -
¢ u j i ¢ 1 s e t 1 m, Ze jednotka pro vypodet
velikosti zmény vypoCitava velikost zmény jako
kvadratickou chybu spektrdlniho obalkového parametru
v aktudlni zpracovavané jednotce a spektrdlniho

obalkového parametru v posledni zpracovavané strance,

jednotka pro vypo&et vzdalenosti vypolitava vzdilenost

jako kvadratickou chybu prémé&rné hodnoty spektrélniho
obalkového parametru v oblasti stacionarniho &umu pred
aktudlne Zpracovavanou jednotkou a spektrdlniho
obalkového parametru v aktudlné& zpracovavané jednotce, a

prvni urcovaci jednotka nastavuje pfrislusSné prahové
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hodnoty nejméné& vzhledem ke kvadratické chybé vypodtené
jako velikost zmé&ny a ke kvadratické chybé vypodtené jako
vzdalenost, a jestliZe jak kvadraticka chyba vypod&teni
jako velikost zm&ny tak i kvadraticka chyba vypo&teni
jako vzdalenost jsou obé& mensi nei prisluiné nastavené
prahové hodnoty, pak urduje, Ze dekédovany signdl Je

staciondrni.

P¥istroj pro dekédovani tedi podle naroku 4 dale
obsahujici:

jednotku pro analyzu krokové historie, kterad docasné
uklada prislusgné krokové periody ve skupiné
zpracovavanych jednotek p¥ed aktuilné zpracovavanou
jednotkou, seskupuje vzajemné& blizké krokové periody mezi
uloZenymi krokovymi periodami ve skupiné zpracovavanych
jednotek, a predava poéet skupin v seskupeni; a

jednotku pro vypodet zmény vykonu signéalu, ktera
vypocitavad velikost zm&ny mezi vykonem dekédovaného
signdlu v aktudln& =zpracovavané jednotce a prim&rnym
vykonem dekédovaného signdlu v oblasti stacionarniho Sumu
pfed aktuadlné zpracovavanou jednotkou,
vyznacuijici se t im, Ze druhd urcovaci
jednotka urcuje, Ze dekédovany signdl je oblasti ¥edi,
jestlizZe velikost zmény pfesahuje pfeddefinovanou
prahovou hodnotu, uréuje, Zze dekdédovany signal je oblasti
stacionadrniho Sumu, JestliZe dekdédovany signidl neni
oblasti stacionarni fedi, dekdédovany signal byl urden
jako staciondrni v prvni ur&ovaci jednotce a stav, ve
kterém velikost zm&ny vypodtend v jednotce pro vypodet
velikosti zmény Jje mendi ne? pfeddefinovana prahové
hodnota, trval po pfeddefinovany pocet zpracovavanych
jednotek nebo déle, a urduje, ze dekdébdovany signadl Je
oblasti fec¢i, jestliZe po&et skupin pfedavany z jednotky

pro analyzu krokové historie neni mensi nez
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pfeddefinovand prahova hodnota nebo adaptivni kédové
zesileni neni mensi neZ pfeddefinovana prahovad hodnota.

z ~. v

Pristroj pro dekédovani re&i podle naroku 1, v y z h a -
Cujici se tim Ze dale obsahuje:

jednotku pro nésledné zpracovani, kterd ndsobi signal
s prictenym (pfimichanym) Sumem vahovym koeficientem pro
nastaveni vykonu, kde vahovy koeficient je ziskan
z dekédovaného  signdlu  vygenerovaného v syntetizadni
jednotce a signal s pfictenym (pfimichanym) Sumem Jje
ziskan pric¢tenim (pfimichéanim) signélu pseudo

staciondrniho 3umu k dekédovanému signélu.

Pfistroj pro dekédovani re&i podle ndroku 7, vy zn a -
cCujici se tim Ze dale obsahuije:

védhovou Jjednotku, ktera vykonavd vyhlazovdni vahového
koeficientu mezi zZpracovavanymi jednotkami pouze
v ptripadég, kdy druhd wurcovaci Jjednotka urcuje, Ze

dekOdovany signdl je oblasti staciondrniho Sumu.

Pfistroj pro dekédovani tFedi podle naroku 8 d4le
obsahujici:

ukladaci jednotku, kterd uklada nejméné jeden typ t¥etiho
parametru pouZivany p¥i vykonavani nasledného zpracovani;
a

fidici jednotku, kterd predavad treti parametr v posledné&
zpracovavané jednotce z pamétové jednotky, jestliZe dojde
k vyskytu vymazani stranky v aktudlné& Zzpracovavané
jednotce,

vy zna<cuijici se t imn, Ze jednotka pro
nasledné zpracovani vykonava nasledné zpracovani pouZitim

tfetiho parametru v posledn& zpracovavané jednotce.
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Pfistroj pro dekédovani redi podle néroku 9, vy z n a -
¢ u j i c i s e t 1 m, Ze tFeti parametr zahrnuje
nejméne vahovy koeficient, a jednotka pro néasledné
zpracovani vykondva nasledné zpracovani pouzitim vAhového
koeficientu v posledn& zpracovavané jednotce predavaného
z ukladaci jednotky.

Pfistroj pro dekdédovani redi podle nadroku 7, vy zn a -
¢ u j i c i s e t i m, Ze jednotka pro nasledné
zpracovani obsahuje:

jednotku pro generovani 3umu, ktera generuje signal

‘pseudo staciondrniho Sumu;

s¢itaci jednotku, které s¢ita dekddovany signal
vygenerovany v syntetizaéni jednotce a signdl pseudo 3umu
pro vygenerovani dekddovaného signalu S prictenym
(pfimichanym) 3Sumem; a

vdhovou jednotku, ktera nasobi vahovy koeficient
dekédovanym signdlem s pri&tenym (pfimichanym) Sumem pro

nastaveni vykonu.

Pfistroj pro dekdédovani redi podle naroku 11, vy zna -
Cujici se tim Ze jednotka pro generovani Sumu
obsahuje:

excitadni generovaci jednotku, kterd nahodnd vybira
ndhodny kédovy vektor z pevného kédového seznamu pro
vygenerovani excita&niho signalu 3Zumu;

druhou  syntetizac¢ni  jednotku, kterd vytvari druhy
syntetizac¢ni filtr na =zaklad& linearniho predpovidaciho
koeficientu, a kterd #idi druhy syntetizac¢ni filtr
pouzitim excitaéniho signalu sumu, pro syntetizovani
signalu pseudo staciondrniho Zumu; a

jednotku pro nastavovani zesileni, kterd nastavuje

zesileni signédlu pseudo staciondrniho Sumu

syntetizovaného ve druhé syntetizadni jednotce.
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P¥istroj pro dekédovani red&i podle ndroku 11, vy zn a -
Cujici se t i m, Ze vdhova jednotka obsahuje:
jednotku pro vypocet vadhového koeficientu, ktera

vypoCitava vahovy koeficient na zakladd dekddovaného

signalu vygenerovaného v syntetizad&ni jednotce a
dekédovaného signalu s prictenym (pfimichanym) Sumem
ziskanym prictenim (p¥imichanim) signalu pseudo

staciondrniho 3umu k dekédovanému signédlu;

prvni vyhlazovaci jednotku, ktera vykonava vyhlazovani
védhového koeficientu mezi zpracovavanymi Jjednotkami;
druhou vyhlazovaci jednotku, ktera vykonadva vyhlazovani
vahového koeficientu, na kterém vykonala prvni
vyhlazovaci jednotka vyhlazovani; a

nasobici jednotku, kterd néasobi vadhovy koeficient, na
kterém vykonala druhé vyhlazovaci jednotka vyhlazovani,
dekdédovanym signdlem s pfictenym (pfimichanym) Sumem.
Zpusob dekédovani fedi, vy z n a & u j i ¢ 1 s e
t 1 m, Ze obsahuje:

dekdédovani nejméné&  jednoho typu prvniho parametru
indikujiciho spektralni obalkovou sloZku signalu fed&i;
dekdédovani  nejméné&  jednoho typu druhého parametru
indikujiciho zbytkovou slo¥ku signdlu redi;

vytvoreni syntetizadniho filtru zaloZeného na prvnim
parametru, a fizeni syntetizadniho filtru pouZitim
excita¢niho signdlu vygenerovaného na zakladé druhého
parametru pro vygenerovani dekédovaného signé&lu;

urcovani charakteristik stacionarniho Sumu dekédovaného
signalu na zdklad& prvniho parametru; a

urc¢ovani periodicity dekédovaného signdlu na =z&kladé
druhého parametru, a na zakladé vysledku urdovani
periodicity a vysledku urcovani charakteristik
staciondrniho Sumu dile urcovani, zda dekdédovany signal

je oblasti staciondrniho Zumu.
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Ukladdaci médium, na kterém je uloZen program pro
dekdédovani ¥edi, vy zn a & u Jici se t 1im, Ze
obsahuje procedury:

dekdébdovadni  nejmén&  jednoho typu prvniho parametru
indikujiciho spektralni obalkovou slo¥ku signdlu ¥edi;
dekdéddovani  nejmén&  jednoho typu druhého parametru
indikujiciho zbytkovou sloZku signdlu redi;

vytvofeni syntetiza&niho filtru zaloZeného na prvnim
parametru, a Ffizeni syntetizaéniho filtru pouZitim
excitadniho signdlu vygenerovaného na zaklade druhého
parametru pro vygenerovani dekdédovaného signalu;

ur¢ovani charakteristik stacionarniho Sumu dekdéddovaného
signalu na zdklad& prvniho parametru; a

urcovani periodicity dekédovaného signalu na zakladé
druhého parametru, a na zakladé vysledku urdovani
periodicity a vysledku urcovani charakteristik
stacionadrniho 3umu dile urd&ovani, zda dekdéddovany signal

je oblasti stacionarniho Zumu.

Program pro dekédovéni ¥e&i, vy z n a & u Jici se
t i m, Ze obsahuje poditadem vykonatelné procedury:
dekdédovani  nejmén&  jednoho typu prvniho parametru
indikujiciho spektralni obalkovou sloZku signdlu ¥eci;
dekddovani  nejmén&  jednoho typu druhého parametru
indikujiciho zbytkovou sloZku signdlu redi;

vytvoreni syntetizadniho filtru zaloZeného na prvnim
parametru, a rizeni syntetizadniho filtru pouZitim
excitacniho signdlu vygenerovaného na zakladés druhého
parametru pro vygenerovani dekédovaného signalu;

urcovani charakteristik staciondrniho &umu dekédovaného
signdlu na zaklad® prvniho parametru; a

urcovani periodicity dekdédovaného signdlu na =z&kladé
druhého parametru, a na zakladé vysledku urdovani

periodicity a vysledku urcovani charakteristik
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staciondrniho 3umu dale urcovani,

je oblasti staciondrniho 3umu.
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VYGENEROVANI NAHODNEHO KODOVEHO VEKTORU
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ZPRACOVANI LPC SYNTETIZACNIHO FILTROVANT
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A VYPOCET VYKONU SYNTETIZOVANEHO SIGNALU
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VYHLAZOVACI ZPRACOVANI VYKONU SYNTETIZO-
VANEHO SIGNALU SUMU MEZI DILCIMI STRANKAMI
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ST806 VYPOCET KOEFICIENTU PRO NASTAVENI ZESILENI PRO
VYKONAVANI VYHLAZOVANI MEZI VZORKY, A VYNASOBENT
VYHLAZENEHO KOEFICIENTU PRO NASTAVENI ZESILENT
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VYSTUPNIHO SIGNALU, KE KTEREMU MA BYT
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v
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