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RieSenie sa tyka zapojenia zosiliiovada s
automatickym ¢islicovym nastavenim zosil- i
nenia vstupného signélu. Podstatou rieSenia
je, Ze vstupnd svorka (8) je pripojend na
prvy vstup riadiaceho ¢lena (1), ktorého -
vystup je pripojeny na vstup zosiliiovaca 1
(2), Jeho vystup je spojeny s vystupnou
svorkou (9) a zdroveill s prvym vstupom
kompardtora (3], ktorého druhy vstup je
spojeny so svorkou (12) referentného na-
pétia a ktorého vystup je pripojeny na dru-
hy vstup &itada (4) impulzov. Na prvy vstup
{itata impulzov je pripojeny generdtor (5) 1
impulzov a na druhy vstup je pripojend l . }__,!
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svorka (11) riadiaceho signélu. Vystup &i-
tata (4} impulzov je pripojeny na prvy vstup
paméti (6), ktorého druhy vstup je spojeny
so svorkou (10] nulovacieho impulzu a kto-
rej vystup je spojeny so vstupom spina&a
(7), ktorého vystup je pripojeny na druhy
vstup riadiaceho &lena (1). RieSenie je moZ- et o e @ o9
né vyuZit na automatické €islicové nastavo- - B
vanie zosilnenia vstupného signélu,
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Vyidlez sa tyka zapojenia zosiliiovafa s
automatickym ¢&islicovym nastavenim zosil-
nenia vstupného signéalu.

Zosiltiovade s automatickou reguléciou zo-
silnenia sa rozdeluju podla toho, ako sa na-
stavuje zosilnenie pri meniacom sa vstup-
nom signdli, na zosililovade s plynulou re-
guldciou, podla tdrovne signdlu udrzZujicu
na vystupe konstanené napétie, a na zosil-
fiovade s reguldciou s pamétou, ktoré si pa-
médtd minimédlne nastavené zosilnenie.

Znédme zapojenia zosilitovafov s automa-
tickym nastavenim zosilnenia st rieSené
tak, Ze z analdgového signédlu sa pomocou
§pitkového detektora uréi Spitkovd hodno-
ta, ktord sa zapamiitd v analdgovej paméti.
Zosilnenie zosililovaa je nastavené neline-
d&rnym prvkom, ktory je ovladany napdtim
z pamitového obvodu. Nevyhodou tychto
zosiliiovadov s automatickym nastavenim zo-
silnenia je najméi to, Ze na nelinedrnom prv-
ku dochadza k skresleniu prenéd3aného sig-
nalu a analégovd pamdit neumoZiiuje dlho-
dobt stdlost nastaveného zosilnenia. Pre-
toZe reguladné prvky s teplotne zévislé, je
nutné uskutocéiiovat vyber regulatnych prv-
kov.

Spdsob automatického nastavenia =zosil-
nenia podla &s. autorského osvedlenia &.
178 297 nastavuje zosilnenie zaradovanim
4-pblov do kaskddy a nastavené zosilnenie
je zaznamenané v d¢islicovej forme na vy-
stupe &itata impulzov, pridom skuto&ne na-
stavené zosilnenie nastane inverziou vy-
stupnych stavov ¢itada. Nastavené zosilne-
nie zapamétané v &islicovom tvare zostane
konstantné lubovolne dihy &as.

Nevyhodou tohto zapojenia je pomerne
zloZité obvodové rieSenie. ZloZitost naviac
zvy§uje pouFitie dvoch Spifkovych detekto-
rov s prepinafom kodu a nutnos{ pouZitia
relé.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zapojenie
zosililovata s automatickym ¢islicovym na-
stavenim zosilnenia podla vynélezu, ktoré-
ho podstatou je, Ze vstupnéd svorka je pri-
pojenéd na prvy vstup riadiaceho &lena, kto-
rého vystup je spojeny so vstupom zosiliio-
vada, ktorého vystup je spojeny s vystupnou
svorkou a zdaroveilt s prvym vstupom kom-
pardtora, prifom druhy vstup komparétora
je spojeny so svorkou referenfného nap#-
tia. Vystup komparédtora je pripojeny na
druhy vstup &itada impulzov, na ktorého
prvy vstup je pripojeny generdtor impulzov
a na ktorého treti vstup je pripojenéd svor-
ka riadiaceho signdlu. Vystup ¢itata impul-
zov je pripojeny na prvy vstup paméiti, kto-
rej druhy vstup je spojeny so svorkou nu-
lovacieho impulzu a ktorej vystup je pri-
pojeny na vstup spinada, ktorého vystup je
pripojeny na druhy vstup riadiaceho €lena.

Hlavnou vyhodou zosiliiovada s automa-
tickym &fslicovym nastavenim zosilnenia
podla vynédlezu je, Ze umoZituje optimélne
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nastavenie zosilnenia jedinym testovacim
impulzom, pritom nastavenie prebieha &is-
licovym spdsobom a vysledné nastavené zo-
silnenie v d{islicovom tvare zostane kon-
$tantné lubovolne dlhy &as. DalSou vyhodou
zapojenia podla vyndlezu je, Ze odstraiiuje
neperspektivne a nespolahlivé prvky, na-
priklad relé, a Ze Cislicové riadenie procesu
nastavenia a nulovania umoZiiuje automa-
tizdciu a digitalizdciu merania. Vyhodou je
i jednoduchost zapojenia, o mé vplyv na
spolahlivost.

Na priloZenom vykrese je zndzornend blo-
kovd schéma zapojenia zosiliiovata podla
vyndlezu,

Zapojenie zosiliiovafa podla vyndlezu, ako
je zndzornené na priloZenom vykrese, po-
zostdva z riadiaceho &¢lena 1,  na ktorého
prvy vstup je pripojend vstupnd svorka 8.
Jeho vystup je pripojeny na vstup zosiliio-
vata 2, ktorého vystup je spojeny s vystup-
nou svorkou 9 a zdroveil s prvym vstupom
komparédtora 3, ktorého druhy vstup je spo-
jeny so svorkou 12 referenfného napitia.
V¢stup komparétora 3 je pripojeny na dru-
hy vstup ¢itata 4 impulzov, na ktorého prvy
vstup je pripojeny generdtor 5 impulzov a
ktorého treti vstup je spojeny so svorkou
11 riadiaceho signédlu. Vystup &itata 4 im-
pulzov je pripojeny na prvy vstup pamdéti 6,
ktorej druhy vstup je spojeny so svorkou
10 nulovacieho impulzu. Vy¢stup pamdti 8
je pripojeny na vstup spinaCa 7, ktory je
tvoreny polom riadenymi tranzistormi MNOS
a ktorého vystup je pripojeny na druhy
vstup riadiaceho &lena 1. Funkcia zapojenia
zosililovata podla vynélezu je nasledovné.
Zosiliiovany signédl sa privddza na vstupni
svorku 8. Ta je spojend s prvym vstupom
riadiaceho &lena 1, v ktorom si v kaské-
dach zapojené odporové delife napétia. Sig-
ndl z riadiaceho €lena 1 sa privedie na vstup
zosiliiovada 2, z vystupu ktorého sa po zo-
silneni privedie na prvy vstup komparétora
3. Tu sa signédl porovna s referentnym na-
pétim, privedenym cez svorku 12 referenc-
ného napdtia na druhy vstup kompardtora
3. Z jeho vystupu je signél privedeny na
druhy vstup &itata 4 impulzov, na ktorého
prvy vstup je pripojeny gencrdtor 5 impul-
zov a na treti vstup riadiaci signdl cez svor-
ku 11 riadiaceho signédtu. V &itaéi 4 impul-
zov sa vytvori sled impulzov, ktory ovldda
gislicovi pamét 6, nulovant nulovacim im-
pulzom, privedenym cez svorku 10 nulova-
cieho impulzu na druhy vstup paméti B6.
Signal z jej vystupu ovldda spinal 7, reali-
zovany s polom riadenymi tranzistormi. Vy-
stupny signél spinata 7 je privddzany na
druhy vstup riadiaceho ¢lena 1, ktory zara-
denim vhodnej kombinécie odporov nastavi
prenos odporovej kaskady tak, Ze po zosil-
neni zosililovaom 2 je na vystupnej svorke
9 poZadované napiétie.
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PREDMET VYNALEZU

Zosilitova€ s automatickym ¢islicovym na-
stavenim zosilnenia, vyznadujici sa tym, Ze
vstupnd svorka (8} je pripojend na prvy
vstup riadiaceho ¢lena (1), ktorého vystup
je spojeny so vstupom zosililovata (2}, kto-
rého vystup je spojeny s vystupnou svorkou
{9) a zéaroveii s prvym vstupom kompars-
tora (3), pritom druhy vstup komparédtora
(3) je spojeny so svorkou (12) referentné-
ho nap#tia a jeho vystup je pripojeny na

druhy vstup &itada (4) impulzov, na ktorého
prvy vstup je pripojeny generdtor (5] im-
pulzov a na ktorého treti vstup {e pripojend
svorka (11} riadiaceho signalu, pridom vy-
stup Citaca (4) impulzov je pripojeny na
prvy vstup pamdti (6}, ktorej druhy vstup
jé spojeny so svorkou {10) nulovacieho im-
pulzu a ktorej vystup je spojeny so vstupom
spinata (7]}, ktorého vystup je pripojeny
na druhy vstup riadiaceho &lena (1).
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