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DESCRIPCION

Dispositivo de inmovilizacién para abrazaderas
roscadas para conexiones de tubos.

La presente invencién se refiere a un dispositivo
anti-desenroscamiento para una conexion de tuerca
de un sistema de conexién de tubos, particularmente
un sistema para conectar tubos a valvulas o a compo-
nentes similares, como por ejemplo en sistemas para
transportar y distribuir fluidos.

Con el fin de optimizar y reducir costes de siste-
mas de distribucién y transporte de fluido, tales como
circuitos hidrdulicos, que incluyen una variedad de
diferentes entubaciones y valvulas, por ejemplo val-
vulas direccionales de control, vélvulas de regulador,
véalvulas de drenaje, vdlvulas de amortiguacion, val-
vulas de entrega o vdlvulas de selector, habitualmente
las vélvulas se producen independientemente de los
tubos y sélo se conectan a ellos cuando se estd jun-
tando el circuito hidraulico.

Esto permite un alto grado de especializacion y es-
tandarizacién durante la prefabricaciéon de los tubos,
por ejemplo por extrusion, y de las valvulas, por ejem-
plo por colada o moldeo.

Durante el montaje de por ejemplo un circuito hi-
drdulico, las vélvulas y los tubos se conectan entre si
de una manera tal como para permitir que se realicen
las funciones deseadas.

En la técnica anterior se pueden identificar tres sis-
temas principales de conexién entre vdlvulas y tubos.

En un sistema de conexion el tubo estd hecho inte-
gral, por ejemplo por soldadura o cobresoldadura, con
la porcién de conexién del cuerpo de valvula.

Este tipo de conexién entre vdlvula y tubo es cara
de realizar, estd limitada a unos pocos materiales y es
practicamente irreversible, impidiendo futuros cam-
bios en el circuito hidraulico o reemplazo de compo-
nentes.

En un segundo sistema de conexion, el tubo, que
debe ser necesariamente flexible o deformable dentro
de ciertos limites, se encaja alrededor de la porcién de
conexion de la vélvula y se aprieta sobre ella ajustan-
dolo mediante contraccién o por el esfuerzo eldstico
del tubo mismo o por anillos especiales de enclava-
miento.

Este tipo de conexion tiene altos costes tanto de
montaje como de desmontaje y no es aplicable a sis-
temas hidrdulicos o sistemas para transportar y/o dis-
tribuir fluidos a alta presién. Lo que es mds, la propia
conexion es propensa a tener holgura no deseada cau-
sada por vibraciones, llamadas martillo de fluido, y
otros esfuerzos mecdnicos a los que esta sometido el
circuito hidraulico.

En un tercer sistema de conexidn, la valvula tie-
ne una porcion de conexidn, roscada externamente, y
el tubo, que puede ser flexible o no, tiene una tuer-
ca roscada internamente unida a €l para enroscarla en
la porcién roscada de conexién como para apretar el
extremo del tubo contra esta dltima.

Este tipo de conexidn, aunque ficil de montar, tie-
ne la desventaja de una cantidad de flojedad no de-
seada de la conexidn causada en parte por la longi-
tud total limitada de la rosca, y en parte por el esfuer-
70 mecénico de variaciones de presidn, vibraciones y
martillo de fluido en el circuito de fluido, ademas de
la actuacién de las véalvulas mismas, que se hace tipi-
camente de forma mecdnica o electromagnética y es a
menudo ciclica.

2

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

Es por lo tanto un objeto de la presente invencion
proporcionar un sistema para conectar tubos a com-
ponentes en sistemas de distribucién y de transpor-
te de fluido cuyas caracteristicas son tales como para
obviar las desventajas citadas con referencia a la téc-
nica anterior, por ejemplo el documento EP 0535867.
Este objeto se consigue por medio de un dispositivo
anti-desenroscamiento para la conexién de los extre-
mos tubulares de dos componentes en sistemas para
transportar o distribuir fluidos por medio de una tuer-
ca unida a uno y capaz de ser enroscada en el otro de
dichos extremos tubulares para conectar dichos extre-
mos, que comprende las caracteristicas de la reivin-
dicacion 1. El dispositivo anti-desenroscamiento se
puede conectar a uno de los componentes y compren-
de:

- al menos un elemento de oposicién que posee
al menos una primera superficie de oposicién que es
efectivamente complementaria a una segunda superfi-
cie de oposicion formada en dicha tuerca, siendo mo-
vible dicho elemento de oposicion desde una posicioén
aplicada en la que la primera superficie de oposicién
se aplica a la segunda superficie de oposicién, impi-
diendo que la tuerca se suelte, hasta una posicién des-
aplicada en la que la tuerca puede estar desenroscada,
estando influido dicho elemento de oposicién de tal
manera que se posiciona desde la posicién desaplica-
da hasta la posicién aplicada y viceversa; y

- medios de inmovilizacién que actdan en el ele-
mento de oposicién para inmovilizarlo en dicha posi-
ci6n aplicada.

Con el fin de que la invencién se pueda entender
mejor y que sus ventajas se puedan apreciar de for-
ma mds completa, se describird ahora un cierto nd-
mero de realizaciones ilustrativas no restrictivas de la
misma con referencia a los dibujos adjuntos, en los
que:
la figura 1 es una vista en perspectiva de una
realizacién del dispositivo anti-desenroscamiento de
acuerdo con la invencidn;

la figura 2 es una vista en planta de otra realiza-
cion del dispositivo de acuerdo con la invencién en
una etapa de funcionamiento;

la figura 3 es un corte transversal en III-III segin
lo marcado en la figura 2;

la figura 4 es una vista en planta del dispositivo de
la figura 2 en otra etapa de funcionamiento;

la figura 5 es un corte transversal en V-V segtin lo
marcado en la figura 4;

la figura 6 es una vista en planta del dispositivo
mostrado en la figura 2 en otra etapa de funcionamien-
to; y

la figura 7 es un corte transversal en VII-VII en la
figura 6.

Haciendo referencia a las figuras, un dispositivo
anti-desenroscamiento estd indicado como un todo
por el nimero de referencia 1. El dispositivo anti-
desenroscamiento 1 estd disefiado para inmovilizar la
conexion, hecha por una tuerca 2, entre los extremos
tubulares de dos componentes, tales como un tubo (no
mostrado en las figuras) y una valvula 3, en sistemas
de distribucién o transporte de fluido. Dicha tuerca 2
esta conectada o se puede conectar al extremo tubular
de uno de los componentes, por ejemplo el tubo, y se
puede enroscar en el extremo tubular del otro compo-
nente, por ejemplo una porcién roscada 4 de la val-
vula 3, para colocar dicha valvula 3 y dicho tubo en
comunicacion de fluido.
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El dispositivo anti-desenroscamiento 1 se puede
conectar a o estd formado en uno de los componentes,
preferiblemente en la superficie exterior de la valvula
3,y comprende al menos un elemento de oposicion en
el que al menos una primera superficie de oposicién
es complementaria de forma efectiva a una segunda
superficie de oposicion formada en dicha tuerca 2. El
elemento de oposicién, preferiblemente una correde-
ra movible 5, es movible entre una posicion aplicada,
en la que la primera superficie de oposicién se aplica
a la segunda superficie de oposicién para impedir que
la tuerca 2 se desenrosque, y una posicién desaplica-
da que si permite que se desenrosque. Dicha prime-
ra superficie de oposicién comprende ventajosamente
uno o mds dientes 6 de detencién y dicha segunda su-
perficie de oposicién comprende dientes o muescas 7
complementarios a los dientes 6 de detencién.

El dispositivo anti-desenroscamiento 1 también
incluye medios de inmovilizacién, preferiblemente
una leva 8, dispuesta como para ser capaz de actuar
en el elemento de oposicion, y en particular en una
superficie 9 de actuacién del mismo, para inmovili-
zarlo en la posicién aplicada.

El dispositivo anti-desenroscamiento 1 también
incluye ventajosamente medios eldsticos, preferible-
mente uno o mds muelles 10, que actian sobre el
elemento de oposicidn para empujarlo eldsticamente
hasta la posicién aplicada.

Una ventaja adicional estd en proporcionar medios
de indicador, preferiblemente sefializadores de posi-
cién conectados a los medios de inmovilizacién, para
indicar inmovilizacién y desaplicacion del elemento
de oposicién.

Cuando se pretende que haya una doble inmovili-
zacion de una Unica tuerca 2, o una inmovilizacion de
dos tuercas independientes 2 disefiadas por ejemplo
para conectar dos tubos a una vélvula 3, el dispositi-
vo anti-desenroscamiento comprende ventajosamente
dos elementos de oposicién dispuestos de tal manera
que pueden estar inmovilizados simultineamente por
los mismos medios de inmovilizacién. En particular,
las superficies 9 de actuacién de los elementos de de-
tencidn estdn preferiblemente de forma efectiva cara a
cara con un hueco entre ellas, y los medios de inmovi-
lizacioén, por ejemplo la leva 8, estdn dispuestos entre
dichas superficies 9 de actuaciéon como para actuarlas
simultdneamente.

Ventajosamente, los medios eldsticos anterior-
mente mencionados comprenden al menos un muelle
comprimido 10 en apoyo contra dichas dos superfi-
cies 9 de actuacién que se oponen mutuamente para
mantener los dos elementos de oposicién apartados y
empujarlos eldsticamente hasta sus posiciones aplica-
das.

En la realizacién preferida, mostrada por ejemplo
en las figuras 2 y 3, el dispositivo anti-desenrosca-
miento 1 estd montado en una vélvula 3 con dos por-
ciones roscadas 4 de conexién en lados opuestos la
una de la otra y en alineamiento axial, para la cone-
xi6n desmontable, usando las tuercas 2, de dos tubos
(no mostrados) uno en cada lado, en la valvula 3.

El dispositivo anti-desenroscamiento 1 compren-
de un alojamiento 12, preferiblemente pero no nece-
sariamente rectangular, conectado a la superficie exte-
rior del cuerpo de vdlvula entre las dos porciones 4 de
conexion. El alojamiento define preferiblemente dos
aberturas en lados opuestos entre si y orientadas ha-
cialas porciones 4 y por consiguiente hacia las tuercas
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2, y parcialmente aloja dos cursores 5 que se oponen
mutuamente con un hueco entre ellos.

Los cursores 5 estdn soportados de manera movil
en dicho alojamiento 12 que guia sus movimientos, y
tienen preferiblemente forma aproximadamente de T
con un extremo amplio 13 dentro del alojamiento 12 y
un extremo alargado 14 de oposicidn que se proyecta
a través de las aberturas del alojamiento 12 hacia las
porciones 4, en otras palabras hacia las tuercas 2 que
estan enroscadas en éstas. El extremo amplio 13 del
cursor S tiene una superficie 9 de actuacion orientada
generalmente en la direccion de desaplicacion de ese
cursor 5 mientras que el extremo alargado 14 tiene
uno o mds, preferiblemente dos, dientes 6 de deten-
cién que forman las primeras superficies de oposicién
anteriormente mencionadas.

En el espacio entre los cursores 5, esto es, en el
espacio entre dichas superficies 9 de actuacién, estda
soportada de manera giratoria una leva 8§, preferible-
mente por el alojamiento 12 o por la vélvula 3, que es
de rotacion integral con un pomo 15 de control situa-
do en el exterior de ese alojamiento 12.

Larelacion entre la leva 8 y las superficies 9 de ac-
tuacion es tal como para permitir que los cursores 5 se
inmovilicen simultineamente en su posicién aplicada
haciendo girar el pomo 15 de control para posicionar
laleva 8.

El propio pomo 15 posee un sefializador que in-
dica la posicion rotacional de la leva. Puede ser una
linea coloreada o una proyeccién 11, y se forman mar-
cas de referencia adecuadas en el alojamiento 12 o en
la superficie exterior adyacente de la vélvula 3, tales
como simbolos 17 que representan un candado abierto
y cerrado o las palabras “desinmovilizado” e “inmo-
vilizado”, en las posiciones en las que la proyeccion
11 anteriormente mencionada estd situada cuando el
elemento de detencion estd desaplicado e inmoviliza-
do.

Dos muelles comprimidos 10, uno en cada lado
de la leva 8, estan posicionados en apoyo contra las
superficies 9 de actuacion.

Las tuercas 2 comprenden, como se menciond al
principio, al menos una segunda superficie de oposi-
cién de forma efectivamente complementaria a la pri-
mera superficie de oposicion, esto es, hasta los dien-
tes 6 de detencion de los elementos de oposicioén. En
particular, dicha segunda superficie de oposicién to-
ma la forma de un anillo dentado 16 formado en una
superficie frontal del cuerpo tubular de la tuerca 2,
orientada hacia el dispositivo anti-desenroscamiento
1. Dicho anillo dentado 16 forma una sucesién anular
continua de dientes o muescas 7 capaces de aplicarse
a los dientes 6 de detencién del elemento 5 de oposi-
cién en cualquier posicidn rotacional de la tuerca 2.

La pendiente de la primera y segunda superficies
de detencion, esto es, de las muescas 7 y los dien-
tes 6 de detencidn, y su aplicacidn eldstica, por medio
de muelles 10, permiten que, cuando el elemento de
oposicién se desaplica, la tuerca 2 se puede apretar o
aflojar con una accién de encajamiento con chasqui-
do.

El funcionamiento del dispositivo anti- desenros-
camiento de acuerdo con la invencién se describe pos-
teriormente.

La conexién de un tubo a la porcién roscada 4 de
la vélvula 3 tiene lugar como se describe posterior-
mente.

El tubo con la tuerca unida se alinea con y se colo-
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ca contra la porcién roscada 4 y la tuerca 2 se enrosca,
a mano o con herramientas adecuadas, en dicha por-
cién 4.

Mientras que la tuerca 2 estd siendo enroscada en
la porcién roscada 4 los cursores 5 de oposicién estan
desaplicados. Esto significa que la leva 8 esta aparca-
da en una posicidon que permite que las superficies de
actuacion se traigan la una hacia la otra de modo que
los cursores se puedan mover hasta su posicion des-
aplicada, en otras palabras los dientes 6 de detencion
son retirados desde el anillo dentado 16 de la tuerca 2
(figuras 2y 3).

Debido a la fuerza eldstica aplicada por los mue-
lles 10 a ambas superficies 9 de actuacion, los curso-
res 5 se sostienen eldsticamente en la posicion aplica-
da y los dientes 6 de detencién encajan con chasqui-
do elasticamente en las muescas 7, pero, debido a la
pendiente de las superficies de detencion, estas super-
ficies se deslizan la una contra la otra y permiten que
la tuerca se enrosque hasta el fondo con una accién de
encajamiento con chasquido (figuras 4y 5).

Una vez apretada, la tuerca 2 se inmoviliza giran-
do la leva 8, usando el pomo 15, en una posicién que
impide que las superficies 9 de actuacién se acerquen
entre si. Esto inmoviliza los cursores 5 en la posicién
aplicada, esto es, en una posicion extendida en la que
los dientes 6 de detencién se aplican en las muescas 7
en el anillo dentado 16 de la tuerca 2, que por lo tanto
no se puede soltar (figuras 6y 7).

Durante el funcionamiento, por ejemplo del cir-
cuito hidraulico, es completamente imposible que la
tuerca 2 se suelte a pesar de los esfuerzos mecénicos
causados por las vibraciones y cambios repentinos de
temperatura y presiéon o por el funcionamiento de la
propia valvula. Como consecuencia, la conexién en-
tre el tubo y la valvula es muy segura y fiable.

Para desconectar o reemplazar el tubo o la valvula,
los elementos de oposicién, principalmente los cur-
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sores movibles 5, se desinmovilizan girando simple-
mente la leva 8 y las tuercas 2 se desenroscan de las
porciones roscadas 4 de conexion.

El dispositivo anti-desenroscamiento de acuerdo
con la invencién tiene numerosas ventajas. La cone-
xi6n y la desconexidn son rdpidas y sencillas y no re-
quieren personal cualificado, y la tuerca se inmoviliza
de forma segura y da una conexién duradera y segura
entre tubos y vélvulas.

Mas especificamente, el dispositivo anti-desenros-
camiento de acuerdo con la invencién posibilita que la
tuerca se inmovilice en cualquier posicion de rotacién
e impide que se suelte incluso en el caso de vibracio-
nes y otros esfuerzos mecéanicos.

Quedara claro que pueden ser concebidas varian-
tes y/o adiciones al dispositivo descrito anteriormente
e ilustrado sin salir del alcance de la propia invencion.

Por ejemplo, el elemento de oposicién puede con-
sistir en una palanca de giro con uno o més dientes en
un extremo que actda como dichas primeras superfi-
cies de oposicidn, y una superficie de actuacién en la
que actian los medios de inmovilizacién.

De acuerdo con otra realizacion, los medios de in-
movilizacién comprenden una cufia que actiia en su-
perficies de actuacién preferiblemente en pendiente.
Dicha cufia se acciona a mano, por ejemplo mediante
un cursor de control, e inmoviliza el elemento o ele-
mentos de oposicién en la posicion aplicada.

De acuerdo todavia con otra realizacion, los me-
dios de inmovilizacién comprenden una palanca de
giro que actda en la superficie de actuacién del ele-
mento de oposicién para inmovilizarlo en la posicién
aplicada.

Tanto el cuerpo de védlvula de la vélvula como
el dispositivo anti-desenroscamiento estdn moldeados
preferiblemente a partir de material sintético tal como
polipropileno o PVC. Como alternativa, pueden estar
hechos de metal.



7 ES 2268 316 T3 8

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo anti-desenroscamiento (1) para una
conexion de tuerca de los extremos tubulares de dos
componentes (3) en sistemas para transportar o dis-
tribuir fluidos, en el que una tuerca (2) esta unida al
extremo tubular de uno de los componentes y es ca-
paz de estar enroscada en el extremo tubular del otro
componente, para conectar dichos extremos; en el que
dicho dispositivo anti-desenroscamiento (1) se puede
conectar a uno de los componentes (3) y comprende:

- al menos un elemento (5) de oposicién que posee
al menos una primera superficie (6) de oposicidon que
es efectivamente complementaria a una segunda su-
perficie (7) de oposicién formada en dicha tuerca (2),
siendo movible dicho elemento (5) de oposicién des-
de una posicién aplicada en la que la primera superfi-
cie (6) de oposicién se aplica a la segunda superficie
(7) de oposicién, impidiendo que la tuerca (2) se suel-
te, hasta una posicién desaplicada en la que la tuerca
(2) se puede desenroscar y viceversa; y

- medios eldsticos (10) capaces de empujar eldsti-
camente dicho elemento (5) de oposicion hasta dicha
posicién aplicada;

- medios (8) de inmovilizacién que actian en el
elemento (5) de oposicién para inmovilizarlo en di-
cha posicién aplicada.

2. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacién
1, en el que los medios elasticos (10) actian en dicho
elemento (5) de oposicion que estd eldsticamente em-
pujado de forma constante en dicha posicién aplicada.

3. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacién
1 6 2, que comprende medios eldsticos (10) capaces
de empujar eldsticamente dicho elemento (5) de opo-
sicidn hasta dicha posicién aplicada.

4. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacion
1,2 6 3, en el que dicho elemento (5) de oposicion es
un cursor movible (5) con uno o mds dientes (6) de
detencién en un extremo que actian como dichas pri-
meras superficies de oposicion.

5. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacién
1,2 6 3, en el que dicho elemento (5) de oposicién es
una palanca de giro con uno o més dientes de deten-
cién en un extremo que actdan como dichas primeras
superficies de oposicion.

6. Dispositivo (1) de acuerdo con una cualquiera
de las reivindicaciones previas, en el que dichos me-
dios (8) de inmovilizacién comprenden una leva (8)
y/o una cuila y/o una palanca que actiia en una super-
ficie (9) de actuacion del elemento (5) de oposicién.

7. Dispositivo (1) de acuerdo con una cualquiera
de las reivindicaciones previas, en el que dichos me-
dios (8) de inmovilizacién comprenden medios ma-
nuales de actuacién (15).

8. Dispositivo (1) de acuerdo con una cualquiera
de las reivindicaciones previas, que comprende me-
dios (11) de indicador para indicar la inmovilizacién
y desaplicacion del elemento (5) de oposicion.

9. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindicacién
8, en el que dichos medios de indicador comprenden
un sefializador visual (11) de posicién conectado a los
medios (8) de inmovilizacion.

10. Dispositivo (1) de acuerdo con una cualquie-
ra de las reivindicaciones previas, que comprende un
alojamiento (12) conectado o que se puede conectar
a dicho componente (3), en el que dicho alojamien-
to acomoda al menos parcialmente dichos medios (8)
de inmovilizacién y dicho al menos un elemento (5)
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de oposicidn, en el que el alojamiento (12) forma una
guia para el movimiento del elemento (5) de oposi-
cién.

11. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cién 10, en el que dichos medios de inmovilizacién
comprenden una leva (8) que estd soportada de ma-
nera giratoria y es de rotacién integral con un pomo
(15) de actuacion situado en el exterior de dicho alo-
jamiento (12).

12. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cién 11, en el que dicho pomo (15) tiene un sefaliza-
dor (11) para indicar la posicién de rotacién de la leva
(8), y estan proporcionadas marcas adecuadas (17) de
referencia, en las posiciones aplicada y desaplicada,
en dicho alojamiento (12).

13. Dispositivo (1) de acuerdo con una cualquie-
ra de las reivindicaciones previas, que comprende dos
elementos (5) de oposicién dispuestos de modo que
sus superficies (9) de actuacién estdn actuadas simul-
tdneamente mediante los mismos medios (8) de inmo-
vilizacion.

14. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cién 13, en el que cada uno de los dos elementos (5)
de oposicién es capaz de impedir que una tuerca res-
pectiva (2) llegue a desenroscarse.

15. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cion 13 6 14, en el que las superficies (9) de actuacién
de dichos dos elementos (5) de oposicidén estdn cara a
cara con un hueco entre ellos y dichos medios (8) de
inmovilizacién estdn dispuestos entre dichas superfi-
cies (9) de actuacion.

16. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cion 15, en el que dichos medios eldsticos compren-
den al menos un muelle comprimido (10) en apoyo
contra dichas superficies (9) de actuacién para mante-
ner alejados los elementos (5) de oposicién y empu-
jarlos hacia sus posiciones aplicadas.

17. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cidén 16, en el que hay dos muelles (10) dispuestos en
dos lados opuestos de los medios (8) de inmoviliza-
cioén entre dichas dos superficies (9) de actuacion.

18. Dispositivo (1) de acuerdo con una cualquie-
ra de las reivindicaciones previas, como dependientes
de la reivindicacidn 3, en el que dichos medios elasti-
cos (10) proporcionan una fuerza eldstica que empu-
ja las primeras superficies (6) de oposicién contra las
segundas superficies (7) de oposicidn, y dichas super-
ficies (6, 7) de oposicién tienen pendientes como para
permitir que la tuerca (2) sea enroscaa y/o desenros-
cada con una accién de encajamiento con chasquido.

19. Dispositivo (1) de acuerdo con una cualquiera
de las reivindicaciones precedentes, que comprende la
tuerca (2), comprendiendo dicha tuerca (2) al menos
una segunda superficie (7) de oposicion que es efecti-
vamente complementaria a una primera superficie (6)
de oposicion.

20. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cién 19, en el que la tuerca (2) comprende un anillo
dentado (16) que forma dicha segunda superficie (7)
de oposicion.

21. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cién 20, en el que dicho anillo dentado (16) esta for-
mado en una superficie frontal del cuerpo tubular de
la tuerca (2), estando orientado hacia dicha primera
superficie (6) de oposicién del elemento (5) de oposi-
cion del dispositivo (1).

22. Componente (3) para un sistema para transpor-
tar o distribuir fluidos, estando provisto dicho compo-

5
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nente de un extremo tubular (4) de conexién y de un
dispositivo anti-desenroscamiento (1) de acuerdo con
una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 18.

23. Componente (3) de acuerdo con la reivindica-
cién 22, en el que dicho componente es una valvula
(3) con dos porciones roscadas (4) de conexidn, una
en cada lado, y un dispositivo anti-desenroscamiento
(1) de acuerdo con una de las reivindicaciones 13 a
18.

24. Componente de acuerdo con las reivindicacio-
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nes bien 22 o bien 23, que comprende uno o mas dis-
positivos anti-desenroscamiento (1) con tuercas (2) de
acuerdo con las reivindicaciones 19 a 21.

25. Dispositivo (1) de acuerdo con la reivindica-
cién 19, en el que al menos una de dichas superficies
(6) vy (7) de oposicién se extiende de forma efectiva
a lo largo de la circunferencia de la tuerca (2) para
permitir que las superficies (6, 7) de oposicién sean
aplicadas en diferentes posiciones de rotacién de la
tuerca (2).
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