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Inrichting voor het in een teeitmedium plaatsen van planten

De uitvinding betreft een inrichting voor het in een teeltmedium plaatsen van planten, omvattende: ten
minste een langgerekte hoofdzakelijk cilindervormige, zich hoofdzakelijk verticaal uitstrekkende houder,
middelen voor het in ten minste een deel van de houder aanleggen van een van boven naar beneden
gerichte luchtstroom voor het met ten minste zijn geheel tot in de houder doen bewegen van de plant;
grijpmiddelen voor het aangrijpen van de plant en voor het tot in het teeltmedium bewegen van de plant,
centreermiddelen voor het tot in de houder geleiden van de steel van de plant; en binnen de houder
geplaatste aanslagmiddelen voor het in de eindpositie fixeren van de plant.

Een dergelijke inrichting is bekend uit de Nederlandse octrooiaanvrage nr. 9001839.

Bij deze bekende inrichting worden de planten in een van flexibel materiaal vervaardigde houder
geplaatst, waama zij tot een aanslag worden bewogen en ten slotte door de houder heen tot in een
substraat worden geplaatst.

Dit heeft het nadeel dat de planten door de houder heen moeten worden getrokken, hetgeen tot
beschadiging van de planten kan leiden.

Het doel van de onderhavige uitvinding is het vermijden van de bij deze bekende mnchtmg optredende
problemen.

Dit doel wordt bereikt, doordat bij een dergelijke inrichting de houder kleiner is dan de lengte van de
plant, waarvoor de inrichting is gedimensioneerd, en dat de middelen voor het opwekken van de van boven
naar beneden gerichte luchtstroom zijn ingericht voor het in de gehele houder opwekken van een van boven
naar beneden gerichte luchtstroom en voor het vanaf de centreermiddelen tot in de houder geleiden van de
plant en dat de grijpmiddelen zijn ingericht voor het boven de houder aangrijpen van de planten.

Deze maatregelen hebben tot gevolg dat de planten bij het in het substraat plaatsen aanzien minder
kans op beschadiging hebben omdat ze niet door een houder heen behoeven te worden getrokken.

Vervolgens zal de uitvinding worden toegelicht aan de hand van enkele uitvoeringsvormen weergegeven in
bijgaande tekeningen, waarin voorstellen:

figuur 1: een schematisch perspectivisch aanzicht van een eerste uitvoeringsvorm;

figuur 2: een schematisch perspectivisch gedeeitelijk weggebroken aanzicht van een tweede uitvoerings-
vorm;

figuur 3: een doorsnede-aanzicht van een derde uitvoeringsvorm; en

figuur 4: een gedeeltelijk weggebroken schematisch perspectivisch aanzicht van een meervoudige
machine, waarin de uitvinding is geincorporeerd.

De in figuur 1 afgebeelde inrichting omvat een basisplaat 1. In de basisplaat 1 is een zich verticaal
uitstrekkend, cilindervormig kanaal 2 aangebracht dat als houder dient. Op de basisplaat 1 zijn twee blokken
3 en 4 aangebracht die in eenzelfde longitudinale richting naar elkaar toe en van elkaar af beweegbaar zijn.
Aan de basisplaat 1 is een met 5 aangeduid bewegingsmechanisme aangebracht dat via een stang 6 het
blok 4 kan bewegen. Op eenzelfde wijze is het blok 3 aandrijfbaar door middel van een niet in de tekening
weergegeven aandrijffmechanisme dat via een stang 7 met het blok 3 verbonden is.

In elk van de blokken is een uitsparing gemaakt die, wanneer de blokken naar elkaar toe zijn bewogen,
de vorm heeft van een kegelvormige uitsparing 8. De kegelvormige uitsparing 8 gaat over in een kanaal 9,
waarbij de as van de kegelvormige uitsparing 8 samenvalt met die van het kanaal 9 en het kanaal 2.

Verder is de onderzijde van het kanaal 2 verbonden met een niet in de tekening weergegeven slang die
via een klep leidt naar een bron van vacuim. Overigens is de onderzijde van het kanaal 2 afgesloten door
middel van een rooster 10.

In de plaat 2 zijn twee groepen van elk drie kanalen 11 en 12 aangebracht die verbonden zijn met een
kanaal 13, respectievelijk 14. De kanalen 13 en 14 zijn via een slang 15, respectievelijk 16 verbonden met
een in de tekening niet weergegeven bron van persiucht.

Ten slotte omvat de inrichting een grijpinrichting die gevormd wordt door twee grijparmen 17 en 18, De
grijparm 17 is voorzien van vier grijpvingers 19, terwijl de grijparm 18 voorzien is van twee grijpvingers 20.
In de positie, waarin de grijpinrichting een plant 21 aangrijpt, welke positie eveneens in de tekening Is
weergegeven, grijpen de vingers 20 tussen de paren vingers 19 in.

Nu zal de werking van deze inrichting worden beschreven. In de uitgangspositie zijn beide blokken 3 en
4 naar elkaar toe bewogen, zoals in de tekening is getoond. Verder wordt de bron van vacuim ingescha-
keld, zodat in het kanaal 2, 9 een luchtstroom van boven naar beneden ontstaat. Deze luchtstroom strekt
zich eveneens in de kegel- of trechtervormige opening heen uit, zodat, wanneer met de hand in de nabijheid
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van de opening 8 een plant wordt aangebracht, deze met zijn steel naar beneden zal worden gezogen.
Deze beweging zet zich voort, totdat de plant met zijn onderzijde tegen het rooster 10 aan rust.

Vervolgens worden door midde! van de aandrijfinrichtingen de blokken 3 en 4 uit elkaar bewogen, en
wordt door middel van perslucht een opwaartse luchtstroom opgewekt uit de kanalen 11 en 12. Overigens
wordt hierbij de bron van vacuiim ingeschakeld, zodat de steel van de plant op zijn plaats blijft. Door de zich
aan de zijden van de plant uitstrekkende bovenwaartse luchtstroom worden de bladeren van de plant naar
boven bewogen, zodat het voor de grijpinrichting mogelijk is de steel aan te grijpen. Hiervoor is het van
belang dat de blokken 3 en 4 uit elkaar zijn bewogen.

Daarna grijpt de grijpinrichting, gevormd door de grijparmen 17 en de grijpvingers 19 en 20 de plant 21
aan, zodat de in de figuur getekende positie wordt verkregen. Door middel van het besturen van de
grijpinrichting kan de plant naar de gewenste positie worden aangebracht, en daar in een reeds vooraf
aangebracht gat in een geschikt teeltmedium worden aangebracht.

De in figuur 2 afgebeelde inrichting omvat een balk 22, waarin een aantal kegelvormige openingen 23 is
aangebracht. De kegelvormige openingen 23 monden uit in kanalen 24. Onder de balk 22 is een hol profiel
25 aangebracht. Op gezette afstanden zijn op het profiel 25 pijpen 26 aangebracht die zodanig gepositio-
neerd zijn, dat zij door de kanalen 24 en door de trechtervormige openingen 23 van de bovenliggende balk
22 heen beweegbaar zijn.

Het holle profiel 25 is in verticale richting beweegbaar ten opzichte van de stang 22.

Het inwendige van het holle profiel 25 is verbonden met een niet in de tekening weergegeven bron van
perslucht. Verder strekt zich een vacuimleiding 27 door het holle profiel heen uit die met een niet weerge-
geven vaculimbron verbonden is, terwijl ter plaatse van elk van de pijpen 24 de vaculimleiding 27 voorzien
is van een aftakleiding 28 die leidt naar een in de pijp 26 aangebracht rooster 29. Rondom elk kanaal 24 is
een verdeelkanaal 30 aangebracht dat door middel van een toevoermechanisme 31 met het inwendige van
het profiel 25 is verbonden. Vanaf het verdeelkanaal strekt zich een aantal verticale kanalen 32 naar boven
toe uit. Het toevoermechanisme is zodanig ingericht, dat bij het naar beneden bewegen van de balk 22 ten
opzichte van het profiel 25 het toevoermechanisme geopend wordt en lucht uit de kanalen 32 treedt, zodat
een bovenwaarts gerichte luchtstroom wordt gecreéerd.

Boven de balk 22 is een met het aantal kegelvormige openingen 23 overeenkomend aantal grijp-
inrichtingen 33 aangebracht. Elk van de grijpinrichtingen wordt gevormd door twee grijparmen 34 en 35 die
op een draaipunt verend met elkaar zijn verbonden, zodanig, dat aan de einden van beide grijparmen
bevestigde grijpstempels 36 en 37 uit elkaar worden gedrongen.

Beide grijparmen 34 en 35 zijn van een bolling 38, respectievelijk 39 voorzien, welke elk geleld worden
door in een geleideplaat 40 aangebrachte openingen 41, respectievelijk 42. De geleideplaat 40 is in
verticale richting door middel van een bewegingsmechanisme 43 beweegbaar verbonden met een
constructiestang 44. Door het in verticale richting doen bewegen van de geleideplaat 40 openen, respectie-
velijk sluiten de grijpstempels.

Tenslotte is een doseerorgaan 45 aangebracht voor het toedienen van groeistof. Het doseerorgaan 45
wordt gevormd door een bak 46, waarin een hoeveelheid groeistof 47 is aangebracht, en waarboven een
langharige borstel 48 door middel van een in de tekening niet weergegeven rotatie-inrichting roteerbaar is
aangebracht.

Vervolgens zal de werking van deze inrichting worden besproken. Aanvankelijk bevindt het holle profiel
25 zich in zijn onderste, niet in de tekening weergegeven positie, waarin de kegelvormige uithollingen 23 elk
leiden naar het inwendige van de pijpen 26. Daara wordt de niet in de tekening weergegeven vacuim-
inrichting ingeschakeld, zodat, evenals bij de vorige uitvoeringsvorm een benedenwaarts gerichte lucht-
stroom in de kegelvormige openingen 23 en de daarop aansluitende kanalen 26 ontstaat. Dan worden met
de hand de te planten planten toegevoerd aan de omgeving van elk van de openingen 23, hetgeen door
zelfs ongeoefend personeel in een hoog tempo kan plaatsvinden. De planten worden hier elk door de
luchtstroom gegrepen, waarbij zij, evenais bij de vorige uitvoeringsvorm, tot in het inwendige van de pijpen
26 worden gezogen, totdat zij met hun bodem tegen het rooster 29 aan rusten.

Vervolgens wordt, bij het ingeschakeld houden van de vacuimbron, de balk 25 naar boven bewogen,
naar de in figuur 2 weergegeven positie. Het is uiteraard eveneens mogelik de balk 22 naar beneden te
bewegen. Automatisch wordt door het toevoermechanisme 31 de toevoer van perslucht ingeschakeld, zodat
uit elk van de openingen 32 perslucht treedt, en bladeren van de planten naar boven worden geblazen.
Vervolgens worden de grijpinrichtingen 33 bekrachtigd door het naar beneden bewegen van de plaat 40,
zodat de grijpstempels 36 en 37 geopend worden, en de constructiebalk 43 naar beneden bewogen wordt,
waarna de geleideplaat 40 weer omhoog wordt bewogen en de grijpstempels 36 en 37 zich sluiten.
Vervolgens kunnen door de beweging van de balk 44 de planten naar de gewenste eindpositie worden
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bewogen, waarbij het aantrekkelijk is, wanneer zij voor het toedienen van groeistof de doseerinrichting 45
passeren.

De in figuur 3 afgebeelde uitvoeringsvorm wijkt slechts af van de in figuur 2 afgebeelde uitvoeringsvorm
door het feit dat in de buis 26 een huls 49 van flexibel materiaal is aangebracht. Deze huls dient er zorg
voor te dragen dat planten, waarvan de steel een geringe dikte heeft, nauwkeurig gecentreerd in de pijp 26
worden gefixeerd, zodat de grijpstempels 36 en 37 de steel van de plant in de juiste positie kunnen
aangrijpen.

De huls 49 die bijvoorbeeld van elastisch rubber is vervaardigd, is aan zijn bovenzijde verbonden met
een ring 50 en aan zijn onderzijde met een ring 51 die ingelaten is in het rooster 29. Verder is onder het
rooster 29 een stop 52 aangebracht, waarin een zich rondom uitstrekkend kanaal 53 is aangebracht dat
door middel van een kanaal 54 verbonden is met het inwendige van het holle profiel 25. Het kanaal 53 staat
in verbinding met de ruimte tussen de huls 49 en de binnenwand van de buis 26.

Wanneer de plant 21 in de buis 26 terecht is gekomen en met zijn onderzijde op het rooster 29 rust, kan
de bron voor vacuim worden uitgeschakeld, en wordt door middel van perslucht aan de ruimte tussen de
huls 49 en de binnenwand van de pijp 26 perslucht toegevoerd, zodat de huls de in figuur 3 weergegeven
positie zal bereiken. Vervolgens kan het grijpproces plaatsvinden, waarbij het mogelijk, doch niet noodzake-
lijk is via de kanalen 32 een bovenwaartse luchtstroom op te roepen, en waarbij, nadat het aangrijpen heeft
plaatsgevonden, de toevoer van perslucht van de huis 49 kan worden stopgezet, zodat de plant 21 vnjelijk
kan worden gegrepen.

Tenslotte toont figuur 4 een complete plantinrichting. Hierbij is een groot aantal staven 22 op een
transportband 53 bevestigd die langzaam wordt aangedreven. Met de hand worden de planten 21 in de
nabijheid van de desbetreffende openingen 23 aangebracht, welk proces met een grote snelheid kan
plaatsvinden. Daarna worden de planten gefixeerd en aangegrepen door een meervoudige grijpinrichting 54,
zoals uiteengezet is aan de hand van figuur 2.

Voor het aandrijven van de aangrijpinrichting wordt gebruikgemaakt van een op zich bekend transport-

-mechanisme 55, hetgeen geen deel vormt van de uitvinding, en hetgeen hier dan ook niet zal worden

toegelicht. Het mechanisme dient slechts voor het in verticale en in horizontale richting verplaatsen van de
meervoudige grijpinrichting 54.

Verder is op de aandrijfinrichting 55 een inrichting 56 aangebracht voor het aanbrengen van gaten. De
inrichting 56 wordt gevormd door een balk 57, waaraan een aantal zich naar beneden uitstrekkende staven
58 zijn aangebracht. Aan de onderzijde van de staven 58 zijn naalden 59 bevestigd, waarmee in het
teeltmateriaal 60 gaten kunnen worden geprikt. Deze gaten worden daarna gebruikt voor het aanbrengen
van de planten 21. Bij dit uitvoeringsvoorbeeld is het teeltmateriaal 60 aangebracht in een bak 61 van een
type dat in de tuinbouw algemeen gebruikelijk is.

Voor het steunen van de bladeren van de planten 21 is op de bak een rooster 62 aangebracht dat
gevormd wordt door een frame, waarvan de lange zijden van U-vormige profielen 63 zijn voorzien. Met
behulp van de profielen 63 rust het frame op de randen van de lange zijden van de bak 61. Tussen de korte
zijde van het frame 62 strekken zich staven 64 uit, die de vereiste steunende functie uitvoeren. Het is
uiteraard mogelijk in plaats van een afneembaar rooster gebruik te maken van een vast in de bak 60
aangebracht rooster, hetgeen dan bij voorkeur van kunststof is vervaardigd.

Het is mogelijk in plaats van staven 64 gebruik te maken van wanden die zich tot aan de onderzijde van.
het teeltmateriaal 60 uitstrekken. Dit kan zowel het geval zijn bij losse als bij vast in de bak aangebrachte
roosters. '

Conclusles

1. Inrichting voor het in een teeltmedium plaatsen van planten, omvattende:
ten minste een langgerekte hoofdzakelijk cilindervormige, zich hoofdzakelijk verticaal uitstrekkende
houder;
middelen voor het in ten minste een deel van de houder aanleggen van een van boven naar beneden
gerichte luchtstroom voor het met ten minste zijn steel tot in de houder doen bewegen van de plant;
grijpmiddelen voor het aangrijpen van de plant en voor het tot in het teeltmedium bewegen van de plant;
centreermiddelen voor het tot in de houder geleiden van de steel van de plant; en
binnen de houder geplaatste aanslagmiddelen voor het in de eindpositie fixeren van de plant, met het
kenmerk,
dat de houder kleiner is dan de lengte van de plant, waarvoor de inrichting is gedimensioneerd; en
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dat de middelen voor het opwekken van de van boven naar beneden gerichte luchtstroom zijn ingericht
voor het in de gehele houder opwekken van een van boven naar beneden gerichte luchtstroom en voor
het vanaf de centreermiddelen tot in de houder geleiden van de ptant; en
dat de grijpmiddelen zijn ingericht voor het boven de houder aangrijpen van de planten.
2. Inrichting volgens conclusie 1, met het kenmerk, dat de centreermiddelen verwijderbaar zijn opgesteld
om plaats te bieden aan de grijpmiddelen bij het aangrijpen van de plant.
3. Inrichting volgens conclusie 1 of 2, met het kenmerk, dat de centreermiddelen een van een trechtervor-
mige uitsparing voorzien deelbaar lichaam omvatten, waarvan beide helften uit elkaar beweegbaar zijn.
4, Inrichting volgens conclusie 1 of 2, met het kenmerk, dat de centreermiddelen een van een trechtervor-
mige uitsparing voorzien lichaam omvatten, dat naar beneden toe beweegbaar is.
5. Inrichting volgens een van de voorafgaande conclusies, met het kenmerk, dat de middelen voor het in de
houder aanleggen van een van boven naar beneden toe gerichte luchtstroom een in de houder aangebracht
rooster omvatten, waarbij de onderzijde van de houder met een bron van vacuim verbonden is.
6. Inrichting volgens een van de voorafgaande conclusies, met het kenmerk, dat stromingsmiddelen zijn
aangebracht voor het aan de rand van de plant opwekken van een naar boven toe gerichte luchtstroom,
welke in het lichaam aangebrachte kanalen omvatten, van welke kanalen het boveneinde uitmondt in de
trechtervormige uitsparing en het ondereinde met een bron van perslucht verbindbaar is.
7. Inrichting volgens een van de voorafgaande conclusies, met het kenmerk, dat een fixatie-inrichting
gevormd wordt door een van flexibel materiaal vervaardigde huls, waarbij tussen de wand van de houder en
de huls lucht kan worden geblazen en de huls naar binnen toe vervormbaar is en waarbij de fixatie-
inrichting en de kanalen simultaan met de bron voor perslucht verbindbaar zijn.
8. Inrichting volgens een van de voorafgaande conclusies, waarbij de grijpmiddelen gevormd worden door
twee grijparmen met het kenmerk, dat de grijparmen van zodanige bollingen zijn voorzien, dat zij door
middel van een een deze bolling omringend, in hoofdzakelijk verticale richting bewegend hulpstuk bestuur-
baar zijn en elk van een haakvormig grijpelement zijn voorzien.-

Hierbij 4 bladen tekening
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