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一种检验检测智能加液机器人

(57)摘要

本实用新型公开一种检验检测智能加液机

器人，属于加液检验检测技术领域。包括箱体、设

备台架、加液机械臂、若干个试样容器和控制箱；

所述设备台架固定连接于所述箱体顶部；所述加

液机械臂末端固定连接于所述设备台架上，通过

转动或移动所述加液机械臂，对指定所述试样容

器进行加液；所述控制箱用于控制所述加液机械

臂位移和加液剂量。该检验检测智能加液机器人

能够根据实验要求设置加液量，通过自动控制完

成精确地加液任务，通过该设备同时能够实现智

能化加液操作，提高工作效率、减少浪费、节约成

本，同时保障试验人员的健康安全。
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1.一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，包括箱体（1）、设备台架（2）、加液机械

臂（3）、若干个试样容器（4）和控制箱（5）；

所述设备台架（2）固定连接于所述箱体（1）顶部；

所述加液机械臂（3）末端固定连接于所述设备台架（2）上，通过转动或移动所述加液机

械臂（3），对指定所述试样容器（4）进行加液；

所述控制箱（5）用于控制所述加液机械臂（3）位移和加液剂量。

2.如权利要求1所述的一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，所述箱体（1）内设

有高精度加液泵（8）和试剂溶液筒（9），所述高精度加液泵（8）入口处通过导管与所述试剂

溶液筒（9）连通；所述高精度加液泵（8）出口处通过导管延伸至所述加液机械臂（3）顶端，并

与所述加液机械臂（3）固定连接。

3.如权利要求2所述的一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，所述加液机械臂

（3）顶端固定连接有加液控制阀（10），所述加液控制阀（10）与所述高精度加液泵（8）出口处

延伸的导管连通，用于控制加液的剂量。

4.如权利要求1所述的一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，所述试样容器（4）

通过容器平台（6）放置于所述设备台架（2）上。

5.如权利要求4所述的一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，所述容器平台（6）

下端设有废液收集口（7），通过导管连通废液筒，用于收集加液开始前产生的废液。

6.如权利要求1所述的一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，所述控制箱（5）侧

壁设有数据采集口（51）。

7.如权利要求1所述的一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，所述控制箱（5）上

还设有供电接口（52），用于给所述检验检测智能加液机器人供电。

8.如权利要求1所述的一种检验检测智能加液机器人，其特征在于，所述箱体（1）底部

死角均固定连接有滚轮（11）。
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一种检验检测智能加液机器人

技术领域

[0001] 本实用新型涉及加液检验检测技术领域，特别涉及一种检验检测智能加液机器

人。

背景技术

[0002] 目前，国内外大多检验检测实验室在试验过程中需要向盛放试样的容器中添加试

剂溶液时，基本上都是采用移液管、移液枪、量筒等人工量取溶液的传统方式，这种传统方

式主要有三个方面的不足：一是人工操作需要通经过长时间培养训练、考核合格后才能独

自上岗操作，若新人员调入、需要重新培养考核，人力资源成本高；二是人工操作要花费较

大人力，尤其是工作量大的情况下，实验人员劳动强度大，长时间操作容易引起较大误差或

者滴漏洒，影响试验测试结果的准确性，也会浪费试剂；三是添加的溶液大多是化学试剂，

若人工操作不当，容易影响操作人员的身体健康安全，甚至危及生命。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种检验检测智能加液机器人，以解决传统人工加液

人员技能要求高，试验误差大和安全系数低的问题。

[0004] 为解决上述技术问题，本实用新型提供了一种检验检测智能加液机器人，包括箱

体、设备台架、加液机械臂、若干个试样容器和控制箱；

[0005] 所述设备台架固定连接于所述箱体顶部；

[0006] 所述加液机械臂末端固定连接于所述设备台架上，通过转动或移动所述加液机械

臂，对指定所述试样容器进行加液；

[0007] 所述控制箱用于控制所述加液机械臂位移和加液剂量。

[0008] 可选的，所述箱体内设有高精度加液泵和试剂溶液筒，所述高精度加液泵入口处

通过导管与所述试剂溶液筒连通；所述高精度加液泵出口处通过导管延伸至所述加液机械

臂顶端，并与所述加液机械臂固定连接。

[0009] 可选的，所述加液机械臂顶端固定连接有加液控制阀，所述加液控制阀与所述高

精度加液泵出口处延伸的导管连通，用于控制加液的剂量。

[0010] 可选的，所述试样容器通过容器平台放置于所述设备台架上。

[0011] 可选的，所述容器平台下端设有废液收集口，通过导管连通废液筒，用于收集加液

开始前产生的废液。

[0012] 可选的，所述控制箱侧壁设有数据采集口。

[0013] 可选的，所述控制箱上还设有供电接口，用于给所述检验检测智能加液机器人供

电。

[0014] 可选的，所述箱体底部死角均固定连接有滚轮。

[0015] 在本实用新型提供的一种检验检测智能加液机器人中，包括箱体、设备台架、加液

机械臂、若干个试样容器和控制箱；所述设备台架固定连接于所述箱体顶部；所述加液机械
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臂末端固定连接于所述设备台架上，通过转动或移动所述加液机械臂，对指定所述试样容

器进行加液；所述控制箱用于控制所述加液机械臂位移和加液剂量。该检验检测智能加液

机器人能够根据实验要求设置加液量，通过自动控制完成精确地加液任务，通过该设备同

时能够实现智能化加液操作，提高工作效率、减少浪费、节约成本，同时保障试验人员的健

康安全。

附图说明

[0016] 图1是本实用新型提供的一种检验检测智能加液机器人的整体结构示意图；

[0017] 图2是本实用新型提供的一种检验检测智能加液机器人的内部结构示意图。

具体实施方式

[0018] 以下结合附图和具体实施例对本实用新型提出的一种检验检测智能加液机器人

作进一步详细说明。根据下面说明和权利要求书，本实用新型的优点和特征将更清楚。需说

明的是，附图均采用非常简化的形式且均使用非精准的比例，仅用以方便、明晰地辅助说明

本实用新型实施例的目的。

[0019] 本实用新型提供了一种检验检测智能加液机器人，其结构如图1所示，包括箱体1、

设备台架2、加液机械臂3、若干个试样容器4和控制箱5；所述设备台架2固定连接于所述箱

体1顶部；所述加液机械臂3末端固定连接于所述设备台架2上，通过转动或移动所述加液机

械臂3，对指定所述试样容器4进行加液；所述控制箱5用于控制所述加液机械臂3位移和加

液剂量。

[0020] 具体的，如图2所示，所述箱体1内设有高精度加液泵8和试剂溶液筒9，所述高精度

加液泵8入口处通过导管与所述试剂溶液筒9连通；所述高精度加液泵8出口处通过导管延

伸至所述加液机械臂3顶端，并与所述加液机械臂3固定连接；所述加液机械臂3顶端固定连

接有加液控制阀10，所述加液控制阀10与所述高精度加液泵8出口处延伸的导管连通，用于

控制加液的剂量；所述试样容器4通过容器平台6放置于所述设备台架2上；所述容器平台6

下端设有废液收集口7，通过导管连通废液筒，用于收集加液开始前产生的废液，通常在加

液初始阶段导管中存在气体，所述高精度加液泵8需要排出导管中的气体会产生一定量的

废液。

[0021] 具体的，请继续参阅图2，所述控制箱5上还设有供电接口52，用于给所述检验检测

智能加液机器人供电；所述箱体1底部死角均固定连接有滚轮11，能够移动所述检验检测智

能加液机器人。

[0022] 上述描述仅是对本实用新型较佳实施例的描述，并非对本实用新型范围的任何限

定，本实用新型领域的普通技术人员根据上述揭示内容做的任何变更、修饰，均属于权利要

求书的保护范围。
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图1
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图2

说　明　书　附　图 2/2 页

6

CN 211988701 U

6


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004

	DRA
	DRA00005
	DRA00006


