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pouziti, zahrnujici - zakladni desku (3), na jejiz
opérné plose (6) je umisténo chodidlo uzivatele,
které je na ni zajisténo prostiednictvim mnoziny
upeviovacich prvkd, a - alespon dvé kola (1a, 1b),
ktera jsou uloZena volné oto¢né na zdkladni desce
(3). ptednostné vzajemné souose, ve spolecné ose
(2) kol, pticemz kola (1a, 1b) jsou na zakladni
desce (3) uspotaddna a vytvofena tak, Ze tato kola
(1a, 1b) pres zdkladni desku (3) pfe¢nivaji na tom
konci zdkladni desky (3), na kterém je pfi opieni
nohy uzivatele uspofadana pata, ¢imz je umoznéno
odvalovani kol (1a, 1b) po roving (21), aniz by se
zdkladni deska (3) této roviny (21), po které sc kola
(1a, 1b) odvaluji, dotykala nebo se o tuto rovinu
otirala. Zakladni deska (3) v ose kol (2) je voln¢
pteklopitelna a/nebo oto¢nd vzhledem ke koliim
(1a, 1b).
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Zarizeni pro terapeutické pouZiti

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni pro terapeutické pouziti podle pfedvyznakové Casti patentového naroku
1.

Dosavadni stav techniky

Z dosavadniho stavu techniky je znam velky pocet terapeutickych zafizeni, pomoci kterych je
mozno provadét procviCovani a cilenou terapii nohy, zejména kolena nebo ky€le, pacienta Ci
uzivatele. Z dosavadniho stavu techniky jsou znamy napiiklad motorové kolejnice, na které se
noha pacienta poklada za ucelem nasledného pasivniho provadéni cyklickych pohybu
spoCivajicich v ohybani a napfimovani. Pii provadéni tohoto takzvaného postupu CPM
(Continous Passive Motion) je pfednostnim cilem zamezeni vzniku nebo o$etfovani kontraktur,
popt. pohybovych omezeni kycelniho ¢i kolenniho kloubu. Ze strany pacienta pfitom nedochazi k
aktivaci ani posilovani svala. Dale jsou z dosavadniho stavu techniky znama ruzna procvicovaci
zafizeni, pomoci kterych lze nohu uzivatele zatéZzovat a odlehCovat za pouZiti riizn€ nastavené
sily. Dosud existujici systémy vSak maji nevyhodu, ktera spociva v tom, Ze umoziuji provadéni
pouze takovych pohybu, které jsou v celém svém rozsahu urovany nastavenim vedeni, zatimco
pfirozeny priibch pohybu pii ohybani a napfimovani neni provadén anatomicky, popf. osové
spravng, nasledkem ¢ehoz obcas dochazi, zejména u uzivateli protéz a u pacientii s pohybovymi
omezenimi, ke vzniku znaénych cvic¢ebnich deficitii a k chybnému zatéZovani kloubi.

Ukolem tohoto vynalezu je poskytnuti terapeutického zafizeni, které zlepsi terapii uZivateld
protéz a osob s poranénimi v oblasti dolni koncetiny.

Podstata vynalezu

Tento ukol je vyfeSen prostiednictvim znaku obsaZenych ve vyznakové Casti naroku 1. Podstata
vynalezu zde spociva v tom, ze zakladni deska je v ose kol volné preklopitelna a/nebo otocna
vzhledem ke koltim.

Tento vynalez dava k dispozici lehké a pfenosné terapeutické zafizeni, které¢ poskytuje Siroké
moznosti pouziti pii cvi¢eni nebo terapii po zranénich ¢i operacich dolnich koncetin, jakoZz 1 pfi
terapii uréené pro uzivatele protéz, a to diky velmi variabilnimu rozsahu nastaveni umoziujicim
provadéni pohybu ve spravnych osovych smérech. Cviceni muze byt navic provadéno uzivatelem
samostatn¢, tedy bez dalsi osoby poskytujici pomoc. Pomoci tohoto zafizeni je tudiz mozno
provadét mobilizaci kloubt a rovnéZ pasivni i asistované rozhybavani a procvicovani svalu
(zejména procviCovani svalt v oblasti chodidla). Konstrukéni provedeni zahrnujici odvalovaci
desku s koly umoziuje provadét, napriklad jiz v Casném stadiu po operaci kolena nebo pii
zahajeni pouzivani protézy po amputaci nohy, pfipoutani chodidla nebo protézy uzivatele k
zakladni desce, aby bylo jest€é na nemocni¢nim lizku mozno procvicovat nohu nebo pahyl
napfimovanim a ohybanim. Tim, Ze se¢ noha, popf. protéza opira o odvalovaci desku, sc
uskute¢niuje prenaseni vlastni hmotnosti na tuto odvalovaci desku. Tim je z hlediska uZivatele
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dosahovano snizeni pusobeni vlastni hmotnosti nohy, popf. odlehéeni této nohy, coz znamena, Ze
Cerstvé operovand noha, popf. noha podstupujici terapii je vystavovana pouze velmi malym
silovym G¢inkum. PoZadovany prab&h pohybi muZe navic provadét samotny uzivatel. Diky
moznosti preklapéni zakladni desky vzhledem ke koliim okolo osy téchto kol a moznosti volného
pohybu kol na podkladu je navic dosahovano anatomicky spravného pribéhu pohybu. Ohybaci a
napiimovaci pohyby v oblastech kycelniho, kolenniho a horniho hlezenniho kloubu je tak mozno
provadet jiz velmi ¢asn€ v ramci mobilizace kloub nebo pozvolného procvicovani svalstva.
Pacienti s nadkolenni protézou tak napiiklad mohou provadét obzvlasté ucinné napfimovani
kycle, a to tak, ze pfitlacuji pahyl umistény v lazku protézy ve sméru k podloZce, ¢imZ jsou
zpusobovany napfimovani protetick¢ho kolenniho kloubu a dopfedny pohyb odvalovaci desky.
Odpor pifitom muze byt jednoduchym zpisobem dale zvySovan, popf. nastavovan
prostfednictvim pruznych pryZovych paski.

Obzvlaste vyhodné formy provedeni zafizeni jsou bliZze definovany prostfednictvim znaku
zavislych naroki:

Aby byla umoznéna u¢innéj$i vnitini rotace nebo vnéjsi rotace nohy v ky¢elnim kloubu nebo aby
bylo mozno snaze dosahovat prizpusobeni odchylkam chodidla zpiisobenym zmen$enym nebo
zvétSenym antetorznim uhlem uZivatele zafizeni, muze byt zakladni deska dodatecné
preklopitelna nebo oto¢na o urcity uhel v ose klopného pohybu kolmé k ose kol, zejména
prostfednictvim kloubového zavésu, pficemz zejména osa klopného pohybu, okolo které je
zakladni deska preklopitelna nebo otocna kolmo k ose kol, je usporadana kolmo a vystiedéné
vuéi opémé plose pro chodidlo uZivatele umistitelného na zakladni desce. Diky oto¢nému
usporadani zakladni desky okolo osy klopného pohybu kolmé k ose kol je mozna rovnéz vnéjsi
rotace bérce vzhledem k stehnu v koncové fazi napfimovani nohy béhem pohybu (takzvana
kone¢na rotace v kolenu). Tim je umoznéno zejména anatomicky spravné provadéni
napfimovacich a ohybacich cviki. Mozné je rovnéZ nastavovani prubéht pohybu v SirSich
rozsazich a provadéni rozmanitych napfimovacich cvika, aniz by pfitom byla nadmérné
omezovana volnost uzivatele a aniz by bylo provadéni pohybu spojeno s piili§ nasilnym vedenim.
Soucasné je tim omezovan vznik smykovych sil, zejména v oblasti kolenniho kloubu.

Aby bylo mozno G¢inngji predchazet vzniku zranéni a nastavovat, popt. pfedem urcovat cileny
rozsah vnitini nebo vngjsi rotace, muze zafizeni zahrnovat omezovaci prostiedky, pomoci kterych
je otaceni zakladni desky v ose klopného pohybu omezitelné prostiednictvim dorazu nebo
prostfednictvim stavécich Sroubti nebo prostiednictvim jinych omezovacich soucasti, pfi¢emz
zakladni deska je pfednostné otofnad v rozsahu 5° az 30° v kladném a/nebo zapomém sméru
okolo osy klopného pohybu kolmé k ose kol.

Aby bylo mozno pouzivat rozdilna kola a rozdilné polohy osy kol vzhledem ke kolenu, popf. k
homimu hlezennimu kloubu, je vvhodné, jestlize kola a/nebo osa kol jsou ulozeny na desce
adaptéru, ktera je rozebiratelné, zejména prostiednictvim Sroubt, spojitelna se zakladni deskou.
UloZenim kol na desce adaptéru je umoznéno rychlé provadéni vymény této desky adaptéru
v¢etné kol, napriklad za ucelem
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pouzivani rozdilnych velikosti kol, rozdilnych profilii nebo rozestupii kol ¢i rozdilnych poloh os
kol, a tim i ziskani Sirokého rozsahu pfizplisobovani zafizeni riznym potfebam uzivatela.

Vyhodna forma provedeni zafizeni je poskytnuta tim, Ze zafizeni zahmuje ¢tyfi kola, pfi¢emz
vzdy dvé kola jsou usporadana na vzdy jedné ose kol, pficemz osy kol jsou usporadany vzajemné
rovnobé&zné a spojeny pfi pevném vzajemné rozestupu prostiednictvim desky, pfi¢emz zakladni
deska je na desce otocna nebo preklopitelna kolmo k roviné prochazejici osami kol. Toto
usporadani poskytuje vyhodu spocivajici v tom, Ze lze vyrovnavat supinacni polohu piedni ¢asti
chodidla (kontrakturu pfedni ¢asti chodidla) tak, aby bylo umoZnéno provadéni piimocarého
pohybu nohy ve spravn¢ ose.

Vyhodna forma provedeni zafizeni je poskytnuta tim, Ze kola a/nebo osa kol jsou usporadany na
zakladni desce tak, Ze pfi opfeni nohy uZzivatele na zakladni desku je osa kol v oblasti horniho
hlezenniho kloubu uZivatele usporadana ve stiedu (nebo priblizné ve stiedu chodidla uZivatele).
Usporadanim osy kol v oblasti horniho hlezenniho kloubu uZivatele je umoznéno dosahovani
vyhodného klopného pohybu zakladni desky vzhledem ke koliim i k hornimu hlezennimu kloubu.
Toto usporadani zpusobuje dalsi snizeni smykovych sil ptusobicich v oblasti horniho hlezenniho
kloubu pfi provadéni dorzalnich extenznich pohybi nebo plantarnich flexnich pohybu, zejména
pak tehdy, jsou-li osa horniho hlezenniho kloubu a osa kol ve stejné poloze.

Vyhodn¢ nastavitelnosti zafizeni, resp. polohy osy kol vzhledem k hornimu hlezennimu kloubu
uzivatele, a tim 1 nastavitelnosti podle délky chodidla uZivatele je mozno dosahovat tim, Ze kola
a/nebo osa kol jsou vzhledem k zakladni desce prestavitelné ve sméru kolmém k ose kol na
zakladni desce, zejména podél podélného otvoru prostiednictvim upinacich Sroubu. Diky tomu je
také mozno zvétSovat vzdalenost desky od podlozky pfi napfimené noze a nasledné provadét
napfimovani kolena do koncové thlové polohy pii soucasné existujici nedostateéné schopnosti
napfimovani v oblasti hlezenniho kloubu, aniz by pfitom byl potfebny pokracujici klopny pohyb
panve ve sméru k bederni patefi.

Ve vyhodné formé provedeni je na zakladni desce upevnitelna piidrZzovaci ty¢, zejména
prostfednictvim haki nebo zasuvnych spojovacich prvku, nebo je na této zakladni desce
upevnitelné piidrzovaci lanko. PridrZzovaci ty¢ a/nebo pfidrzovaci lanko je pfitom pii opfeni
chodidla uZivatele o zakladni desku, zejména v oblasti hlezenniho kloubu, paty, prstii nohy
a/nebo piiblizn¢ ve stfedu chodidla uzivatele, se zakladni deskou kloubové spojena. Usporadani
pfidrzovaci tycCe, popf. pfidrzovaciho lanka na zakladni desce je umoznéno, aby uzivatel
prostiednictvim zafizeni uskutec¢iioval pohyby s rozdilnymi priibchy a pfitom soucasné cilené
zat¢zoval nebo odlehCoval chodidlo. Takto 1ze naptiklad kloubové piipojovat piidrzovaci ty¢ za
ucelem dosahovani intenzivnéj$i mobilizace koncetiny napfimovanim v plantdmi poloze na
spodni stran¢ desky a/nebo kloubové piipojovat pfidrzovaci lanko na dorzalni strané za ucelem
dosahovani intenzivngj$i mobilizace koncetiny ohybanim.

Ve vyhodné formé provedeni je pfidrzovaci lanko vytvofeno jako protaZitelné, pficemz protazeni
pfidrzovaciho lanka je pfednostné omezitelné a/nebo nastavitelné a/mebo ménitelné.
Prestavitelnosti rozsahu protazeni pridrzovaciho lanka je umoznéno provadéni zmén sily, kterou
uzivatel protézy nebo pacient po trazu potiebuje prekonavat naptiklad pfi napfimovani nohy,
piipadné cilené nastavovani této
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sily podle pozadavku kladenych na procvicovani nebo pozadavka souvisejicich s terapii, a tim 1
dosahovani vys$§iho t¢inku cviceni.

Sirsi vyuzitelnosti a nastavitelnosti zafizeni je mozno dosahnout tim, Ze na zakladni desce je
usporadan patni adaptér, na ktery je mozno pokladat nebo o ktery je mozno opirat patu uZivatele,
priemz tento patni adaptér je pirednostné, zejména prostiednictvim suchého zipu nebo
Sroubového uzavéru, rozebiratelné upevnitelny na zakladni desce a/nebo pfiCemz tento patni
adaptér je prednostné na zakladni desce prestavitelny v opémé plose pro chodidlo uzivatele.
Prestavitelnosti  zakladni desky, popf. vkladanim rozdilného patniho adaptéru je rovnéz
umoznéno nastavovani zafizeni podle velikosti chodidla, popf. nohy uZivatele, diky Cemuz je
mozno pouzivat totéz cvi¢ebni naradi, popt. totéZ terapeuticke zafizeni napriklad také pro déti s
malymi chodidly.

Aby bylo mozno ménit, popf. cilené nastavovat silovy ucinek pii vnitinim otaceni, popf. vnéj$im
otaCeni uzivatele, miZe zafizeni dale zahmovat urcity pocet pruZin, pfi¢emz pruziny jsou spojeny
svym jednim koncem se zakladni deskou a svym druhym koncem s osou kol tak, ze pfi
preklopeni nebo otoCeni zakladni desky v ose klopného pohybu je prostiednictvim pruzin
vytvofitelna sila nebo vytvofitelny to¢ivy moment pusobici mezi zakladni deskou a osou kol proti
klopnému pohybu nebo otonému pohybu zakladni desky v ose klopného pohybu.

Prestavovani kol vzhledem k zakladni desce a tim 1 pfestavovani osy, ve které se zakladni deska
preklapi, popt. ota¢i vzhledem ke kolim, je moZzno dosahovat tim, Ze zafizeni dale zahmuje
prestavovaci mechanismus, pomoci kterého je plynule prestavitelnd vzdalenost mezi osou kol a
opérnou plochou, na které je umistitelné chodidlo uzivatele, a/nebo zakladni deskou, zejména
kolmo k opé€mé plose. Obzvlasté Siroky rozsah piestaveni zafizeni je poskytovan tehdy, jestlize
prestavovaci mechanismus zahmuje pro kazdé kolo po jedné prvni prestavovaci pace a jedné
druhé prestavovaci pace, pri¢emz prislusna prvni prestavovaci paka kazdého kola je usporadana
na zakladni desce, pficemz pfislusnd druha prestavovaci paka je usporadana na prvni
prestavovaci pace vykyvné okolo osy vykyvného pohybu vuci této prvni prestavovaci pace,
pri¢emz prvni osy vykyvného pohybu jsou usporadany vzajemné souose a piiemz tyto prvni osy
vykyvného pohybu jsou usporadany v urcité¢ vzdalenosti od osy kol a rovnob&zné s ni, pfiemz
pii otocném vychyleni druhé prestavovaci paky v prvni ose vykyvného pohybu vzhledem k
prislu$né prvni piestavovaci pace je ménitelna vzdalenost kol od zakladni desky a/nebo od opéme
plochy. Prestavovanim kol vzhledem k opérné plose pro chodilo uZivatele lze dosahovat toho, Ze
klopny pohyb zakladni desky vzhledem ke kolim je nastavitelny v Sirokém rozsahu, ¢imz je
umoznéno také preklapéni, popf. pootaceni zakladni desky vzhledem ke kolim podle velikosti
chodidla, popf. podle jinych télesnych parametri uZivatele. Napriklad je tedy mozno provadét
variabilni pfestavovani osy, ve které se zakladni deska naklapi vzhledem ke kolim, v oblasti osy
homiho hlezenniho kloubu nebo v blizkosti chodidla, paty ¢i jinych oblasti nohy uZivatele. Touto
prestavitelnosti je dale umoznéno provadéni velkého poctu riznych terapeutickych cviceni, pfi
kterych lze zafizeni obzvlasté ucinné nastavovat podle potieb uzivatele.
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Dvojrozmémé prestavitelnosti osy kol, resp. samotnych kol vzhledem k opémé plose, resp.
zakladni desce lze s vyhodou dosahovat tehdy, jestlize piestavovaci mechanismus zahmuje pro
kazdé¢ kolo po jedné prvni prestavovaci pace a jedné druh¢ pfestavovaci pace, pricemz prislusna
prvni pfestavovaci paka kazdého kola je usporadana na zakladni desce vykyvné okolo osy
vykyvného pohybu rovnobézné s osou kol, pfi¢emz prislusna druha prestavovaci paka je
usporadana na prvni pfestavovaci pace vykyvné okolo osy vykyvného pohybu vici této prvni
prestavovaci pace, pfiCemz druhé osy vykyvného pohybu jsou uspofadany v urcitych
vzdalenostech od pfislusnych prvnich os vykyvného pohybu a rovnobézné s témito prvnimi
osami a pri¢emz kola jsou na pfislusnych druhych piestavovacich pakach usporadana volné
otoén¢, pfiCemz prvni osy vykyvného pohybu prvnich pfestavovacich pak jsou usporadany
vzajemn¢ souose, piicemz druhé osy vykyvného pohybu druhych prestavovacich pak jsou
usporadany vzajemné souose, a piicemz pii otoném vychyleni druhé prestavovaci paky v druh¢
ose vykyvného pohybu vzhledem k pfislusné prvni pfestavovaci pace a/mebo pii otocném
vychyleni prvni prestavovaci paky v prvni ose vykyvného pohybu vzhledem k zakladni desce je
meénitelna vzdalenost kol od zakladni desky a/nebo od opémé plochy.

Aby bylo mozno dosahovat §ir§i vyuzitelnosti zafizeni a vét§iho rozsahu podpory uZivatele,
zafizeni dale zahrnuje pohon, zejména elektromotor, pficemz kola jsou prostiednictvim tohoto
pohonu ovladatelné pohanitelna.

Pritom je vvhodné, jestlize otacky a/nebo vykon pohonu a/nebo draha prfemistovani kol
zpusobovaného pohonem jsou nastavitelné a/nebo ovladatelné, zejména prostiednictvim
dalkového ovladaciho zafizeni. Aby bylo umoznéno jesté jednodussi a flexibilngjsi nastavovani
zafizeni, je vyvhodné, jestlize kola a/nebo osa kol jsou usporadany v polohach pootocenych vuci
opémé plose pod tthlem o velikosti maximalné 90° a/nebo v ose kolmé k ose klopného pohybu.

Podle obzvlast¢ upfednostiiované formy provedeni jsou prvni osy vykyvného pohybu jsou
usporadany ve vzdalenosti mezi 20 mm a 40 mm, prednostné mezi 25 a 35 mm, obzvlasté
pfednostné 29 mm, pod opémou plochou a ve vzdalenosti mezi 130 mm a 160 mm, pfednostné
mezi 140 a 150 mm, obzvlasté prednostn¢ 149 mm, pred nejzaz§im bodem, ve kterém se nachazi
pata uzivatele pifi opfeni chodidla o opérou plochu, pficemz vzdalenost mezi prvni osou
vykyvného pohybu a osou kol ¢ini 130 mm az 160 mm, pfednostné 140 az 150 mm, obzvlaste
prednostn¢ 143 mm. Tato mozZnost prestavovani poskytuje vyhodu spocivajici v tom, Ze je mozno
provadét soubézné zmény nastaveni vzajemnych vzdalenosti mezi chodidlem a hormim
hlezennim kloubem, popf. mezi zadni stranou paty (uponem Achillovy §lachy) a homim
hlezennim kloubem pfi riiznych velikostech chodidla.

Aby uzivatel mohl pootacet predni oblast chodidla vzhledem k zadni oblasti chodidla, muze byt
zakladni deska vytvorena jako délend deska, pficemz tato zakladni deska je vytvorena jako deska
s délenim rovnobéZznym s osou kol v oblasti opémé plochy, ke které pfiblizn€ v jejim stiedu
priléha chodidlo uzivatele, pfiCemz prvni ¢ast a druha ¢ast jsou spojeny prostiednictvim
kloubového zavésu tak, Ze druha Cast je vykyvné vychylitelna vici prvni ¢asti v ose kolmé k ose
kol. Pootacenim dolniho hlezenniho
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kloubu vzhledem k paté je umoznéno také procvicovani svalu chodidla, a to 1 pfi soucasnych
pohybech v oblasti kolenniho kloubu, popf. v celém rozsahu nohy, a tim ziskavani SirSiho
rozsahu vyuziti zafizeni. Vyhodna forma provedeni muize spocivat v tom, z¢ zafizeni dale
zahmuje patni opérnou plochu, pficemz tato patni opérna plocha je se zakladni deskou spojena
prostfednictvim upeviiovacich vystupku, které jsou po jednom uspofadany po stranach patni
opérné plochy, pfi¢emz tyto upeviiovaci vystupky jsou opatieny podélnymi otvory, pfi¢emz patni
opérma plocha je na =zakladni desce usporfadana prestavitelné prostiednictvim Sroubu
usporadanych v podélnych otvorech.

Objasnéni vvkresu

Dalsi vyhody a moznosti uspofadani vynalezu vyplyvaji z popisu a z pfipojenych vykresi.

Vynalez je v dal$im popisu blize objasnén na zaklad¢é prikladi obzvlasté vyhodnych forem
provedeni, které vSak nelze chapat jako omezujici a které jsou schématicky znazornény na
piipojenych vykresech, na néz se tento popis odkazuje:

Obr. 1 znazoriuje v pudorysném pohledu moznou formu provedeni zafizeni podle vynalezu, obr.
la znazoriuje zafizeni podle obr. 1 v bokorysném pohledu, obr. 2 znazoriuje zafizeni podle obr.
1 a la v pohledu zezadu, obr. 3 znazoriuje prednostni formu provedeni zakladni desky, obr. 4
znazoriuje bokorysny pohled podle obr. 3, obr. 5 znazomiuje formu provedeni zafizeni
zahmujiciho adaptér pro kola, obr. 5a znazoruje zafizeni podle obr. 5 v bokorysném pohledu,
obr. 5b znazomiuje formu provedeni zafizeni s pruzinami, obr. 6 znazoruje formu provedeni
zafizeni podle vynalezu v pudorysném pohledu, obr. 7 znazoriuje dalsi formu provedeni zafizeni
podle obr. 6, obr. 8 znazoriuje ve schématickém pohledu moznosti pfestavovani formy provedeni
podle obr. 6 a 7, obr. 8a az 8¢ znazornuji formu provedeni zafizeni se dvéma osami vykyvného
pohybu, obr. 9 znazomuje formu provedeni zakladni desky s moZnosti opirani paty, obr. 10
znazoruje formu provedeni podle obr. 9 v bokorysném pohledu, obr. 11 znazoriuje formu
provedeni zakladni desky s patnim adaptérem, obr. 12 znazoriiuje bokorysny pohled podle obr.
11, obr. 13 znazoriuje pridrzovaci lanko, obr. 14 znazoriuje taznou ty¢, obr. 15 znazoriuje v
bokorysném pohledu dalsi formu provedeni zafizeni podle vynalezu zahmujiciho 4 kola, obr. 16
znazomuje formu provedeni podle obr. 15 v pudorysném pohledu, obr. 17 znazoriiuje formu
provedeni podle obr. 15 a 16 v bokorysném pohledu, obr. 18 a 19 znazoriuji alternativni formy
provedeni upeviiovacich systémi pro tazné lanko, obr. 20 znazoriiuje délenou formu provedeni
zafizeni, obr. 21 znazoriuje dal$i formu provedeni zafizeni s d€lenou zakladni deskou a obr. 22
znazoruje formu provedeni zafizeni s prestavitelnou osou kol.

Piiklad uskute¢néni vynalezu

Na obr. 1, la a 2 je znazoména jedna z forem provedeni zafizeni 10 podle vynalezu v
pudorysném pohledu. Zafizeni 10 zahrnuje zakladni desku 3, na které je usporfadana opéma
plocha 6, ktera je urCena k pokladani nohy, popf. chodidla osoby, ktera je uZivatelem zafizeni 10.
Prostfednictvim urcitého poctu upeviiovacich prvkii, jakymi jsou napiiklad suché zipy, femeny
nebo upinaci popruhy, které v pripadé
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této formy provedeni nejsou znazomény, se provadi zajisténi chodidla uzivatele na zakladni
desce 3. Zarizeni 10 dale zahrnuje dvé kola la, 1b, ktera jsou vzajemné souose usporadana ve
spolecné ose 2 kol a ktera jsou vzajemné volné otocné upevnéna, popf. uloZena na zakladni desce
3 prostiednictvim piidrZzovaciho zafizeni 29. Osa 2 kol je usporadana v dolni oblasti zakladni
desky 3, tedy v oblasti, ve které je pii opfeni nohy uzivatele umisténa pata. Priimér kol 1a, 1b je
pritom prizpusoben tak, aby kola la, 1b pfecnivala zakladni desku 3 v oblasti opfené paty, ¢imz
je umoznéno odvalovani kol la, 1b po roviné 21, aniz by se piitom zakladni deska 3 dotykala
roviny 21 nebo se o tuto rovinu otirala (obr. 1). Zakladni deska 3 je pieklopitelna a/nebo otocna v
ose 2 kol vzhledem ke kolim la, 1b, ¢imZ je umoznéno provadéni zmén nastaveni tthlu zakladni
desky 3 vaci roving 21 v ose 2 kol pii prilehnuti kol la, 1b k rovin¢ 21. Je-li chodidlo uzivatele
umisténo na opémé ploSe 6 zakladni desky 3, miiZze se zafizeni 10 vratné pfimocafe nebo
kiivocafe premistovat, popf. odvalovat na rovin€¢ 21, ¢imz je umoznéno napfiklad ohybani a
napfimovani nohy uzivatele, aniz by se chodidlo uzivatele opirajici s€ o rovinu 21, popt. o
opérnou plochu dotykalo napiiklad podlahy nebo lizka. PoloZeni, popf. upevnéni chodidla
uzivatele na opémé plose 6 nebo zakladni desce 3 umoziuje prenaseni hmotnosti nohy uzivatele
prostrednictvim kol 1a, 1b, a tim i dosahovani potfebného odlehceni. Je tedy mozné, aby zafizeni
10 podle vynalezu bylo pouzivano k procviCovani, popf. terapii pacienta ¢i uzivatelu jiz
bezprostiedné po operaci, aniz by toto zafizeni 10 zpusobovalo zvy$ené zatéZovani nohy, kolena,
pahylu nohy nebo jinych casti téla. Na obr. 2 je zafizeni 10, jimzZ je zafizeni 10 podle obr. 1,
znazoméno v pohledu zezadu, pfi¢emz pohled znazomény na obr. 2 miize byt také pohledem
zdola, tedy pohledem kolmym k rovin¢ 21, na které spocivaji kola la, 1b. PfidrZovaci zafizeni
29, na kterém jsou uloZena kola la, 1b, je uspofadano na spodni stran¢ zakladni desky 3, tedy na
strang, ktera je protilehla vuci opémé plose 6, na niz spociva chodidlo uZivatele. Zafizeni 10 dale
zahmuje dva upeviiovaci vystupky 22, kter¢ jsou usporadany na bo¢nich stranach zakladni desky
3 a ke kterym mohou byt pfipojovany upeviiovaci prvky, tedy femeny, suché zipy nebo jiné
upeviiovaci prvky, pomoci kterych se provadi zajistovani chodidla uzivatele na opémé plose 6,
resp. na zakladni desce 3.

Na obr. 3 a obr. 4 je v pidorysném pohledu, resp. v bokorysném pohledu znazornéna alternativni
forma provedeni zakladni desky 3. Kola la, 1b, ktera jsou na zakladni desce 3 upevnéna, zde
nejsou znazornéna. Zakladni deska 3 zahmuje urcity pocet upeviiovacich vystupki 22, ke kterym
Jje mozno piipeviiovat, popf. na kterych je mozno usporadavat popruhy, suché zipy nebo jiné
upeviiovaci prostiedky, pomoci nichz lze zaji§tovat polohu chodidla uzivatele na opérné plose 6.
Obr. 3 a 4 pfitom znazoriuji vicero moznosti usporadani upeviiovacich vystupku 22, resp.
upeviiovacich prvka na zakladni desce 3, pfiCemz tyto prvky mohou byt uspofadany v oblasti
predni ¢asti chodidla nebo v oblasti paty nohy uZivatele opirajici se o zakladni desku 3, pfipadné
také v obou téchto oblastech nebo, dle potieby, také v jinych oblastech zakladni desky 3. Dale je
na obr. 3 a 4 znazomén rychlouzavér 23, pomoci které¢ho je na zakladni desce 3 mozno
upeviiovat napiiklad pfidrzovaci lanko 13 nebo pfidrzovaci ty¢ 12. Pomoci piidrZzovaciho lanka
(obr. 13), resp. pomoci pridrzovaci ty¢e (obr. 14) lze ovladat, resp. vést pohyb zakladni desky 3 a
tedy 1 zafizeni 10, pfipadné 1ze pomoci pfidrZovaciho lanka
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13 vytvaret definovanou tahovou silu, popf. odporovou silu plsobici proti napfimovacimu, resp.
ohybacimu pohybu nohy uZivatele umisténé na zakladni desce 3. V alternativnim provedeni
mohou byt v dalSich oblastech zakladni desky 3 usporadany zasuvné spojovaci prvky 23 nebo
jiné prvky, napfiiklad haky, pomoci kterych je mozno realizovat upeviiovani piidrzovaci tyce 12
nebo pridrZzovaciho lanka 13 na zakladni desce 3. Napriklad tedy mohou byt pouZity zasuvné spoj
ovaci prvky 23, které jsou pii opfeni chodidla uZivatele o zakladni desku 3 usporadany v oblasti
hlezenniho kloubu, paty, prstii nohy a/nebo piiblizné ve stfedu chodidla uzivatele umisténého na
zakladni desce 3. Voliteln¢ muze byt napfiklad pfidrZzovaci lanko 13 zahaknuto prostiednictvim
karabinky nebo haku do vystupku 73 opatfeného pruchozim otvorem. Takovy vystupek 73 je ve
form¢ provedeni znazornéné na obr. 3 a 4 usporadan na hornim konci opémé plochy 6, tedy na
konci, kde se o tuto plochu opiraji prsty nohy uzivatele. Vystupek 73 je pfitom pfiSroubovan na
zadni strané zakladni desky 3 a rozprostira se pies zakladni desku 3 az k jeji pfedni strané
zahmujici opémou plochu 6. Je-li do vystupku 73 zahaknuto pfidrZzovaci lanko 13, je s vyhodou
mozn¢ vyuZzivat tahové sily ptisobici v oblasti prstiu nohy, popf. pfedni ¢asti chodidla uZivatele.

Voliteln¢ muaze byt, jak je rovnéz znazoméno na obr. 3 a 4, na zakladni desce 3 usporadana patni
operna plocha 27, o kterou se muze opirat pata uzivatele zafizeni 10. Patni opérnd plocha 27 je ve
form¢ provedeni, ktera je zndzornéna na obr. 3, se zakladni deskou 3 spojena prostfednictvim
upeviiovacich vystupku 50, které jsou po jednom usporadany na bocnich stranach patni opérné
plochy 27. Upeviiovaci vystupky 50 jsou opatieny podélnymi otvory, jimiz prochazeji Srouby,
prostfednictvim kterych jsou vystupky pfiSroubovany k zakladni desce 3. Prostfednictvim
uvedenych podélnych otvort vytvofenych v upeviiovacich vystupcich 50 je mozno rozd€lovat
patni opérnou plochu 27 a pfizpusobovat ji velikosti chodidla uZivatele, pfipadné ji prestavovat
podle velikosti obuvi ¢i velikosti chodidla uzivatele.

Obr. 5 znazomuje dalsi formu provedeni zafizeni podle vynalezu, a to v pohledu na spodni stranu
zakladni desky 3, tedy na tu stranu zakladni desky 3, ktera je protilehla vici opérné plose 6 pro
chodidlo uzivatele (obr. 5), zatimco obr. 5a znazoriiuje formu provedeni podle obr. 5 v
bokorysném pohledu. Kola la, 1b jsou v této form¢ provedeni uspofadana a uloZena na desce 5
adaptéru, pficemz tato kola la, 1b jsou vzajemn¢ souosa a jejich spole¢nou osu tvoii osa 2 kol.
Osa 2 kol je v této form¢ provedeni usporadana pod zakladni deskou 3, coz znamena, Ze se
nachazi v urCité vzdalenosti od spodni strany zakladni desky 3, tedy od té jeji strany, ktera je
protilehla viici opémé plose 6 (obr. 5a). Deska 5 adaptéru je se zakladni deskou 3 rozebiratelné
spojena prostiednictvim svérného spojeni, pfiemz toto svémé spojeni lze od zakladni desky 3
odnimat, ¢imz je umoznéno jednoduché provadéni vymény kol la, 1b o rozdilnych velikostech u
téze zakladni desky 3. Deska 5 adaptéru je se zakladni deskou 3 spojena prostfednictvim
zasuvného spojovaciho prvku, pficemz deska 5 adaptéru je opatfena podélnym otvorem 26,
pomoci kter¢ho jsou osa kol, resp. kola la, 1b pfestavitelné vzhledem k zakladni desce 3 ve
sméru kolmém k ose 2 kol usporadané na zakladni desce 3, pfiemz toto piestavovani je
uskutecnitelné ve sméru délky podélného otvoru 26. Tim je umoznéno prestavovani polohy osy 2
kol ve sméru délky zakladni desky 3 podle potieb, popi. podle velikosti uzivatele zafizeni 10 a
tedy 1 vytvaret individualni
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cvicebni sestaveni, popt. terapeutické sestaveni zafizeni 10. Prestavovani osy 2 kol ve sméru
délky zakladni desky 3 je také mozno pfizplisobovat klopny pohyb zakladni desky 3 vzhledem k
ose 2 kol, resp. ke kolum 1a, 1b, a to napiiklad tak, aby bylo moZzno snaze dosahovat uplného
napfimeni kolena pifi provadéni napfimovaciho pohybu, napfiklad tehdy, je-li omezena
pohyblivost v oblasti ky€elniho kloubu.

Na obr. 5b je znazornéna dalsi forma provedeni zafizeni 10 podle vynalezu, a do v pohledu na
spodni stranu zakladni desky 3, tedy na tu stranu zakladni desky 3, ktera je odvracena od opémé
plochy 6. Zakladni deska 3 je opatfena kloubovym zavésem 9, pomoci kter¢ho je se zakladni
deskou 3 spojeno piidrzovaci zafizeni 29, nebo pomoci kter¢ho je se zakladni deskou volitelné
spojena deska 5 adaptéru. Prostfednictvim kloubového zavésu 9 muze byt zakladni deska 3
preklapéna, popf. otacena o urcity thel vzhledem kose 2 kol okolo osy 8 klopného pohybu, ktera
je k ose 2 kol kolma, pficemz osa 8 klopného pohybu, okolo které je zakladni deska 3
pieklopitelna, popt. otocna kolmo k ose 2 kol, je v této formé provedeni usporadana kolmo k
opérné plose 6 zakladni desky 3, o kterou se¢ muze opirat chodidlo uzivatele. Diky moznosti
otaceni, popt. preklapéni zakladni desky 3 vzhledem k ose 2 kol okolo osy 8 klopného pohybu
nebo okolo osy kloubového zavésu se zlepsuje nebo muze zlepSovat rozsah vnitini, popf. vnéjsi
rotace nohy, popf. chodidla uzivatele ufinkem =zafizeni 10, ¢imZz je umoZnéno ze¢jména
anatomicky pfirozenéj§i napfimovani nohy, pii kterém dochazi k vnéjsi rotaci kolena v rozsahu
Cinicim pfiblizné 5°.

Ve volitelné formé provedeni, ktera je znazornéna na obr. 5b, muze byt pfidrZovaci zafizeni 29
spojeno, resp. deska 5 adaptéru, na kter€ jsou upevnéna kola la, 1b, spojena se zakladni deskou 3
prostfednictvim pruzin 15. Pruziny 15 jsou pfitom spojeny svym jednim koncem se zakladni
deskou 3 a svym druhym koncem s osou 2 kol, popft. s pfidrzovacim zafizenim 29 nebo s deskou
5 adaptéru, piicemz pii preklapéni nebo otaceni zakladni desky 3 v ose 8 klopného pohybu
vytvareji tyto pruziny 15 silu nebo toCivy moment pusobici mezi zakladni deskou 3 a osou kol 2
proti uvedenému klopnému pohybu nebo oto¢nému pohybu zakladni desky 3 v ose 8 klopného
pohybu. Pusobenim téchto sil, popf. toivych momenti vytvarenych pruzinami 15 je zté¢Zovana
nebo usnadiovana vnitfni, popf. vn¢j§i rotace okolo osy 8 klopného pohybu, ¢imz je
umoznovano, aby bylo nutnosti pfekonavani vétsiho odporu pasobiciho pravé v koncové fazi
podporovano napfimovani nohy, a tim dosahovano u¢inngjsiho procviceni této nohy, véetné
svaloviny v kycelni oblasti, zejména rotatort kycelnich kloubu. Ve volitelné formé& provedeni,
ktera je znazornéna na obr. 5b, mohou byt pruziny 15 upevnény na upeviiovaci desce 60, ktera je
soucasti zakladni desky 3. Tato upeviiovaci deska 60 muze byt k zakladni desce 3 volitelné
pfiSroubovana prostfednictvim upeviiovacich otvort 61, jak je rovnéz ziejmé ze znazornéni na
obr. 5b. Upevilovaci otvory 61 pfitom mohou byt v zakladni desce 3 uspofadany i vicenasobné v
rozdilnych polohach, ¢imz je umoznéno provadéni vySroubovani sroubd v jedné poloze a jejich
nasledné¢ zasroubovani skrze upeviiovaci otvory 61 v jiné poloze za ucelem dosahovani
rozdilného uspofadani a rozdilnych sil pruZin 15, pfipadné také obménovani polohy pruzin 15 v
zavislosti na druhu téchto pruzin. Tim je tedy umoznéno také piizpusobovani sily a ucinku pruzin
15
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potfebam zavisejicim na druhu terapeutického cvideni nebo na konkrétnim terapeutickém
problému uZivatele.

Pruziny 15 pfitom mohou byt provedeny jako tahové nebo tlakové spiralové pruziny, piipadné
také jako zkrutné pruziny, které mohou byt volitelné uspofadany primo v kloubovém zavésu 9;
pouzity vSak mohou byt také jiné pruziny nebo kombinace pruzin, které jsou znamy z
dosavadniho stavu techniky. Ze znazoméni na obr. 5 a 5a je dale zfejmé, Ze zasuvné spojovaci
prvky 23, popf. jiné prvky, pomoci kterych muze byt realizovano spojeni piidrzovaci tyce 12
nebo pridrZzovaciho lanka 13 se zakladni deskou 3, mohou byt na zakladni desce 3 usporadany
variabiln¢ pfestavitelné, pficemz - jak je patmé ze zndzoméni na obr. 5a a 5 - tohoto
prestavitelného usporadani muze byt dosahovano prostiednictvim podélnych otvoru a svémych
spojovacich prvki, jimiz je zakladni deska 3 opatiena. Ve volitelné form¢ provedeni muze byt
otaceni, popf. pieklapéni zakladni desky 3 vzhledem k ose 2 kol, popt. ke kolum la, 1b v ose 8
klopného pohybu, tedy ve sméru kolmém k ose kol, uskutecnitelné v omezeném rozsahu, pficemz
zakladni deska 3 je prednostn¢ oto¢na, popt. preklopitelna okolo osy 8 klopného pohybu kolmé k
ose 2 kol v rozsahu mezi 0° a 30°v kladném a/nebo zapomém sméru. Uvedené¢ho omezeni
rozsahu klopného pohybu zakladni desky 3 okolo osy 8 klopného pohybu je mozno dosahovat
naptiklad prostfednictvim stavécich Sroubl, dorazii nebo jinych omezovacich prostiedku
znamych z dosavadniho stavu techniky.

Na obr. 6 a 7 je v pudorysném pohledu, resp. v bokorysném pohledu znazornéna dalsi forma
provedeni zafizeni podle vynalezu. Zafizeni 10 zahrnuje pfestavovaci mechanismus 16, pomoci
kter¢ho je plynule prestavitelna vzdalenost mezi osou 2 kol a opémou plochou 6 pro chodidlo
uzivatele, resp. vzdalenost mezi osou 2 kol a zakladni deskou 3. Prestavovaci mechanismus 16
zahmuje po jedné prvni prestavovaci pace 17a, 17b a jedné druhé piestavovaci pace 18a, 18b pro
kazd¢é kolo la, 1b. Ob¢ prvni piestavovaci paky 17a, 17b jsou upevnény na zakladni desce 3.
Kazda druha prestavovaci paka 18a, 18b je uloZena na prislusné prvni prestavovaci pace 17a,
17b, pricemz je usporadana oto¢n€ okolo prvni osy 19a, 19b vykyvného pohybu vzhledem k této
prvni prestavovaci pace 17a, 17b. Prvni osy 19a, 19b vykyvného pohybu jsou uspofadany v
ur¢ité vzdalenosti od kol la, 1b, rovnobézné s jejich osou 2 (obr. 8). Kola la, 1b jsou pfitom
usporadana a uloZena voln¢ oto¢né na prislusné druh¢ piestavovaci pace 18a, 18b. Prvni osy 19a,
19b vykyvného pohybu druhych prestavovacich pak 18a, 18b jsou usporadany vzajemné souose.
Prvni prestavovaci paky 17a, 17b i druhé pfestavovaci paky 18a, 18b jsou uspofadany po
stranach vedle zakladni desky 3 mezi koly la, 1b a touto zakladni deskou 3, pficemz alternativné
mohou byt usporadany také pod zakladni deskou 3 nebo nad zakladni deskou 3.

Ze znazornéni na obr. 8 je zfejmé, Ze druhé prestavovaci paky 18a, 18b mohou byt prestavovany,
popt. preklapény vzhledem k prvnim prestavovacim pakam 17a, 17b okolo pfislusnych prvnich
osy 19a, 19b vykyvného pohybu, ¢imZ je umoznéno provadéni zmén vzdalenosti kol la, 1b
upevnénych na druhych piestavovacich pakach 18a, 18b, popf. vzdalenosti osy 2 téchto kol, od
zakladni desky 3. Diky schopnosti prestavovani prostiednictvim prvnich prestavovacich pak 17a,
17b a druhych prestavovacich pak 18a, 18b je mozZno piizpusobovat, v zavislosti na potiebach
uzivatele, popft. na velikosti uZivatele,
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klopny pohyb zakladni desky 3 okolo osy 2 kol podél kruhového oblouku a napiiklad také
pouzivat rozdilng velka kola la, 1b u déti a dospélych spolecné s funkci prestavovani polohy osy
2 kol vzhledem k opirajicimu se chodidlu uzivatele.

Na obr. 8a a 8b je v pidorysném pohledu, resp. v bokorysném pohledu znazornéna dalsi forma
provedeni zafizeni podle vynalezu. Zafizeni 10 zahrnuje pfestavovaci mechanismus 16, pomoci
kter¢ho je plynule prestavitelna vzdalenost mezi osou 2 kol a opémou plochou 6 pro chodidlo
uzivatele, resp. vzdalenost mezi osou 2 kol a zakladni deskou 3. Prestavovaci mechanismus 16
zahmuje po jedné prvni prestavovaci pace 17a, 17b a jedné druhé piestavovaci pace 18a, 18b pro
kazdé kolo la, 1b. Ob¢ prvni piestavovaci paky 17a, 17b jsou upevnény na zakladni desce 3,
pri¢emz jsou usporadany otocné vzhledem k této zakladni desce 3, a to okolo druhé osy 20a, 20b
vykyvného pohybu, ktera je rovnobézna s osou 2 kol. Kazda druha prestavovaci paka 18a, 18b je
uloZena na pfislusné prvni prestavovaci pace 17a, 17b, pfi¢emz je usporadana oto¢n€ okolo prvni
osy 19a, 19b vykyvného pohybu vzhledem k této prvni pfestavovaci pace 17a, 17b. Prvni osy
19a, 19b vykyvného pohybu jsou usporadany v uréitych vzdalenostech od piislusnych druhych os
20a, 20b vykyvného pohybu a rovnobézné s témito druhymi osami, pficemz kola la, 1b jsou
usporadana a voln€ oto¢né uloZena na pfislusnych druhych piestavovacich pakach 18a, 18b.
Druhé osy 20a, 20b vykyvného pohybu prvnich prestavovacich pak 17a, 17b jsou uspofadany
vzajemn¢ souose, piiCemz tyto osy jsou rovnéz usporadany rovnobézn€ s osou 2 kol. Prvni osy
19a, 19b vykyvného pohybu druhych piestavovacich pak 19a, 19b jsou rovnéz usporadany
vzajemn¢ souose, pri¢emz jsou rovnobeézné s osou 2 kol, popf. rovnobézné s druhymi osami 20a,
20b vykyvného pohybu prvnich prestavovacich pak 17a, 17b. Prvni pfestavovaci paky 17a, 17b 1
druhé prestavovaci paky 18a, 18b jsou usporadany po stranach vedle zakladni desky 3 mezi koly
la, 1b a touto zakladni deskou 3, pfiCemz alternativn¢ mohou byt usporadany také pod zakladni
deskou 3 nebo nad zakladni deskou 3.

Ze znazornéni na obr. 8¢ je zfejmé, Zze prvni prestavovaci paky 17a, 17b jsou vzhledem k
zakladni desce 3 oto¢né prestavitelné okolo prislusnych druhych os 20a, 20b vykyvného pohybu
a opét prestavitelné, popf. preklopitelné okolo prislusnych prvnich os 19a, 19b vykyvného
pohybu pfislusnych druhych prestavovacich pak 18a, 18b okolo piislusnych prvnich os 19a, 19b
vykyvného pohybu, ¢imZ je umoznéno provadéni zmén vzdalenosti kol la, 1b upevnénych na
druhych prestavovacich pakach 18a, 18b, popi. osy 2 téchto kol, od zakladni desky 3. Diky
schopnosti pfestavovani prostiednictvim prvnich piestavovacich pak 17a, 17b a druhych
prestavovacich pak 18a, 18b je mozZzno pfizpusobovat, v zavislosti na potiebach uzivatele, popf.
na velikosti uzivatele, klopny pohyb zakladni desky 3 okolo osy 2 kol ve dvojrozmémé roving a
naprtiklad také pouzivat rozdiln¢ velka kola la, 1b, resp. 1a' (obr. 8) u déti a dospélych spoleéné s
funkci pfestavovani polohy osy 2 kol vzhledem k opirajicimu se chodidlu uZivatele, kterouzto
funkei lze provadét jeste ucinnéjs$im a volnéjs§im zpusobem.

Dalsi volitelna mozZnost spociva v tom, Ze rozsah prestaveni kol la, 1b, resp. osy 2 kol vzhledem

k zakladni desce 3 je ohrani¢en prostfednictvim dorazu nebo vedeni, jak je znazoméno na obr. 6
az 8c, konkrétnéji naptiklad prostfednictvim svéraciho §roubu 36 vedeného v podélném otvoru.
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Voliteln¢ miize byt, jak je rovnéZz znazoméno na obr. 9 a 10, na zakladni desce 3 usporadana
patni opéma plocha 27, o kterou se muze opirat pata uZivatele zafizeni 10. Dalsi volitelna
moznost, ktera je znazornéna na obr. 11 a 12, spociva v tom, Ze patni adaptér 28 je na zakladni
desce 3 upevnén naptiklad prostfednictvim suchého zipu nebo prostiednictvim svérnych
spojovacich prvku, coz znamena, Ze v zavislosti na velikosti chodidla uzivatele muze byt na
zakladni desce 3 usporadan, popf. piipevnén vhodny patni adaptér 28, popf. jiny opémy prvek
pro paty uzivatele. Dalsi volitelné provedeni spociva v tom, ze patni adaptér 28 lze vkladat do
patni opérné plochy 27, ve kter€ je po pfilehnuti zajistitelna jeho poloha.

Na obr. 13 je znazoméno pfidrZzovaci lanko 13, kter¢ muze byt ve formach provedeni
znazoménych na obr. 1 az 12 a 15 az 17 spojovano se zakladni deskou 3, resp. se zafizenim 10 v
riaznych polohach. Pfidrzovaci lanko 13 zahmuje piidrzovaci smycku 31, pomoci které muze byt
toto piidrZzovaci lanko 13 pfidrZzovano uzivatelem zafizeni 10. V dolni oblasti pridrzovaciho lanka
13, tedy na konci pfidrzovaciho lanka 13 protilehlém vici pfidrzovaci smycce 31, je usporadana
upeviiovaci sty¢nice 32, pomoci které lze provadet upevnéni pridrzovaciho lanka 13 na zakladni
desce 3, napriklad prostfednictvim karabiny nebo jinych spojovacich prostiedki. PridrZzovaci
lanko 13 muze byt pomoci uvedené upeviiovaci styCnice 32 napiiklad zavéSovano za hak
usporfadany na zakladni desce 3 a tim na této zakladni desce 3 variabiln€ upeviiovano v
rozdilnych polohach. Voliteln¢ je pridrzovaci lanko 13 vytvofeno jako protazitelné, piiCemz
protazeni pridrzovaciho lanka 13 je pfednostné omezitelné a/nebo nastavitelné amebo ménitelné.
Pridrzovaci lanko 13 tedy muze byt, jak je znazoméno na obr. 13, vytvofeno tak, ze zahmuje
protazitelnou oblast 33 a ohranicujici oblast 34, ktera neni protaZitelna, ¢imz je zabranéno tomu,
aby roztaZeni protazitelné oblasti 33 do délky prekracujici délku ohrani¢ujiciho dilu 34 dochazelo
k dal$imu protaZeni pfidrzovaciho lanka 13. Diky délkov¢ piestavitelnosti ohranicujiciho dilu 34,
napriklad v prestavovaci oblasti 37, je moZno provadét nastavovani rozdilnych odpora.

Na obr. 14 je znazoméno prednostni provedeni pridrzovaci tye 12 urcené ke spojovani se
zakladni deskou 3, resp. se zafizenim 10. Tato piidrzovaci ty¢ 14 je vytvorena tak, ze ma tvar U,
pfi¢emz jedno rameno tohoto tvaru U je krats$i neZ jeho druhé rameno. Na kratkém ramenu svého
tvaru U je pridrzovaci ty¢ 12 opatfena zasuvnym spojovacim prvkem 41, ktery lze napriklad
zasouvat do zasuvnych spojovacich prvku 23, jimiz je opatieno zafizeni 10 ve formach provedeni
znazomeénych na obr. 1 az 12. Pomoci pridrZzovaci tyce 12 lze nasledné prenaset tlakovou nebo
tahovou silu na zakladni desku 3 a tim podporovat nebo omezovat napfimovaci pohyb ¢i ohybaci
pohyb uZivatele, coZ opét umoziuje dosahovani zlepseného procvicovaciho popf. terapeutického
ucinku. V altemativni form¢ provedeni, kterd je znazornéna na obr. 18 a 19, mize byt na zakladni
desce 3 voliteln¢ nebo dodatecné usporadana patni spona 43. Tato patni spona 43 umoziuje, aby
pridrZovaci lanko 13 bylo usporadano v oblasti paty, diky cemuz lze v této oblasti paty vyvijet
tahovou silu o upfednostiiované velikosti, kterd plsobi na zakladni desku, popf. na uZivatele
zafizeni 10, a tedy posilovat podpurny, popf. procviCovaci G¢inek zejména v koncové fazi
napfimovani nohy uzivatele. Patni spona 43 je pfitom provedena tak, Ze ma tvar S, pfi¢emz je na
zakladni desce 3 upevnéna v oblasti opirajiciho se chodidla uzivatele, odkud se pak
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rozprostira dale doli, tedy ve sméru k paté uzivatele, nacez je, v zavislosti na velikosti chodidla
uzivatele, zakonCena v oblasti nad a za patou. Misto pfipojeni patni spony 43, ke kterému v
oblasti opérné plochy 6 piiléha nejzazsi opérny bod paty, je pfitom s vyhodou usporadano se
stranovy pfesazenim vic¢i tomuto bodu (obr. 18), ¢imZ je umoznéno obzvlasté vyhodné
procvi¢ovani nohy, pii kterém je zachovana jeji fyziologicka osa. Nejzaz§im opémym bodem
paty je zde pfitom bod nachazejici se v t€ oblasti paty, ktera je také pfi chiizi oblasti prvniho
kontaktu (,,IC*) paty.

Na obr. 15 az 17 je znazornéna dalsi alternativni forma provedeni zafizeni 10 podle vynalezu,
priemz toto zafizeni 10 zahrnuje ¢tyfi kola la, 1b, 1c a 1d. Vzdy dv¢ kola, tedy kola la, 1b, jsou
pritom usporadana na spole¢né ose 2a kol, zatimco pfislusna druha dvojice kol 1c¢, 1d je souose
usporadana na druhé ose 2b kol. Prvni osa 2a kol je usporadana ve spolecné roviné s druhou osou
2b kol, a to v urcit¢ vzdalenosti od této osy a rovnobézné€ s ni, pri¢emz kola la, 1b, Ic, 1d jsou
upevnéna v pevnych vzajemnych vzdalenostech na desce 7, tedy podobné, jako je tomu naptiklad
u skateboardu. Zakladni deska 3, ktera na obr. 15 az 17 neni znazornéna, je pak v této forme
provedeni zavéSena prostiednictvim drzaku 30 vytvofeného ve tvaru U tak, Ze ji lze preklapét
vzhledem ke kolim la, 1b, 1lc, 1d, resp. kosam 2a, 2b kol okolo osy 45 oto¢ného pohybu.
Zakladni deska 3 pfitom muze byt vytvofena napiiklad tak, jak je zndzornéno na obr. 1 az 12,
kola la, 1b lze odstraniovat a pridrZovaci zafizeni 29 kol la, 1b lze zav&Sovat, popf. upeviiovat v
osovém uchytu 75, ktery je uspofadan na konci drzaku 30 protilehlém vuci desce 7. Drzak 30 je
na desce 7 prestavitelny podél podélného otvoru 26, ¢imz je umoznéno také prestavovani drzaku
30, resp. zakladni desky 3 vzhledem k osam 2a, 2b kol podél tohoto podélného otvoru 26. Dale
lze prostiednictvim podélného otvoru 26 a kloubového zavésu 9, ktery je v oblasti tohoto
podélného otvoru 26 usporadan, provadét pootaceni zakladni desky 3 okolo osy kolmé k ose 2a,
2b kol, resp. kolmé k desce 7. Prostfednictvim Ctyfosého provedeni, které je znazornéno na obr.
15 az 17, je u zafizeni 10 podle vynalezu mozno dosahovat rozsifené procvicovaci funkce, resp.
terapeutické funkce, pricemz zvétsena opéma plocha, ktera je ziskana prostfednictvim dvou os
2a, 2b kol, poskytuje uzivateli jistéj§i pocit a zejména u uzivateli, ktefi v procvicovani jeste
nejsou dostateCné pokrodili, nebo u uzivateli s amputacemi umoziiuje jednodussi obsluhu
zafizeni.

Obdobng, jako je tomu ve form¢ provedeni znazornéné na obr. 1 az 14, mohou byt také ve
¢tyfos¢ formé provedeni zafizeni 10 uspotfadany rychlouzavéry 23, upeviiovaci prvky a/nebo
patni adaptéry 28 na zakladni desce 3 nebo na desce 7. Dale muze tato forma provedeni
zahmovat také rozebiratelné spojeni kol la, 1b, lc, 1d s deskou 7 prostiednictvim desky 5
adaptéru.

Prednostné mohou byt osy 19a, 19b vykyvného pohybu uspotfadany, jak ke znazorné€no na obr. 8
a 8c, ve vzdalenosti mezi 20 mm a 40 mm, prednostn€ mezi 25 a 35 mm, obzvlasté prednostné 29
mm, pod op€rnou plochou 6 a ve vzdalenosti mezi 130 mm a 160 mm, pfednostné mezi 140 a
150 mm, obzvlasté prednostn¢ 149 mm, pfed nejzazsim bodem, ve kterém se pata uzivatele, ktera
je soucasti chodila polozeného na opémé plose 6, o tuto plochu opird. Vzdalenost mezi prvni
osou 19a, 19b vykyvného pohybu a osou 2 kol pfitom s vyhodou ¢ini 130 mm az 160 mm,
pfednostn¢ 140 az 150 mm, obzvlasté prednostné 143 mm. Proméfovanim rozdiln€ velkych
nohou a chodidel bylo zjisténo, Ze pii tomto
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usporadani je osa 2 kol pfestavitelna v upfednostiovaném rozsahu vzhledem k opérné plose 6,
resp. k zakladni desce, coz znamena, Ze tuto osu 2 kol lze, nezavisle na velikosti chodidla
uzivatele ¢i na velikosti protézy uzivatele, umistovat v oblasti horniho hlezenniho kloubu.

Voliteln¢ muaze zafizeni 10 zahrovat pohon, zejména elektromotor, ktery je spojen s koly la, 1b,
lc, 1d tak, aby na tato kola bylo mozno prenaset toCivy moment, a to napiiklad pfimo nebo
prostfednictvim prevodovky. Prostfednictvim tohoto pohonu tedy mohou byt kola la, 1b, 1c, 1d
pohanéna zpusobem, ktery zajistuje poskytovani podpory uzivateli pii provadéni terapeutickych
cviceni. Takto lze napiiklad pfivadét na kola 1a, 1b, 1¢, 1d todivy moment plsobici proti sméru
pohybu uZivatele, a tim nastavovat odpor, ktery musi byt uzivatelem prekonavan pii napfimovani
nohy. Dale muze uzivatel vyuZivat uvedeny motor ¢i pohon k pohanéni kol la, 1b, lc, 1d
napriklad prfi existenci nedostate¢né pohyblivosti nohy, aby bylo postupnym procviovanim
dosazeno prekonani této nedostateCnosti a uplného obnoveni schopnosti ohybani nebo
napfimovani. Pfitom je vyhodné, jestlize otacky a/nebo vykon pohonu ¢i elektromotoru a/nebo
draha premistovani kol la, 1b, lc, 1d zpusobovaného timto pohonem ¢i elektromotorem jsou
nastaviteln¢ a/nebo ovladatelné, zejména prostiednictvim dalkového ovladaciho zafizeni.

Voliteln¢ mohou byt kola la, 1b, I¢, 1d a/nebo osa 2 kol usporadany pod uhlem v rozsahu do
plus a minus 90° nebo do maximalné 90° v ose nachazejici se v opémé plose 6 a/mebo kolmé k
ose 8 klopného pohybu, pfipadné mohou byt v tomto rozsahu pfestavitelné. Tim je umoznéno,
naptriklad u uzivateli s vtoCenyma nohama nebo s chybnym postavenim nohou, provadéni
cviceni se zafizenim 10, aniz by pfitom dochazelo ke sklouzavani zakladni desky 3 po opémé
plose nebo k nechténym pohybum, které jsou pro uzivatele nepiijemné. Takova forma provedeni
je znazomeéna na obr. 22 a 23. Drzak 29 je na kazd¢ stran¢ zakladni desky 3 opatfen podélnym
uchytem 77a, 77b pro kola la, 1b. Drzak 77a je pak opatfen podélnym otvorem 78, ve kterém
jsou kola la, 1b pfestavitelnd. Ze znazoméni na obr. 23 je ziejmé, ze kola la, 1b mohou byt
uspotadana na prichozim hiideli nebo na priichozi ose, ktery, resp. ktera prochazi podél osy 2 kol
la, 1b, a tim tato kola spojuje. Osa 2 kol tak muaze byt prestavovanim kol la, 1b v podélnych
otvorech 78 prestavovana, popf. usporadana pod urcitym tthlem vici opérné plose 6. Alternativng
mohou byt kola la, 1b uspofadana také tak, Ze nejsou uloZena na spole¢ném hrideli ¢i na
spole¢né ose, nasledkem ¢ehoz jsou rozdiln€ prestavitelna podél podélnych pfislusnych otvoru
78. Dale muze byt osa 2 kol uloZena také prostfednictvim Sikmo umisténych opémych podlozek
nebo vymezovacich podlozek, které jsou usporadany v oblasti spojeni mezi zakladni deskou 3 a
drzakem 29 nebo deskou 5 adaptéru, a to Sikmo, resp. pod uréitym uhlem vzhledem k opémé
plose 6 ¢i ose 8 klopného pohybu. Napriklad tedy ve form¢ provedeni, ktera je znazornéna na
obr. 5 az 5a nebo 35b, mohou mit opémé podlozky Sikmy tvar, pfipadné muze byt Celni plocha
téchto opérnych podlozek nebo vymezovacich podlozek usporadana Sikmo vuci ostatnim diltim,
¢imz je dosahovano sikmé polohy osy 2 kol, resp. kol 1a, 1b vzhledem k zakladni desce.

Ve formach provedeni zafizeni 10, které jsou znazomény na obr. 1 az 22, ma zakladni deska 3 s

vyhodou kapkovity tvar, pfi¢emz tato zakladni deska 3, popf. opéma plocha 6, ma jednak
zvétSenou Sitku
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v oblasti, ve které se opird pata uzivatele, coz umoziuje stranové nastavovani polohy paty
zohlediujici rotacni polohy podé€lné osy nohy, a jednak zmensSenou §irku v oblasti uréené pro
prsty chodidla uzivatele poloZzeného na opémé plose, coZ umoziuje ziskani uzsiho konstruk¢niho
usporadani zafizeni. Tim je umoZnéno zejména pootaceni zakladni desky 3 okolo osy 8 klopného
pohybu, aniz by se zakladni deska dotykala nékteré¢ho z kol la, 1b, 1¢, 1d.

Podle dalsi volitelné formy provedeni je zakladni deska 3, ktera je znazornéna na obr. 1 az 18,
vytvorena jako délena deska, pfiCemz tato zakladni deska 3 je rozd€lena rovnobézné s osou 2 kol
v oblasti opémé plochy 6, ke které priléha priblizn¢ v jejim stfedu chodidlo uzivatele. Takove
dvoudilné provedeni je znazoméno na obr. 20 a obr. 21. Prvni dil 72, na kterém spoc¢ivaji pata a
zadni Cast chodidla, a druhy dil 71, na kterém spocivaji prfedni ¢ast chodidla a prsty nohy
uzivatele, jsou pak spojeny pomoci kloubového zavésu 73. Tento kloubovy zavés 73 umoziuje
provadéni vykyvné¢ho pohybu druhého dilu 71 vzhledem k prvnimu dilu 72 okolo osy kolmé k
ose 2 kol, ¢imzZ je dale umoznéno pootaceni dolni ¢asti nohy v ose paty vici prstim paty a tedy i
pootaceni predni ¢asti chodidla viéi paté. Vysledkem je jest€ Géinnéjsi procviCovani svalu v
oblasti chodidla. Aby bylo mozno zvySovat intenzitu procvicovani svalu v oblasti chodidla, je
napriklad ve vySce zakladniho kloubu palce nohy stfedové namontovan gumovy pasek, jehoz
ucinkem se zvysuje odpor proti ota¢ivému pohybu. UZivatel pak musi pedni ¢asti svého chodidla
vyvijet tlak pusobici na predni ¢ast zakladni desky 3 a orientovany proti odporu uvedeného
pasku, tedy ve sméru pronace, a soucasné drzet zadni Cast chodidla v uréité poloze. S cilem
dosahnout dal§iho zlepseni funkénosti muze zafizeni 10 zahmovat také ustavovaci prvky, pomoci
kterych jsou vzajemné rozebiratelné spojeny prvni dil 72 a druhy dil 71, a tim v pfipadé potieby
zabraniovat vzajemnému pootaceni tohoto prvniho dilu 72 a druhého dilu 71, nebo toto vzajemné
pootaceni naopak umoziovat uvolnéni ustavovacich prvki.

Ze znazornéni na obr. 3 je ziejmé, ze také patni opérnd plocha 27 muze byt uspofadana
prestavitelné na zakladni desce 3, zejména za ucelem prizpusobovani polohy patni opémé plochy
27 velikosti chodidla uZivatele. Toto muze byt realizovano napfiklad, jak je znazornéno na obr. 3
a 4, prostiednictvim prestavitelného svéraciho zafizeni 50.

PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni (10) pro terapeutické pouZiti, zahrnujici

- zakladni desku (3), na jejiz opérné plose (6) je umistitelné chodidlo uZivatele, které je na ni
zajistitelné prostfednictvim mnoziny upevitovacich prvka, a

- alesponi dvé kola (la, 1b), ktera jsou uloZena volné otoén¢ na zakladni desce (3), pfednostné
vzajemné souose, ve spoleéné ose (2) kol, pficemz kola (la, 1b) jsou na zakladni desce (3)
usporadana a vytvorena tak, Ze tato kola (la, 1b) pies zakladni desku (3) pfecnivaji na tom konci
zakladni desky (3), na kterém je pfi opfeni nohy uZzivatele usporadana pata, ¢imz je umoznéno
odvalovani kol (1a, 1b) po roving (21), aniz by se zakladni deska (3) této roviny (21), po které se
kola (1a, 1b) odvaluji, dotykala nebo se o tuto rovinu otirala,

vyznacujici se tim, Ze zakladni deska (3) je v ose kol (2) voln¢ preklopitelna a/nebo otocna
vzhledem ke kolum (1a, 1b).

2. Zafizeni (10) podle naroku 1, vyznaclujici se tim, Zze zakladni deska (3) je pridavné
preklopitelna nebo otocna v ose (8) klopného pohybu kolmé k ose (2) kol o uhel, zejména
prostrednictvim zavésu (9), pricemz zejména osa (8) klopného pohybu, okolo které je zakladni
deska (3) preklopitelna nebo oto¢na kolmo k ose (2) kol, je usporadana kolmo a vystiedéné vaci
operné plose (6) pro chodidlo uzivatele umistitelné na zakladni desce (3).
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3. Zafizeni (10) podle naroku 2, vyznadujici se tim, Ze zahrnuje omezovaci prostiedky,
pomoci kterych je otaceni zakladni desky (3) v ose (8) klopného pohybu omezitelné
prostfednictvim dorazu nebo prostiednictvim stavécich Sroubt (11) nebo prostiednictvim
omezovacich soucasti, pficemz zakladni deska (3) je pfednostné otocna v rozsahu 5° az 30° v
kladném a/nebo zaporném sméru v ose (8) klopného pohybu kolmé k ose (2) kol.

4. Zafizeni (10) podle jednoho z predchazejicich naroki, vyznacujici se tim, Ze kola (1a, 1b)
a/nebo osa (2) kol (1a, 1b) jsou uloZeny na desce (5) adaptéru, ktera je rozebiratelné, zejména
prostfednictvim Sroubt, spojitelna se zakladni deskou (3).

5. Zafizeni (10) podle jednoho z piedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, Ze zafizeni
zahmuje Ctyfi kola (1a, 1b, 1¢, 1d), pfi¢emz na kazdé ose (2a, 2b) kol jsou usporadana vzdy dvé
kola (1a, 1b), pfi¢emz osy (2a, 2b) kol jsou usporadany vzajemné rovnobézné a spojeny pii
pevném vzajemném rozestupu prostiednictvim desky (7), pficemz zakladni deska (3) je na desce
(7) oto¢na nebo preklopitelna kolmo k roving prochazejici osami (2a, 2b) kol.
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6. Zafizeni (10) podle jednoho z pfedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, Ze kola (1a, 1b)
a/nebo osa (2) kol jsou usporadany na zakladni desce (3) tak, ze pfi uloZeni nohy uZivatele na
zakladni desku (3) je osa (2) kol usporadana v oblasti hlezenniho kloubu uzivatele nebo piiblizné
ve stiedu chodidla uZivatele.

7. Zartizeni (10) podle jednoho z piedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, Ze kola (1a, 1b)
a/nebo osa (2) kol jsou vzhledem k zakladni desce (3) piestavitelné ve sméru kolmém k ose (2)
kol na zakladni desce (3), zejména podél podélncho otvoru (26) prostiednictvim upinacich
Sroub.

8. Zaftizeni (10) podle jednoho z pfedchazejicich naroki, vyznacujici se tim, Ze na zakladni
desce (3) je upevnitelna piidrZzovaci ty¢ (12), zejména prostiednictvim haka nebo zasuvnych
spojeni (23), nebo upevnitelné pridrzovaci lanko (13), pfi¢emz pridrzovaci ty¢ (12) a/nebo
piidrzovaci lanko (13) jsou pii uloZeni chodidla uzivatele na zakladni desku (3), zejména v
oblasti hlezenniho kloubu, paty, nebo prstii nebo priblizné ve stfedu chodidla uzivatele, kloubove
spojena se zakladni deskou (3).

9. Zafizeni (10) podle naroku 8, vyznacujici se tim, ze pfidrzovaci lanko (13) je vytvofeno
jako protazitelné, pfi¢emz protazeni piidrzovaciho lanka (13) je pfednostné omezitelné a/nebo
nastaviteln¢ a/nebo ménitelné.

10. Zafizeni (10) podle jednoho z pfedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, Ze na zakladni
desce (3) je usporadan patni adaptér (14), na ktery je poloZitelné€ nebo ke kterému je priloZitelna
pata uzivatele, pfi¢emz tento patni adaptér (14) je prednostné, zejména prostiednictvim suchého
zipu nebo Sroubového uzavéru, rozebiratelné upevnitelny na zakladni desce (3) a/nebo pricemz
tento patni adaptér (14) je prednostné na zakladni desce (3) prestavitelny v opémé plose (6) pro
chodidlo uZivatele.

11. Zafizeni (10) podle jednoho z naroku 2 az 10, vyznacujici se tim, Ze zafizeni (10) dale
zahmuje mnozinu pruzin (15), pficemz pruziny (15) jsou spojeny svym jednim koncem se
zakladni deskou (3) a svym druhym koncem s osou (2) kol tak, Ze pii pieklopeni nebo otoceni
zakladni desky (3) v ose (8) klopného pohybu je prostiednictvim pruzin (15) vytvofitelna sila
nebo vytvofitelny tocivy moment plisobici mezi zakladni deskou (3) a osou (2) kol proti
klopnému pohybu nebo otonému pohybu zakladni desky (3) v ose (8) klopn¢ho pohybu.

12. Zartizeni (10) podle jednoho z piedchazejicich narokt, vyznaécujici se tim, Ze zafizeni (10)
dale zahrnuje prestavovaci mechanismus (16), pomoci kter¢ho je plynule prestavitelna vzdalenost
mezi osou (2) kol a opérmou plochou (6), na které je umistitelné chodidlo uZzivatele, a/nebo
zakladni deskou (3), zejména kolmo k opémé plose (6).
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13. Zaftizeni (10) podle naroku 12, vyznacujici se tim, Ze prestavovaci mechanismus (16)
zahmuje pro kazdé z kol (1a, 1b) prvni pfestavovaci paku (17a, 17b) a druhou prestavovaci paku
(18a, 18b), pricemz piislusna prvni prestavovaci paka (17a, 17b) kazdého z kol (1a, 1b) je
usporadana na zakladni desce (3),

- pri¢emz pfislu$na druha piestavovaci paka (18a, 18b) je na prvni piestavovaci pace (17a, 17b)
usporadana vykyvné okolo prvni osy (19a, 19b) vykyvného pohybu vuci této prvni piestavovaci
pace (17a, 17b),

pri¢emz prvni osy (19a, 19b) vykyvného pohybu jsou usporadany vzajemné souose a piiCemz
tyto prvni osy (19a, 19b) vykyvného pohybu jsou usporadany s odstupem od osy (2) kol a
rovnobézné s ni,

- priemz pii otocném vychyleni druhé prestavovaci paky (18a, 18b) v prvni ose (19a, 19b)
vykyvného pohybu vzhledem k pfislusné prvni prestavovaci pace (17a, 17b) je meénitelna
vzdalenost kol (1a, 1b) od zakladni desky (3) a/nebo od opémé plochy (6).

14. Zaftizeni (10) podle naroku 12 nebo 13, vyznadujici se tim, Ze pfestavovaci mechanismus
(16) zahrnuje pro kazdé z kol (1a, 1b) prvni prestavovaci paku (17a, 17b) a druhou piestavovaci
paku (18a, 18b),

- pficemZ pfislusna prvni prestavovaci paka (17a, 17b) kazdého z kol (la, 1b) je uspofadana na
zakladni desce (3) vykyvné okolo prvni osy (19a, 19b) vykyvného pohybu rovnobézné s osou (2)
kol,

- pri¢emz pfislu$na druha piestavovaci paka (18a, 18b) je na prvni piestavovaci pace (17a, 17b)
usporadana vykyvné okolo druh€ osy (20a, 20b) vykyvného pohybu vuci této prvni piestavovaci
pace (17a, 17b),

- prficemz kazda z os (20a, 20b) vykyvného pohybu je usporadana s odstupem od pfislusné prvni
osy (19a, 19b) vykyvného pohybu a rovnobézné s ni a priemz jednotliva kola (la, 1b) jsou
usporadana volné oto¢né na piislusné druhé piestavovaci pace (18a, 18b),

- pficemz prvni osy (19a, 19b) vykyvného pohybu prvnich pfestavovacich pak (17a, 17b) jsou
usporadany vzajemné souose,

- pficemz druhé osy (20a, 20b) vykyvného pohybu druhych prestavovacich pak (18a, 18b) jsou
usporadany vzajemné souose, a

- pfiemz pii otocném vychyleni druhé prestavovaci paky (18a, 18b) v druhé ose (20a, 20b)
vykyvného pohybu vzhledem k pfislusné prvni pfestavovaci pace (17a, 17b) a/nebo pii otocném
vychyleni prvni piestavovaci paky (17a, 17b) v prvni ose (19a, 19b) vykyvného pohybu
vzhledem k zakladni desce (3) je ménitelna vzdalenost kol (1a, 1b) od zakladni desky (3) a/nebo
od opérné plochy (6).

15. Zarizeni (10) podle jednoho z piedchazejicich narokl, vyznaéujici se tim, Ze zafizeni (10)

dale zahrnuje pohon, zejména elektromotor, pii¢emz kola (1a, 1b, 1¢, 1d) jsou prostiednictvim
tohoto pohonu ovladateln¢ pohanitelna.
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16. Zartizeni (10) podle naroku 15, vyznaéujici se tim, Ze otacky a/nebo vykon pohonu a/nebo
draha pfemistovani kol (1a, 1b, lc, 1d) zpisobovaného pohonem jsou nastavitelné a/nebo
ovladatelngé, zeyména prostiednictvim dalkového ovladaciho zafizeni.

17. Zaftizeni (10) podle jednoho z pfedchazejicich naroku, vyznacujici se tim, Ze kola (1a, 1b,
I¢c, 1d) a/nebo osa (2) kol jsou uspotadany v polohach pootocenych vuci opémé plose (6) pod
uhlem o velikosti maximalng 90° a/nebo v ose kolmé k ose (8) klopného pohybu.

18. Zarizeni (10) podle jednoho z narokua 13 nebo 14, vyznadujici se tim, Ze prvni osy (19a,
19b) vykyvného pohybu jsou uspotradany ve vzdalenosti mezi 20 mm a 40 mm, prednostné mezi
25 a 35 mm, obzvlasté prednostné 29 mm, pod opémou plochou (6) a ve vzdalenosti mezi 130
mm a 160 mm, pfednostné mezi 140 a 150 mm, obzvlasté pfednostné 149 mm, pred nejzazsim
bodem, ve kterém se nachazi pata uZivatele pfi opfeni chodidla o opérnou plochu (6), pficemz
vzdalenost mezi prvni osou (19a, 19b) vykyvného pohybu a osou (2) kol ¢ini 130 mm az 160
mm, piednostné 140 az 150 mm, obzvlasté prednostné 143 mm.

19. Zafizeni (10) podle jednoho z pfedchazejicich naroki, vyznacujici se tim, Ze zakladni deska
(3) je vytvorena jako dé¢lena deska, priCemz tato zakladni deska (3) je vytvorena jako deska s
délenim rovnobéznym s osou (2) kol v oblasti opérné plochy (6), ke které piiblizné v jejim stiedu
priléha chodidlo uzivatele, pficemz prvni ¢ast (72) a druha ¢ast (71) jsou spojeny prostiednictvim
kloubového zavésu (73) tak, ze druha Cast (71) je vykyvné vychylitelna vaci prvni ¢asti (72) v
ose kolmé k ose (2) kol.

20. Zafizeni (10) podle jednoho z predchazejicich narokt, vyznaéujici se tim, Ze zafizeni (10)
dale zahrnuje patni opérmou plochu (27), pfiCemz tato patni opéma plocha (27) je se zakladni
deskou (3) spojena prostiednictvim upeviiovacich vystupka (50), kter€ jsou po jednom
usporadany po stranach patni opémé plochy (27), pfiCemz tyto upeviiovaci vystupky (50) jsou
opatieny pod€lnymi otvory, pfi¢emz patni opérna plocha (27) je na zakladni desce (3) uspotadana
prestavitelné prostiednictvim Sroubt usporadanych v podélnych otvorech.

24 vykresu
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