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UKŁAD 00 GENERACJI PRZEBIEGU OKRESOWEGO, ZWŁASZCZA PRfOKoSCI
OBROTOWEJ SILNIKA ELEKTRYCZNEGO

Przedmiotem wynalazku jest układ do generacji przebiegu okresowego, zwłaszcza prędkoś¬
ci obrotowej silnika elektrycznego* Układy takie stosuje się w zespołach napędowo-regulacyj-
nych maszyn i urzędzeń przemysłowych lub laboratoryjnych, w których wymagane Jest generowa¬
nie okreeowych, wolnozmiennych przebiegów prędkości lub innych parametrów według określone¬
go programu*

Znany z polskiego opisu patentowego nr 90 503 układ do sterowania prędkości obrotowej
silnika elektrycznego zawiera poleczone szeregowo potencjometry, włęczone między zasilacz
stabilizowany 1 wejście wzmacniacza, przy czym potencjometry te zwierane sę przez łęcznikl
elektryczne^ Łęczniki te wleczone sę przez rozdzielacz impulsów, którego wejście poleczone
jest z generatorem impulsów. Pary łuczników elektrycznych poleczone sę równolegle z odpo¬
wiednimi biegunami zasilacza stabllzowanego i włęczone między nimi odpowiednie pary poten¬
cjometrów, a ponadto poleczone sę z wyjściami rozdzielacza impulsów.

Działanie układu polega na kolejnym zwieraniu potencjometrów w obwodzie sterowania
wzmacniacza, z którego zasilany jest silnik elektryczny za pomoce łęczników elektrycznych,
kolejno zwieranych sygnałami z rozdzielacza impulsów sterowanego generatorem impulsów, co
powoduje wzrost prędu sterującego 1 wzrost prędkości obrotowej silnika* Po zwarciu wszyst¬
kich, oprócz ostatniego, potencjometrów, następuje kolejne ich rozwieranie, a zatem - zmniej¬
szenie prędu sterującego i zmniejszenie prędkości obrotowej silnika*

Niedogodnościę stosowanego obecnie układu jest niezbyt duża dokładność odwzorowania
przebiegu okresowego, duża liczba zastosowanych elementów, większa zawodność pracy oraz
uclężllwy sposób programowania pracy* W układzie do generacji przebiegu okresowego według
wynalazku wejście przetwornika funkcji nieliniowej poleczone jest, poprzez przetwornik cy-
frowo-analogowy i licznik, z generatorem impulsów* Wyjście tego przetwornika poleczone jest,
poprzez podzespół dopasowujący, z układem regulacyjnym* Wejścia cyfrowa przetwornika cyfro-
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wo-analogowsgo połączone eg z wyjściami licznika oraz z wyjściami komparatorów cyfrowych
połączonych z nastawnikami cyfrowymi. Wyjścia porównujące komparatorów cyfrowych połączo¬
ne 8Q zeaobę 19 poprzez przycisk kasujęcy, z zerowym wyjściem licznika, do którego z ko¬
lei dołączony Jeet wyświetlacz*

Układ do generaojl przebiegu okresowego według wynalazku zapewnia dużo dokładność
odwzorowania przebiegu okresowego dzięki podziałowi tego przebiegu na bardzo duże liczbę
przedziałów czasowych. Pozwala to na uzyskanie prawie ciągłej regulacji, z minimalne różni¬
cę prędkości między poszczególnymi stopniami*

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przykładzie wykonania na rysunku, przedstawia¬
jącym schemat blokowy układu. Układ do generacji przebiegu okresowego zawiera przetwornik
funkcji nieliniowej F połęczony na wejściu, poprzez przetwornik cyfrowo-analogowy C/A, któ¬
rego wejścia cyfrowe połęczone sę z wyjściami 1, 2, • ••• n licznika Liz wyjściami kompa¬
ratorów cyfrowych KI, K2 ••••• KN oraz z generatorem Impulsów G. Wyjście przetwornika funk¬
cji nieliniowej F połęczone jest, poprzez podzespół dopasowujący. Z, z układam regulacyjnym
UR, do którego dołęczony jest silnik elektryczny M# Do wejść komparatorów cyfrowych KI, K2
••••• KN dołęczone aę nastawniki cyfrowe NI, N2 • •••« NN, natomiast wyjścia porównujęce
tych komparatorów połęczone sę ze sobę i, poprzez przycisk kasujęcy P, z wyjściem O liczni¬
ka L. Oo licznika tego przyłęczony jest wyświetlacz W, informujący na bisżęco o aktualnie
zliczanej przez licznik L llozble Impulsów wygenerowanych przez generator impulsów G w clę¬
gu okresu*

Oziałanle układu według wynalazku jeat następujęces
Dane dotyczęce przebiegu okresowego, który ma realizować układ regulacyjny UR, np.

prędkość obrotowe w funkcji czasu w postaci trójkęta, trapezu lub o Innym kształcls, wpro¬
wadza się do podzespołu dopasowującego Z. Bioręc pod uwagę żędanę dokładność odwzorowania,
ustala się liczbę Impulsów wygenerowanych w cięgu jednego okresu, a następnie nastawia się
Ję na nastawnikach cyfrowych NI, N2..... NN, Czas trwania pojedynczego impulsu wprowadza
elę do generatora impulsów G. Następnie w przetworniku funkcji nieliniowej F nastawia się
napięols wejściowe, odpowiadajęco czasowi trwania okresu i napięcie wyjściowe, odpowiada-
jęce wartości zadanej, która jest wprowadzona do podzespołu dopasowujęcego Z#

Po zaleczeniu układu, impulsy z generatora Impulsów G zliczane sę przez licznik L 1
podawane aę na wejście cyfrowe przetwornika cyfrowo-analogowego C/A, wyjścia komparatorów
cyfrowych KI, K2,.... KN oraz do wyświetlacza W*

Liczba impuleów z licznika L odpowiada określonej wartości napięcia na wyjściu prze¬
twornika cyfrowo-analogowego C/A. Napięcie z tego przetwornika steruje przetwornikiem funk¬
cji nieliniowej F, który formujęc nieliniowe zależność napięcia wyjściowego w funkcji na¬
pięcia na wejściu, oddzlaływuje poprzez podzespół dopasowujęcy Z na układ regulacyjny UR.

Okreeowość przebiegu zapewnia blok komparatorów cyfrowych KI, K2,... KN, które gene¬
ruję Impuls kasujęcy stan licznika L w chwili, gdy jest on identyczny z nastawionym na nas¬
tawnikach cyfrowych NI, N2, •••• NN.

Zastrzeżenie patentowe

Układ do generacji przebiegu okresowego, zwłaszcza prędkości obrotowej silnika elek¬
trycznego, zawierajęcy przetwornik funkcji nieliniowej 1 przetwornik cyfrowo-analogowy, li¬
cznik, generator Impulsów, układ regulacyjny oraz komparatory i nastawniki cyfrowo, zna¬
mienny tym, że wejście przetwornika funkcji nieliniowej /F/ połęczone Jest, pop¬
rzez przetwornik cyfrowo-analogowy /C/A/ 1 licznik /L/, z generatorem Impulsów /G/, zaś
wyjście tego przetwornika połęczone Jest, poprzez podzsspół dopasowujęcy /Z/, z układem re¬
gulacyjnym /UR/, przy czym wejścia cyfrowe przetwornika cyfrowo-analogowego /C/A/ połęczone
sę z wyjściami /l, 2...., n/ licznika /L/ oraz z wyjściami komparatorów cyfrowych /KI, K2,
••••• KN/ połęczonych z nastawnikami cyfrowymi /NI, N2....« NN/, natomiast wyjścia porównu¬
jęce komparatorów cyfrowych /Ki, K2....» KN/ połęczone sę zs sobą i, poprzez przycisk kasu¬
jęcy /P/, z wyjścism /O/ licznika /L/, do którsgo z kolei dołęczony jest wyświetlacz /W/.
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