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Dazeniem ogélnem w przemysle jest
takie zorganizowanie pracy, aby osiagnaé
maksymum pozytecznego wykorzystania
czasu pracownika przy majwigkszej jego
wydajnosci. O pracy tej, czy byla ona wy-
konywana wlasciwie, czy nie, czy zgodnie z
otrzymanemi przez pracownika instrukcja-
mi, czy z pominigciem ich — o tem wszyst-
kiem prowadzacy roboty nabiera mniej lub
bardziej trafnego przekonania z rezultatow
wykonanej roboty lub tez z dorywczej kon-
troli w czasie roboty. Jak jeden sposéb, tak
i drugi, sa wielce niedostateczne, gdyz nie
daja obrazu caloksztaltu czynnikéw, wy-
kazujacych prawidlowosé pracy. W zasto-
sowaniu do wszelkiej pracy, wykonywane;j
przy pomocy przyrzadow, poruszanych

mechanicznie, zadanie to rozwigzuje poni-
zej opisany przyrzad. Przedstawiony jest
on na rysunku: fig. 1 przedstawia zasadni-
czy schemat budowy przyrzadu, fig. 2 —
cze$é odbiorcza przyrzadu w przekroju
wzdtuz linji I — I na fig. 3, fig. 3 — w
przekroju wzdtuz linji II — II na fig. 2;
fig. 8 i 9 przedstawiaja cze$é mnadawcza
przyrzadu, znajdujaca sie przy kontrolo-
wanej maszynie, pierwsza z nich przedsta-
wia przekréj wzdtuz linji III — III na fig.
9, druga za§ — widok czeéci przyrzadu
zboku, wreszcie fig. 4 — 7 przedstawiaja
przyrzad, w ten sposéb wykonany, ze przy-
rzad odbiorczy (zapisujacy) znajduje sig
razem z nadajacym przy kontrolowanej
maszynie; fig. 4 przedstawia przekrdj przy-



rzadu wzdlui linji IV — IV aa fig. 5, fig.
5 — widok zboku, fig. 6 — widok zboku
korica wdtu roboczego, 4 fig, 7 — przekroj
" tegoz kotica walu. o

" Budowa przyrzadu jest oparta na na-
stepujacej zasadzie. Przy jakiejkolwiek
poruszajacej sie czesci A kontrolowanej
maszyny umieszcza si¢ cze$é nadawczg D
przyrzadu w ten sposéb, aby kazdy ruch
obranej czeéci maszyny przenosit si¢ na
cze$é D przyrzadu. Ruch czesci D przeno-
si si¢ zapomocg pradw elektrycznego, po-
wietrza sprezonego lub innym sposobem
na cze$é odbiorcza, w ktérej odtwarza sig
ruch maszyny przez ruch narzedzia pisza-
cego O, wprowadzanego w dzialanie me-
chanizmem M (ewentualnie elekiromagne-
sem, przyciagajacym kotwice K pod dzia-
taniem pradu z baterji Z, przeptywajacego
przez uzwojenie elektromagnesu w chwili
polaczenia kontaktu D) przy jednoczesnem
przesuwaniu tasémy, nawinietej na beben B,
aparatem zegarowym, poruszajacym ten
ostatni. Praktyczne rozwigzanie pozwala
na wykonanie przyrzadéw odpowiednich
réznej konstrukcji Ruch kontrolowanej
maszyny (jej czeséci obracajacej sig) moze
byé przenoszony badz z cylindrycznej po-
wierzchni watu a' przez wykonanie w niej

wyciecia a', (fig. 81 9) lub odpowied-
niefo wystepu, badi tez z powierzchni
crolowej walu a@” przez wykonanie wy-

cigcia @, (fig. 4 — 7) i docisniecie do
wyzej wymienionych wycieé a', i @,
lub odpowiednich wyskokéw, jak réw-
miez do powierzrchni waléw pod dzia-
taniem sprezyn s’ i s* palca p’ lub p“, dzia-
lajacego zapomocy zapadki r* lub r*, przy-
ciskanej spreiyna. Przy ruchu walu palec
p' lub p* wstepuje w wycigeia ', lub a”,
" ldb tez ma odpowiednie wyskoki, ‘wobec
czego rostaje wprawiony w ruch, przeno-
szqcy sie na kolo zebate # lub #, osadzone
aa jednej osi z kolem o jednym zebie u’
lub «”. Przy kaidym obrocie tych két na-
stepuje jeden ruch opierajacych sig o te

kola u’ i u" trzpieni w' lub w”. Pierwszy z
nich (w’) jest przytwierdzony do kontak-
tu d‘, polaczonego z jednym przewodem e-
lektrycznym (+); przesuwajac sig, trzpien
ten powoduje zetknigcie si¢ z drugim kon-
taktem, potaczonym z drugim przewodem
(—), co wywoluje dziatanie elektromagne-
su m w czesci odbiorczej przyrzadu (fig. 2
i 3).W konstrukcji przyrzadu, przedstawio-

nej na fig. 4 i 5, trzpieri w* dziala bezpo-

§rednio na tasme, nawinieta mna beben,
wprawiany w obrotowy i postepowy ruch
zapomoca mechanizmu zegarowego x“, o-
znaczajac na rzeczonej ta$mie przy pomo-
cy piszacego nmarzedzia o ruch trzpienia
w*. Mechanizm, nadajacy ruch postgpowy
bebnowi b", opisany jest ponizej. Sruba y
stuzy do przytwierdzenia przyrzadu do
kontrolowanej maszyny. Konstrukcija,
przedstawiona na fig. 4 i 5, stosuje si¢ przy
kontroli pojedyriczych maszyn. Gdy chodzi
o zaprowadzenie kontroli wickszej liczby
maszyn, wtedy czesé odbiorcza przyrzadu,
przedstawiong na fig. 2 i 3, umieszcza sie
w pokoju kierownika warsztatu i laczy sie
takowa przewodami elektrycznemi z cze-
$cig nadawcza przyrzadu, przedstawiona
na fig. 8 i 9, ktéra, jak bylo wyzej opisane,
powoduje wlaczanie wzglednie wylaczanie
pradu elektrycznego w uzwojeniu elektro-
magnesu m’. Elektromagneséw takich w
przyrzadzie odbiorczym znajduje si¢ tyle,
ile maszyn podlega kontroli (np. na rysun-
ku jest ich 17). Przy kazdym elektromagne-
sie m’ znajduje si¢ plytka metalowa %°, od-
ciagana w dolnym koricu od elektromagne-
su m’ sprezyna na odleglosé, normowana
$rubka, nastawczg n’; w gornym koricu plyt-

'ka k‘ posiada narzedzie piszace o'. Naprze-

ciw plytki &' znajduje sie beben b, spoczy-
wajacy na dwéch czopach, z ktérych jeden
(lewy) jest potaczony przesuwmie po swej
osi zapomoca kwadratowego trzpienia z
mechanizmem zegarowym, kidry wprawia
czop ten w ruch obrotowy; drugi czop (pra-
wy) bgbna m’ posiada otwér z nmacietym



gwintem, w ktéry wchodzi nagwintowany
sworzen I, powodujacy ruch postepowy
bebna wzdluz jego osi podczas obracania
si¢ tego bebna. Na bebnie b° przytwierdza
si¢ papier, odpowiednio pokratkowany.
Konstrukcja czesci nadawczej i odbiorczej
przyrzadu, sposéb ich przytwierdzania i
przeniesienia ruchu przedstawione sa po-
wyzej jako przykltad, lecz moga byé wy-
konane i inaczej.

Zastrzezenie patentowe.

Przyrzad do kontroli przebiegu pracy

maszyn, znamienny tem, ze sklada si¢ z
bebna, wprawianego zapomocs mecha-
nizmu zegarowego w ruch obrotowo-poste-
powy (srubowy), oraz jednego lub wigkszej
liczby mnarzedzi piszacych, poruszanych e-
lektromagnesami, oznaczajacych na papie-
rze, nawinietym mna wymienionym wyzej
bebnie, wszelkie zmiany szybkoséci kontro-

lowanej maszyny, dzialajacej na przery-

wacz pradu elektrycznego, przeplywajace-
go przez uzwojenia powyzszych elektro-
magnesow.

Ignacy Myszczynski.
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