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L'invention concerne un dispositif de sécurité pour
la commande d'un appareil & transmission hydrostatique, par
exemple d'un rouleau compacteur, et elle a plus particuliére~
ment pour objet 4'éviter, aprés un arrét, toute remise en
marche intempestive d'un tel rouleau causée par une fausse
manoeuvre de 1'utilisateur.

En effet une remise en merche irpé:

reil, permise par la possibilité de n'avoir alows 4 actionner
gu'un seul organe de commande, peut aveir des conséquences
yragiques sur le plan de la séourité, en particulier si l'ces-
pace de travail devant l'appareil n'est pas dégagé, et 1l'inven=-
tion propose donc un systéme de remise en marche de 1'appareil,
aprés ua arrdt, qui nécessite de l'utilisateur 1l'actionnement
de plusieurs organes de commande dens un ordre déterminé, en
rendont ainsi pratiquement impossible tout risque de fausse

. Manoceuvuvie.

Selon 1l'invention, le dispositif de sécurité comprend
un levier deo commande relié par des renvois & l'arbre de
commande de 1la pompe de 1l'appareil, un organe de manosuvre
destiné, lorsqu'il est actionné par l'utilisateur contre
1'action d'un moyen de rappel, & permettre la transmission &
1'arbre de commande de la pompe, par l'intermédiaire desdiius
renvois, d'une position extréme de marche avant ou de marche
arridre ou d'une position intermédiaire de point mory sélec—
tionnée manuellement par l'utilisateur sur le levier de ¢ omnande,
et un moyen remettant automatiquement au peoint mort 1l'arbre de
commande de 1la pompe lorsqus celui-ci cesse d'étre actionné vers
la position de marche avant ou de marche arriére sélectionnée
sur le levier de commende. Aingi, 1'appareil étant en fopction=-
nement par actionnement de 1'organe de manceuvre et, simultané~
ment, par déplacement du levier de commande dans la position de
marche avant ou de marche arriére désirée, le reléchement de
l'organe de manoeuvre par 1'utilisateur assurera automatiquement
le retour de l'arbre de commande de la pompe en position de
point mort et l'arrét de l'appareil, sans modification de la
position du levier de comnande, et pour remettre en marche
1'appareil le simple actionnement de l'organe de manoeuvre ne
sera pas suffisant et il sera alors nécessaire pour l'utilisa-
teur d'effectuer dens cet ordre les opérations successives
consistant & remener le levier de commande en position de point
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mort, & actionner 1l'organe de manoeuvre, puis & placer le
levier de commande dans la position désirée de marche avant
ou de marche arriére.

Selon une forme d'exécubion préférée du dispositif
selon 1l'invention, 1l'un des renvois reliant le levier de '
commande & l'arbre de commande de la pompe est monté sur un
support pivotant qui ne permet la transmission & 1'arbre de
commende de la position sélectionnée pour le levier de comman-
de que lorsque ce support est immobilisé dans une position
intermédiaire au moyen d'un verrou commandé par l'actionnement
de l'organe de manoeuvre et libéré par ressort lorsque l'organe,
de manoeuvre n'est plus actionné.-

Pour bien faire comprendre le dispositif de sécurité
selon l'invention, on en décrira ci-aprées, 4 titre d'exemple
sans caractére limitatif, une forme 4'exécution préférée en
péférence au dessin schématique annexé dans lequel :

la figure 1 est une vue schématique en plan d'un dis-~
positif de sécurité selon 1l'invention, destiné & équiper un
rouleau compacteur j ,

la figure 2 est une vue de face du dispositif de
remise au point mort associé i la pompe du rouleau compacteur;
et ]

la figure 3 est une vue schématique montrant la liaison
entre l'axe de la poignée de manoeuvre et le céble de commande '
du verrou. o

En référence plus particulidrement & la figure 1, ona
désigné par 1 une poignée de manoeuvre mobile montée en bout
du timon (non représenté) du rouleau compacteur ev on a repré-—
senté en 2 la pompe & débit variable assurant le fonctionnement
du rouleau. Sur le timon, non représenté, est monté un levier
pivotant 5 de commande du débit de la pompe 2 qui peut @tre
actionné, de part et d'autre d'une position intermédiaire de
point mort représentée a la figure 1, entre une position
extréme de marche avant et une position extréme de marche
arriére. Le levier 3 est relié par un céble 4 & un renvoi 5
monté pour pivoter sur un axe 6 porté par une plague de support
7 du mécanisme du rouleau, le renvoi 5 étant relié par une tige
8 4 un autre renvoi 9 monté pour pivoter sur un axe 10 porté
par un support 41 1lui-méme monté pour pouvoir pivoter sur un
axe 12 de la plaque de support 7. Le renvoi 9 est également
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relié par une tige 13 & l'arbre de commande 14 de la pompe 2.
On comprend donc que, en partant de la position de la figure 1,
si on actionne le levier de commande 3 vers sa position de mar-
che avant ou sa position de marche arriére, il en résultera

par l'intermédiaire des renvois 5 et 9 et de la tige 13 un
actionnement correspondant de la pompe 2 par rotation de
1'arbre de commande 14 de celle-ci dans le sens approprié.

Le support 11 du renvoi 9, qui peut tourner autour de
1l'axe 12, est maintenu dans sa posibion représentée & la figure
1 par un verrou 15, pivotant autour d'un axe 16 de la plague de
support 7, et qui s'engage dans une encoche 17 du support 11.
Le verrou 15 est relié a la poignée de manoeuvre 1 par un
cable 18, de fagon gu'une traction sur la poignée 1 applique le
verrou 15 dans l'encoche 17 alors que, quand la poignée est
libérée, un ressort 19 disposé entre un point fixe 20 et une
chape 21 portée par le verrou 15 dégage ce verrou hors de
1'encoche 17 du support pivotant 11. Comme on le voit aux figu~-
res 1 et 3, 1l'axe pivotant 22 de la poignée 1 porte une came 23
destinée & engager un galet 24 monté fou & une extrémité d'un
levier pivotant 25 dont 1l'autre extrémité est reliée au céble
18. Ainsi, lorsque l'utilisateur fait pivoter la poignée 1 vers
le haut, la partie de plus grand diamétre de la came 23 engage
le galet 24 du levier 25 en provoquant une traction sur le
céble 18. 7 , o .
On décrira maintenaht le dispositif de remise au point
mort associé & la pompe 2. Ce dispositif comprend, articulés
respectivement & deux axes 26, 27 portés par la face arriére de
la pompe 2, deux bras 28, 29 séparés par une butée 30 et reliés
ensemble & leurs extrémités libres par un ressort de traction 31.
Entre l'emplacement de la butée 30 et celui du ressort 31 est
disposé, entre les bras 28 et 29, un axe 32 relié, au moyen
d'une bielle 33, & l'arbre de commande 14 de la pompe. Sur
1'axe 32 sont ménagés des méplats paralléles 34, 35 qui sont
destinés & coopérer chacun avec le bras 28, 29 correspondant
lorsque 1l'arbre de commande 14 de la pompe 2 est en position de
point mort. On comprend que lorsque 1'arbre de commande 14 est
actionné en rotation, dans un sens ou dans 1l'sutre, vers sa
position de marche avant ou de marche arriédre, 1l'axe 32 tourne
sur lui-mdme en écartant les bras 28, 29 contre l'action du
ressort 31. Si l'action commandant la rotation de 1'arbre de
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commande 14 se reléche, le ressort 31 raméne alors automatique~
ment l'axe 32, et donc 1' arbre de commande 14 qui lui est 1ié4,
en position de point mort.

On expliguera maintenant le fonctionnement du disposi-
tif de sécurité. Le levier de commande 3 étant en position de
point mort, l'utilisateur doit saisir la p01gnee 1 et la faire
pivoter vers le haut pour, de la fagon expliquée ci-dessus,
exercer une traction sur le céble 18 et verrouiller le support
11 au moyen du verrou 15. L'utilisateur peut alors actionner
le levier de commande 3 vers la position désirée, par exemple
la position de marche avant, en communiquant la méme position
& l'arbre 14 de la pompe 2, par l'intermédiaire des renvois 5
et 9. Dés que l'utilisateur lache 1la poignée de manoeuvre 4
le ressort 19 dégage le verrou 15 en libérant le support 11,
ce qui a pour effet, par rotation du support 11 autour de son
axe 12, de libérer 1l'arbre de commande 14 de la pompe 2 de la
force d'actionnement qui lui était transmise par la tige 13.
I1 en résulte que 1'arbre de commande 14 de la pompe 2 revient
alors automatiquement en position de point mort gréce a son
dispositif de remise au point mort, et le rouleau se bloque
sur place sans retour au point mort du levier de commande 3.

Pour remettre le rouleau en marche, une simple
commande de la poignée 71 par l'utilisateur ne suffira pas car,
compte tenu de la rotation .subie par le support 11, 1l'encoche
17 de ce support n'est plus en face de la téte du verrou 15 et
celui-ci ne peut donc pas s'introduire dans cette encoche pour
verrouiller le support 11 dans la position intermédiaire de
1l'arbre de commande 14

\

celui~ci permettant de communiquer &
de la pompe 2 un actionnement de marche avant. I1 faut donc
que, avant de manoeuvrer la poignée 1, l'utilisateur remette
le levier de commande 3 en position de point mort ce qui a pour
effet de ramener le support 11 dans sa position intermédiaire
dans laquélle l'encoche 17 vient en regard de la téte du
verrou 15. L'utilisateur peut alors actionner la poignée 1,

de fagon & verrouiller le support 11, aprés quoi, par. action
sur le levier 3, il pourra commander le fonctionnement désiré
en marche avant ou en marche arriére du rouleau. On comprend
ainsi que, gréce au dispositif selon 1l'invention, toute
remise en marche accidentelle du rouleau, par actionnement de
la poignée de manoeuvre par l'utilisateur , est interdite
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puisqu'il faut d'abord que, sans toucher & la poignée, 1l'utili-
sateur raméne le levier de commande au point mort.

On comprendra que la description ci-dessus n'a été
donnée qu'd titre d'exemple, sans caractére limitatif, et que
des adjonctions ou des modifications constructives pourraient
y étre apportéesISans sortir du cadre de 1l'imvention définie
par les revendications annexées.
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REVENDICATIONS.
1. Dispositif de sécurité pour la commande d'un appa-

reil A transmission hydrostatique, caractérisé par ce qu'il
comprend un levier de manoeuvre mobile entre des positions
extrémes de marche avant et de marche arriére en passant par
une position intermédiaire de point mort, ce levier de manoeuvre
étant relié par l'intermédiaire de renvois & l'arbre de com-
mande de la pompe de l'appareil, un organe de manoeuvre dont
l'actionnement paf 1'utilisateur contre l'action d'un moyen de
rappel assure la transmission & 1l'arbre de commande de la
pompe, par l'intermédiaire desdits renvois, d'une position de
marche avant, de marche arriére ou de point mort correspondant
4 celle choisie pour le levier de commande, et un moyen de
remise en position de point mort de 1l'arbre de commande de la
pompe lorsque 1'organe de manoeuvre n'est plus actionné sans
entrainer une remise en position de point mort du levier de
commande, de fagon que pour remettre en position de marche avant
ou de marche arriére 1l'arbre de commande de la pompe et remettre
donc en marche l'appareil, il est d'abord nécessaire de ramener
le levier de commande en position de point mort avant d'action-
ner l'orgene de manoeuvre puis d'amener le levier de commande
dans la position voulue de marche avant ou de marche arriére.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que. 1'un des renvois reliant le levier de commande
3 l'arbre de commande de la pompe est monté sur un support
pivotant, ledit support pivotant pouvant étre immobilisé, dans
une position permettant la transmission 4 l'arbre de commande
de la pompe de la position sélectionnée de marche avant ou de
marche arriére du levier de commande, au moyen d'un verrou -
commandé par l'actionnement de 1'organe de manoeuvre.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé
par le fait que le verrou commandé par 1l'organe de manoeuvre
engage une encoche du support du renvoi.

4, Dispositif selon la revendication 2 ou la revendi-
cation 3, caractérisé par le fait que ledit organe de manoeuvre
est constitué psr une poignée dont 1l'arbre peut actlonner, par
1'intermédiaire d'une came, un levier pivotant relié au verrou
par l'intermédiaire d'un c8ble, de fagon par exemple qu'une
rotation vers le haut appliquée & la poignee par l'utilisateur
assure une traction du céble tendant & commander, contre
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l'action d'un ressort, l'introduction du verrou dans 1'encoche
du support et l'immobilisation de ce support.

S+ Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que le dispositif de remise au point mort de l'arbre
de commande de la pompe comprend un axe pivotent relié &
l'arbre de commande de la pompe et destiné & pivoter sur
lui-méme, de part et d'autre d'une position stable de point
mort, entre des positions correspondant aux positions de marche
avant et de marche arriére de 1'arbre de commande de la pompe,
ledit axe étant rappelé élastiquement vers sa position de point
mort.

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé
par le fait que ledit axe présente deux méplats paralléles
destinés & étre serrés entre deux bras articulés rappelés l'un
vers l'autre par un ressort de traction, de fagon que, lorsque
l'arbre de commande de la pompe n'est plus naintenu dans sa
position de marche avant ou de marche arriére, l'action des
bras serrés l'un vers l'autre raméne ledit axe dans sa position
dans laquelle ses méplats viennent au contact des bras, en
ramenasnt alors l'arbre de commande de la pompe en position de

point mort.



O

PL.I-2

2461860

32 28

18




26—

30—

27

e
[ijeaj

[




