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"Uklady drgajace stosowane w réznych utza-

dzeniach, np. w przesiewaczach wstrzasanych,"

rvnnacn itd., przewaznie posiadajag do wyréw-
nywania reakcji mas drgajgcych przeciwcieza-
ry, ktére albc sg wprawiane przez mechanizm
napedowy w ruch drgajacy o przeciwnej am-
plitudzie, albo za posrednictwem elemeniow
elastycznych sg napedzane zgodnie z masami
drgajacymi. W obydwoch przypadkach jest
bardzo trudno wyréwnaé masy drgajace w roz-
nych warunkach pracy, a przy wymuszonym
napedzie mas réwnowaznych, nawet przy p)el-
nym ich wywazeniu powstajg duze sily w me-
chaniZmie napedowym, ktére nie sy przenoszo-
ne dalej, gdyz si¢ wzajemnie znoszg, jednak
z tego pewodu wymagaja moeniejszej budo-
wy mechanizmu napedowego.

Uklad drgajacy wedlug wynalazku posiada
co najmiiej trzy ustawione w szereg masy
wolno drgajace, przy czym ruch napedowy
przenosi si¢ bezposrednip jedynie na jedns

z tych mos, podczas gdy inne masy otrzymuja
naped od niej za poSrednictwem elementéw
elastycznych lub posredni od tych elastycznie
wtérnie napedzanych mas, przy czym sztyw-
no$é¢ elementéw elastycznych ustala sie wymo-
giem, aby sgsiadujgce ze sobg masy mialy am-
plitudy skierowane przeciw sobie. Ponadto ma-
sy, na ktére masa napedowa przenosi drgania,
sg umieszczone symetrycznie do tej masy.

W ten sposéb otrzymuje sie szereg powaz-
nych zalet, jak: mozliwo$é pelnego zréwnowa-
zenia mas, unikniecie szkodliwych reakeji na
podstawe stanowigcg fundament, wykonanie
calego urzadzenia niewrazliwym na male nie-
rownomiernosSci w pracy, przy czym wystarcza,. ,'
aby mechanizm napedowy by! obliczony tylko

. na pokonanie oporéw drugorzednych. Przy {ym

mogg by¢ w caloSci wykorzystane wszystkie
masy drgajace, . gdyz nie sj potrzebne ani
przeciwciezary, ani tak zwane masy martwe.
Na rysunkach uwidoczniono przykladowe
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rozwigzania wedlug wynalazku, przy czym
fig. 1 przedstawia schematycznie jedng z trzech
mas drgajacych, stanowigcych uklad, fig. 2 —
uklad pieciu mas drgajgcych, a fig. 3 i 4 —
widok z boku i z géry na przesiewacz, skla-
dajacy sie z trzech czeSci drgajacych, .wyko-
nanych wedhug. fig. 1.

Uklad (fig. 1) znajdujacy zastosowarie w po-
staci | ~ dlugiégo [przesiewacza wstrzasanego
sklad'a ﬁé? idsadmc‘m poziomo ustawionej ra-
‘'my sitowej 1 i dwéch ustawionych z obydwdch
jej bokéw ram 7 i 8. Wszystkie trzy ramy si-
towe s ustawione nar rownoleglych podporach
6, osadzonych .-wahliwie na fundamencie 4 ma-
szyny.
ruch drgajacy za pomoca d'wéch réwnoleglych
ramion 2, osadzonych na czopach korbowych
‘13 walu korbowego 3. Wal korbowy 3 jest ulo-
zyskowany sztywno lub elastycznie na funda-
mencie { i jest napedzany np. przez silnik
_elelctryczny Ramy sitowe 7 i 8 sa polaczone
z ramg 1 tylko za pomocs elastycmych elemen-
téw 9, zamocowanych do bocznych elemen-
téow 11 ramy 1. Mozna réwniez obydwie ramy
7 i 8 polaczyé razem za pomoca lacznika, po-
kazanego linia przerywang 12 (fig. 1). Tego
rodzaju polgczenie nie jest konieczne i w pe-
wnych przypadkach moze nawet byé niemonzli-
we lub niewskazane, )

Osie elastycznych elementéw, np. sprezyn 9,
winny byé polozone prakiycznie w jednej
plaszczyznie przechodzacej przez §rodek cigz-
koéci odnoénych mas ruchomych.

Sasiadujgce ze soba masy winny drgaé z
przeciwnymi amplitudami, dlatego tez w celu
otrzymania wlasciwego stosunku faz, nalezy
nadaé elementom. 9 odpowiednia sztywnosé.

Gdy'masa kazdej z bocznych ram 7 i 8 wy-
nosi polowe masy $rodkowej ramy 1 i ich $rod-
ki ciezkoSci sa jednakowo oddalone od §rodka
ciezkosci ramy 1, uklad jest zréwnowazony
gdy amplitudy 7; (ramy 7) i r3 (ramy 8) sa
rowne i co do kierunku — odwrotne do ampli-
.tudy r; (ramy 1). W tym przypadku bedzie
mozliwe poljczenie obydwoch ram 7 i 8
za pomoca lacznika 12, ktéry tylko wtedy be-
dzie naprezony, gdy réwnowaga ukladu zosta-
_nie naruszona. Lacznik 12 przedstawiony jest
na fig. 1 liniag przerywang. Gdy go jednak
zastosowa¢, zamienia sie uklad trzech mas w
uklad dwoch mas z wszystkimi z tego wyni-
kajacymi warunkami rezonansu.

Mozna jednak réwniez otrzymaé réwnowage
ukladu przy réznych masach m; i mg ram

Rama sitowa 1 wprowadzana jest w .-

o réznych amplitudach lub réznych odleglos-
ciach $rodkéw ciezko$ci mas. Mezna wiec np.
ramie 7 nada¢ wiekszg amplitude niz ramie 1
i jednocze$nie ramie 8 mniejsza amplitu-
de, . co czasem bywa korzystne przy od-
siewaniu pewnych materialéw.i utrzymaé orzy
{ym caly system w réwnowadze, tak odno$nie
sil, jak i momentéw. Jednocze$nie w ramach
obydwodch mas i odleglo$ci réwnan gléwnych
jest mozliwe takie dobranie mas i odleglo$ci
ich $rodkéw ciezkoSci, aby uklad mégt byé
tatwo dopasowany do odno$nych wymagan.
Jezeli sztywno$¢ elastycznych elementéw 9

-bedzie tak dobrama, ze amplitudy sasiaduja-

cych ze sobg mas bedq mialy kierunki prze-
ciwne..i cdpowiednie wielkosci, wtedy bprzez
réwnoleglte drazki 2 beda przekazane na me-
chanizm napedowy, czy tez na fundament, tyl-
ko reakcje, odpowiadajgce drugorzednym opo-
rom calego ukladu.

Nalezy zwréci¢é uwage, ze odno$nie mas 7 i 8,
uklad pracuje powyzej predkosci krytycznej,
wobec czego potrzebne jest tlumienie drgan
przy rozruchu i zatrzymywaniu maszyny, po-
wstajacyclhh przy przejSciach przez predkosé
krytyczna. Mozna tego dokonaé za pomoca
znanych tlumikéw 10, przedstawionych np. na
fig. 3.

Okoliczno$é, ze odnosnie mas 7 i 8, uklad
pracuje powyzej czestotliwo$ci krytycznej, ma
te zalete, Zze male zmiany w masie lub innych
warto$ciach systemu nie wywolujg powaznych
sil lub drgan.

Uklad " wedlug wynalazku moze byé jednak
rowniez bez tlumika doprowadzony na pred-
koéé robocza, bez wywolywania niepozadanych
drgan, jezeli wal korbowy 3 zostanie wpro-
wadzony na pelne obroty z malg tylko mimo-
érodowoscia korby 13 lub bez niej, a mimo-
frodowo$¢ ta dopierc pozniej zostanie powigk-
szona tak, by dawala wymagang amplitude.

" Regulacja mimos$rodowos$ci podczas pracy mo-

ze by¢ otrzymywana w znany spos6b, np.
przez wzajemne wzledem siebie przekrecenie
dwoch tarcz mimos$rodowych. W podobny spo-
s6b mozna osiagnaé ‘uruchomienie, jak i za-
trzymanie calego ukladu, gdy zamiast korby
stosuje sie inny rodzaj napedu. *

" -Uklad drgajgcy wedlug wynalazku nie jest
ograniczony do trzech ustawionych szeregowo
swobodnie drgajacych mas. Teoretycznie mo-

_ zna wigkszg liczbe mas ustawi¢ w ten spo-
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s6b, pod . warunkiem spelnienia wymogéw teo-
retycznych dla danej liczby mas.

Na fig. 2 uwidoczniono schematycznie uklad
z piecioma ustawionymi w szereg, swobodnie
drgajacymi masami 1, 7, 8, 17, 18. Elastyczne
elementy 9 sg tu doczepione do przedluzonych
bokéw ram 7 i 8. Masa napedzang jest masa 1.
Poza tym sg tu te same warunki, jak wedlug
fig. 1, z tymi samymi mozliwo$ciami doboru,
wielkoéci mas, amplitud i. odleglo$ci $rodkéw
ciezko$ci. BezpoSredni naped masy 1 nie jest
konieczny, poniewaz w analoglczny sposob mo-
%e byé napedzana bezpodrednio masa 7 lub 8.

Na fig. 3 i 4 uwidoczniono w widoku z bo-
ku i z géry przykladowe rozwigzanie wedlug
wynalazku dla poziomego przesiewacza. Ozna-
czenia cyfrowe wskazujg te same czeéci, jak
na fig. 1. Dodatkowo uwidoczniono tlumiki 10
podczas rozbiegu i zatrzymywania. Tlumiki te
moga dzialaé proporcjonalnie lub niepropor-
cionalnie do drgain i moga byé zmontowane,
jak na fig. 3, miedzy elastycznymi elementa-
mi 9 i napedzang masg, albo miedzy napedza-
ng masg i fundamentem 4.

Uklad wedlug wynalazku ma zastosowanie
do réznych urzadzen, mp. do przesiewaczy, ry-
nien, przeno$nikow itp. Poszczegélne cze$ci mo-
ga byé przystosowane do odnoénych warun-
kow. Na przyklad mozna podpory 6 polaczyé
z fundamentem ¢ za pomoca narzadéw skret-
nych, zawiesi¢. ramy przesiewacza lub wedlug
miejscowych wymogéw inaczej je urzadzié.

Poniewa? wszystkie tak zwane martwe ma-
sy drgajace sa tu zbyteczne, otrzymuje sie duy-
z3 oszczedno$¢ na wadze calego ukladu, z ida-
ca z tym w parze oszczednoscia w eksploatacji
i utrzymaniu. Jednoczes$nie otrzymuje sie duze
zmniejszenie obciazenia mechanizmu napedo-
wego, ktéry ma za zadanie pokonanie tylko
opor6w pobocznych calego ukladu. Poniewaz
w ten spos6b mozna praktycznie calkowicie
zrownowazyé wszystkie sily i momenty, na
fundament nie przenosi sie prawie zadnych
reakeji, mogacych dzialaé szkodliwie na budy-
nek czy inne maszyny. -

Uklad wedlug wynalazku moze byé zasto-
sowany dec elementéw ustawionych poziomo,
pionowo lub pochylo. Nie potrzeba réwniez
stosowaé zadnych zabezpieczei na wypadek
malych réznic w czestotliwo$ci sieci 'w stosun-
ku do silnika elektrycznego, a male nieregu-
larno$ci w zasilaniu lub przelocie przesiewa-
nego materialu nie majag wiekszego wplywu na
zrownowazenie vukladu, gdyz pracuje on po-
wyze) czestolliwosci rezonansowej mas 7 i 8,

wobec czego warunki zréwnowazenia: nie mu-
sz byé przy tym ukladzie tak $ci§le przestrze-
gane, jak- przy ukladach dotychczasowych.

Zastrzezenia patentowoe

1. Uklad drgajacy, skladajacy si¢ co najmniej

z irzech ustawionych szeregowo, swobodnie
drgajycych mas bez dodatkowych przeciw-
bieznic wyréwnywujacych ruch tych mas,
wzglednie bez drgajgcej ramy podstawowej,
w ktorym ruch drgajacy jest przenoszony
przez naped na jedng tylko z.tych mas,
podczas gdy pozostale masy otrzymuja swoj
ruch drgajacy przez elementy elastyczne od
tej napedzanej masy albo przez masy wtor-
nie napedzane przez elementy elastyczne,
przy czym sztywno$é elementéw elastycz-
nych uzalezniona jest od warunku, Zze am-
plitudy mas sasiednich posiadajg kierunek
przectwny, znamienny tym, Ze sila dzalaja-
ca na le¢ mase posiada kierunek zasadniczo
staly, pochylony do linii 1lgczacej poszcze-
golne masy, podczas gdy pozostale masy sg
prowadzone zasadniczo réwnolegle do 1ego
kierunku, a punkty zaczepu si! przenoszg-
cych drgania, wzglednie sumy tych sil sa
polozone w punkcie ciezko$ci tych mas, zas
wielkn$é mas drgajacych, stosunek ich am-
plitud i odleglo$ci ich punktéw ciezkodci
odpowiadaja warunkowi, ze suma iloczyndéw
ich mas i amplitud ré6wna sie zeru, a suma
momeniéw drgajacych mas w stosunku do
dowolnego punktu réwniez réwna sie zeru.

2. Uklad drgajacy wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze masy, na ktére masa napedzana
przencsi drgania, sg umieszczone symetrycz-
nie w stosunku do niej.

3. Uklad drgajacy wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, Ze poszczegélnym masom ukladu drga-
jacego nadawane s rézne amplitudy, nie-
zaleznie od tego, gdzie sie znajduje genera-

- tor drgan.

4. Uklad drgajacy wedlug zastrz 3, znamien-

ny tym, Ze ustawionym szeregowo masom

nadawane =3 amplitudy, ktérych wielkosé
zmienia sie ;ednnstajnie od jednego konca
do drugiego. '

Uklad drgajacy wedlug zastrz. 1, znamienny

tym, Ze mechanizm napedowy doprowadza

sie do szybke§ci roboczej, po czym suw
wahliwy podwyzsza sie stale do pozgdanej -
wartosci.
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Jaroslav Ruzicka

Zastepca: mgr Jozef Kaminski
- - rzecznik patentowy
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