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(54) Blokovacf a vyoinac{ za¥{zeni u koZeluZskych strojld g

Vyndlez se tykd blokovacftho a vypinacfho za¥fzenf u koZeluZskych stroji, pro bubnové

vvri%fec{ stroje spodkovych usnf{ s mechanickym pohonem a ovlddénim.

Pro operaci vyrd¥eni spodkovych usni se dosud pouZ{vd bubnovych vyrdZecich stroji, jer~
jich¥ princip spodivd v nofovém vdlci, ktery éomoci hydraulického p¥ftlaku vyrdZi spodkovou
usen v &elistech sviéradla pokld&dacfho hubnu. Ten se otd&{f asi o 3/4 otdlky a vnas{ usef do
zévéru'pod no¥ovy vélec a po raverzaci.se vrac{ zpét do zdkladn{ polohy. Poklddaci buben je
uloZen v postranicich a md pohon a reverzaci odvozenou od p¥edlohy no¥ového vdlce, pfesuvny-
mi ¥emeny pfes 3nekovou p¥evodovku. Nofovy vdlec je kyvné& vloZeny ve valivych loZiskdch a je
pohdn&ny klfnovymi Femeny od elektromotoru p¥es p¥edlohu. Ovldddn{i poklddaciho bubnu se do-
sud provdd{ tidhlem, které pomoci mechanického pdkového za¥fzenf ovlgd4 pohyb poklédaciho bu-
bnu vp¥ed a zp&t. V obou krajnich polohdch se poklddac{ buden automaticky zastavi, pomoci
kulisového mechanismu a pdsové brzdy. Vlhk4 neopracovand useh se p¥ehodif pf¥es pevnou &elist
svéradla poklddaciho bubnu. P¥esunutim tdhla se za¥ne poklddaci buben otd&et a undset usen
proti odpru¥ené elisti svdradla. Pootodenim poklddaciho bubnu o uréity ﬁhél sevfe svéradlo
used a und3¥{ ji proti otd¥ejfcimu se no¥ovému vdlci, ktery usen vyrdff{, vyrovndvd a vyhlazu-
je 1fc. Po projit{ usnd pod no¥ovym vilcem a po p¥esunut{ ovlddacfiho tdhla zp&t se pootole-
nim rukojeti t&hla uvolnf usefl a v zdkiadnf poloze se poklddaci buben automaticky zastavi.

Useh se vytdhne ze stroje, obrdt{ a p¥ehod{ opalnym koncem do stroje a stejnym zplisobem se
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-vyrdZ{ jejf druhd polovina., Nevfhodou téchto strojd je nedost;teéné bezpe&nost obsluhy pro-
ti uchopeni svéradlem a proti zran&ni ﬁoiovfm vdlcem. P¥i nepozornosti obsluhy se mife stdt,
¥e po vlo¥enf{ usné p¥es pevnou &elist sv¥radla a uveden{ poklddacfiho bubnu do pohybu, mi¥e
byt volnd ruka, kterd neovlddd t&hlo, seviena sviradlem. Taktéi miZe dojit ke zrané&nf volné -

ruky noZovym vdlcem nebo dokonce k vtaZen{ ruky mezi noZovy vdlec a kryt.

Tyto nebyhody odstraﬁﬁje blokovacf a vypinac{ bezpe&nostni za¥fzenf podle vyndlezu, -
jehoZ podstata spolivd v tom, ¥e blokovac{ a vypinac{i timen obsahujf drd%ku, jejiZ délka se
rovnd dvojndsobku zdvihu elektrohydraulického p¥istroje a je nasazend pevné na pistnici e- v
lektrohydraulického p¥fstroje, pfidemZ v drdZce blokovaciho a vypfnacfiho t¥menu je &ep a vy~

pinac{ pdka, pevné sp¥a%ené s mechanickym ovlddacim za¥f{zenim.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spodivd v tom, Ze bezpednost obsluhy je zajisténa proti sev-‘
¥enf sv&radlem blokovanym startem. Poklddaci buben nelze uvést do pohybu bez zmd&knutf tla- :
¢itka a jeho drZeni volnou rukou po celou dobu, ne¥ se svéradlo sevfe. ZvySuje také bezpeé-'
nost préce proti zran&ni noZovym vdlcem., Stladenim bezpe&nostnfho krytu se zastavi{ posuv
poklddacfho bubnu proti noZovému vdlci do z4b&ru. P¥ednosti vyndlezu je také to, Ze toto
zaf{zen{ lze instalovat na bubnové vyrdZfeci stroje bez velkych ndkladd a rekonstrukce. Za-
¥fzen{ vyZaduje pouze jednoduchou ddrZbu a séf!zeni celého systému se déje s velkou spole-
hlivostf a s minimdlnf spot¥ebou energie. Dal¥{ velkou vyhodou za¥fzen{ je to, %e umoZnuje
vyuZitf{ zndmého zpilsobu bezpe&nosti stroje pomoci blokovaciho tla&ftka, které mus{ byt sep-
nuto volnou rukou obsluhy stroje po celou dobu, dokud se stroj neuzav¥e, takZe ruka na tla-
&{tku je chrén&na proti drazu. Ddle va¥kovy mechanismus na h¥fdeli poklddacfho 5ubnu, ktery
snind a vypind koncovy spfnaé a po uzavfenf sv&radla p¥ejimd funkci blokovacfho tla&itka,
umo#nuje obsluze pustit ruku z tla&ftka a v&novat se samotné operaci. P¥i zp&tném chodu po-
kl&dactho bubnu do z4kladni polohy, vaékovy mechanismus vypne koncovy spina&, a tim automa=-
ticky pomoci elektrohydraulického p¥istroje nastavi blokovac{ a vypinac{ t¥men do polohy,
kdv je blokovéna dals{ opéracel Velkou p¥ednostf je rovn&%f bezpednostni kryt, zavéseny kyv-
n& pfed no¥ovym vdlcem a odpruZeny v obou smérech, s koncovym spfnaéem ovlddajfcim blokova- -
ci a vypfinac{ za¥fzenf, po jeho¥ sepnut{ se p¥es relé zapne elektrohydraulicky p¥istroj a
blokovaci a vypfnaci t¥men p¥es vypfinaci pdku zastavi pohyb poklédaqiho bubnu vp¥ed v ka#dé

poloze.

Za¥fzeni podle'vynélezu je zndzorn&no na vykrese, kde pf¥edstavuje obr. 1 schématické
uspor4ddn! mechanického ovl4d4dn{ stroje s blokovacim a vypinacim za¥fzenfm a obr. 2 schéma-
tické uspo¥4ddn{ poklddacfho bubnu s noZovym vdlcem, bezpe&nostnim krytem a vafkovym mecha-

nismem,

Na obr. 1 je zndzorn&n blokovacf{ a vypinac{ tfmen 1, pevn& nasazeny na pistnici 3 e-
lektrohydraulického.p¥fstroje 2, s vypinaci pdkou 4, opat¥enou Zepem 6, kterd je pevné
spfa¥ena s mechanickym ovlddacim za¥fzenim 5. Cep 6 je uloZen v drd¥%ce blokovacfho a vypi-
nactho t¥menu 1, ktery ve spodni poloze B umoZfiuje mechanické ovldddn{ stroje mechanickym
ovlddacim za¥fzenfm 5, pomoc{ tdhla 12, z polohy O do polohy I, kdy poklddacf buben 13, obr.

1, se pohybuje vp¥ed smérem V, s pfesunutim tdhla 12 z polohy I do polohy II. Poklddaci bu-
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ben 13 se pohybuje zpé&t smérem 2.

Na obr. 2 je zndzorn&n poklddac{ buben 13 s noZovym vdlcem 14, pfitlafovanym na buben
13, pomoci hydraulického tlaku H, proti tlaku pruzin 17. Zmd&knutim a drZenfm blokovaciho
tlag&itka 7 se vypne elektrohydraulicky p¥istroj 2 s blokovaci{m a vypinacim timenem 1 z- polo~-
hy A do polohy B. T{m se odblokuje vypinacf pdka 4, coZ umoZn{ tdhlem 12 uvést poklddaci bu-
ben ;§‘d5 pohybu proti nofovému vdlci 14 smérem V. PootoZenim poklddaciho bubnu 13 o dhel
se seviou obé &elisti svéradla 15, 16. Va¥kovy mechanismus 8 na hifdeli poklddaciho bubnu
;; sepne koncovy spfna& 9, jenZ pfejimd funkci blokovaclho tlacitka 7, které jiZ obsluha ne-
mus{ drZet. Po reverzaci pfi zp&tném pohybu poklddaciho bubnu 13 smérem Z, vypne vadkovy
mechanismus 8 koncovj:spinaé g, éimi se automaticky pfestavi pomoci elektrohydraulického
pfistrbje 2, blokovac! a vyﬁinaéi t¥men 1 do polohy A, a tim dojde k blokovdni pro dals{
cyklus. P¥ed noZovym vdlcem 14 je kyvné zavéseny bezpefnostni kryt 10, odpruZeny v obou smé-
rech, jeho% stlaenim p¥i pohybu poklddacfho bubnu 13 vpied smérem V, se sepne koncovy spi-
na¢ 11, ktery pomoci elektrohydraulického péistroje 2 pfepne blokovacf a vypinac{ t¥men 1 do
polohy A. Tim pfestavi vypinaci pdku 4 a mechanické ovlddac{ za¥f{zen{ 5 z polohy I do ?olohy
0 a zastav{i pokl4dac{ buben 13 v kterékoliv poloze. Koncovy spfna& 11 zdroven vypind motor
terpadla hydraulikg, &{m# umo¥ni vratnym pruZindm 17 zvednout ndZovy vdlec 14 z p¥itlaku na

buben 13, do horn{ polohy.

zaffzenf pracuje tak, %e v zdkladn{ poloze A, blokuje blokovaci pdka 4 ovlddac{ mecha-
nické zaffzen{ 5. Obsluha mus{ volnou rukou sépnout blokovacf tladfitko 7, a tim prestavi
blokovac{ t¥men 1 pomoci elektrohydraulického p¥istroje 2 do polohy B. V této poloze B se
odblokuje vypinaci péka 4 a obsluha miiZe druhou rukou onédat stroj pomoci tdhla 12. Obsluha
rovn&% mus{ dodr¥et blokovac{ tladftko 7 sepnuté po celou dobu, neZ se sevfou Celisti své-
radla 15, 16, to znamend po pootofeni poklddaciho bubnu 13 o dhel ' . V této poloze pfevez-
me funkci blokovacfho tla&itka 7 koncovy spinaZ 2 ovlgdany valkovym mechanismem 8 a obsluha
miZe blokovaci tla&itko 7 pustit. Po provedeni pracovni operace, po reverzaci a p¥i zpétném
chodu pok¥4dacfho bubnu 13 do zdkladnl polohy; vadkovy mechanisﬁus 8 vypne koncovy spinac 9,
a tim automaticky nastavi blokovac{ ti¥men 1, pomoci elektrohydraulického pt{stroje 2 do po-
iohy A, a tim zablokuje mechanické ovlddac{ za¥fzenf.5 pro dalsf cyklus. V p¥ipadé nebezpé—
&1, p¥i pohybu poklddacfho bubnu 13 proti no¥ovému vdlci 14 smérem V, obsluha vychyl{i bez-
peénostni kryt 10. Sepne tim koncovy spina¢ 11, ktery pomoec{ elektrohydraullckéno pristroye
2 p¥epne vypfnac{ t¥men 1 do polchy A. T{m se vypne mechanické ovlédaci zaffizenf 5 z polohy

i do polohy 0 a poklddac{f buben 13 se zastavi. Z&roven se vypne elektromotor éerpadla hyd-

rauliky a no¥ovy védlec 14 se zvedne pomoc{ pru¥in 17 do horn{ polohy.

PREDMET VYNALEGZU

1. Blokovac{ a vypfnac{ za¥fzenf u koZeluZskych strojd pfo bubnové vyrdfeni stroje s mecha-
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nickym pohonem a ovldddnim poklddaciho bubnu; s blokovacim a vypfnacim t¥emenem ovlddanym
hydraulickym p¥{strojem p¥es blokovac{ tladftko a koncovy spihaé s va&kovym mechanismem
na h¥ideli poklddactiho bubnu, ktery je rovnéZ ovlddany koncovym spinadem na bezpeénpstnim'
krytu no¥ového vélce, umofhujfcim ve vypnuté poléié nezdvisle mechanické ovl4dddn{ a v zap-
nuté horn{ poloze blokujfci nebo vypfnajfci mechanické ovldddn{ poklddaciho bubnu, vyzna-
dujfcf se tim, ¥e blokovacf a vypinac{ t¥men /1/, obsahujf drd%ku, jej{%# délka se rovnd
dvojndsobku zdvihu elektrbhydraulického p¥istroje /2/ a je nasazend pevn& na pistnici /3/
elektrohydraulického p¥istroje /2/, ptilemf v drd¥ce blokovactho a vypinaciho t¥menu /1/
je ep /6/ a vypinaci pdka /4/, pevn& spfaZené s mechanickym ovlddacim zaifzenim /5/.
za¥fzen{ podle bodu 1, vyzna¥ujic{ se tim iereiektrohydraulicky pEistroj /2/ je pro ele-
ktrické ovlidddn{ spojen s blokovacim tladitkem /7/, které je v ur¥ité poloze poklddaciho
bubnu /13/, kdy jsou sevieny obé& éelistibsvéradla /15, 16/ funk&n& nahrazen spfinacim kon-
covym spinadem /9/ ovlidanym vadkovym mechanismem /8/ na h¥fdeli poklddaciho bubnu /13/.
Za¥fzen{ podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze elektrohydraulicky pfistroj /2/ jé pro ele-
ktrické ovldddni spojen s koncovym spinaégm /11/ ovlddanym kyvn& zavéfenym p¥ed noZovym

vdlcem /14/ bezpe¥nostnim krytem /10/ odpruZenym v obou smérech.

2 vykresy
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