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(57) nRe¥enf se tyk4 tkacfho stavu pro tka-
ni, p¥i kterém se ze zdrojl dtkové nité
zand${ tyto nit& do proflupl, pohybujicich
se po rovinné drédze. Stav obsahuje pro-
Elupotvorné prost¥edky, pohyblivé dstrojf
pro udrZovéni proSlupl, nez4vislé na pro-
glupotvornych prost¥edcich, a zandSeci
prostfedky ttkové nit&, tvo¥ené tryskami
napédjenymi tekutymi zandSecim prost¥edim.
Pohyblivé dstrojf je tvo¥eno soustavou
udrZovacich €lend s prichody sesaditelnymi
do spojitého uzav¥eného kandlu pro zanéSe-
ni{ Gtku a s uvolhovacimi St&rbinami zanese-
né Gtkové nité&. ZandSecif trysky jsou uloZe-
ny na pohyblivych ramenech, p¥ifemZ vy§stupy
trysek jsou uloZeny na pohybové dréize,
jeji% jedna vétev je soub&Zind s drahou
vstupl do uzavfenych kall. Pohybliv4d rame-
na trysek a udriovac{ &leny jsou za G&elem
synchronizace napojeny na spole&ny pchon.

Tkaci stav
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Vyndlez se tykd tkacich stavl pro tkani, p¥i kterém se ze zdroju Gtkové nit& zandi{
dtkové nité& do proslupd, pohybujicich se po rovinné dréze.

A% doneddvna byly zndmy pouze dva typy viceproflupovych tkacich systémi. Jedni se
jednak o zplsob, p¥i ném¥ se fada pro3lupd pohybuje ve sm&ru dtku po rovinné drdze, a jednak
zpisob, p¥i némZi se Fada proslupl pohybuje ve sm&ru osnovy po zak¥ivené dr4ze. Tyto zplsoby
tkan{ se vyznaluji ¥adou vaZngch nevghod, z nich% nejdlile%(it&j¥{ je ta, %e jsou omezeny
moZnosti zhotovovdni riznych vazeb, a to pro nepoufitelnost standardnich proslupotvornych
mechanismd.

V americkém patentovém spise &. 4 122 871 je popsédn t¥eti zpisob viceprollupového
tkan{, ktery piekondvd fadu nevghod tkani s pro¥lupy pohybujicimi se ve sm&ru dtku po rovinné
drdze nebo ve sm&ru osnovy po zak¥ivené drdze. Tento novy a zdokonaleny postup p¥inds{
fefen{, p¥i ném? se ¥ada pro¥lupd pohybuje po rovinné dréze za sebou ve sm&ru osnovy.

P¥i vyvoji systémd s pohybem prodlupl ve smé&ru osnovy po zak¥ivené dréze bylo takté% vyvinuto
za¥fzeni pro zan&Seni dtkovych nitf{ do ¥ady pro3lupt, pohybujfcich se za sebou ve smdru
rovnobé&Zném s osnovnimi nitémi. Takové tkaci systémy jsou popsdny kup¥ikladu v americkém
patentovém spise &. 2 742 058 a v britském patentovém spise &. 819 974. VZechny tyto zndmé
systémy a jim podobné pouZivaji jehel nebo podobnych zandSecich &lend, které zistivajf
v prGb&hu jejich priichodu pohybujicimi se pro$lupy za uUfelem zanesenf Gtkové nit& p¥ipojené
k tkacimu stavu. V t&chto systémech je proto zapot¥ebi pouZit tGstrojf pro zp¥tnou dopravu
zandfecich &lenl na tu stranu stavu, z niZ se dtek zand3f{. Takové uspo¥addnf mid nevyhodu
v tom, Ze se polovina &asového intervalu, p¥i n&mZ je zand¥eci &len v pro¥lupu, vyufivé
pro neproduktivni pohyb za udfelem vytaZeni zandSeciho &lenu pro zaneseni tutkové nitd.

Tato nevfhoda je pfizndna v americkém patentovém spise &. 4 122 871, popisujicim zplsob
a za¥fzeni pro pou¥ivéni &lunkl pro soufasné zandSenf Gtkovych nitf{ do ¥ady pohybujicich
se proZlupld. Tento patentovy spis konkrétn& popisuje pouZiti &lunkd pro soudasné zandZenf
dtkovych niti do pro3lupl pohybujficich se ve sm&ru osnovy, pf¥idemZ &lunky jsou vyst¥elovény
z alespon jedné strany tkacifho stavu do pohybujicich se pro3¥lupl, a jsou zastavovény na
druhé strané stroje. Clunky nejsou b&hem jejich prichodu pohybujfcimi se pro3lupy spojeny
se stavem a neni proto zapotfeb{ dopravovat je zp&t pohybujicimi se pro¥lupy. Clunky tak
v prib&hu celého &asu, v n&mZ se pohybuj{ pro¥lupy, vykondvaji pracovni pochod zan&¥eni
dtkové nité.

V americkém patentovém spise &. 4 122 872 je pops&n zdokonaleny zpisob zand¥enf{ utkovych
nit{ do pro3lupl pohybujicich se ve sm&ru osnovy, p¥idem¥ dtkové nit& jsou pfesn& a nepfetri~
t& vedeny b&hem prichodu sk¥ipcl pohybujicimi se proflupy po stranidch ve sm&ru souhlasném
s éohybem t&chto pro#lupi. PFesnéji Feleno jsou skfipce vyst¥elovdny do pohybujicich se
proSlupt, které se pohybujf ve smé&ru kolmém na smér, ve kterém byly sk¥ipce zpoddtku vyst¥e-
lovény.

Byly téZ vyvinuty jednofdzové tkaci stavy, v nichZ jsou Gtkové nit& zandZeny do oteviené-
ho proSlupu proudem tekutiny, jako je proud vody nebo vzduchu. V p¥ipad& poufitf vzduchu
jako zandSeciho média je vzduch orientovén do poZadovaného sm&ru vodicim kandlem, vyjimatelné&
uloZenym v pohybujicim se pro3lupu. Takové FfeSenf{ je popsdno nap¥fklad v americkych patento-
vych spisech &. 3 818 952, 3 821 972, 3 847 187, 4 116 243 a 4 125 133, Pro kandl vedouci
dtek je zapot¥ebi, aby alespon %4ste&n& tvarovd vymezoval proud tekutiny otev¥enym proZlupem,
aby se tak rychlost proudu udrZovala na takové vyEi, Ze bude dostatedn& undSet udtkovou nit
pro3lupem a soufasn& nebude proud kolidovat s osnovnimi nit&mi tvo¥ifcimi otev¥eny prodlup.

PouZitim proudu tekutiny pro zandSeni Gtkovych niti p¥inds{ ¥adu vfhod. Proudy tekutiny

© kup¥fkladu umoZnuji rychlejsf zandBeni dtku. Jejich vytvo¥eni a udrZovdni je rovnd% pom&rn&
snadné a midlo ndkladné. Uvedend zdokonaleni vZak byla realizovdna za cenu p¥idavnfch energetic-
kych nirokl, vyplyvajicich z velkych poZfadavkd na spot¥ebu vzduchu pro alespon &4stedné
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tvarové vymezeni vzduchového proudu ve vodicim kandlu. C4stednd otevPené vodici kandly
téZ vytvafeji moZnost, Ze Gtkovd nit mlife nahodile z kandlu vystoupit, co miZfe mit za
nédsledek sniZeni kvality a produktivity.

Je zndmo nd&kolik ¥eSeni z &s. patentovych spist 92 490, 148 939 a 87 560, snaiicich
se odstranit nedostatky pGvodni koncepce bez&lunkovych tkacich stavi. Cs. patentovy spis
&. 92 490 navrhuje vzduchovy kondenzor k udrZeni proudu vzduchu pro$lupem, vytvo¥eny sousta-
vou plochych lamel opatfenych otvorem s kuZelovymi st&nami, sbfhajicimi se ve smdru proudu

s vhodné umisténym vyvlékacim vy¥ezem, p¥ifemZ lamely jsou vzdjemnd tak sestaveny, ¥%e zminéné

otvory tvo¥i{ kandl.

Podle &¢s. patentového spisu &. 148 939 jsou lamely kondenzoru vytvofeny jako &&sti
dutého télesa, napfiklad dutého vdlce, Fezaného v rovnob&Znych rovindch §ikmo k podélné
ose tohoto dutého t&lesa pod zvolenym dhiem a na danou tloudfku. Ka%d4 lamela je opat¥ena
stopkou, kterou je pootdlena ovlddacfm mechanismem do funk&nich poloh, kde zdkladni poloha
lamel je totoZnd s dhlem roviny $ikmého Fezu dutého té&lesa, &imZ lamely vytvo¥{ uzav¥eny
kandl pro usmérnéni proudu tekutého prost¥edi p¥i prohozu dtku. Ve druhé poloze jsou lamely
pootodeny kolmo na osu dutého vdlce, pF¥ifemZ se vytvo¥i mezery mezi lamelami, které umo¥ni
vniknuti kondenzoru osnovni nité.

Cs. patentovy spis &. 87 560 ¥edf{ prohozni ustroji tkaciho stroje pro dosa¥eni v&ts{i
délky prohozu za pouZiti vzduchové trysky, kde drdha vzduchového proudu trysky je v pro$lupu

vymezena p¥ibliZné trubicovitym dtvarem, v daném p¥ipadé kruhovymi otvory t¥tin a vloZek.

Dalsi F¥eSeni spolivajici v pokusech vytvorit v podstaté uzav¥ené kandly pro vedeni
Gtkové nit& jsou popséna nap¥fklad v americkych patentovych spisech &. 3 828 828 a 3 796 236.
Tyto pokusy se vZak vyznaluji nevyhodou v tom, Ze vyZaduijf p¥idavny Cas pro uzavirdni kandlu,
- ¢imZ se sniZuje Cas pot¥ebny pro zandSeni dtku. V disledku tohoto zkraceni Casu, ktery
je k dispozici, je zapot¥ebi zvétSenych ndrokd na energii pro Uspésné zaneseni Utkové nité
bé&hem toboto zkrdceného intervalu. Tim se anuluje zisk plynouci z pouZiti v podstaté uzavfe-
nych vodicich kandlld pro vedeni Gtku. AZ dosud nikdo nenavrhl, jak by bylo moZno pouzivat
nroudll tekutiny pro zandSeni Gtku ve vicefdzovém tkacim systému.

Uvedené nedostatky odstrahuje vyndlez, jehoZ podstatou je tkaci stav pro tkani, p¥i
kterém se ze zdroji ttkové nité zand8{ utkové nité do prodlupi, pohybujicich se po rovinné
drdze, obsahujici pro3lupotvorné prost¥edky, pohyblivé Gstroji pro udrzovidni proSlupt,
nezdvislé na proSlupotvornych prostifedcich a zan&dSeci prost¥edky utkové nité, ktery se
podle vyndlezu vyznaduje tim, Ze pohyblivé dstroji pro udrZovédni proSlupl je tvo¥eno socustavou
udrZovacich &lenli s prlichody sesaditelnymi do spojitého uzav¥eného kandlu pro zandSeni
dtkové nitd® a s uvolnovacimi #t&rbinami zanesené Utkové nit&, p¥iemZ zandSeci prost¥edky
dtkové nitd& jsou trysky napdjené tekutym zandSecim prost¥edim, nap¥iklad stlalenym vzduchem,
uloZené na pohyblivych ramenech, p¥idemZ vystupy trysek jsou uloZeny na pohybové drize,
jeji% jedna v&tev je soub&Znd s drahou vstupl do uzavienych kan&lli pohyblivych ustroji
pro udrZovéni proflupd, pfidem? pohyblivéd ramena trysek a udrZovac{ &leny jsou za GCelem

synchronizace posunu napojeny na spole&ny pohon.

UdrZovacf &leny jsou s vyhodou otd&ivé mezi prvni polohou, v niZ jejich prichody tvofi
spojity kandl a uvolhovaci 3térbiny jsou omezovany Celnimi stranami sousednich udrzovacich
&lend, a druhou polohou, v ni%Z jsou &elni strany mimo vzédjemny dotyk a mezi konci soused-

nich uvolhovacich $t&rbin jsou volné mezery pro vysunuti Gtkové nité.

Uvedené YeSeni umoZhuje zajistit vysoce G¢inné zandSeni Wdtku bezlunkovym zplisobem
pomoci tekutého prosttedi, a to do uzavfeného vodicfho kandlu a soucasn& na vice mistech,
tj. do vice pro$lupd najednou. UdrZovaci &leny pohyblivého idstroji pro udrZovini pro$lupl
zastédvajl v Fedeni podle vyndlezu dvoji funkci, a to soulasnd funkci pohyblivého prost¥edku,
posouvajiciho otev¥eny proflup, a sou¥asnd funkci dil&fho prvku uzavieného kandlu, umoZiu-
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jiciho vést tdtek v proudu tekutého prost¥edi bez energetickych ztrdt. Ot4diva ﬁpra&a udrZo-
vacich &lenl podle vghodného provedenf vyndlezu umoZfuje dosdhnout soudasné schopnosti
kandlu spolehliv& vést tdtek a snadno nit uvolfiovat, a to bez 8asovych nebo energetickych
ztr4t. Vyndlez proto umoZiuje podstatnd zproduktivnit zpisob tkani proti stdvajicim ¥efenim
dle zndmého stavu techniky, p¥idemZ pln& vyuZivd viech df{l&fich zndm¢ch p¥ednosti jak bez-
¢lunkového tkgni, tak i tkani s vice pro3lupy, které se p¥i zandZeni{ Gtku pohybujf.

Vyndlez je bli%e vysvé&tlen v nésledujicim popise na p¥ikladech provedeni s odvoldnim
na p¥ipojené vykresy, ve kterych zndzorhujf obr. 1 a%¥ 4 schematické bodni pohledy na tkaci
stavy podle vyndlezu v jednotlivych po sob& ndsledujicich stavech za funkce stavu, obr. 5
plidorysny pohled na skupinu udrZovacich &lenlt konstruovanych podle vyndlezu, p¥i&emZ udrZovaci
&leny jsou uloZeny v otev¥ené poloze, v ni%¥ uvolnuji proflupy, obr. & &elni pohled na udrZo-
vac{ &leny zndzorn&né na obr. 5, obr. 7 bo&ni pohled na udrZovacf &leny zndzorn&né na obr. 5
a 6, obr. 8 ptdorysny pohled na udrZfovaci &leny z obr. 5 a¥ 7, p¥ifemZ udrZovaci &leny
jsou ulofeny v uzav¥ené poloze, neboli v poloze, v ni%¥ udr¥ujf proZlupy, obr. 9 &elnf{ pohled
na udriovaci{ &leny zndzorn&né na obr. 8, obr. 10 bo&ni pohled zleva na udrZfovaci &leny
zndzornéné na obr. 8 a 9, obr. 11 bodn{ pohled zprava na udrZovac{ &leny zn&zorn&né na
obr. 7, 8 a 9, obr. 12 a% 17 bo¢ni pohledy na stav podle vyndlezu, ukazujici jednotlivé
pracovni pochody p¥i jeho funkci, p¥ilemZ? se pouZivd udrZovacich &lenl z obr. 5 aZ 11,
obr. 18 pldorysny pohled na tkaci systém zndzorné&ny na obr. 17, obr. 19 aZ 24 pidorysné
pohledy ukazujfci jednotlivé po sobé& nédsledujfci pochody v pohybu vzduchovych trysek pouZi~
tych ve spojeni s tkacim systémem podle obr. 11 a% 17, obr. 25 aZ 30 bo&ni pohledy ukazujici
jednotlivé pochody p¥i pohybu vzduchovych trysek zndzorné&ngch na obr. 19 a% 24, obr. 31
pfi&ny ¥Yez alternativnim provedenim udrZovale pro$lupu konstruovaného podle vyndlezu, obr.
32 bo&ni pohled zleva na udrZoval¢ znézorné&ny na obr. 31, obr. 33 je bolni pohled zprava
“a udrZova® proflupu zndzornény na obr. 31, obr. 34 schematicky pldorysny pohled na dvé&
soupravy udr¥ovacich &lend kosntruovanych podle dal&fho provedeni vyndlezu, p¥ilemZ udrZovaci
&leny jsou ulo¥eny v otev¥ené neboli uvolfovaci poloze, obr. 35 schematicky bo&nf pohled
na udrZovac{ &leny zndzorné&né na obr. 34, obr. 36 schematicky pidorysny pohled na udrZovaci
&leny z obr. 34, ptidem? udrZfovaci &leny jsou uloZeny v uzav¥ené poloze, neboli poloze
udr¥ovéni proflupd, obr. 37 schematicky boéni pohled na udrZovaci &len znézornény na obr,
36, obr. 38 bo&ni pohled na soupravu udriovacfich &lend zndzorndnych schematicky na obr. 34
a¥ 37, obr. 39 pldorysny pohled na &&st tkaciho stavu s pohybujicimi se proSlupy po rovinné
dréze, pY¥idemZ jsou zndzorndny pouze udrZovaci &leny z obr. 38, obr. 40 &elni pohled, &&steln&
v fezu, na tkacf stav z obr. 39, obr. 41 bo&ni pohled na dali{ soupravu udrZovacich &lend
zndzornd&nych schematicky na obr. 34 a%Z 37, obr. 42 C4stedny pudorysny pohled na tkac{ stav
pouZfvajici{ udrfovaci &leny znézorn&né na obr. 41, obr. 44 a? 49 bo&ni pohledy ukazujici
po sob& ndsledujici pochody p#i préci tkacfho systému konstruovaného podle vyndlezu a pouZi-
vajiciho udrZovaci &leny z obr. 34 aZ 43, obr. 50 perspektivni pohled na tkaci stav zndzorné-
ny na obr. 17 a% 18, obr. 51 n&které detaily z p¥ede8lych obr.

Na obr. 1 aZ 4 ve vykresech jsou schematicky zn&zornény &Ety¥i po sob& ndsledujici
pochody p¥i tkani l4tky nebo podobného textilnfho vyrobku p¥i pouziti prosluph pohybujicich
se o rovinné drédze. Poloha osnovnich nit{ 16, 18 je m&n&na bé&Zinymi proflupotvornymi pro-
st¥edky 10, 12 podle p¥edem zvoleného vzorku, &fm? se vytvo¥{ n&kolik pro&lupl 20, 22,

24 a 26, které postupuji smdrem od leva doprava, jak je to vyznaleno ¥ipkou 28, a to zplisobem,
ktery bude ddle podrobn&ji vysvé&tlen. Poté, co se pro¥lupy vytvo¥i obvyklym zpisobem, vloZ{

se do nich uvolniteln& pohyblivé tdstroji 30, 32, 34, 36 a 38, pro udrfovdni proSlupd 20,

22, 24 a 26 v otevYeném stavu, kdy# se pohybujf po v podstat& rovinné dréze ve sm&ru Sipky
28, tj. smdrem k okraji zhotovené ldtky. V prib&hu doby p¥i niZ jsou pro¥lupy 20, 22, 24

a 26 udrZiovdny v otev¥eném stavu pohyblivymi udstrojfmi 30, 32, 34 a 36, jsou do jednotlivych
profluplG zanadfeny jednotlivé ttkové nitd 40, 42, 44 a 46. Je~li %4&douci kompenzovat vychylky
napéti vyvoldvané uvolhovanim pro¥lupt 20, 22, 24 a 26, mife se pou?it kompenza&niho mecha-
nismu 56. Tento kompenzadni mechanismus 56 zahrnuje fadu vélelkd uzplsobenych pro zdb&r

do zhotovené tkaniny a pro pohyb v nadasovaném sledu s uvolndnim pro¥luph 20, 22, 24 a 26.
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Obr. 2 zndzorfuje stav, ve kterém proslup 20, otevifeny ve stavu podle obr. 1, byl
udrZovaZem 30 uvolndn, a bylo dokondeno p¥ira¥eni ttkové nit& 40 jakymkoli vhodnym prost¥ed-
kem, pohyblivé dstrojf 30 pro udrZovédni proSlupu 20 se zalind pohybovat ve sm&ru vyznafeném
gEipkou 48. Soulasné je p¥ipraven udrZovad 36 pro vloZenf do dalSfho vytvd¥eni proSlupu,

a to v blizkosti proSlupotvornych prost¥edkt 10, 12, p¥ilemZ se pohybuje ve sm&ru Sipky 50.

Jak ukazuje obr. 3, pohyblivé dstrojf{ 30 pro udrZovdni proSlupu se pohybuje ddle ve
smdru $ipky 48 od tkaniny. Pohyblivé dstroji 36 bylo mezitim zasunuto do polohy, v ni%
udrfuje otev¥eny pro3lup 26.

Ve stavu zndzorndném na obr. 4 uvolnilo pohyblivé dstroji 32 proSlup 22, zndzornény
na obr. 1 a% 3, a za&fnd dochdzet k pY¥irdZeni dtkové nit& 42, kdyZ se pohyblivé Ustroji
32 za&in4 pohybovat ve sméru vyznaeném 3ipkou 52. Pohyblivé Gstroji 38, pohybujici se ve sméru
%Zipky 54, je ptipraveno pro vsunuti mezi osnovni nité& 16, 18.

Jédno proveden{ pohyblivého Ustroji pro udrfovéni proZlupu je zndzornéno na obr. 5 a%
11. Pohyblivé Gstroji 110 konstruované podle tohoto provedeni zahrnuje n&kolik udrZovacich
Slent 112. Ka¥dy z udrZovacich &lend 112 zahrnuje trubicovitou &&st 114, nesenou dfikem
116. Trubicovitd &4st 114 m4d dvojici rovnob&ingch Zelnich stran 118, 120 a prichod 122, .
ktery ji prostupuje od jedné strany na druhou. St¥edovd podélnd osa prichodu 122 je v zdsadd
rovnob&Znd s podélnou osou trubicovité &&sti 114. Trubicovitd &4st 114 je déle opatfena
uvolfiovac{ ¥t&rbinou 124, spojenou s prichodem 122, a probfhajfc{ mezi &eln{ stranou 118
a &elni stranou 120 ve sm&ru, ktery je riuznob&Zny se stfedovou podélnou osou prichodu 122.
Agkoliv uvolhovaci &tdrbina 124 je ve znézorn&ném provedeni nasmérovédna v souladu se smérem’
prouddni zandSeciho tekutého prostfedi, mife byt smér $t&rbin také orientovén proti tomuto
proudéni a mi¥e se tedy odli%ovat od zndzorn&né polohy. Podél horniho povrchu trubicové
&4sti 114 probihd %ebirko 126, urlené pro zabirdni do skupiny zdviZenych osnovnich niti
d4le popisovanym zpisobem. Obdobn& vystupuje z dolnfho povrchu trubicovité &dsti 114 dals{
Yebirko 128, ur&ené pro zabirdni do skupiny spuft&nych osnovnich niti déle popisovanym
zptisobem. Zebfrko 126 i Zebirko 128 je orientovdno ve sm&ru, ktery je v podstatd rovnobé&zny
se st¥edovou podélnou osou prichodu 122.

D¥1k 116 je pfipojen ke spodnimu povrchu trubicovité &4sti 114 mezi protilehlymi konci
Zebfirka 128. Konec d¥iku 116, ktery je pfipojen ke trubicovité &4sti, je tvofen zplostélou
a rozdifujfci se &4stf 130. D¥ik 116 nese trubicovitou &4st 114 s moZnosti otdfeni mezi
dv&ma polohami. V jedné poloze, tj. v poloze z&b&ru do osnovnich nitf, dosedd &elni strana
120 trubicovité 84sti 114 ka%dého p¥idr¥ovaciho &lenu 112 na &elnf stranu 118 trubicovité &asti
114 sousedniho udrfovaciho &lenu 112, a obdobné &elni strana 118 trubicovité &&sti 114 ka¥dého
udr¥ovaciho &lenu 112 dosedd na &elnf stranu 120 trubicovité ¥sti 114 sousednfho udrZovaciho &lenu
112. Je-1i ka¥dy z udrZovacich &lent 112 v polize z4b&ru do osnovnich nit{, udrZova& 110 pro¥lupu
zaujima udrfovac{ polohu, patrnou z obr. 8 a 9, v niZ prichody 122 jednotlivych udrZovacich
&lend 112 dohromady vytvé¥eji souvisly a v podstaté uzavieny kan4dl 132. Je-1li pohyblivé
dstroji 110 v této udrfovaci poloze, uvoliovaci 3t&rbiny 124 na sebe nenavazuji, jak ukazuje
obr. 8. '

vV druhé poloze, tj. v poloze uvolfiovdni osnovni nit&, leZf &elni strana 120 trubicovité
&asti 114 ka?dého udrZovacfho &lenu 112 v odstupu od &elni strany 118 trubicovité &dsti
114 sousedniho udrifovaciho &lenu 112, a obdobn& je Zeln{ strana 118 trubicovité S&sti 114
kaZdého udriovaciho &lenu 112 v odstupu od Zelnf strany 120 trubicovité &&sti 114 sousedniho
udriovacfho &lenu 112. Je-li ka¥dy z udr¥ovacich &lend 112 v poloze uvoliiovdni dtkové nitg,
zauj{m4 pohyblivé dstrojf 110 pro udrZovani proZlupu uvoliiovaci polohu, v nif jsou uvolhovaci
St&rbiny 124 jednotliv?ch'udriovacich &lent 112 v podstat& za sebou, jak je patrné z obr. 5,
6 a7.

Obr. 12 a%¥ 17 zndzorfiuji jednotlivé po sob& nésledujic{ pochody pf¥i préci tkacfho
stavu 134 s proflupy pohybujfcimi se po ploché dréze a poufivajfciho provedeni pohyblivgch
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Ustroj{ pro udrZovédni proSlupl zndzorn&ngch na obr. 5 a¥ 11. Jak je z obr4dzkd patrno, jsou
pohyblivad dstroj{ pro udr¥fovdni proilupl osazena na vozicigh 136a, 136b, 136c, 1364, 136e a
136f, kterych je ve zndzorn&ném proveder{ ¥est a které zaujimajf celou Si¥ku stavu 134.
Voziky 136a, 136b, 1l36¢c, 1364, 136e a 136f jsou uloZeny na nekone&ném dopravnim pésu
140, pohédnéném ve sm&ru hodinovych rudidek véleci 142, a nesou jednotlivé pohybliv4 dstroji
1i0a, 110b, 110c, 1104, 110e, 110f pro udrZovdni proZlupl, a jednotlivd posouvaci raménka
138a, 138b, 138c, 1384, 138e a 138f Gtkovych niti. Posouvaci raménka 138a aZ 138f dtkovych
nit{ nejsou nezbytnd, nebot samotné p¥idr¥né &leny 112a, 112b, 112¢c, 1124, 1l2e a 112f,
tvofici{ jednotliv4 pohybliv4 dstroji{ 110a, 110b, 110c, 1104, 110e a 110f mohou posouvat
utkové nit& tak, aby v poloze,v nif¥ jsou jednotlivé utkové nit® uvoliiovdny, mohou vejit

ve styk s vhodnym p¥irédZecim mechanismem, ktery bude popsédn déle.

ProSlupotvornymi prostfedky jsou ve zndzorn&ném stavu niténky 144, jak je obvyklé,
které zdvihaji osnovni nit& 146 a spoudt&ji osnovni nit& 148 podle pfedem urdeného vzorku,
&imZ se postupn& za sebou vytva¥eji jednotlivé proZlupy, a to zplsobem zndzorn&nym na obr. 1
a%¥ 4. Mezi nit&nkami 144 je umist&n rozprostiraci mechanismus 150, jeho? konstrukce a &innost
bude pdrobn&ji popséna ddle. Tento mechanismus 150 zajiZfuje, %e se p¥ed vklada&nim udrZovadd
vytvof{ vzdjemny bo&ni odstup osnovnich nitf{ 146, 148. Je tak zajist&no, %e ka%dy z udriova-
cich &lend 112a, 112b, 1l12¢, 112d, 112e a 112f pohyblivych dstroji 110a, 110b, 110c, 1104,
110e a 110f bude vidy vsunut do nové& vytvofeného proSlupu mezi tyté% dv& osnovni nité&, jako
odpovidajici z udrZovacich &lend 112a, 112b, 112c, 112d, 112e a 112f p¥edchoziho pohyblivého
Ustrojf 110a, 110b, 110c, 1104, 110e a 110f. I kdy%Z udrZovaci &leny 112a, 112b, 1l12¢, 1124,
112e a 112f pohyblivgch Gstrojf 110a, 110b, 110c, 110e a 110f mohou byt vkl4dddny do prodlupu
bez pou%itf rozprostiracfho mechanismu 150, tento rozprostiraci mechanismus 150 napom&hé
vkl4ddni udrZovacich &lent 112 v disledku sniZovadni t¥eni na osnovnich nitich 146, 148. Vy-
loudenim posouvac{ich ramének 138a, 138b, 138c, 1384, 138e a 138f je mo%né ddle sni%it opot¥ebe-
ni osnovnich nitf 146, 148. VylouZeni posouvacich ramének 138 také umoZni, aby tkaci stav
134 byl kompaktn&jsi.

Jak je zndzorn&no na obr. 12, zobrazujfci stejny asovy okamZik jako na obr. 19 a
25, bylo pohyblivé Gstrojf 110c pro udrZovani pro#lupu prdvé vlofeno do proflupu 152c,
aby tGtkové nit mohla byt zandSena do v podstat& uzavieného kandlu 132¢, tvofeného udrfovaci-
mi &leny 112c, které vytva¥ej{ pohyblivé ustrojf 110c. P¥edchoz{ pohyblivé dstroj{ 110b
udrZuje pro3lup 152b. Otkov4d nit 154b, kterd byla zanesena do pfibli%n& 60 % délky pohyblivé-
ho dstrojf 110b, je zndzorn&na ve v podstat® uzavieném kandlu tvofeném udr¥ovacimi &leny
112b, vytvé¥ejicimi pohyblivé dstroji 110b pro udrZovéni proflupu. Jak je z obrézku patrné,
jsou nit& 116, 118 v z4b&ru s Zebirky 126c, 128c. I kdy% tato Zebirka 126c, 128c sniZfuji
opot¥ebeni niti 146, 148, nejsou nevyhnutelnd a mohou byt z udrZovacich &lend llgg vypuiténa.
Dals{ utkov4 nit 154a je v situaci zndzorn&né na obr. 12 v poloze, kdy se vysouvd z pohyblivé-
ho dstroji 110a pro udrfovéni pro¥lupu, které pravé zaujalo polohu, v ni%¥ uvolfuje proslup.
Otkovad nit 154a se vysouvd St&rbinami 124, jimiZ jsou opatfeny udrfovaci &leny 112a, tvoifct
pohyblivé tdstrojf{ ll0a. Po vyjmut{ Gtkové nit& 154a z pohyblivého dstrojf{ pro udriovani
proSlupu ll0a posune posouvaci raménko 138a utkcvou nit 154a, zachycenou mezi osnovnimi
nit&mi 146, 148, smérem k pfird¥ecimu mechanismu 160, jeho# konstrukce a &innost jsou podrob-
né popsény v AO &. 149 479. Pohyblivé dstrojf 110a pro udrZovani pro¥lupu, stejné jako i po-
hyblivd dstrojf 110d, 110e a 110f, zUstdvd ve své uvoliiovaci poloze aZ do doby, kdy je do néj
vsunut dal3f{ pro¥lup vytvofeny niténkami 144.

Na obr. 13, ktery zobrazuje stejny Zasovy okamZfik jako obr. 20 a 26, je pohyblivé
ustroj{ 110c¢c znézorndno v postaveni, kdy udrZuje proflup 152c. Otkov4d nit 154c byla zanesena
do asi 10 %. délky pohyblivého dstroji 110c pro udr¥ovédni proflupu, zatimco dtkovd nit 154b
byla zanesena do p¥ibliZn& 70 % délky pohyblivého tistroji 110b. Pohybliv4 dstroj{ 1l0a, 1104,
1ll0e a 110f jsou ndriovéna bihem jejich posunu ve smiru hodinovgch rudi&ek s dopravnim
pésem 140 ve svfch uvolihovacich polohdch. P¥irdZec{ mechanismus 160, zahrnujfci v&ts{ polet
pEirdZecich prvkid 158 a vé&t3{ pofet rozpdrnych prvkd 156, je zn&zorn&n na zaldtku své dréhy
smérem k dtkové niti 154a, zachycené mezi osnovnimi nit&mi 146, 148.
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Jak je patrné z obr. 14, zndzornujiciho stejny Casovy okamZik jako obr. 21 a 27, byla
dtkovéd nit 154c zanesena do p¥ibli¥n&€ 20 % délky pohyblivého dstrojf 110c, zatfmco dtkova
nit 154b byla zanesena do p¥ibli%n& 80 % délky pohyblivého tGstrojf 110b. Pohybliv4 dstroji
110a, 1104, 110e a 110f pro udrZovani pro$lupu jsou vedena b&hem jejich pokradujicfho pohybu

s dopravnim pdsem 140 ve sm&ru hodinovych rudi¥ek. P¥ird%ecf{ mechanismus 156 pokraduje

ve svém pohybu‘k ttkové niti 154a. B&hem tohoto pohybu p¥irdfeciho mechanismu 160 jsou p¥iréZeci
prvky 158 odtaZeny od polohy mezi osnovnimi nitémi 146, 148, zatimco rozpérné prvky 156

jsou vsunuty mezi osnovni nit& 146, 148 pro udrZovéni pat¥i¥ného odstupu osnovnich nitif

146, 148.

Podle obr. 15, zndzorfiujictho stejny Casovy okamZik jako obr. 22 a 28, byla utkovéa
nit 154c zanesena do asi 30 % délky pohyblivého ustroji 110c, zatimco dtkovd nit 154b byla
zasunuta do p¥ibliZné 90 % délky pohyblivého dUstroji 110b. Pohyblivé ustroji 110a, 110d,
110e, 110f pro udriovﬁni proglupu jsou p¥i pokradujicim pohybu s dopravnim pdsem 140 ve
smé&ru hodinovych rudiek stdle v uvolfiovacich polohédch, p¥iCemZ pohyblivé Ustroji 110d
je pfipraveno pro vsunutf do pro#lupu 154d tvofeného nit&nkami 144. P¥irdZec{ prvky 158
pfird%ecfiho mechanismu 160 byly znovu vsunuty mezi osnovni nit& 146, 148 na vzddlen&jii
strané Gtkové nité& 154a, a dovoluji vytaZeni rozp&rnych prvkd 156 p¥irdZeciho mechanismu
160 z polohy mezi dtkovymi nitémi 146, 148.

Na obr. 16, zndzorfujfcl stejny &asovy okamZik jako obr. 23 a 29, je zobrazena situace,
v niZ dtkovni nit 154c byla zanesena do p¥ibliZ#n& 40 % délky pohyblivého dstroji 110c pro
udrZovdni pro8lupu, zatimco Gtkov& nit 154b byla pravé zanesena do celé délky pohyblivého
Gstroj{ 110b. Pohyblivd dstrojf 110a, 1104, 110e a 110f jsou udrZovdna pfi pokradujicim

pohybu ve sméru hodinovych ruli&ek s dopravnikem 140 v uvoliovaci poloze, p¥iemZ pohyblivé
dstroj{ 1104 bylo prév& vsunuto do proSlupu 154d, a to zplsobem, ktery bude podrobn&ji
popsén dédle. P¥irdZeci mechanismus 160 prav& dokonlil pF¥irdZeni dtkové nité 154a. Nésledkem

toho je tento mechanismus v podstaté ve stejné poloze, jakou zaujimal v situaci dle obr. 12.

Jak je znézorn&no na obr. 17, ktery je ¥ezem vyznalenym Sipkami 17-17 na obr. 18 a
ktery zobrazuje situaci ve stejném okamZiku jako obr. 18, 24 a 30, je dtkovA nit 154c zanesena
do p¥ibliZné 50 % délky pohyblivého tdstrojf 110c pro udrZovéni pro3lupu. Pohyblivé Gstroji
110b pro udrZovéni pro¥lupu prév& zaujalo uvoliiovaci polohu, co? mé& za ndsledek, Ze dochéz{
k sev¥eni dtkové nité 154b mezi osnovnimi nitémi 146, 148. Zplo$télé a roz8ifujici se G4sti
130 na d¥fcich 116, které podporuji p¥idrZovaci &leny 112b pro otdleni mezi jejich z&bérovou
polohou a uvolnovaci polohou, usnadiuji uvoilné&nfi osnovnich nitf{ 146 z pohyblivého tstroji
110b pro udrZovéni pro¥lupu tim, Ze posouvaji alespon nékteré osnovni nit& 146 ddle od
sebe b&hem ot&leni d¥iku 116, &imZ usnadhuji odsouvdni osnovnich nitf 146 zespodu udrZovacich
&lent 112b. Pohyb osnovnich nitf 146 do strany je zajisfovdn tim, %e se Siroké strany
zplost&lych a roz$i¥fujicich se S&stf{ 130b orientuj{ do polohy nap¥i& vzhledem k osnovnim
nitim 146, Jjak je patrné z obr. 6. Zplo¥t&lé a rozSifujici{ se &4sti 130b d¥{ikid 116b jsou
téZ dimenzovdny tak, aby se snffilo na minimum posouvdni osnovnich nitf 146, leZfcich béhem
udrZovédni pro¥lupd na protilehlych strandch d¥ikt 116b, sm¥rem do stran, &imZ se sniZuje
opotfebeni dtkovych nitf. Odstup mezi osnovnimi nit&mi 146 na navzdjem protilehlych strandch
kaZdého d¥fku 116b je sniZen na minimum tim, Ze Siroké strany zplodt&lych a rozfifujicich
se C4stf 130b jsou orientovdny v podstaté rovnob&Zn& s osnovnimi nit&mi 146, jak ukazuje
obr. 9. Otkovd nit 154b je stédle jedt& uloZena v prichodech 122 vytvofenych v udrZovacich
&lenech 112b, z nichZ se potom vysouvd St&rbinami 124b, které jsou té# vytvoFeny v udrfovacich
&lenech 112b. Pohyblivé ustrojf 110d pro udrZovdni proflupu je nyni zcela zasunuto do proslupu
152d. UdrZovac{ &leny 112d a pohyblivé Gstroji 1104 se zalaly otd¥et z jejich uvoliiovacich
poloh do z&b&rové polohy. Otddeni udrZfovacich &lend 112d, jakoZ i udrZovacich &lent 112a,
112b, 112¢, 112e a 112f, mdZe byt provddé&no jakymikoliv vhodnymi prost¥edky, jako je ozubend
ty& a pastorek v sestavé zndzornéné na obr. 21 a% 23 v americkém patentovém spise &. 4 122 871,
Pohybliv4 dstroijf 110a, 11l0e a 110f pro udr¥fovdni pro3lupt jsou udrZovéna v jejich uvolhovaci
poloze a v této poloze pokrafujf ve svém pohybu ve sm&ru hodinovych ru&ifek s dopravnim
pasem 140. P¥irdecf mechanismus 160 je v zdsad® ve stdle stejné poloze, jakou zaujal v situaci
dle obr. 16. Krétce na to v3ak zalne svij pohyb sm&rem k dtkové niti 154b, aby vykonal
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dalsf p¥irdZeci pochod.

Obr. 18 a 50 jsou pldorysny a perspektivni pohled na tkac{ stav 134 v situaci zndzorn&né
na obr. 17. Obr. 18 a 50 je zndzorné&n zandSeci{ mechanismus pro zandeni dtkovych niti,
zahrnujic{ vzduchové trysky 164a, 164b, 1l64c, 1644 jakéhokoli b&%ného typu, dosud pouzfiva-
ného ve znémych tkacich stavech. Vzduchové trysky 164b, 164c a 164d jsou sdrufeny v &4sti
pracovniho cyklu, zndzorn&né na vykresech, jednotliv& s pohyblivymi dstrojimi 110b, 110c
a 110d pro udrZovdn{ pro¥lupl. Je zfejmé, Ze tato zAvislost se zm&nfi v ndsledujfcim cyklu,

v ném# pracujf Sty¥i vzduchové trysky a Sest pohyblivych uUstrojf pro udr¥ovédn{ proZlupd.

Jak bylo uvedeno p¥i popisu obr. 17, bylo ve zndzorné&né situaci pohyblivé dstroji
1104 pro udrZfovdn{ proflupu prévé zasunuto do proZlupu 152d a udrfovacf Sleny 1124 byly
lehce poctoCeny ve sméru hodinovych ruéifek z jejich uvolhovacich poloh smérem do jejich
zasouvacich poloh, takZe jsou orientovény v zdsad& rovnob&%Zn& s osnovnimi nitémi 146, 148.
Tim, Ze jsou udrZovac{ &leny 112d p¥i jejich vsouvdni do pro3lupu 152d uloZfeny v uvolfiovacich
polohdch, je vsouvdni udrZovacich &lent 1124 usnadfiovdno v disledku sna%3fho ukl&d4n{ p¥ednich
okraji udrZovacich &lenid 112d mezi p¥ilehlé dvojice osnovnich nit{ 146, jak ukazuje obr. 5.
PouZivéd se rozprostiracfho prostfedku 150 pro vytvofeni otvord v pro¥lupu 1524 dostate&nd ..
velkych k tomu, aby usnadfiovaly prichod udrZovacich &lendl 1124 zevn& proflupu 152d dovnit#
proZlupu 152d mezi p¥ilehlé dvojice osnovnich nit{ 146.

Rozprostiraci prost¥edek 150 zahrnuje k vySe uvedenému Gdelu v&tZ{ polet rozprostiracich
prvkd 166 ve tvaru pismene U, jeho% jedno rameno je pevnd p¥ipojeno k z&kladn& 168, probihajict
napfi& stavu 134. Druhé rameno kaZdého rozprostiracitho prvku 166 je p¥ipojeno k vratné&
pohyblivé ty&i 167, pohybujfci se nap¥f& stavu 134, &fmZ dochdz{ k odsouvani osnovnich
nit{ 146 od sebe v ¥adé poloh, umist&nych s odstupy od sebe po ¥{¥ce stavu 134, piicemZ
kazd4 tato poloha odpovidd jednomu udrZovaci{mu &lenu 112d, kdyZ se tyto p¥ibli%ujf k proZlupu
152d4. Jakmile jsou udrfovac{ &leny 1124 zasunuty do poZadované miry do proSlupu 152d, roz-
prostifaci prvky 166 dovoli, aby se Utkové nit& 146 vrdtily do svych plvodnich poloh.

Vzduchové tryska 164d jeSt& nezalala zand¥et Gtkovou nit 154d. Brzda 1704 sdruZenid
se vzduchovou tryskou 164d drZ{i ttkovou nit 154d a% do té doby, kdy je' vzduchovd tryska
pifipravena zal{t zandSen{ dtkové nit& 154d udrZovacimi &leny 112d, kdyZ jsou pln& otodeny
z jejich uvolhovacich poloh do z&b&rovych poloh.

Vzduchovd tryska 1l64c je zndzorné&na jako pohybujici se spolu s pohyblivym dstrojim
110c pro udrZfovéni pro3lupu, které se nachdzf v udr¥ovaci poloze prodlupu. Brzda 170c,
sdruZend se vzduchovou tryskou 164c, je uvoln&na, aby dovolila zandSeni dtkové nit& 154c
bé&hem spole&ného pohybu pohyblivého tistroji 110c pro udrZovadni pro3lupu a vzduchové trysky
164c. Na protilehlé stran& stavu je umist®no staciondrn{ vakuum 172, napomidhajfci vzduchové
trysce 164c zandSet dtkovou nit 154c. Toto vakuum téZ napomdhd G&inkidm vzduchovych trysek
164a, %64b a 1644d.

vzduchovéd tryska 164c je uzplisobena pro dotyk pohyblivého dstroji 110c pro udrfovéni
prodlupu b&hem zandZenf dtkové nité& 154c tim, Ze je v n{ vytvofen z&¥ez 174c, do n&hoi
se zasune okraj pohyblivého dstroji 110c¢ pro udrZovidni proZlupu. Vzduchové trysky 164a,
164b a 164d jsou opatfeny podobnymi zé¥ezy 174a, 174b a 174d. Je moZné ¥efit vzduchové
trysky 164a, 164b, 164c a 164d a trubicovité &&sti 114 udrZovacich &lend 112 tak, Ze p¥ilehnou
k pohyblivému udstroj{ 110 pro udrZovéni proslupu v celé plode prichodu vytvofeného v jeho
udrZovacich &lenech, takfe pohyblivA Ustroji 110a, 110b, 110c, 110d, 1l10e a 110f se tak
stdvajil néstavci vyidst! vzduchovych trysek v pribdhu jejich soub&¥ného pohybu.

Vzduchova tryska 164b prédvé dokonCila zandSeni dtkové nit& 154b pohyblivym dstrojim
110b pro udrZfovdni proflupu. Souldst{ pohyblivého ustroj{ 110b pro udrZovdni pro¥lupu
je jakgkoli detek&ni mechanismus pro zji%fovdnf p¥ftomnosti dtkové nit&. Tento detek&ni
mechanismus pracuje tak, %Ze kdy#Z Gtkovd nit 154b byla zanesena do celé délky pohyblivého
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dstrojf 110b pro udrZovéni pro¥lupu, uvede v &innost brzdu 170b spojenou se vzduchovou
tryskou 164b.

Alternativné miiZe byt brzda 170b ovlAid4na p¥fvodnim mechanismem, ktery té% pracuje
obvyklym zpisobem na zékladé pfedchoziho odm&feni délky dtkové nité 154b pfed jejim zanesenim
do pohyblivého dstroj{ 110b pro udrZovdni proflupu, jak je popsdno napfiklad v americkém
patentovém spise &. 4 084 623. Zatimco dalS{mu zandSeni Gtkové nit& 154b je brédn&no brzdou
170b, udrZovaci &leny 112b se ot&leji z jejich z&b&rové polohy do uvolfiovaci polohy. Po
té, co se Utkovd nit 154b vysunula z udrZovacich &lent 112b, je jejL p¥edni konec sevien
svérkou 176, zatimco dalS{ sv&rka a odstfihoval 178 sevifou a ost¥ihnou ttkovou nit 154b
v bod& mezi udrZovadem 110b a vzduchovou tryskou 164b. Odst¥i¥end dGtkové nit 154b je potom
pfiraZena k okraji zhotovované tkaniny p¥irdZecim mechanismem 160. Ze souvisejicfho americké-
ho patentového spisu ¢. 4 122 872 bude zfejmé, Ze sv&rky se pohybuji synchronizovan& s pri-
rédZecim mechanismem k okraji tkaniny. Pro tvofeni perlinkovych okrajd miZe byt téZ pou¥ito

odpovidaj{icich mechanismi.

Vzduchové trysky l1l64a, 164b, 164c a 164d a brzdy 170a, 170b, 170c a 1704 jsou neseny
rameny 180a, 180b, 180c a 1804, které pracujf tak, %e nesou vzduchové trysky po uzav¥ené
pohybové drdze 182. Ramena 180a, 180b, 180c a 180d jsou opat¥ena voditky 183a, 183b, 183c
a 1834 pro vedeni jednotlivych dtkovych nitf 154a, 154b, 154c a 154d. K jednotlivym ramendm
180a, 180b, 180c a 180d jsou taktéZ p¥ipojena jednotlivd potrubi 184a, 184b, 184c a 1844,
p¥ivadéjicich do vzduchovych trysek 164a, 164b, 164c a 164d stlaleny vzduch. Soulasné s pohybem
vzduchovych trysek 164b, 164c a 164d spolu s pohyblivymi dstrojimi 110b, 110c a 1104 pro
udr¥ovédni pro$lupll b&hem zandSeni dtkovych nitf 154b, 154c a 1544 do té&chto pohyblivych
dstroji jsou Gtkové nité 154b,154c, 1544 posouvény spolu s pohyblivymi dstrojimi 110b,

110c a 110d pro udrZovéni pro$lupt b&hem jejich zanidSenf pomoci ramen 180b, 180c a 180d.

Pohyb ramen 180a, 180b, 180c a 180d je takovy, Ze ramena b&hem pohybu vzduchovych trysek

164a, 164b, 1l64c a 1644 po uzaviené dréze 182 spolu vzdjemn& nekoliduji. Pohyb ramen 180a,
180b, 180c a 1804 téZ brani vzdjemnym kolisfm mezi potrubimi 184a , 184b, 184c a 184d.
vzdjemnym dotyktm dtkovych nitf 154a, 154b, 154c a 154d, které jsou p¥ivad&ny ze staciondrnich
zdrojl, je rovnéZ brénéno pohybem ramen 180a, 180b, 180c a 1804.

Obr. 19 a% 30 zndzornuji po sob& ndsledujici pochody p¥i pohybu vzduchovych trysek
164a, 164b, 164c a 1644 po uzav¥ené pohybové drdze 182. Jak ukazuje obr. 19 a 25, jsou

vzduchové trysky l164a, 164b a 164c na dUseku 182a uzav¥ené pohybové drdhy 182, zatimco vzduchovd

tryska 1644 le¥{ na Useku 182c uzaviené pohybové drdhy 182 s men$im zdvihem neZ vzduchové
trysky l64a, 164b a l64c, jak je téZ patrno z obr. 25. Konkrétné€ji je vzduchovéd tryska
164c umist&na v pohotovosti pro zandSenf ttkové nité 154c. Vzduchov4 tryska 164b préveé

zan43{ dtkovou nit 154b. Vzduchovd tryska 164a prdvé dokonlila zandSeni Utkové nit& 154a.

I kdy% vzduchové trysky 1l64a, 164b a l64c jsou uspo¥ddédny ve stejné vySkové poloze, jsou
ramena 180a, 180b, 180c opatfena zahnutymi néstavci 18la, 181b, 181c rGznych délek, takZe
ramena 180a, 180b, 180c mohou byt uspof&déna na riznych vySkovych drovnich, &I{mZ se zabréani,
Ye by si navzdjem p¥ekdfela, jak ukazuje obr. 25. Jako vzduchovi tryska 164d, kterd je
uloZena pod rameny 180a, 180b, ;ggg vzduchovych trysek 1l64a, 164b, 164c, je téZ rameno

1804 uloZeno pod rameny 180a, 180b a 180c.

Na obr. 20 a 26 se vzduchové trysky 164b a l64c, které pokraéhji v zandeni dtkovych
nit{ 154b a 154c, posunuly po délce useku 182a uzaviené pohybové dréhy 182 smérem k okraji
tkaniny, zatimco vzduchovd tryska 164d se posunula smérem od okraje tkaniny po Useku 182c
uzaviené pohybové drdhy 182. Vzduchov4 tryska 164a se zafala pohybovat po zakfiveném dseku
182b uzaviené pohybové dréhy 182.

V situaci zndzorn&né na obr. 21 a 27 se vzduchové trysky 164b a 164c, které stéle
zandfeji Gtkové nit& 154b a 154c, se posunuly déle smérem k okraji tkaniny podél useku
182a uzaviené pohybové drihy 182. Vzduchovd tryska 164a stdle leZi na dseku 182b uzaviené
pohybové drdhy 182. Vzduchovd tryska 164d se posunula z Useku 182c uzaviené pohybové dréhy
182 na zak¥iveny Gsek 182d, vzduchové tryska 1644 je p¥itom stdle jeSt& na niZ3f vySkové
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drovni neZ vzduchové trysky l64a, 164b a 1l64c, jak je patrno z obr. 27.

Z obr. 22 a 28 je patrné, %e se vzduchové trysky 164b a 164c, které stdle jedt& zandSejf
itkové nité& 154b a 154c, posunuly ddle sm&rem k okraji tkaniny po useku 182a uzav¥ené pohybové
drédhy 182. Vzduchové trysky 164a a 164d stile le%Z{ jedna na tseku 182b a druhd na tdseku
© 1824 uzaviené pohybové drdhy 182. Zatimco vyZkovd poloha vzduchové trysky 164b se nezméhila,
vy¥ka ulofeni{ vzduchové trysky 1644 mirn& vzrostla, jak je to zfejmé z obr. 28.

Jak ukazuji obr. 23 a 29, dtkovd nit 154b byla ve zn&zorn&né situaci zcela zanesena
do proSlupu a vzduchovd tryska 164b je stdle v &innosti, v niZ napind tuto Gtkovou nit.
Vzduchovd tryska 164c stdle zand3f dtkovou nit 154c. Vzduchové trysky 164b a 164c se posunuly
dédle smérem k okraji tkaniny po délce vseku 182a uzaviené pohybové drdhy 182. Zatimco se
vzduchovd tryska lggg.stéle pohybuje vzhiru po dseku 182d uzaviené pohybové drédhy 182,
vzduchovd tryska l64a se prav& zadala pohybovat z Gseku 182b uzaviené pohybové drdhy 182
na dseku 182¢, anii by p¥itom m&nila svou vy3kovou uroven, jak ukazuje obr. 29.

V situaci zndzorn&né na obr. 24 a 30, p¥i%emZ obr. 30 zn4zorhuje pohled 30-30 vyznadeny
na obr. 18, se vzduchovd tryska 164b zastavila a vzduchové tryska stdle pokraduje v zanédSeni
utkové nité& 154c. Ob& vzduchové trysky 164b a l64c se posunuly ddle smérem k okraji tkaniny
podél dseku 182a uzaviené pohybové dréhy 182. Vzduchové tryska 164d pokrafuje ve svém vzestup-
ném pohybu podél tGseku 182d uzaviené pohybové drihy.182 smérem k tseku 182a. KdyZ vzduchové
tryska 164d doséhne tseku 182a, bude na stejné vyZkové Urovni jako vzduchové trysky lé64a,
164b a 164c. Vzduchov4 tryska l64a se nyni pohybuje smérem od okraje tkaniny podél iseku
182c uzaviené pohybové drdhy 182,

Vzduchové trysky 164a a 164b se budou pohybovat po uzaviené pohybové drdze 182 anii
by m&nily vy3kovou drovefi. Vzduchovd tryska 164c se pohybuje bé&hem prichodu tdsekem 182a
uzav¥end pohybové drdhy 182 na stejné vyZkové Urovni, po jaké se na tomto idseku pohybuji
vzduchové trysky l64a, 164b a 164d. VySkovd Groven vzduchové trysky 164c se v3ak bude b&hem
jejiho pohybu podél tUsekd 182b, 182c a 182d uzav¥iené pohybové drdhy 182 zvétiovat, &imZ
se zabré&ni, aby vzduchové tryska 1l64c kolidovala s pohybem vzduchovych trysek 164a, 164b

a 164d p¥i jejich pohybu po uzaviené pohybové dréze 182.

ovladaci mechanismy bro ¥1zeni pohybu vzduchovych trysek 164a, 164b, 164c, 164d jsou

podobné, jako ovlddac{ mechanismy popsané v americkém patentovém spisu &. 4 122 872. Svisly
a vodorovny pohyb vzduchovych trysek 164d a 164c je napfiklad vyvoldvén ovlddaci sestavou
zndzornénou na obr. 1l souvisejicfho amerického patentového spisu &. 4 122 872, Je t¥eba

si poviimnout toho, %e vodici ofka 400a, 400b, 400c a 4004 nitf jsou sefazena ve sméru ‘

zobrazeném na obr. 19. Jednotlivé vzduchové trysky jsou taktéZ opat¥eny neldislovanymi vodicimi
olky niti,

Na obr. 31 aZ 33 je zndzorn&no dal3i p¥ikladné provedeni pohyblivého dstroji pro udrZové-
ni{ pro¥lupu. Jednotlivé prvky zndzorn&né na obr. 31 a% 33, odpovidajic{ prvkim popsanym
s odvoladnim na obr. 5 a% 17, jsou oznaleny odpovidajfcimi vztahovymi znaky zvétZenymi o 100.
Nové prvky jsou oznafeny lichymi vztahovymi &fslicemi. Pokud neni jinak uvedeno, provedeni
podle obr. 31 a# 33 pracuje stejné&, jako provedenf podle obr. 5 a% 17. V provedeni podle
obr. 31 a% 33 zahrnuje pohyblivé dustrojf 210 pro udrZovéni pro¥lupu udrZfovaci &len 211
a n&kolik udrfovacich &lend 212, uloZenych ot4&iv& na voziku 236 pomoci d¥ikd 216. UdrZovaci
&len 211 m& d¥fk 213 pro otd&ivé ulofeni na voziku 236. D¥ik 213 prochdzi{ vozikem 236 a
zahrnuje prichod 215. Timto pfﬁchodem 215 je pfivddén stladeny vzduch do pribé&iného a v pod-
statd uzavfeného kandlu 232. vV dolnich vnit¥nich povrifch udrfovacich &lent 212 jsou vytvofeny
dra%ky 217, spoluplsobic{ s dré&¥kou 219 vytvofenou v dolnim vnit¥nim povrchu udrZovaciho
&lenu 211, pro veden{ stladeného vzduchu v poZadovaném sméru po té, co byl vypu¥té&n z prichodu
215 do kandlu 232. Prichod stladeného vzduchu prichodem 215 mGZfe byt ovldddn ventilem 221,
zahrnujicim vdlec 223 upraveny pro kluzné zasunuti 225 d¥{ku 213 udrZovac{ho &lenu 211.
Stladeny vzduch je p¥ivAd&n dovnit¥ vilce 223 vstupem 227. V poloze zndzornéné na obr. 31
aZ 33 nenf priichod 215 ve spojeni se vstupem 227, &im%¥ je brédné&no proud®ni stlaeného vzduchu
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timto priichodem. S vdlcem 223 jsou spojeny kladky 231, do nichZ zabirajf vaZkové plochy

229, které v pfedem urdenych Zasovych okamZzicich tla¥i kladky 231 a tedy i vélec 223 proti
sile spirdlovych pruZin 233, aZ se prichod 215 spoji se vstupem 227 do vélce 223. Kdy%Z je
vstup 227 ve spojeni s prichodem 215, stladeny vzduch proudici{ vstupem 227 miZe byt dod&vén
do prichodu 215, ktery doddvd stlafeny vzduch ddle do kandlu 232. Stlaleny vzduch doddvany

do kandlu 232 prichodem 215 usnadiiuje-zandSenf dtkové nit& kandlem 232, obzvl4aZté je-1i

kandl relativn& dlouhy. V této souvislosti je t¥eba poznamenat, Ze je moZné p¥ipojit na

opa&né stran& stavu p¥idavny tryskovy systém, urleny pro pouZitf, kdyZ-se md dtkova ﬁit
zandSet z opadné strany. Je taktéZ moZné pouZit na obou strandch proslupd samostatné vzduchové
trysky pro zand$enf utku, umoZfiiujici zandSet tGtkové nit& z obou stran stavu.

Udrfovaci &len 211 je opatfen hornim Zebirkem 235 a dolnim Zebirkem 237, kterd vykondvaji
stejné funkce, jako horni Zebirka 226 a dolni Zebirka 228, vytvofend na udrZovacich &lenech
212. vVozik 236 nese posouvaci raménka 238 pro posouvdni Gtkovych niti. UdrZfovaci &len 211
je taktéZ opat¥en uvolfiovaci $térbinou, kterd pracuje stejnym zplisobem jako Zté&rbiny vytvofené
v udrZovacich &lenech 212. PouZije~li se provedeni pohyblivého dstroji pro udrZovéni proflupd
podle obr. 31 aZ 33, je moZné na zaldtku zandSet dtkovou nit do kandlu 232 jakymkoli vhodnym
p¥idavnym prost¥edkem, s nimZ jsou kombinovény vzduchové trysky. Napfiklad je moZné pouZit
pro zaditedni zandZen{ tGtkové nité& do kandlu 232 mechanickou zandSec{ techniku popsanou
v americkém patentovém spise &. 3 821 972.

Dal8{ p¥ikladné provedeni pohyblivého tstroji pro udrZovani proS$lupu je schematicky
znézorn&no na obr. 34 aZ 37. Pohyblivé tustrojf 310 pro udrZovdni pro$lupu konstruované
podle tohoto provedeni sestdvd ze dvou souprav udrzovacich &lentG 312 a 314. KaZdy z udrZovacich
&lend 312 mé trubicovitou &&st 316, nesenou dfikem 318a, ktery mé zaostfenou &elni hranu
319 usnadfiujic{ vsouvdni udrZovacich &leni 312 do proflupu mezi dvojici sousednich osnovnich
nit{. Vsouvdni udr¥ovacich &lent 312 miZe byt ddle usnadnovéno pouiivdnim samostatnych
a neznézorndnych rozprostiracich mechanisml, zahrnujfcfch rozprostirac{ prvek sdruZeny
s ka?dym z udrzovacich &lend 312 pro roztahovéni osnovnich nitf, mezi né&Z se maji zasouvat
udr¥ovaci &leny 312, od sebe. Trubicovitd &&st 316 m4 dvé protilehlé &elnf strany 318 a 320
a priichod prochdzejfci trubicovitou &4stf 316 z jedné této Selni strany 318 na druhou &elni
stranu 320. St¥edovd podélnd osa priichodu 322 je obecnd rovnob&Znd s podélnou osou trubicovité
S4sti 316. Trubicovitd &4st 316 je taktéZ opatfena St&rbinou 324, spojenou s prichodem
322 a probfhajfci mezi Celnimi stranami 318 a 320 ve sm&ru obecné& rovnobé&iném se stfedovou

podélnou osou prichodu 322.

Ka%dy z udrZovacich &lenl 314 m4 trubicovitou &4st 316, nesenou d¥fkem 328, majfcim
zaost¥enou Selnf{ hranu 329 usnadfiujici zasouvdni udrZovacich &lenl 314 do proSlupu mezi
dvojici sousednich osnovnich nitf. Z obrézkli je téZ zfejmé, Ze udrZovaci &leny 312 a 314
majf takté? zkosené &4sti, neopatfené vztahovgmi znalkami, které usnadiuji jejich vyjfméni
z prostoru mezi osnovnimi nit¥mi. Zasouvdn{ udrZovacich &lend 314 mife byt dédle usnadiiovéno
pouZivénim samostatného rozprostiraciho mechanismu, nezndzorn&ného ve vykresech, zahrnujiciho
rozprostirac{ prvek sdrufeny s kaZdym z udrZovacich &lend 314, umoZiujicim odtahovat od
sebe osnovni nit&, mezi né&% se maji udrfovaci &leny 314 zasouvat. Trubicovitd &édst 326 md
dvé protilehlé Zelni strany 330 a 332 a prichod 334, probfhajfci z jedné z t&chto &elnich
stran 330 na druhou stranu 332. Stfedovd podélnd osa prlichodu 334 je v zésadé rovnob&Znd
s podélnou osou trubicovité ¥&sti 326. Trubicovitd &&st 326 je ddle opatfena Stérbinou
336, spojenou s priichodem 334 a probfhajfcf mezi Zelnimi stranami 330 a 332 ve sm&ru vieobec~-
n& rovnob&¥ném se st¥edovou podélnou osou prichodu 334.

UdrZovaci &leny 312 jsou ulofeny s moZnostf ot4&ivého pohybu vzhledem k udrZovacim
&lendm 314, a to zpisobem, ktery bude popsén ddle. V jedné poloze, napt¥iklad v uvolhovaci
poloze, jsou udrfovaci &leny umistény v odstupu od udrZovacich &lenld 314. V druhé poloze,
nap¥fklad v poloze z&b&ru do osnovni nit&, je Zelni strana 330 trubicovité &&sti 326 kaZdé-
ho z udrfovacfch &lend 314 upravena pro dosednut{ na %elni stranu 320 trubicovité &4sti 316
sousednfho z udrfovacich &lenl 312, zatimco strana 332 trubicové &4sti 326 kaZdého z udrZovacich
&lend 314 je uzpisobena pro dosednutf na Zeln{ stranu 318 trubicovité &4sti 316 sousedniho z udrZo-
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vacich &lend 312, Celnf strany 318 trubicovitych&4stf 316 udr¥ovacich &lend 312 a deln{ strany

332 trubicovitych &4st{ 326 udrZovacich &len} 314 majf navzdjem dopliikové tvary, stejné jako i Zelni

strany 320 trubicovitych &&stf 316 udrZovacich &leni 312 a Celni strany 330 trubicovitych &&sti 326
udrZovacich &lend 314. Jsou-1li tedy udrZovaci &leny 312, 314 ve svfch zdb&rovych polohdch, v nichi
zabfraj{ do osnovnich nit{, zaujimi pohyblivé Gstrojf 310 polohu udrZovéni pro$lupu, v ni¥ prichody
322 spoluplisobi s prichody 334 a vytvafeji souvisly a v podstat® uzavieny kandl 338. KdyZ

je pohyblivé tstroj{ 310 v udrZovaci pocloze, uvolfiovaci ¥t&rbiny 324 nejsou v fadé se 3t&rbina-
mi 336, ¢imZ je bré&néno nahodilému vysouvani nezndzorn&né ttkové nitd p¥i jejim zandSent
kandlem 338. ‘

Jeden zplsob pro dosaZeni vzdjemného otd&ivého pohybu udrZovacich &lend 312, 314 je
zndzorn&n na obr. 38 a% 43. Jak je zndzorn&no na obr. 38 aZ 40, jsou udrfovaci &leny 312
neseny vozikem 340, zahrnujicim kladky 342, 344 uzplsobené pro zabirdnf do odpovidajicich
va&kovgch ploch 346 a 348, po nich¥ se valf, a n&kolik posouvacich ramének 350 pro posouvdni
utkové nit&, z nich%Z ka%dé je sdrufeno s odpovidajfcim z udrZovacich &lend 312. Posouvaci
raménka 350 pracuji stejnym zplisobem, jako posouvac{ raménka pouZitd v provedeni zndzorn&ném
na obr. 12 a%¥ 17. Kladky 342, 344 jsou p¥ipojeny k loZiskim 352, urdenym pro otédivy pohyb
okolo osi&ky 354. Otédfeni loZisek 352 okolo osilky 354, které mid Za nédsledek otddivy pohyb
udrZovacich &lend 312, je vyvoldvadn valkovymi plochami 346, 348, ur&enymi pro m&n&ni polohy
kladek 342, 344 vzhledem k osice 354 podle pfedem ur&eného vzorku.

Jak ukazujf{ obr. 41 a¥%¥ 43, jsou udrZfovaci &leny 314 neseny vozikem 356 opat¥engm kladka~-
mi 358, 360 uzplisobenymi pro zabirdni do odpovidajicf{ch valkovych ploch 362, 364, po nichZ
se vali. Kladky 358, 360 jsou p¥ipojeny k loZiskim 366 urdenym pro ot&&ivy pohyb okolo
osidky 354. Oté&¢ivy pohyb loZisek 366 okolo osilky 354, kterfy mid za nédsledek otdlivy pohyb
udr¥fovacich &lend 314, je vyvoldvan valkovymi plochami 362, 364, urdenymi pro m&n&ni polohy
kladek 358, 360 vzhledem k osice 354 podle pfedem ur&eného vzorku. Poloha loZisek 352
vzhledem k loZisklm 366 je vyznaena &4rkované. '

Na obr. 40 aZ 43 je zndzorn&n jeden moZny pohdné&ci systém pro toto provedeni pohyblivé-
ho Gstroji pro udrfovdnf pro¥lupu. Tento pohénéci systém zahrnuje objimku 368 uloZenou
okolo osifky 354 mezi jednim z loZisek 352 a sousednim z loZisek 366, jak je zejména patrno
z obr. 43. K objimce 368 je pevné& pfipojen nekone&ny pds 370. Pds 370 je pohdn&n v p¥edem
ur&eném sméru otéfeni nezndzorné&nym Yetdzovym kolem, uloZenym v pouzdfe 372 a otdlenym
pohdnécim hifdelem 374. Na objimce 368 je ddle pfipojen nosi& 376, nesouc{ kolo 378, urdené
pro poji%d&ni po drdze 380. Kolo 378 a dréha 380 spoluplsobi pro podorovadni vozikd 340 a
356 a pro vedeni jejich pohybu.

Obr. 44 a%¥ 49 znizorhujl jednotlivé prééovni pochody tkacfho stavu 382 poufivajiciho
provedeni pohyblivych tdstroji pro udrZovéni pro3lupd podle obx. 34 a% 43. Pracovni pochody
zndzorndné na obr. 44 a% 49 odpovidaj{ pracovnim pochoddm zndzorn&nym na obr. 12 a% 17.

Je proto &in&na odvolivka na popis pracovnich pochodl zndzorn&nych na obr. 12 a%¥ 17. N&sledu-
jici strudny popis prdce provedeni podle obr. 44 a%¥ 49 je proto zamdfen zejména na podrobnosti
usnadiiujici vsouvdni a vysouvdni udrZovacich &lend 312 a 314.

Vysouvdni a zasouvdni udrZovacich &lend 312 a 314 je dosahovéno p¥i jejich pohybu
po obloukové drdze a je usnadhovdno jejich zkosenymi &4stmi. B&hem vysouvdni se udrZovaci
Cleny 314 pohybujf pf¥ed udrZovacimi &leny 312 po obloukové dréze, jak je ur&ovéna staciondrni-
mi va&kami 362 a 364. Vzestupny pohyb udrZfovacich &lenli 314 po obloukové drdze uvddi 3tdrbiny
336 do stejné roviny s utkovymi a osnovnimi nitémi a s uvolfiovacimi ¥t&rbinami 324. P¥idrZen4
dtkovd nit se nyn{ miZe vysunout z uvolfiovacich Zt&rbin 336. Obloukovd dréha nejprve vyk§vne
trubicovité &4sti 326 smérem vzhiiru, potom dolt, &imZ postupné uvddi zkosené &4sti do zédbéru
do osnovnich niti, a tim je postupn® odsouvd od sebe a usnadiuje tak vysouvdni udriovacich
Clend 314. Osnovni nit® uvoln&né pohybem udrZovacich &leni 314 zachyt{ dtkovou nit a nutf
ji vystoupit ven uvolfiovacimi 3t&rbinami 324 a dotknout se posouvacich ramen 350. UdrZovaci
&leny 312 nynf{ sledujf stejnou obloukovou drdhu, jako pfed tim udrZfovacif &leny 314, a.osnovni
nit& jsou postupn& odtahovdny od sebe stejnym zplisobem, pomoci{ jejich zkosenych &4sti.
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Zasouvéni udrZovacich &lend 312 a 314 je dosahovédno pfi udrZovacich &lenech 312 pohybu-

jicich se pfed udrZovacimi &leny 314. To je zajiftovéno vadkovymi plochami 346, 348, 362

a 364 s vysledkem, Ze Celni hrany 319 nejprve rozhrnou od sebe osnovni nit& a potom zkosené
&4sti udrZovacich &len 312 usnadn{ jejich pohyb mezi osnovnimi nit&mi. Obdobn& roztahujf
¢eln{ hrany 329 od sebe osnovni nité& a zkosené &4sti udrZovacich &lent 314 potom usnadiiujf

pohyb téchto &lent mezi osnovnimi nitdmi.

Popsané zarizeni miZe pouZfvat mé¥icich prost¥edkl pro zajistovani p¥edem odm&¥enych
délek nit&, kterd se m& zandSet do udrZovacich &lenl proXlupl. Vhodné za¥izeni pro odm&¥ové-
n{ délek a pro skladovéni takto odméfengych kusi nit& do z4soby je popsdno v americkém patneto-
vém spise &. 3 926 224.

Je z¥ejmé, Ze popsand provedeni slouZi pouze jako p¥iklad a ¥e odbornici v oboru mohou
provést fadu Uprav a obmé&n, aniZ by se opustila my$lenka vyndlezu. Kup¥ikladu je moZno
obm&hovat polet proflupl, které jsou v ur&itém Sasovém okam¥iku udrZovény, &IimZ dojde ke
zvySeni nebo sniZen{ poftu pohyblivych Gstroji pro udrZovdn{ proflupd a/nebo vzduchovych
trysek, které se mus{ pouiivat., Také zandSeni{ Gtkovych nitf miZe byt provddé&no misto z pouze

jedné strany stavu z obou jeho stran.

PREDMET VYNALEGZU

1. Tkacf{ stav pro tkanf, p¥i kterém se ze zdroji ttkové nit& zanid3i dtkové nité do
pro¥lupt, pohybujicich se po rovinné dréze, obsahujfci proSlupotvorné prost¥edky, pohyblivé
dstroji pro udrZovani pro$lupd, nezdvislé na proZlupotvornych prostfedcich a zan&seci
prostfedky Gtkové nité&, vyznadeny tim, Ze pohyblivé dstroji (110) pro udrZovéni pro$lupl
je tvo¥eno soustavou udrZovacich &lent (112) s prichody (122) sesaditelnymi do spojitého
uzav¥fendho kandlu (132) pro zandSeni dtkové nité& a s uvolhovacimi Et&rbinami (124) zanesené
Gtkové nité&, prifemi zandSeci prostPfedky tdtkové nité jsou trysky (164a, 164b, 164c, 164d,
164e) napdjené tekutym zandSecim prost¥edim, napfiklad stlaenym vzduchem, uloZené na pohybli-
vych ramenech (180), p¥iemZ vystupy trysek jsou uloZeny na pohybové drédze (182), jejiZ
jedna vétev je soub&Znd s drahou vstupl od uzavfenych kandld (132) pohyblivych ustroji
(110) pro udrZovdni proslupl, pfilemZ pohyblivd ramena (180) trysek (164) a udrZovaci &leny
(112) jsou za Gfelem synchronizace posunu napojeny na spoleény pohon.

2. Tkaci stav podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze udrZovaci &leny (112) jsou otddivé mezi
prvni polohou, v ni{Z jejich prichody (122) tvo¥{ spojity kandl (132) a uvolhovaci 3t&rbiny
(124) jsou omezovény &elnimi stranami (118, 120) sousednich udrZovacfch &lend (112), s druhou
polohou, v niZ jsou Celni hrany (118, 120) mimo vzdjemny dotyk a mezi konci sousednich
uvoliiovacich §t&rbin (124) jsou volné mezery pro vysunuti ttkové nité.

23 vykresd
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