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Przedmiotem wynalazku jest uklad, zapewniajg-

cy bezpradowe zalgczanie i wylgczanie stycznikow
zmiany kierunkéw obrotéw w napedzie sterowa-
nym tyrystorami.
_ Znane uklady przelgczania stycznikéw kierunko-
wych pfacuja ze zmiang ich sterowania w poblizu
punktu zerowego roézinicy miedzy rzeczywistg a za-
dang predkoscig napedu tak, ze kazdemu znakowi
réznicy odpowiada praca jednego stycznika, a w
punkcie zerowym oba styczniki kierunkowe sg wy-
tgczone.

Przy gwaltownym zakléceniu stanu rownowagi
ukladu znak roéznicy wzmocnionej jeszcze regula-
torem predkosci obrotowej, zmienia si¢ praktycz-
nie bezzwlocznie, a styczniki dzialajg z wlasciwg
im zwlokg czasowsa, skutkiem czego ich przelg-
czenie nie odbywa sie w punkcie zerowym, Ponie-
waz do wartodci roéznicy warto$ci zadanej i wyj-
$ciowej jest proporcjonalne wysterowanie tyrysto-
rowego czlonu wykonawczego i napigecie na sil-
niku, zwloczne dzialanie stycznikéw powoduje, ze

zar6wno wylaczenie pracujgcego * stycznika, jak .

i zalgczenie pozostalego odbywa sie przy przeply-
wie pradu silnika, co na skutek zuzycia stykéw po-
woduje obnizenie niezawodnosci urzgdzen.

Gelem wynalazku jest opracowanie ukladu, re-
alizujacego bezpradowe przelgczanie stycznikéw
kierunkowych napedu sterowanego tyrystorami.
Cel ten osiaggnieto poprzez polgczenie regulatora
predkosci obrotowej z czlonem liniowego sterowa-
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nia tyrystorami przy pomocy dwoch toréw, z kt6-

‘tych kazdy przenosi sygnal odpowiadajacy jedne-

mu - znakowi réznicy pomiedzy rzeczywistg a
zadang predkosciag napedu, przy czym w kazidy
z tych toréw jest wlgczony czlon blokujacy, po-
laczony ze stykiem pomocniczym stycznika kie-
runkowego dla tego samego znaku roéznicy pred-
kodci, pozwalajacy na przeplyw sygnalu z regula-
tora do .czlonu liniowego tylko przy zalgczonym
styczniku.

Efektem zastosowania wynalazku jest wzrost
niezawodnosci napedéw tyrystorowych ze styczni-
kowa zmiang kierunku obrotéw.

Przykladowe rozwigzanie ukladu wedlug wyna-
lazku przedstawia rysunek. Silnik 9 jest zasilany

'z tyrystorowego czlonu wykonawczego 6 poprzez

styki gléwne stycznikéw kierunkowych 7 i 8, ktore
powodujg zmiane jego kierunkéw wirowania, Czlon
wykonawczy 6 jest sterowany liniowym czlonem
sterowniczym 5, ktéry otrzymuje sterowanie z re-
gulatora predkosci obrotowej 2 poprzez jednokie-
runkowe czlony 3 i 4, odpowiednio blokowane sty-
kami pomocniczymi stycznikéw 7 i 8. Regulator
2 jest sterowany réznicg wartosci zadanej x i war-
tosci wyjsciowej y, wytwarzang w wezle sumuja-
cym 1.

Kazdy ze styczniké6w 7 i 8 dziala przy réznicy
wartosci zaddnej x i wyjsciowej y jednego znaku
i kazdy z czlonow jednokierunkowych 3 i 4 prze-
nosi sygnal z regulatora predkosci obrotwej 2 do
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czlonu liniowego sterowania 5 tyrystorow 6 row-
niez przy ro6znicy wartosci x i y tylko jednego
znaku. Przenoszenie sygnalu przez kazdy z czlo-
now 3 i 4 jest uzaleznione stykiem pomocniczym
od zalgczenia stycznika, dzialajacego przy tym
samym znaku roéznicy wartosci x i y, co i uzalez-
niony czlon, Na skutek tego czlon sterowania li-
niowego 5 i czlon wykonawczy 6 otrzymuje stero-
wanie, a silnik 9 zasilanie, dopiero po zamknigciu
stykéw, wlasciwego dla danego znaku roéznicy war-
tosci x i y stycznika kierunkowego 7 lub 8.

- Przy zalgczeniu niewlasciwego dla danego znaku
roznicy stycznika i przy nie zalaczonych' obu stycz-
nikéw czlony 5 i 6 sg bez sterowania, a silnik bez
zasilania. W wyniku takiego sposobu dziatania
uktadu zamykanie i otwierane stykéw kierunko-
wych 7 i 8 odbywa sie zawsze przy braku zasila-
nia silnika.
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Zastrzezenie patentowe

Uklad przelgczania stycznikow kierunkowych
w napedzie sterowanym tyrystorami, zawierajgcym
tyrystory, czlon liniowego sterowania, regulator
predkosci oraz styczniki kierunkowe, znamienny
tym, ze regulator predkosci obrotowej (2) jest po-
taczony z cztonem liniowego sterowania (3) tyry-
storami (6) dwoma torami, z ktérych kazdy prze-
nosi sygnal odpowiadajgcy jednemu znakowi réz-
nicy pomiegdzy rzeczywistg a zadang predko$cia
napedu i w kazdy, z ktorych jest wlaczony czlon
blokujacy (3, 4) polgczony ze stykiem pomocniczym
stycznika kierunkowego (7, 8) dla tego samego zna-
ku roéznicy predkosci- tak, ze przeplyw -sygnatu
z regulatora predkosci (2) do czlonu liniowego ste-
rowania (5) nastgpuje tylko przy zalaczonym stycz-
niku.
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