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(54) Masina pentru lucrarea solului in livezi

(57) Rezumat:
1

Inventia se referd la industria constructiilor
de masini agricole, si anume la masgini pentru
lucrarea solului in livezi, utilizate pentru
afinarea solului, maruntirea §i nivelarea
ardturii, precum i pentru  distrugerea
buruienilor.

Magina, conform inventiei, contine un
cadru (1), pe care sunt montate doud brate
portante (4, 5) cu organe de lucru (6) cu discuri
(7). Organul de lucru (6) din dreapta masinii
este montat la nivelul cabinei maginii, iar cel
din stanga este dotat cu un dispozitiv de
sigurantd pentru ocolirea trunchiurilor pomilor,
format dintr-un sector pivotant (11) cu locas
pentru rold (17), un palpator arcuit (12) si un
cilindru hidraulic (14) cu un element
intermediar (13). Pe cadru (1) este fixatd o
grapd cu discuri (16).

Revendicari: 1

Figuri: 1




(54) Machine for tillage in orchards

(57) Abstract:
1

The invention relates to agricultural
machinery industry, in particular to machines
for tillage in orchards used for loosening the
soil, grinding and leveling plowing, and for
destroying weeds.

The machine, according to the invention,
comprises a frame (1), on which are mounted
two support arms (4, 5) with work members
(6) with disks (7). The work member (6) to the
right of the machine is mounted at the level of
the cab of the machine, and to the left of the

2

machine is equipped with a safety device for
rounding the tree trunks, consisting of a
pivoting sector (11) with a roller seat (17), a
spring-loaded probe (12) and a hydraulic
cylinder (14) with an imnterlink (13). On the
frame (1) is fixed a disc harrow (16).

Claims: 1

Fig.: 1

(54) MamuHa nJis 00pa0doTKM MOYBBI B €aJax

(57) Pedepar:
1

Hzobperenue OTHOCUTCS K
CEIHCKOXO3AHCTBEHHOMY MAITHHOCTPOCHHIO, &
HMEHHO K MaIlmuHaM I 00pabOTKH IIOYBHI B
cajiax, NCIIOIB3YEMBIX IS PBHIXJICHHS MOYBEL,
HU3MENBUCHNUS M HUBEIHPOBAHMA BCIIAINKH, a
TAKXKe JUISL yHHUTOKECHHS COPHIKOB.

Maruna, COTIIACHO H300pETEHHIO,
comepxur  pamy (1), Ha  KoTOpoOH
CMOHTHPOBAHBI JBa HECYNTHX phIdara (4, 5) ¢
pabounmu opraHamu (6) ¢ jguckamu (7).
Paboumit opram (6) cmopaBa  MaIlHHE
CMOHTHPOBAH Ha YpOBHE KaOWHBI MAIlHHBL, a

2

CIIeBa MAIHHBI CHAOXEH IIPETOXPaHUTEIHHBIM
YCTpOHCTBOM 1 00X0/1a MTaMOOB JCPCBHEB,
COCTOAIIMM M3 HOBOpOTHOTO cektopa (11) ¢
THE370M Ut ponuka (17), ToMIpy>KHHEHHOTO
myma (12) wu  rugpommmeapa  (14) co
ces3ytomuM  38eHoM (13). Ha pame (1)
3aKpeIUIeHa TUCKoBas 0opoHa (16).

I1. popmymsr: 1

@ur.: 1
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Descriere:

Inventia se referd la industria constructiilor de masini agricole, si anume la masini
pentru lucrarea solului in livezi, utilizate pentru afinarea solului, maruntirea si nivelarea
ardturii, precum si pentru distrugerea buruienilor.

S¢ cunosc magini pentru lucrarea solului in livezi, care contin grape cu discuri, ce
executd lucrarea solului langa randul de pomi [1].

De asemenea, este cunoscutd o grapd cu discuri pentru afinarea solului cu tdierca
buruienilor, care contine un cadru, pe care este fixat un organ de lucru cu discuri, un sistem
hidraulic si dispozitive pentru reglarea unghiului de atac al discurilor [2].

Dezavantajele acestor solutii constau in faptul cd se lucreaza numai fasiile de sol de
langd un singur rand de pomi, astfel fiind necesard o trecere suplimentard pe acelasi rand de
pomi, totodatd pentru lucrarea solului dintre randurile pomilor este nevoie de o altd magina,
in consecinta se majoreaza cheltuielile pentru lucrarea solului si timpul de lucru.

Problema tehnicd pe care o rezolvd inventia este lucrarea solului dintre randurile
pomilor si a fasiilor de sol de langa ambele randuri de pomi la o singurd trecere a masinii,
simplificarea constructiei organului de lucru din stdnga masinii §i micsorarea timpului de
lucru, fapt ce conduce la micsorarea cheltuielilor pentru lucrarea solului.

Magina pentru lucrarea solului in livezi, conform inventiei, Inldturd dezavantajele
mentionate mai sus prin aceea cid contine un cadru, pe care sunt montate doud brate
portante, independente unul fatd de altul, cu posibilitatea reglarii si fixarii 1dfimii de lucru
cu ajutorul unor mecanisme cu surub, pe capétul liber al bratelor fiind montat, printr-un ax,
cate un organ de lucru cu discuri, cu posibilitatea reglarii si fixarii latimii de lucru si a
unghiului de atac al discurilor cu ajutorul unor intinzdtoare. Organul de lucru din dreapta
masginii este montat la nivelul cabinei masinii, iar cel din stdnga este dotat cu un dispozitiv
de sigurantd pentru ocolirea trunchiurilor pomilor, format dintr-un sector pivotant cu locas
pentru rold, unitd cu un palpator arcuit §i, printr-un element intermediar, cu un cilindru
hidraulic, sectorul fiind montat mobil pe axul organului de lucru. Sectorul pivotant si
organul de lucru sunt fixati rigid unul fata de altul. Pe cadru este fixati o grapd cu discuri.

Particularitatile inventiei permit monitorizarea sistematicd a organului de lucru din
dreapta masinii in timpul lucrdrii solului, datoritd montirii acestuia la nivelul cabinei
masginii, totodatd constructia simplificatd a organului de lucru din stinga masinii, permite
ocolirea trunchiurilor pomilor prin deplasarea doar a organului de lucru cu discuri.

Rezultatul tehnic al inventiei constd in lucrarea solului dintre randurile pomilor si a
fagiilor de sol de langd ambele randuri de pomi la o singurd trecere a masginii, fapt ce
conduce la micsorarea timpului de lucru, afanarea solului, méruntirea si nivelarea araturii,
precum si la asuprirea buruienilor in randul pomilor.

Inventia se explicd prin desenul din figurd, care reprezintd vederca de sus a masinii
pentru lucrarea solului in livezi.

Magina, conform inventiei, contine cadrul 1 (figura) cu partile mobile 2 si 3 si cu
mecanismele cu surub 10 pentru reglarea si fixarea latimii de lucru a bratelor portante 4 si
5, care sunt montate, independent unul fatd de altul, pe cadrul 1. Pe capétul liber al bratelor
4 si 5 este montat, prin ax, cite un organ de lucru 6 cu discuri 7. Latimea de lucru a
organului de lucru 6 din dreapta masinii se regleazi si fixeazd cu ajutorul intinzdtorului 8,
iar unghiul de atac al discurilor 7 ambelor organe de lucru 6 se regleaza si fixeaza cu
ajutorul Intinzitoarelor 9. Organul de lucru 6 din stdnga masinii este dotat cu dispozitivul
de sigurantd pentru ocolirea trunchiurilor pomilor, care este format din sectorul pivotant 11
cu locas pentru amplasarea rolei 17, unitd cu palpatorul arcuit 12 si, prin elementul
mtermediar 13, cu cilindrul hidraulic 14. Sectorul 11 este montat mobil pe axul organului
de lucru 6 din stdnga masinii pentru rotirea in jurul axei sale, este imbinat articulat cu tija
cilindrului hidraulic 14 si palpatorul 12 si este fixat rigid fatd de organul de lucru 6.
Unghiul de inclinare a organelor de lucru 6 cu discurile 7 in plan vertical se realizeaza prin
rotirea lor In flangele de legaturd 15 ale bratelor portante 4 si 5. Pe cadrul 1 este fixatd grapa
cu discuri 16 pentru lucrarea solului dintre randurile pomilor.

Magina pentru lucrarea solului in livezi functioneaza in modul urmator.

Discurile 7 sunt orientate intr-o singurd directie, adicd in stdnga. Aceasta permite
lucrarea solului astfel, incat in partea dreapta rdsturnarea brazdei sd fie de la randul de
pomi, iar in partea stanga spre axa randului de pomi. Intrucit lucrarea fisiilor de sol de
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langd randul de pomi din dreapta masinii se produce cu distrugerea partiald a bilonului de
sol, format pe axa randului, este necesard trecerea maxim apropiatd de tulpina pomului a
discului marginal al organului de lucru 6 din dreapta masinii. Din acest motiv organul de
lucru 6 din dreapta este montat la nivelul cabinei masinii pentru monitorizarea sistematica a
lui, acest fapt permite ca organul de lucru 6 sa se afle permanent in campul vizual al
soferului.

Organul de lucru 6 din stinga maginii rdstoarna bilonul de sol spre randul pomilor si se
deplaseazd la o distanta de 0,2...0,3 m de la tulpina pomilor. In acest caz bilonul de sol
ajunge pand la axa randului de pomi si la trecerea pe urmatorul interval dintre randurile
vecine de pomi, se formeazd din solul afdnat un bilon, care acoperd buruienile pentru
asuprirea dezvoltérii lor ulterioare.

In cazul abaterii mari a masinii spre randul de pomi din stinga ei, unde soferul nu
urmareste, actioneazd dispozitivul de sigurantd. Palpatorul 12, la contactul cu tulpina
pomului, se deplaseaza in urma si rola 17 deblocheaza sectorul 11, care este fixat rigid fatd
de organul de lucru 6 si mobil pe axul acestuia. Organul de lucru 6 cu discuri 7 sub actiuneca
rezistentel solului se roteste pe ax si se Indepérteaza de la tulpina pomului. Revenirea
organului de lucru 6 cu discuri 7 in pozifia initiald de lucru se realizeazd cu ajutorul
cilindrului hidraulic 14 prin tragerea §i retragerea tijel lui. La tragerea tijei, cilindrul
hidraulic 14 roteste elementul intermediar 13 pand cand rola 17 intrd in locasul sectorului
11. La urmatoarea retragere a tijei, elementul intermediar 13 se roteste pe ax in directia
opusd si, actionand asupra sectorului 11 prin rola 17 si palpatorul 12, intoarce organul de
lucru 6 1n pozitia initiald.

La lucrarea intervalelor dintre randurile pomilor, se utilizeaza grapa cu discuri 16 fixatd
pe cadrul 1. In acest scop grapa 16 este dotatd cu un dispozitiv de remorcare necesar.

Ridicarea in pozitia de transport a bratelor portante 4 si 5 cu organele de lucru 6 se
realizeazd cu ajutorul sistemului hidraulic suplimentar al masinii (in figurd nu este aratat).

(56) Referinte bibliografice citate in descriere:

1. ArpoykazaHus 1o I1og0BoACTBY it Momgasckoi CCP. Tlox pemakiueit B. W. badyka.
Kurmures, «Kapts MoixmoBerackas», 1981, p. 213
2. Cenpcroxo3giicTBeHHas TexHuka, Katamor, gacts 11, MockBa, 1982, p. 9

(57) Revendicari:

Magind pentru lucrarea solului in livezi, care contine un cadru (1), pe care sunt montate
doud brate portante (4, 5), independente unul fatd de altul, cu posibilitatea reglarii i fixarii
latimii de lucru cu ajutorul unor mecanisme cu surub (10), pe capétul liber al bratelor (4, 5)
fiind montat, printr-un ax, cate un organ de lucru (6) cu discuri (7), cu posibilitatea reglarii
si fixarii 1atimii de lucru a organclor de lucru (6) si a unghiului de atac al discurilor (7) cu
ajutorul unor intinzédtoare (8, 9), totodatd organul de lucru (6) din dreapta masinii este
montat la nivelul cabinei masinii, iar cel din stdnga este dotat cu un dispozitiv de sigurantd
pentru ocolirea trunchiurilor pomilor, format dintr-un sector pivotant (11) cu locas pentru
rold (17), unitd cu un palpator arcuit (12) si, printr-un element intermediar (13), cu un
cilindru hidraulic (14), sectorul (11) fiind montat mobil pe axul organului de lucru (6);
sectorul (11) si organul de lucru (6) sunt fixati rigid unul fatd de altul; pe cadru (1) este
fixatd o grapa cu discuri (16).

Agentia de Stat pentru Proprietatea Intelectuali
str. Andrei Doga, nr. 24, bloc 1, MD-2024, Chisinfdu, Republica Moldova
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