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Dvousoutadnicovy dislicovy ovladad

Udelem vynalezu je vytvoreni dvousou-

xové ovladat obecné rovinné pohyby, zejmé~ L

na u soufadnicovych m&iicich stroji.
Uvedeného lelu se dosahlo zapojenim, ve
kterém jsou ne vystupni h¥idele kiiZového
ovladade pripojeny &islicové snimade na-
todeni. X témto snimadim je pfipojen pre-—
vodnik trovné a pamd¥ polohy. Rizeni &is-
licovych snimadl a paméti polohy provadi
blok Pizeni a elektronicky piepinal.

2
¥adnicového &islicového ovladale, ktery ST T
svymi vlastnostmi umoZnuje dokonale dal- FH3 j»t 7 r,{g
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Vynédlez se tyké dvousouradnicového &islicového ovladale
pro délkové P{zeni obecnych rovinnych pohybl, zejména u sou=-
Yadnicovych m&¥ic{ch strojl. '

K ruénimu dédlkovému rizeni obecnych rovinnych pohybl se
pouzivéd vétdinou k¥iZovych ovladaldl, Pdkou kriZového cvladale,
kterd md moZnost se vychylit do libovolného sméru v roviné, se
uréuje smér & rychlost pohybu., Mechanismus k¥iZového ovladadle
rozklédé obecnou vychylku péky k¥iZového ovladade do kartézskjch
souradnych os tak, aby sloZkv vychylky pripadajici na tyto osy
vyvolaly v servomechanismem odpovidajici rychlosti ovlédaného
prvku v pi¥{sludnych souradnych oséch a tim i vyslednou rychlost
a smdr jeho pohybu. Prevodnim prvkem kaZzdé osy je vystupni hdpf-
del, ktery je nataden pékou k¥fZovéhe ovladade, U dosavadnich
- zapojeni dvousouradnicovych ovladalu se pro vyhodnoceni natole-
ni vystupnich h¥f{delu zpravidla vyuZzivé elekiricky signdl poten-
ciometru, které jsou mechanicky spojeny s vystupnimi hrideli,
Tento analogovy elektricky signdl se déle zpracovévé a slouZi
jako budicf signél servomechanismii,

Nevyhodou uvedeného zarizen{ jsou vysoké naroky na kvali-
~tu potenciocmetriu z hlediska prechodového odporu sb&rafe, stélos-—
ti velikosti odporu a pribé&hu odporové drdahy. Nep¥{iznivé& se pro-
jevuje'i moment otéleni, Nestdlost téchto parametri a poZadav-~
ky na pribéh odporové dréhy vedou k nutnosti provedeni riaznych
dprav potenciometrd a sloZitych korekdnich a kompehzaénich ob~
vodd pro dosaZeni stabilni zdvislosti rychlosti pohybu na vychy-
leni ovlédaci péky, zejména v nulové pcloze, Tyto obvody obvykle
Je tieba periodickv ne&stavovat. V pripadé, Ze takovy ovladal
navazuje svymi signdlevymi vystupy na &islicové zpracovani, co?Z
Jje napP, typické u soutadnicovych mé&Ficich strojﬁ, pristupuje
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zde jed3té&€ nutnost analogov&-&islicové konverze.

Uvedené nevyhody odstranuje dvousoutadnicovy &islicovy
ovlada¥, u n&ho% je mechanicky pZevod tvoten pékou k¥iZového
ovladade pro natd&eni vystupnich hifdeld pro gouf*adnou osu X
a souradnou osu Y, vytvofenyrdle vyndlezu, jehoZ podstata je
v tom, %e k vystupnimu h¥fdeli pro soufadnou osu X Jje pripojen
prvod Sislicovy enimal natofeni a k vystupnimu hi{deli pro
soutadnou osu Y je piipojen druhy &{slicovy snimal natoleni,
pritem# elektricky vstup prvniho g1slicového snimale natoeni
je piipojen na prvni vystup elektronického prepinale a eleke
tricky vétup druhého &islicového snimale natoteni je p¥ipojen
na druhy vystup elektronického ptepinale, jehoZ ridlci vstup
je pripojen na prvni vystup bloku t¥izeni, zatimco vystup prvni-
ho &f{slicového snima¥e natofen{ je piiveden na prval vstup pre-
vodniku drovné a vystup druhého ¥islicového enimale natoteni
Je pfiveden na druhy vetup prevodniku drovn&, jehoZ vystup je
ptiveden na zapisovaci vstup pam&ti soufadnic a ¥{dici vstup
pamdti souradnic je pripojen na druhy vystup bloku fizent,
pritem# na signdlovy vystup souradnice X Je priveden prvni &te-
ci vystup pamdti soufadnic a na signdlovy vistup souiadnice Y
je priveden druhy &teci vystup paméti soufadnice.

Pokrok dosaZeny vyndlezem je zejména v tom, Ze digitaliza-
ce signélu Je provedena ji% v &fslicovém snima¥i natoleni, tak-
%e odpadd jakékoliv analogové zpracovéni signdlu a jeho prevod
na &fslicovou formu. Cislicovym dvousouradnicovym ovledalem se
gnadno dosahuje zvolené zdvislosti rychlosti na vychyleni péky
k#f%ového ovladade. Ddle se podstatn¥ zvyduje stabilita vy~
stupnich velilin v zévislosti na ¥gse a prostiedi. P¥{ncsem vy-
ndlezu je i zvysenf reprodukovatelnosti mechanického natoleni
vlivem velmi malého momentu otéd&eni &fslicového snimale nato-
Seni. ﬁislicovy dvousoufadnicovy ovlada® je oproti stévajicim
jednoduss{, nebot neobsahuje %#4dné nastavovaci a korekdni
prvky, cof rovnéf prispivéd k Jeho vysoké spolehlivosti a 2i-
votnosti.

P¥{klad dvousouradnicového &fslicového ovladalepdle vy-
ndlezu je znézernén na piipojeném vykresu.

Dvousoutadnicovy &f{slicovy ovladal sestdvé z ki¥{¥ového

ovladade 1 s vystupnim h¥idelem 2 pro soufadnou osu X a 8 vj-
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stupnim hi*{delem 4 pro soufadnou osu Y. K vystupnimu hi*ideli 2
pro sou¥adnou osu X je p¥ipojen mechanicky vstup prviniho ¢isli-
cového snimade 3 natoleni a obdobng je k vystupnimu hi*ideli 4
pro sou¥adnou osu ¥ p¥ipojen mechanicky vstup druhého ¢islico=
vého snimale 5 natoleni, Elektricky vystup prvniho &islicového
snimade 3 natoleni je pripojen na prvni vstup prevodniku 7 drov-
ng, elektricky vystup druhého &islicového sninale 5 natoleni
Je pfibojen na druhy vstup prevodniku 7 urovné. Elektricky
vstup prvniho &{slicového snimale 3 natoleni je pripojen na
prvni vystup elektronického prepinade 6, elektricky vstup dru-
hého &islicewébc snimale 5 natoleni Je pfipojgn na druhy vystup
elektronického prepinade 6 . Vystup pPevodniku 7 drovné je pii=-
veden na zapisovaci vstup paméti 8 soufadnic. Prvni vystup blo-
ku g #{zeni je pPiveden na vstup elektronického prepinale 6,
druhy vystup bloku ¢ Fizeni je pripojen na #{dici vstup paméti
8 souradnic., Na signdlovy vystup X souradnice X je priveden prv-
ni dtec{ vystup pam&ti 8 souradnic & na signdlovy vystup ¥ sou-
fadnice Y je priveden dfuhy dteci vystup paméti 8 souradnic.

Funsce dvousoubadnicového &islicovéhe cvladale je nésledu=-
jicio KPiZovy cvliadal 1 prevédi obecnou vychylku péky k¥iZového
ovladade 1l.na natodeni vystupnich hiidelt 2 a 4, pPilenZ nato-
geni vystupniho hifdele 2 pro soufadnou osu X je umérné prumé-
ru vychyleni ovléadaci péky.do sméru x a natodeni vystupniho h¥i-
dele 4 pro soubadnou osu Y je umérné prumétu vychyleni ovlédaci
pékv do sméru y. V§stupni hiidel 2 pro souradnou osu X ot&d{l ko-
dovim elementem prvanriho &islicového snimade 3 natoleni a vystup-
ni h#idel 4 pro soudadnou osu Y otéd{ kédovym elementem druhého
&islicového snimude 5_ natoleni. Elektronicky prepinaé & stri-
davé aktivuje prvni a druhy ¢islicovy snimaé natoleni. Prevednik
7 drovnd sloui k pievodu signdlu na standardni logickou uroven,
Podle toho, ktery &islicovy snimad natodeni je aktivovén, mé
prevodnik 7 drovné na svém vystupu signdl cdpovidajfci kddovému
vystupu prvnihe. nebo druhého &islicového snimale natodeni, K=
dovy signdl z prevodniku 7 drovné je zapisovan do paméti 8 sou-
fadnic. 3lok 9 Pizeni generuje Pidici signdly tek, aby ve chvi-
1i, kxdy Jje elektrickym prepinafem § aktivovén &islicovy snimad
3 natodeni, doSlo k zépisu kédové kombinace soudadnice X do sek-
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ce pro soubadnici X v pawéti 8 soutadnic a ve chvili, kdy je -
slektronickym ppepinafem & aktivovén Eislicovy snima¢ 5 natole-
nf, do¥lo k zépisu kodové kombinace soufadnic ¥ do sekce pro
soutadnici Y v pmmdti 8 sourfadnic. Stavy obou gsekci pamétli 8
scoaradnic jsou trvale k dispoziei pro daldi zpracovéni na sig-
ndlovych vystupech X, ¥ souradnic X a Y. '
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Dvousoutadnicovy &islicovy ovladal, u nd¢hoZ je wmechanicky prevod
tvoten pédkou kiriZového ovliadade pro natéleni vystupnich h¥idelu
pro soufadnou osu X-a souradnou osu Y, vyznaleny tim, Ze k vy-
stupnimu h¥ideli (2) pro souradnou osu X je pripojen prvni Zi-
slicovy snimad (3) natodeni a k vystupnimu hi*ideli (4} pro sou-
~Padnou osu Y je pripojen druhy ¢islicovy snimal (5) natoleni,
pridemZ elektricky vstup prvntho &islicového snimade (3) natoéeni
je pPipojen na prvni vystup elektronick ého pfepinale (6) a elek-
tricky vstup druhého ¢islicového snimade (5) natoleni je pripojen
na druhy vystup elektronického prepinade (6), Jjehoz #idici vstup
je pPfipojen na prvni vystup bloku (9) Pizeni, zatimco vystup
prvafho &islicového snimade (3) natodeni je priveden na prvni
vstup prevodniku (7) drovnd a vystup druhého ¢islicovéhc snima-
e (5) nato¥eni je priveden na druhy vstup pfevodniku (7) drovné,
jehoZ vystup je piiveden na zépisovaci vstup paudti (8) soutad-
nic & Pidici vstup paméti (8) souradnic je pripojen na druhy vy-—
stup bloku (9) Pizeni, pPicewZ na signdlovy vystup (X) soutadni-~
ce X je piriveden prvni &teci vystup pam®ti (8) soufadnic a na
signélovy vystup (Y) soutadnice Y je priveden druhy dteci vystup
pam&ti (8) soubadnic.

1 vykres
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Vytiskly Moravské tiskafské z&vody, ‘Cena: 2,40 Ké&s
provoz 12, tif.Lidovych milic{ 3, Olomouc '
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