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Sposéb pomiaru parametréw dynamicznych glowic magnetycznychyzwtaszcza glowic wizyjnych
oraz urzadzenie do stosowania tego sposobu

Przedmiotem wynalazku jest sposéb pomiaru parametréw dynamicznych gtowic magnetycznych, zwtasz-
cza wizyjnych odczytujaco—zapisujacych waskosladowych w rzeczywistych falowo—czgstotliwosciowych wa-
runkach pracy oraz urzadzenie do stosowania tego sposobu.

Wynalazek znajdzie zastosowanie podczas kontroli technicznej seryjnie produkowanych glowic.

Znany sposéb pomiaru parametréw dynamicznych takich jak skutecznosé zapisu, skuteczno$é odczytu,
charakterystyka czestotliwosciowo—falowa i optymalny prad zapisu oparty jest na dokonywaniu pomiaru w urzg-
dzeniu, do pracy w ktérym sg przeznaczone glowice, a wigc w wideomagnetofonie lub w urzadzeniu uproszczo-
nym w stosunku do wideomagnetofonu, o fragment uktadu elektronicznego ale zawierajacym uktad serworegu-
lacji i synchronizacji oraz uktad mechaniczny napedu tasmy i gtowic wizyjnych, wtasciwy danemu systemowi
zapisu na tasmie wizyjnej. Stosowanie uktadu serworegulacji i synchronizacji w urzadzeniu pomiarowym wynika
z przyjecia systemu zapisu spiralnego lub pdispiralnego i koniecznosci §ledzenia zapisanych, waskich §ladéw
podczas odczytu.

Uktad mechaniczny napedu tasmy i glowic zapewnia wlasciwa geometri¢ zapisu $ciezek na tasmie oraz
stwarza rzeczywiste falowo—czgstotliwosciowe warunki pracy gtowic wizyjnych.

Niedogodnoscia pomiaru parametréw dynamicznych glowic w wideomagnetofonie, w systemie zapisu
péispiralnego, jest konieczno$¢ zachowania petnej jednoznacznoéci zapisu i odczytu, co oznacza, Ze glowica
musi czyta¢ swéj whasny $lad: wobec tego znacznie zwigkszaja si¢ wymagania stawiane uktadowi serworegulacji
w urzadzeniu do pomiaru parametréw gtowic w stosunku do wideomagnetofonu gd21e jest rzecza obojetng czy
glowica czyta §lad zapisany przez siebie, czy przez drugg glowice.

Dodatkowe niedogodnosci w znanych sposobach pomiaru gltowic powoduje fakt, Ze uktad serworegulacji
posiada pewng bezwtadno$¢, wynikajacg ze stalej czasu uktadu mechanicznego. Niemozliwe jest wigc, aby
natychmiast po powstaniu btgdu, gtowica mogta by¢ naprowadzona na wlaéciwy §lad, za$ kazde, nawet nie-
wielkie przesunigcie, migdzy sladem zapisanym i odczytanym powoduje bl@dy’pomiarowe.

Kolejng wada znanego sposobu pomiaréw parametréw dynamicznych glowic jest to, Ze nie umozliwia on
odrebnego pomiaru skutecznosci zapisu glowicy i skutecznosci odczytu glowicy. Istnieje jedynie mozliwosé
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tacznego pomiaru obydwu wspomnianych skutecznosci, w postaci ich iloczynu, czyli skutecznoici zapis —
odczyt. Odrebny pomiar skutecznodci zapisowej i odczytowej jest niezbgedny dla wtasciwej oceny konstrukcji
glowicy.

Celem wynalazku jest opracowanie sposobu pomiaru parametréw dynamicznych gtowic i urzgdzenia do
jego stosowania umozliwiajgcego doktadny pomiar skutecznosci odczytywania i oddzielenie skutecznosci zapisy-
wania w rzeczywistych falowo—czestotliwosciowych warunkach pracy gtowicy, bez koniecznosci stosowania
skomplikowanego ukladu serworegulacji. Dla osiagnigcia tego celu nalezy rozwigzaé zagadnienie techniczne
trafiania gtowicy podczas odczytu na uprzednio zapisany $lad z doktadnoscia gwarantujgcg doktadny pomiar
przy predkosciach przesuwu glowicy wzgledem tasmy, rzedu 8 m/sek taka bowiem prgdkosé jest konieczna dla
“uzyskania, przy wymaganych czgstotliwosciach pomiarowych, dtugosci fali mozliwych do zapisywania i odczyty-
wania na tasmie magnetycznej.

Drugim zagadnieniem technicznym jest rozdzielenie funkcji zapisywania i odczytywama, dla umozliwienia
odrebnych pomiaréw skutecznoéci zapisywania iskutecznosci odczytywania. Kolejnym zagadnieniem dla
systemu péispiralnego jest przeprowadzenie pomiaru tylko jednej glowicy, bez koniecznosci stosowania do
pomiaru pary glowic.

- Cel ten zostat osiagnigty sposobem wedtug wynalazku, wyrézniajacym si¢ tym, ze dwie nieruchome
glowice wzorcowe, glowica zapisujaca i glowica odczytujaca, odpowiednio zapisuja na taSmie wizyjnej lub od-
czytujg ztej tasmy, przesuwajacej si¢ z mala predkoscia linlowa, §lad réwnolegly do osi tasmy, przy czym
szeroko$é tego §ladu jest wigksza niz szerokosé §ladu glowicy badanej. Czgstotliwo$é odpowiednio, sity elektro-
motorycznej odczytu lub pradu zapisu jest zredukowana wzgledem czestotliwosci pomiarowej w stosunku
réwnym zredukowaniu predkosci liniowej tasmy wzgledem predkosci liniowej badanej glowicy wobec tasmy
wizyjnej.

Badana glowica przesuwa si¢ ze stosunkowo duZa predkoscig liniowa wzglgdem tasmy, w plaszczyzme
prostopadtej do powierzchni tasmy i podczas pomiaru skutecznosci odczytywania czyta czg¢s¢ §ladu pozostawio-
nego przez glowice wzorcowa, natomiast podczas pomiaru skutecznosci zapisywania zapisuje na tasmie slad,
ktdry jest nastepnie czytany przez glowice wzorcows.

Korzystne jest, jesli podczas pomiaru skutecznosci zapisywania, badana gtowica jest periodycznie wiaczana
na okres czasu gwarantujgcy przesunigcie si¢ tasmy, podczas jednego obrotu wspomnianej badanej glowicy,
o odcinek réwny, lub nieznacznie wigkszy od zapisanego odcinka $ladu.

Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug wynalazku wyréznia si¢ tym, ze zawiera umieszczong na
ukladzie mechanicznym napedu tasmy i dysku wirujacego badana glowice oraz zawiera uktad elektroniczny
sktadajacy sie z gtowicy kasujacej, zasilanej pradem kasowania z generatora kasowania gtowicy wzorcowej za-
pisujacej zasilanej pradem zapisu ze Zrodia sygnatu o czestotliwosci réwnej zredukowanej czestotliwosci pomia-
rowej oraz glowicy badanej, dla ktdrej prad zapisu dostarczony jest ze Zrédta sygnatu o czgstotliwosci pomiaro-
wej poprzez uktad bramkujgcy i transformator wirujgcy.

Transformator wirujacy doprowadza réwniez odczytane przez badana gltowice napigcie do miernika na-
piecia poprzez przetacznik rodzaju pracy urzadzenia, do ktérego doprowadzone jest réwnoczesnie napigcie
odczytu z wzorcowej gtowicy odczytujace;.

Zaleta sposobu wedlug wynalazku jest wyeliminowanie koniecznosci stosowania skomplikowanych
uktadéw serworegulacji przy réwnoczesnym zachowaniu duzej doktadnosci pomiaréw. Dodatkows zalety jest
mozliwos¢ dokonywania oddzielnych pomiaréw skutecznosci zapisu gtowicy oraz skutecznosci odczytu gtowicy.
Ponadto sposobem wedtug wynalazku mozna szybko i doktadnie, bez koniecznosci wielokrotnego zapisywania
i przewijania ta$my, okresli¢ optymalny prad zapisu badanej glowicy.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na podstawie przyktadu wykonania urzgdzenia do stosowania spo-
sobu wedlug wynalazku przedstawionego w postaci schematu blokowego na rysunku. Urzadzenie zawiera dwie
nieruchome gtowice wzorcowe; gtowice zapisujaca 2 i glowicg odczytujaca 1, oraz uktad mechaniczny napgdu
tasmy 6 i dysk wirujacy S, na ktérym umieszczona jest badana gtowica 3. '

Do uktadu elektronicznego urzadzenia nalezg réwniez glowica kasujaca 4 zasilana pradem kasowania z ge-
neratora kasowania G1, Zrédto sygnatu G2 o cz¢stotliwosci réwnej zredukowanej czgstotliwosci pomiarowej
badancj gtowicy 3, przy czym wspomniane Zrédto G2 zasila pragdem zapisu gtowice wzorcows zapisujaca 2. Prad
zapisu glowicy badanej 3 dostarczany jest ze Zrédta sygnatu G3, o czgstotliwosci pomiarowej, poprzez uktad
bramkujacy B i transformator wirujacy T. Transformator wirujacy T dostarcza réwniez odczytane przez badang
gtowice 3 napigcie do miernika napigcia M poprzez przetacznik rodzaju pracy urzadzenia P. Do przetacznika P
doprowadzone jest réwniez napigcie odczytu z wzorcowej gtowicy odczytujacej 1.

Dzialanie urzadzenia, przy stosowaniu sposobu wedtug wynalazku jest nastepujace: §lady gtowic wzorco-
wych 1 i2 na tasmie przesuwajacej si¢ z mata predkoscia liniowa pokrywajg sie, sa réwnoleglte do osi tasmy
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i o tyle szersze od $ladu badanej gtowicy 3 aby zapewnié¢ pokrycie si¢ sladéw glowicy WZOrcowej zapisujacej 2
i badanej gltowicy odczytujacej 3 oraz badanej gltowicy zapisujacej 3 i gtowicy wzorcowej odczytujacej 1.

Badana glowica zapisujaco—odczytujaca 3 wiruje wraz z dyskiem 5 z duza predkoscia obrotows, przy czym
of dysku S jest prostopadia do ptaszczyzny, w ktdrej porusza si¢ tasma. Predkos¢ obrotowa oraz promier
wirujacego dysku 5 s3 tak dobrane, aby predkos¢ liniowa badanej gtowicy 3 umozliwiata przy wymaganej
czestotliwosci uzyskanie dtugosci fali mozliwej do zapisania i odczytania.

Przy pomiarze skuteczno$ci odczytu badanej gtowicy 3, gtowica wzorcowa zapisujaca 2 zapisuje na wolno
przesuwajacej si¢ tasmie wizyjnej sygnat o dtugosci fali odpowiadajacej czestotliwosci pomiarowej badanej gto-
wicy 3 dzieki zredukowaniu czestotliwosci pradu zapisu wzgledem czestotliwosci pomiarowej, w stosunku
réwnym zredukowaniu predkosci zapisu wzgledem predkosci odczytu, z ktéra to predkoscia gtowica badana
podczas kazdego obrotu dysku 5, odczytuje cze$é szerokosci zapisanego §ladu w ciggu czasu, w ktérym znajduje
si¢ ona w kontakcie z tasmg. Warto$¢ sity elektromotorycznej indukowanej w badanej gtowicy 3 jest miarg
skutecznosci odczytu imoze by¢ dokladnie okreslona, gdy znana jest warto§¢ skutecznosci zapisu gtowicy
wzorcowej 2 oraz wartos$é doprowadzonego do niej pradu zapisu.

Przy pomiarze skutecznosci odczytu gtowicy badanej 3, prad zapisu o wymaganej czgstotliwosci pomiaro-
wej jest doprowadzany do badanej glowicy 3 periodycznie, na okres czasu gwarantujacy przesuniecie si¢ tasmy
podczas jednego obrotu wirujacego dysku 5 o odcinek réwny lub nieznacznie w1¢kszy od zapisanego odcinka
$§ladu, podczas poprzedniego obrotu.

Zapisany na tas$mie slad sktada si¢ z szeregu odcinkdw, ktdérych of jest réwnolegta do osi tasmy. Zapisana
tasma przesuwa si¢ nastgpnie przed wzorcowa gtowice odczytujaca 1, o takiej wysokosci szczeliny, zeby zawsze
przy ruchu tasmy i gtowicy badanej 3, cata szerokos¢ zapisanego §ladu byta odczytywana.

Sita elektromotoryczna o czgstotliwosci zredukowanej ze wzgledu na réznice predkosci zapisu i odczytu,
indukowana w glowicy wzorcowej 1 jest miara skutecznosci zapisu badanej gtowicy 3 i moze by¢ doktadnie
okreslona, gdy znana jest warto$é skutecznosci odczytu glowicy wzorcowej 1 oraz warto$é pradu zapisu dopro-
wadzonego do badanej glowicy 3.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb pomiaru parametréw dynamicznych gtowic magnetycznych, zwlaszcza gtowic wizyjnych, zna-
mienny tym, ze nieruchoma gtowica wzorcowa odczytujaca (1) i nieruchoma gtowica wzorcowa zapisujaca (2)
odpowiednio odczytuja lub zapisuja na tasmie magnetycznej, przesuwajacej si¢ z mata predkoscia liniowa,
réwnolegly do osi tasmy slad o szerokosci wigkszej niz §lad glowicy badanej (3), przy czym czestotliwosé,
odpowiednio sity elektromotorycznej odczytu lub pradu zapisu, jest zredukowana wobec czestotliwosci pomiaro-
wej w stosunku réwnym zredukowaniu predkosci liniowej zapisu gtowica badana do predkosci zapisu glowica
wzorcows, za§ glowica badana (3) przesuwa si¢ z duza predkoscia liniowa wzgledem tasmy w plaszczyZnie
prostopadtej dor powierzchni taSmy i podczas pomiaru skutecznosci odczytywania czyta cze$é §ladu zapisanego
przez glowice wzorcowa zapisujaca (2), natomiast podczas pomiaru skutecznosci zapisywania zapisuje na tasmie
§lad, ktory jest nastepnie odczytywa.ly przez glowice wzorcowg odczytujaca (1).

2. Sposéb wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Zze podczas pomiaru skutecznosci zaplsywanla glowica badana
jest periodycznie wiaczana na okres czasu gwarantujacy przesunigcie si¢ tasmy podczas jednego obrotu gltowicy
badanej (3) o odcinek réwny lub nieznacznie wigkszy od zapisanego podczas poprzedniego obrotu odcinka ladu.

3. Sposéb wedtug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, ze podczas pomiaru skutecznosci odczytu glowicy bada-
nej (3) przeprowadza si¢ regulacje skosu glowicy wzorcowej zapisujacej (2), za§ podczas pomiaru skutecznoéci
zapisu gtowicy badanej (3) przeprowadza si¢ regulacj¢ skosu gtowicy wzorcowej odczytujacej (1).

4. Urzadzenie do stosowania sposobu wedtug zastrz. 1 i 2, znamisnne tym, Ze zawiera umieszczong na
uktadzie mechanicznym napedu tasn.y i dysku wirujacego (5) gtowice badang (3) oraz zawiera uktad elektro-
niczny sktadajacy si¢ z glowicy kasujacej (4) zasilanej pradem kasowania z generatora kasowania (G1), gtowicy
wzorcowej zapisujgcej (2) zasilanej pradem zapisu ze Zrédta sygnatu (G2) o czestotliwosci pomiarowej, przy
czym prad zapisu dla glowicy badanej (3) dostarczony jest ze Zrédta (G3) o czgstotliwosci pomiarowej poprzez
uktad bramkujacy (B) oraz transformator wirujacy (T), ktéry réwniez dostarcza odczytane przez glowice ba-
dang (3) napigcie do miernika napigcia poprzez przetacznik rodzaju pracy (P), do ktérego jest réwnoczesnie
doprowadzane napigcie odczytu z gtowicy wzorcowej odczytujacej (1).
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