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(5% zapojeni pro seriovy prenos informace s kontrolou na paritu

Zapojeni pro sériov§ pfenos informa-
ce 8 kontrolou na paritu, soustavou s - .
propojovacim obvodem, . . ’
Na p#ijimaé . poditale je zapojena. vys.ﬂac:i
Jednotka koncového zaiizeni, P¥ijimad
Je zapojen na podital pies prvai soudino~
vy &len.a pies invertujiel hradlo na druhy
soufinovy &len, na Jeho% druhy vstup Je
p¥ipojena vysilaci jednotka pies mono-
stabilni multivibrdtor,. V¥stup druhého
soudinového ¥lenu je zapojen ha prvnd
vstup s8itactho &lenu, na jeho# druhf
vstup je pFipojene koncové zarizen:’. ptes
multivibrdtor spojeny s pomocnym vyrovnéva-
cim registrem, zapojenym mezi koncové
za¥izeni & vysilaci jednotku a na vatup
8 piedvolbou podtu opakovdni,

206 463



Vynalez se tyké zapojenl pro seriovy prenos informace 8 kontrolou na parltu, '
soustavou -8 propo;ovaclm obvodem, tj. 1nterface mezi koncovymi zarlzenlmi, sestéva-,
jzci na obou stranéch p¥enost z 3dsti vysilaci opat¥ené prevodnlkem paralelnlho
tvaru ne seriovy tvar informace a 2 césti pPijimaci opat¥end prevodnikem seriového
na paralelni tvar 'prend¥ené informace a vyhodnocovacim Glenem parity.

Znémy propojovaci obvod, tie interface, typu UART je YeSen technikou integro-
vanych obvodd a sestdvd na obou strandch penosu z ddeti vysilade opatienéd vyrovné»
vacim registren a prevodnikei paralelnih&lna seriovy tvar informace a z'éésti pri-
jinaci opatfehé p¥evodnikem seriového na paralélni tiar pfenesené informace a
vyhodnocovacim dlenem parity pFijaté informaceo Pro .ob8 zcela nezéviele pracujlci
d4sti Jeou spolecné hodinové pulzy. U tohoto typu komutadniho zarlzenl FeSeného
integrovanymi obvody lze pPendSet slovo o obsahu bitd predem urcenym vyrobcom, ‘
bé3nd 8 bitd,

Bezpeénost v p¥enosu informaﬁe je zajidtovdna kontrolou pfijatého slova na
paritu, V p¥ipadd chyby v paritd je na ﬁjétupu vyhodnocovaciho &lenu parity logicky
vsignél,udévajiciAchybu v paméti, ktery m&ée byt dédle pouZit pro p¥eklopeni klopného
.obvodu ovlddajiciho ndvéstni zaPizeni, naprzklad Zérovku, ’ A '

V prenosu je vyreSena pouze indikace chyby prenésené 1nformace, pricemz phenos
pbkraéuje ddle nebo dojde k jeho zastavenis, P¥i pouditi v prﬁmyslovych prostredclch,
kde je znadny vyskyt rudivych signdld, hlavné p¥i zapindni a vypinéni velkych ‘
strojl a vyrobnich linek se spinanym vykonem radove 10 a% 100 kW, dochdzi k znaéné-
mu poctu chyb v prenosu, Zastavenl ptenosu a indikace’ dalslch chyb neni mo#nd,
protofe se chyba miZe vyskytovat nap¥iklad u kaZdé druhé prendsené informace,

Uvedené nevyhody jséu v pédstaté odstranény zapojenim pro serioﬁf pfenés‘
informace podle vynélezu, jehoé podstata jé v tom, Ze na‘pfijimaé poéitaée-je
zapojena vysilacz jednotka koncového zarlzenz. Prijlmac Je zapojen na poéltao pFes.
prvai soudinovy 8len a pFes. invertujlci hradlo na druhy soudinovy dlen, na jehod 2 
druhy vstup je p¥ipojena vysilaci jednotka p¥es monostabilni multivibrétor. Vystup
druhého soudinového dlenu je zapojen na prvni vstup sditaciho Elenu, na jehoi
druhy vstup je p¥ipojeno 'koncové zaiizeni pPes multivibrétor, apojeny 8 pumocnym
. vyrovnavaclm registrem zapojenym mezi koncové zarizeni a vysilaci jednotku, a na
vsfup 8itade s pFedvolbou podtu opakovénl,

Koncovym zapizenim mi¥e byt naprlklad délnopia, analogové élslicovy prevodnlk,
elektricky psaci stroj apods

Zapojeni podle vyndlezu umoznuae nastaveni poctu opakovan1 prenosu podle
pFedpokléddaného stupné rudeni a jeho trvdni v_laboratornlch podminkéch vystadi
napriklad 1 éi 2 opakovéni, zatimco v prﬁmyslsvém prostiedi je zapotiedbl 10 i vice
opakovéni, P¥itom opakovéni se zastgvi, nebo k'némﬁ vﬁbgé nedojde, 39-11 inrbrmace’
“p¥ijata sprévnd. ‘ . ' ' ‘ |

Zapojeni i jeho éinnostAje déig popsén; 8 pomoci'vjkresu.



Obousmérnf pPenos v prlklaau provedenl se md usxutecnlt mezi koncovym
zatizenim Xz, Jim% mize. byt naprlklad elektrlcky psaci stroj a poditadem pdd
Zarizeni na kazdé strane prenosu je shodné vybaveno zndmou komunlkacnl aednofkou
typu UART, sestdvajici z ¢dsti vysilacd Vl respektive V2 opatrené vyrovnavaclm '
registrem a prevodnikem parale;nlho tvaru 1niorma¢e na tvar periovyva z 8dsti
p¥ijimaci Pl respekiive gg opat¥ené prevodnikem intormace pfijimané v seriovém
tvaru na tvar paralelni a vyhodnocovacim &lenem parity, |

Pro obd ddsti Jsou spoleéné hodinové pulsy H, Komutadni Jednotky rna obou
gtrandch pfenosu a jejich propojeni tvo¥i propojbvaci obvod, tj. interface;~l .
Sinnost tohoto propojovaclho obvodu je znama, netvodi podstatu vynalezu a nepotre;
buje bli¥ifho vysvdtleni, ‘

Zapojeni i postup pfenosu pro oba sméry je shodné a éroto je za Gdelem
piehlednosti doplnEni vpfedu uvedeného znémého zapojeni vyznadeno zapojéni
podle vyndlezu a jeho funkce vysvitlena Jje pro prenosu 2‘k;ncového zéfi;eni'

KZ k poéitaél B, o ‘ .

Proto u komun1kacn1 aednotky jsou na vykrese vyznadeny jen polov1nam1, tae v351—‘

ladem V1 na strand koncového zatrizeni K2 a prlglmace I2 na strane pocltace P.

’ Z koncového zarlzenl gg v serlovem tvaru prenesena informece s kontrbiou "

na paritu je v prijimaci ¢dsti P2 na strand poditade P pfevedéna ze se?io&ého

na paralelni tvar a signdl o ukoncenl pievodu na jeden vstup sou01noveho clenu )

83 na jeho druhy vstup je p#ivddén signdl 2z vyhodnocovaclho dlenu parlty. Vyhodno-J

covaci &len parity v prlpade sprdvnd prijaté 1nformace zajisti logickym signalem

z paritniho vystupu p¥ijimade P2 prevod prijaté informace na vstup poéitade Pe

V p¥ipadé chyby v>périté Je signdl z p¥ijimaci &dsti P2 propojovaciho obvodu

priveden p¥es invertujici hradlo IH na stranu vy51lajlcl informace a to na aeden

vstup soudinového &lenu S$2, na jehoZ druhy vstup je p¥ivddén logicky gigndl’ z

monogtabilniho multivibratoru M2 spoulténého z vysilaci &dsti V1 signdlem uddva= "

jicim konec p¥evodu informace paralelnfho tvaru na tvar seriovy. Vystupni signdl

soudinového Elenu 52 se privddi jednak na vstup»séitaciho &lenu S1, jednak na

vstup ditale Q. Signdl z vystupu séitactho élénu S1 zajisti opétovny zdpis

.informace pomocndho vyrovndvaciho registru Rl a zahdji na vstupu vysilaci Fdsti -

V1 prevod paralelni informace na seriovou., V pfipadé op&tovné chyby se cely

proces opakuje, ’ _ -
vPoéet‘opakovéniyje urden nastavenim pfedvplby itade Q a zévisi na Setnosti

3

ruleni, V p¥ipad¥, Ze polet opakovdni je roven podtu nastavenému pFedvolbou, je

3

‘na vystupu Sitade 5 logicky signdl, ktery p¥eklopi klopny obvod X 03, ktery pomoci
navesti, naprlklad zarovky upozornuae na chybu v prenosu, Souddsti ditade §
s p¥edvolbou je nezndzornény pomocny obvod & elektromagnetlckym poSitadlem

udava3101m podet opakovani v pirenosu a tedy hodnocen1 drovné ruleni v daném



pzfl?mwslovém za.f'i_zeni KZ se piivddi na vstup monostabilniho multivibrétoru Ml, jehoZ
Jeden vjatup_ Jje spojen se souétovyni &lenem S1 a pomocnym vyrovndvacim regisf,:_'em Rl
a JehoZ druhi,"im.rértujici viétgp je z‘ap_oj'en na, klopné obvody -KO1 a K02, 2 nichi
prvy Je typu R=S a druhy typu D. Signdlem ze soudtového E‘:lenu Si a multivibrétoru
Ml je nastaven vystup Q klopného obvodu KOL na 1ogickou jednidku a vystup Q klopného
obvodu K02 pomoci signdlu z multivibrédtoru M1 na log:.ckou nulu,
v pr:.padé, Fe poditad P p¥ijal _spravné pFendSenou informeci vysle logicky signdl

_]ﬂ » ktery je p¥iveden na vétup T klopného obvodu K02, &im¥ se logickd ‘;jedniék'av
z- v¥stupu g'klo‘pného o};:vodu KOl pY¥epi¥e na vystup Q klopného obvodu K02, Vystui:ni
signél"_q_\_g je Jjako udaj o‘ tom, Ze poéitaé P pPijel informaci px"ivedenmi na vstup
koncového zafizeni KZ., Klopny obvod @_J_._ Je nulovén z poditede § po uskutednéni
nastavendho ‘pobétu opakovéni, &imZ nemidZe byt koncovym zai‘izeniﬁ RZ pfijat signdl
DAC o pi-i,'jmu informace poéitalem P a pi’-enos. se zastavﬁ;je; | ' |

Neni-1i zas,taveni pienosu Zddouci, nap¥iklad u analogovd &islicovyeh pFevodni-
kﬁ,-je vystup z E’:itsjiée é .na vetup R klopného obvodu KOl v bodech 400~401 pFerufen
a na vystup éitéée v Spdech 402-403 zapojen daldi sd{taci dlen S4, na jehoZ dfuhj
vstup se pf-ivédi’, signdl _Il.ﬂ Z vjs’cupﬁ poditade B. Vystup tohoto dal¥iho séitaciho
8lenu §_4_vse' p¥ivédi ne vstup I klopného obvodu K02, ktery ﬁeveﬂ.e logickou jednidku
ze 'vetupulg"rha, vystup Q svvého“ obvbdu. Signdl DAC je koncovym za¥izenim K2 prijat
aniZ doslo k, _potvrzeni p¥ijmu poditadem P, ktery informaci neziskd, pFenos viak

_déle pokr,aéuje; Signdl z vistl_;pu' Q klopného obvodu K02 nuluje &itad: _(2,
PREDMET VYNALEZU

1. .Zapojeni pro ‘seribvy" pPenos informace 5 kontrolou na paritu, soustavou
' 8 propojovac:.m obvodem, tj. interface, mezl koncovimi zarizenmi, sestdvajicim
‘na obou. stra.nach prenosu z &dsti vysilaci opatrené prevedn:’.kem paralelniho
tvaru na seriovy jvar informace a z Sdsti _pri;j:.mac:. opatrené prevodnikem
seriového na péralelh:’. tvar prendSené informace a vyhodnocovacim ¥lenem parity,
vyznadené tim, Ze na pi"ij.ﬁnaé (P2) pod{itade (P) je zapojona vysilaci jednotka
(V1) konocového. za¥izeni (KZ), pri;jimac (P2) ;je zapojen na poditad (P) p¥es
prvni soucinovy 8len (S3) a pies invertuj {of hradlo (IH) na druhy soucinovy
Slen (S2), na ‘jeho% druhy vstup je pripojena vysilac:’. jednotka (V1) pies
monostabilnl mult:l.vibrétor (M2), vystup d.ruhého soudinového 3lemu (S2) je zapo=
jen na prvni vstup sé:’.‘bac:.ho $lemu (S1), na jeho¥ druhf vstup je p¥ipojeno
koncové zaiizeni (K2) pFes multivibrétor: (M1) spojeny s pomocnym vyfovndvacim
regisirem (Rl) za.po:]enjm mezi koncové zaiizeni (KZ) a vysilaci Jednotku vy -
ana vatup ditase (8) s pFedvolbou podtu opakovéni, ' ' |
24 Zapojeni podle bodu 1, vyznaéené tim, Ze na invertu;l:\.ci vyatup monostabilniho
multivibrdtoru (M1) jsou svymi vatupy 8 aR par_aleln& zapojeny dve vzd jemnd



3

4,

geriové zapojené klopné obvody (K01, KO2) . p¥iemZ na druhj vsfup (R)prvého -
klopného obvodu (KOl) je p¥ipojen v¥stup &itade (&) g prediolboa podtu o
opakovdni a v¥stup (Q) druhého klopného obvodu (K02) je przpejen na konco-
vé za¥izeni (KZ) a na nulovaci vstup &itade (&) & pfedvolbou poctu Opakova-;
ni, 4

Zapojeni podie bodu 1 a¥ 35 vyznalené tim, Ze na &itad (& s predvolbou '
podtu opakovéni je zapojena svitelns a nebo akustickd ndvést, o .
Zapojeni podle bodil 1 a% 4, vyznadené tim, Ze 3ital (§) s pPedvolbou poétﬁ
opakovdni je opat¥en pomoenym obvodem s elektromagnetickym poditadlem

podtu opakovéni,

1 vykres
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