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DESCRIZIONE

La presente invenzione si riferisce ad un dispo-

sitivo di controllo d’'accensione per un veicolo, e

! pid in dettaglio si riferisce ad un dispositivo di
controllo d‘’accensione per un veicolo per eseguire
una determinazione per prevenzione antifurto quando
un motore € avviato.

La Richiedente della presente ha gia proposto un
dispositivo di controllo d’accensione che comprende

un elemento non lineare, guale un diodo regolatore di

tensione, ad esempio, assemblato all’interno di un

interruttore principale, e che permette l’accensione

del motore quando viene rilevato che una tensione

particolare & generata in questo elemento nén linea-

re, nella Domanda di Brevetto giapponese n. Hei 7-
- 2 -

GM/gm
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La figura 3 rappresenta un_ diagramma schematico
a blocchi del dispositivo di controllo d'accensione
per un veicolo nella Domanda anteriore. Un interrut-
tore principale (interruttore a chiave) 101 contiene
un diodo regolatore di tensione 102. Se 1l’interrutto-
re principale 101 & portato nella posizione ON me-
diante un azionamento della chiave, 1l1a tensione di
alimentazione della patteria & applicata alla sezione
di controllo di accensione 104 attraverso l’intexrrut-
tore principale 101, ed una tensione di conferma di
funzionamento normale VD & applicata al dispositivo
di controllo d’accensione 104 attraverso il diodo
regolatore di tengione 102. Se la tensione di alimen-
tazione della batteria & VB e la tensione Zener (ten-
sione di scarica, tensione di scarica inversa) del
diodo regolatore di tensione 102 & VZ, la tensione di
conferma di funzionamento normale VD diventa (VB -
VZ) .

La sezione di controllo di accensione 104 rileva
rispettivamente la tensione della alimentazione 2
batteria VB e la tensione di conferma di funzionamen-
to normale VD, e se una differenza di tensione tra la
tensione di alimentazione della batteria VB e la

tensione di conferma di funzionamento normale VD
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rientra in un campo ammesso di tensioni precedente-
mente stabilito, una fasatura di accensione & calco-
lata in base ad impulsi di rilevazione dell’angolo di
rotazione della manovella P forniti in uscita da una
bobina di un generatore di impulsi 105, e 1l’accen-
sione di un motore (non rappresentate) &€ eseguita
mediante generazione di un segnale di accensione § e
la sua alimentazione ad una bobina di accensione 106.

La figura 4 rappresenta un diagramma di flusso
che mostra il funzionamento del dispositivo di con-
trollo d’accensione per un veicolo nella Domanda
anteriore. La sezione di controllo di accensione 104
& costruita utilizzando un microcalcolatore, ed il
funzionamento inizia quando viene applicata la ten-
sione di alimentazione della batteria VB. Il disposi-
tivo di controllo di accensione 104 & costruito in
modo da generare richieste di interrupt al microcal-
colatore in base ad impulsi di rilevazione dell’ango-
lo di rotazione della manovella P. Quando viene gene-
rata una richiesta di interrupt, il dispositivo di
controllo di accensione 014 esegue una elaborazione
di rilevazione dell’angolo di rotazione della mano-
vella (8102) e ritorna al programma principale.

Il Brevetto giapponese a disposizione del pub-

blico n. Hei 7-116.983, eccetera, mostra una tecnica
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in cui mezzi generatori di segnali di rotazione di-
sposti in un sensore di angeolo di manovella hanno una
porzione con un intervallo differente che indica una
posizione di riferimento di un impulso in modo da
generare informazioni di angolo, rilevando cosi elet-
tricamente un angolo di rotazione ed il numero di
giri dei mezzi generatori di segnali di rotazione
sulla base della posizione di riferimento.

La sezione di controllo di accensione 104 ri-
spettivamente divide la tensione di alimentazione
della batteria VB e la tensione di conferma di fun-
zionamento normale VD utilizzando un divisore di po-
tenziale resistivo, eccetera, converte ciascuna ten-
sione cottenuta per divisione di tensione in dati
digitali di tensione attraverso un convertitore A/D
e applica i dati ad un microcalcolatore.

In un programma principale, la tensione di ali-
mentazione della batteria VB e la tensione di confer-
ma di funzionamento normale VD vengono misurate (ri-
levate) (S104), e si verifica se una differenza di
tensione (VB - VD) tra la tensione di alimentazione
della batteria VB e la tensione di conferma di fun-
zionamento normale VD rientra o meno in un campo di
tensioni precedentemente stabilito (S105). Se la dif-

ferenza di tensione (VB - VD) rientra nel campo di
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tensioni precedentemente stabilito (la tensione Zener
VvZ del diodeo regolatore di tensione 102), si valuta
che 1l’interruttore principale 101 sia stato azionato
normalmente, e nella fase successiva 8106, viene
eseguito un controllc di accensione con una fasatura
predeterminata in base ad un angolcoc di rotazione di
manovella rilevato mediante elaborazione di inter-
rupt.

Quando 1’interruttore principale 101 non é stato
azionato normalmente, la tensione di conferma di
fﬁnzionamento normale VD ha lo stesso valore della
tensione di alimentazione della batteria VB. Poiché
la differenza di tensione (VB - VD) diventa zero, la
sezione di controcllo di accensione 104 wvaluta che
1’interruttore principale 101 non sia stato azionato
normalmente {S105) e 1'operazione di accensione viene
interrotta (S107).

I1 periodo degli impulsi P utilizzati per 1la
rilevazione dell’angolo di rotazione della manovella
si accorcia proporzionalmente al numero di giri del
motore, e l’elaborazione di rilevazione dell’angolo
di rotazione della manovella (S102) e l‘’elaborazione
di controllo di accensione (S106) devono essere ese-
guite ad alta velocitd in un breve periodo di tempo.

Tuttavia, poiché il dispositivo di controllo di ac-
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censione tradizionale per un veicolo esegue in conti-
nuo la valutazione se l’interruttore principale 101
& stato azionato normalmente o meno, c¢id limita 1’au-
mento di velocitd dell’elaborazione di rilevazione
dell’angolc di rotazione della manovella (S102) e
dell’elaborazione di controllo di accensione (S106).

Eseguendo in continuo la valutazione se 1’/inter-
ruttore principale 101 & stato azionato normalmente

~

o meno, & possibile rilevare in modo affidabile un
funzionamento anormale. Inoltre, quando & stato valu-
tato che non vi & un funzionamento normale, la fasa-
tura di accensione pud essere controllata in modo da
ridurre gradualmente il numero di giri del motore, e
1’operazione di accensione pud essere arrestata in
una condizione in cui il numero di giri del motore
indica quasi un funzionamento al minimo, ma 1‘adozio-
ne di un microcalcolatore di elevata funzionalita per
poter eseguire questa operazione non & economica.
La presente invenzione & stata realizzata per
risoclvere i problemi precedenti, ed uno scopo della
presente invenzione consiste nel realizzare un dispo-

sitivo di controllco d’accensione per un veicolo che

possa prevenire in modo affidabile 1’avviamento di un

. motore mediante un’‘operazione anormale senza limitare

1’aumento di velocitd dell’elaborazione di contrgllo
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di accensione.

Un dispositivo di controllo d’accensione per un
veicolo secondo la presente invenzione per risolvere
i problemi precedentemente menzionati comprende un
interruttore principale per collegare e staccare un
alimentatore a batteria, e comprende mezzi generatori
di segnali di conferma di funzionamento normale per
generare un segnale di conferma di funzionamento
normale, ed una sezione di controllo d‘accensione per
eseguire un comando dell’accensione del motore in
base ad impulsi di rilevaziocne dell’angolo di rota-
zione della manovella per rileyare un angolo di rota-
zione di un angolo a gomiti, ed € caratterizzato dal
fatto che la sezione di controllo di accensione ese-
gue una determinazione della correttezza dell’accen-
sione in base al segnale di conferma di funziénamento
normale soltanto entro un pericdo di tempo predeter-
minato dopo che l’alimentatore a batteria & stato
ingerito.

Determinando la correttezza di accensione entro
un periodo di tempo predeterminato dopo l1’inserimento
dell’alimentatore a batteria, & possibile eseguire il
controllo di accensione soltanto dopo che & iniziata
1l'operazione di accensione. Dopo che l’operazicone di

accensione & iniziata, non viene esequita la deter-
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minazione della correttezza di accensione, 1l che
significa che & possibile eliminare restrizioni che
accompagnano questa determinazione e realizzare un
aumento efficiente di velocitd dell’elaborazione di
controllo di accensione.

Il tempo precedentemente stabilito & preferibil-
mente un periodo fino alla rilevazione di una posi-
zione di riferimento dell’angocle di manovella per
stabilire una fasatura di accensione in base ad im-
pulsi per la rilevazione dell’angolo di rotazione
della manovella. L’avviamento del motore con un’ope-
razione anormale & impedito senza compromettere la
capacitd di avviamento eseguendo una determinazione
relativa alla correttezza di accensione prima di
stabilire la fasatura di accensione.

Incltre, una determinazione della correttezza di
accensione consiste preferibilmente in una determina-
zione del fatto che l'accensione sia possibile in un
caso in cui & stato rilevato un azionamento normale
dell’interruttore principale per una molteplicita di
volte consecutive in base al segnale di conferma di
funzionamento normale. Come risultato, & possibile
impedire decisioni erronee prodotte da una variazione
della tensione dell’alimentatore a batteria che ac-

compagna, ad esempio, l’alimentazione di una forte
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corrente quando un motorino di avviamento, eccetera,
é attivato.

Una forma di attuazione dell’invenzione sara ora
descritta nel seguito in base ai disegni annessi, nei
quali:

la figura 1 rappresenta une schema a blocchi di
un dispositivo di controllo di accensione per un
veicolo secondo la presente invenzione.

La figura 2 rappresenta un diagramma di flusso
che mostra il funzionamento del dispositivo di con-
trollordi accensione per un veicolo secondo la pre-
sente invenzione.

La figura 3 rappresenta un diagramma a blocchi
di un dispositivo di controllo di accensione tradi-
zionale per un veicolo.

La figura 4 rappresenta un diagramma di flusso
che mostra il funzionamento del dispositivo di con-
trolle di accensione tradizionale per un veicolo.

La figura 1 rappresenta un diagramma a blocchi
schematice di un dispoéitivo di controllo di accen-
sione per un veicolo secondo l‘invenzione. La figura
1 mostra un dispositive di controllo di accensione
interamente transistorizzato (tutto di tipo elettro-
nico) in un metore a quattro cilindri per un motoci-

cleo. I1 dispositivo di controllo di accensione 1 se-
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condo la presente invenzione comprende un interrutto-
re principale 3 che pud collegare e staccare un ali-
mentatore a batteria 2 come risultato di un aziona-
mento di una chiave, una bobina di un generatore di
impulsi 4 per fornire in uscita impulsi di rilevazio-
ne dell’angolo di rotazione P di un albero a gomiti
(non rappresentato) ed una sezione di controllo di
accensione 5 costruita utilizzando un microcalcolato-
re, due bobine di accensione 6a & 6b, e quattro can-
dele di accensione (#1 - #4).

L’interruttore principale 3 & un interruttore,
come ad esempio un interruﬁtore a chiave del tipo a
due contatti ed un circuitco 8, e nell’interruttore
principale 3 sono integrati mezzi per generare un
segnale di conferma di azionamento normale che indi-
cano che 1l’interruttore a chiave 8 & stato portato in
una condizione ON mediante un’operazione normale. In
questa forma di attuazione, 1 mezzi generatori di
segnale di conferma di azionamento normale sono co-
stituiti da un dicdo regolatore di tensione 9. E’
anche possibile costruire i mezzi generatori di se-
gnale di conferma di azionamento ncrmale utilizzando
un dispositivo, quale ad esempio un varistore, in cui
un valore di resistenza varia non linearmente in ri-

sposta ad una tensione di alimentazione oppure uno
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spostamento di livello di un diodo ottenuto collegan-
do in serie una molteplicitd di diodi al posto del
diodo regolatore di tensione 9. I1 diodo regolatore
di ténsione 9 pudé anche essere costruito utilizzando
un diodo a corrente fissa © un circuito a corrente
fissa.

Se l’interruttore principale 3 & portato nella
posizione ON, 1l’alimentatore a batteria 2 & collegato
alla sezione di controllo di accensione 5 attraverso
1’interruttore principale 3, e la tensione di confex-
ma di azionamento normale VD & applicata alla sezione
di controllo di accensione 5 attraverso il diodo
regolatore di tensione 9. Se la tensione dell’alimen-
tatore a batteria &€ VB e la tensione Zener (tensione
di scarica, tensione di scarica inversa) del diodo
regolatore di tensione 9 & VZ, la tensione di confer-
ma di azionamento normale VD diventa (VB - VZ). Nel
caso in cui si utilizzi un circuito di spostamento di
diodo o un varistore, eccetera, una tensione ridotta
dalla tensione dell’alimentatore a batteria VB alla
tensione di scarica dalla tensione di spostamento di
livello o dal varistore diventa il segnale di confer-
ma di azionamento normale. Nel caso in cui si utiliz-
zi un diodo a corrente fissa o un circuito a corrente

fissa, una tensione generata in un resistore avente
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un valore di resistenza gid noto in funzione di un
valore fisso di corrente fornito dal diodo a corrente
fissa o dal circuito a corrente fissa, diventa il
segnale di conferma di azionamento normale.

La sezione di controllo di accensione 5 & prov-
vista di un alimentatore a tensione fissa 11 per
ricevere la tensione dell’alimentatore a batteria VB
come ingresso e fornire una tensione di alimentazione
VC per 1l’azionamento di un circuito che & stata sta-
bilizzata, un circuito divisore di tensione resistivo
12 per dividere la tensione dell’alimentatore a bat-
teria VB e fornire in uscita un segnale di tensione
dell’alimentatore a batteria che & stato convertito
in una campo di tensioni che pud essere convertito
mediante un convertitore A/D, un circuito divisore di
tensione resistivo 1 per dividere la tensione di
conferma di azionamento normale VD e fornire in usci-
ta un segnale di conferma di azionamento normale che
€ stato convertito in un campo di tensioni che pud
essere convertito da un convertitore A/D, un conver-
titore A/D 14 del tipo ad ingresso multiplato, un
circuito modellatore di forma d‘onda 15 per modellare
1’onda di impulsi di rilevazione di angolo di rota-
zione P e fornire in uscita un segnale binario, un

microcalcolatore ad un solo chip 16 (indicato nel
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seguito come CPU), circuiti di azicnamento 17A e 17B
per azionare ciascuna delle bobine di accensione 6A
e 6B, ed una sezione di comando del tachimetro 18 per
azionare un tachimetro (non rappresentato).

E’ anche possibile prevedere una costruzione che
riduce il numero di compeonenti utilizzando un micro-
calcolatore ad un solo chip comprendente un converti-
tore A/D, e fornire una uscita di comando di misura-
zione della temperatura dell’acqua prevedendo una
sezione di comando di misurazione della temperatura
dell’acqua.

Ciascuno deil circuiti di azionamento 17A e 17B
é&. provvisto di un condensatore destinato ad essere
caricato in funzione della tensione dell’alimentatore
a batteria VB e di un circuito di scarica, eccetera,
per scaricare la carica elettrica del condensatore in
base ad un segnale di comando di accensione fornito
in uscita dalla CPU 16, attraversc avvolgimenti pri-
mari delle bobine di accensione 16A e 16B. Un’alta
tensione generata nell’avvolgimento secondario della
bobina di accensione 6A €& applicata a candele 7 del
primo e del terzo cilindro, ad esempio, mentre un’al-
ta tensione generata nell’avvolgimento secondario
della bobina di accensione 6B € applicata a candele

7 del secondo e del quarto cilindro.
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Oltre ad un segnale di tensione dell’alimentato-
re a batteria e ad un segnale di tensione per una
conferma dell’azionamento normale che sono stati
divisi in tensione dai circuiti divisori di tensione
12 e 13, diversi segnali di tensione, come un segnale
di temperatura dell’acqua relativo ad una temperatura
dell’acqua di raffreddamento che & stata rilevata da
un sensore di temperatura dell’acqua non rappresenta-
to, ed un segnale di valore di‘apertura della valvola
del gas relativo ad un valore di apertura della val-
vola del gas che & stato rilevato da un sensore di
valore di apertura della valvola del gas, eccetera,
sono applicati al convertitore A/D 14. La CPU 16
riceve ciascuno dei segnali di tensione sotto forma
di segnali digitali designando gli elementi che devo-
no essere sottoposti a conversione A/D (segnale di
tensione dell’alimentatore a batteria, segnale di
tensione di conferma di azionamento normale, segnale
di temperatura dell’acqua, segnale di valore di aper-
tura della valvola del gas) ed iniziando 1’operazione
di conversione A/D.

Un segnale di condizione del cavalletto laterale
che indica se un cavalletto laterale (non rappresen-
tato) si trova in una condizione di ritiro o in una

condizione di apertura & applicato ad una porta di
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ingresso della CPU 16. Impulsi di rilevazione del-
l1'angolo di rotazione P prodotti dalla bobina del
generatore di impulsi 4 sono modellati come onda dal
circuito modellatore d‘onda 15, convertiti in un se-
gnale binario ed applicati ad un terminale di ingres-
so di interrupt della CPU 16.

La figura 2 rappresenta un diagramma di flusso
che mostra il funzionamento del dispositivo di con-
trollo d'accensione per un veicolo secondo 1l/inven-
zione. Il funzionamento inizia quando la sezione di
controllo di accensicone 5 riceve la tensione dell’a-
limentatore a batteria VB. Quando una richiesta di
interrupt viene generata in base agli impulsi di
rilevazione dell’angolo di rotazione della manovella
P (S1), viene eseguita l'elaborazione di rilevazione
dell’angolo di rotazione della manovella da parte
della CPU 16 (S2), ed il controllo ritorna al pro-
gramma principale (S3).

Nel programma principale, la tensione dell’a-
limentatore a batteria VB e la tensione di conferma
di azionamento normale VD vengono misurate ogni volta
che viene eseguita l’elaborazione di rilevazione
dell’angolo di rotazione dellé manovella come risul-
tato di un interrupt basato sugli impulsi di rileva-

zione dell’angolo di manovella P (in sincronismo con
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gli impulsi di rilevazione dell’angolo di manovella
P) (S4). La CPU 16 attiva il funzionamento del con-
vertitore A/D 14 e legge un segnale di tensione del-
l1'alimentatore a batteria che & stato diviso in ten-
sione dalldivisore di tensione 12, e successivamente
legge un segnale di conferma di azionamento normale
che & stato diviso in tensione dal circuito divisore
di tensione 12. La CPU 16 esegue la conversione in
base al rapporto di divisione di tensione del circui-
to divisore di tensione 12 per la tensione dell’ali-
mentatore a batteria divisa in tensione letta sotto
forma di dati digitali, per ottenere la tensione
dell’alimentatore a batteria VB. Analogamente, la CPU
16 esegue la conversione in base al rapporto di divi-
sione di tensione del circuito divisore di tensione
13 per il segnale di tensione di conferma di aziona-
mento normale diviso in tensione letto sotto forma di
dati digitali, per ottenere la tensione di conferma

dl azionamento normale VD.

La CPU 16 ottiene la differenza di tensione (VB
- VD) tra la tensione dell’alimentatore a batteria VB
e la tensione di conferma di azionamento normale VD,
e determina se la differenza di tensione ottenuta (VB
- VD) rientra in un campo di tensione ammesso (S5).

Il campo di tensione ammesso & impostato in base alla
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tensione Zener VZ del diodo regolatore di tensione 9,
tenendo conto di variazioni della tensionhe Zener V2.
Nel caso in cui la differenza di tensione (VB - VD)
rientri nel campo ammesso, la CPU 16 determina che
l/interruttore principale 3 & stato azionato normal-
mente, e nella fase seguente S6 conteggia 1l numero
di volte per cui é& stato rilevato un azionamento
normale. In questo caso il numero di volte per cui é&
stato eseguito un azionamento normale viene conteg-
giato in continuo. Di conseguenza, anche se & stato
precedentemente determinato che € avvenuto un aziona-
mento normale, se successivamente si determina che
non vi & un azionamento normale, il numero di opera-
zioni normali continue sard riazzerato. E’ anche
possibile conteggiare semplicemente il numerc di
volte per cui & stato determinato un azionamento
normale, e non il numero di volte 1n continuo.

Se la differenza di tensione (VB - VD) si trova
all’esterno del campo di tensione ammesso, la CPU 16
giudica che 1’interruttore principale sia stato azio-
nato in modo anormale, e nella fase seguente $7 viene
conteggiato 11 numero di operazioni anormali. In
guesto caso il numero di operazioni anormali & con-
teggiato in continuo. Di conseguenza, anche se &

stato precedentemente determinato che & avvenuta
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un’ operazione anormale, se successivamente si deter-
mina che vi & un’operazione normale, il numero di
operazioni anormali continue sara riazzerato. E’
anche possibile conteggiare semplicemente il numero
di volte per cui & stata determinata un’operazione
anormale, e non il numero di volte in continuo.

I’ elaborazione delle fasi da S4 a S7 {elabora-
zione di determinazione se 1l’interruttore principale
& stato azionato normalmente) viene ripetuta in sin-
cronismo con gli impulsi di rilevazione dell’angolo
di rotazione della manovella P, finché non viene
rilevata nella fase S8 la posizione di riferimento
deli’angolo di rotazione della manovella: Quando 1'e-
laborazione di inizializzazione & stata completata
all’attivazione dell’alimentazione, & anche possibile
che la CPU esegua una misurazione della tensione
dell’alimentatore a batteria VB e della tensione di
conferma di azionamento normale VD una prima volta,
ed esegua una determinazione una prima volta, e suc-
cessivamente ripeta 1l‘elaborazione delle fasi da S84
ad S7 in sincronismo con gli impulsi di rilevazione
dell’angolo di manovella P.

Quando viene rilevata la posizione di riferimen-
to di rotazione della manovella, la CPU 16 determina

se il numero di operazioni normali continue & supe-
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riore ad un valore specifico precedentemente stabi-
lito nella fase S9. Se il numero di operazicni norma-
1i continue & superiore al valore specifico, si valu-
ta che 1’interruttore principale 3 sia stato azionato
normalmente, e la CPU 16 prosegue con l’elaborazione
di accensione indicata nella fase S11. Se il numero
di operazioni normali continue non ha ancora raggiun-
to il valore specifico, si valuta che l’interruttore
principale 3 non sia stato azionato normalmente, e
lrelaborazione & interrotta (S10). E’ anche possibile
aggiornare il numero di operazioni normali continue
che sono richieste per valutare che l'/interruttore
principale 3 & stato azionato normalmente utilizzando
un commutatore di impostazione di decisione, eccete-
ra, previsto nella sezione di controllo di accensione
5.

Inoltre, se la struttura & tale per cuil venga
semplicemente determinato il numero di operazioni
normali e venga conteggiato il numero di operazioni
anormali rilevate, & possibile esegquire una valuta-
zione finale di un funzionamento normale/anormale
secondo una regola di maggioranza deil rispettivi
numeri di volte quando viene rilevata la posizione di
riferimento di rotazione della manovella.

Poiché l’elaborazione decisionale relativa al

JACOBACCI & PERANI S.p.A.
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ne di riferimento della manovella che deve costituire
il riferimento di impostazione della fasatura di
accensione, viene eseguita una determinazione del
consenso all’accensione, il che significa che la
capacitd di avviamento del motore non sara compromes-
sa quando 1’interruttore principale 2 & stato aziona-
to normalmente.

Nell’elaborazione del controllo dell’accensione
nella fase 511, la CPU 16 esegue l’accensione calco-
lando la fasatura di accensione per ogni c¢ilindro in
base all’angolo di rotazione di manovella che & stato
rilevato dall’elaborazione di rilevazione dell’angolo
di rotazione della manovella nella fase S2, fornendo
in uscita un segnale di comando di accensione con una
fasatura di accensione sgpecifica, e applicando un
segnale ad alta tensione a ciascuna delle candele 7
(#1, #3) e (#2, #4) attraverso i circuiti di aziona-
mento 17A e 17B e le bobine di accensione 6A e €B.

Dopo che & stata eseguita la valutazione finale
di consenso all’accensione nella fase $9, vengono
ripetute soltanto 1'elaborazione di interrupt e 1l'e-
laborazione di controllo di accensione. Poiché non é
necessario .proseguire con l’elaborazione delle fasi
da:84 ad 87, come @vveniva nella tecnica anteriore,

l’elaborazione di controllo di accensione S11 pud

s W B i wiwe aiin. s o
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RIVENDICAZTIONI

1. Dispositivo di contrello d'accensione per un
veicolo, comprendente:

un interruttore principale per collegare e stac-
care un alimentatore a batteria, e comprendente mezzi
generatori di segnale di conferma di azionamento
normale per generare un segnale di conferma di azio-
namento normale; e

una sezione di controllo di accensione per ese-
guire un comando di accensione del motore in base ad
impulsi di rilevazione dell’angolo di rotazione della
manovella per rilevare un angolo di rotazione di un
albero a gomiti; in cui

la sezione di controllo di accensione suddetta
esegue una determinazione relativa alla correttezza
dell’accensione in base al segnale di conferma di
azionamento normale suddetto soltanto entro un perio-
do di tempo predeterminato dopo il collegamento del-
1’alimentatore a batteria suddetto.
2. Dispositivo di controllo d‘accensione per un
veicolo secondo la rivendicazione 1, in cul il tempo
precedentemente stabilito & un periodo fino alla
rilevazione di una posizione di riferimento dell’an-
golo di manovella per stabilire una fasatura di ac-

censione in base ad impulsi per la rilevazione sud-
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detta dell’angolo di rotazione della manovella.

3. Dispositivo di controllo d’accensione per un
veicolo secondo la rivendicazione 1, in c¢ui la deter-
minazione suddetta relativa alla correttezza dell’ac-
censione consiste in una determinazione del fatto che
1/accensione gia possibile o meno in un caso in cui
un azionamento normale dell’interruttore principale
suddetto & stato rilevato per una molteplicita di
volte consecutive in base al segnale suddetto di con-

ferma di azionamento normale.
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fatto che 1’interruttore principale sia stato aziona-
to normalmente ¢ meno viene ripetuta per una molte-
plicitd di volte in sincronismo con gli impulsi di
rilevazione dell’angolo di rotazione della manovella
P, quando 1l’albero a gomiti viene fatto ruotare e
possibile eseguire la decisione per una molteplicita
di volte ad intervalli di tempo gorrispondenti alla
velocitd di rotazione dell{albero a gomiti, senza
eseguire un’operazione di fasatura o simili. Nell'i-
stante in cuil diventa possibile il controllo dell’ac-
censione come risultato della rilevazione della posi-
zione di riferimento di rotazione della manovella che
deve costituire il riferimento di impostazione della
fasatura di accensione, ‘viene presa una decisione
finale relativa al fatto che l’operazione di accen-
sione sia consentita o meno in base ai risultati di
una molteplicitd di decisioni. Cid significa che
vengono impedite decisioni erronee prodotte da flut-
tuazioni della tensione della batteria, eccetera, a
causa dell’alimentazione di forti correnti ad un
motorino di avviamento, ad esempio, ed & possibile
rilevare in modo affidabile se 1‘interruttore princi-
pale 3 & stato azionato normalmente o meno. Inoltre,
finché non diventa possibile il controllo dell’accen-

sione come risultato della rilevazione della posizio-

JACOBACC! & PERANI S.p.A.



o'}

113

oy

Y]

o

essere eseguita senza ostacoli anche se la velocita
di rotazione del motore € elevata.

La CPU 16 calcola il numero di giri del motore
in base al periodo della posizione di riferimento di
rotazione della manovella che deve essere rilevata,
e fornisce questo risultato attraverso una sezione di
azionamento del tachimetro 18 ad un tachimetro (non
rappresentato) sotto forma di uscita di azionamento
del tachimetro.

Come & stato precedentemene descritto, il dispo-
sitivo di contrelleo di accensioné per un veicolo
secondo 1'invenzione € costruito in modo da prendzre
una decisione relativa alla correttezza dell’accen-
sione, in base ad un segnale di conferma di aziona-
mento normale, in un periodo di tempo predeterminato
dopo che una alimentazione a batteria é stata appli-
cata ad una sezione di controllo di accensione, il
che significa che & possibile eseguire il controllo
dell’accensione soltanto dopo che é iniziata 1’opera-
zione di accensione. In particolare, la determinazio-
ne della correttezza dell’accensicne non viene ese-
guita dopo che & iniziata 1’operazione di accensione,
e quindi vengono eliminate limitazioni che accompa-
gnano la determinazione della correttezza di accen-

sione ed il controllo di accensione pud essere ese-
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guito in modo efficiente ad alta velocita.

Eseguendo la determinazione di correttezza di
accensione nel periodo fino alla rilevazione della
posizione di riferimento di rotazione della manovella
per stabilire la fasatura di accensione in base agli
impulsi di rilevazione della posizione di rotazione
della manovella P, & possibile impedire 1‘avviamento
del motore guando vi & un azionamento anormale, senza
compromettere la capacita di avviamento quando vi é
un azionamento normale.

Inoltre, prevedendo una costruzione in cui la
determinazione della correttezza di accensione deter-
mina la possibilitd di accensione quando €& stato
rilevato in continuo un.azionamento normale dell’in-
terruttore principale per una molteplicita di veolte,
& possibile prevenire una determinazione erronea
dovuta a variazioni della tensione dell’alimentatore
a batteria prodotte dalla applicazione di grandi
valori di corrente quando ad esempio viene azionato

un motorino di avviamento.
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RIVENDICAZTIONI

1. Dispositivo di contrello d'accensione per un
veicolo, comprendente:

un interruttore principale per collegare e stac-
care un alimentatore a batteria, e comprendente mezzi
generatori di segnale di conferma di azionamento
normale per generare un segnale di conferma di azio-
namento normale; e

una sezione di controllo di accensione per ese-
guire un comando di accensione del motore in base ad
impulsi di rilevazione dell’angolo di rotazione della
manovella per rilevare un angolo di rotazione di un
albero a gomiti; in cui

la sezione di controllo di accensione suddetta
esegue una determinazione relativa alla correttezza
dell’accensione in base al segnale di conferma di
azionamento normale suddetto soltanto entro un perio-
do di tempo predeterminato dopo il collegamento del-
1’alimentatore a batteria suddetto.
2. Dispositivo di controllo d‘accensione per un
veicolo secondo la rivendicazione 1, in cul il tempo
precedentemente stabilito & un periodo fino alla
rilevazione di una posizione di riferimento dell’an-
golo di manovella per stabilire una fasatura di ac-

censione in base ad impulsi per la rilevazione sud-
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detta dell’angolo di rotazione della manovella.

3. Dispositivo di controllo d’accensione per un
veicolo secondo la rivendicazione 1, in c¢ui la deter-
minazione suddetta relativa alla correttezza dell’ac-
censione consiste in una determinazione del fatto che
1/accensione gia possibile o meno in un caso in cui
un azionamento normale dell’interruttore principale
suddetto & stato rilevato per una molteplicita di
volte consecutive in base al segnale suddetto di con-

ferma di azionamento normale.
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