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Zatizeni vyuZivajici energie magnetického pole

Oblast techniky
Vynalez se tyka zarizeni new 2, které méni energie magnetické pole permanentniho magnetu na

mechanickou praci, a se tyka zafizeni new 3, které méni energie magnetické pole permanentniho
magnetu na elektrickou energii.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dobé existuje mnoho druhu zafizeni (lineami a otacivy pohyb...atd) vyuzivajicich
magnetického pole, které méni energie magnetického pole na mechanickou praci nebo
elektrickou energii. Ale dosavadni zafizeni ma nizkou ucinnost, protoze bez vyzkumu, ktery by
potvrdil text nize:

1 - Magneticka sila zavisi na €asu t, a zavisi na prostoru r:

Magneticka sila Fm pusobeni na téleso je vzdy vzajemné, podle Newtonuv zakon 3 - uz védél.
Ale magneticka sila Fm je funkce, ktera zavisi na Casu t,, a dale sila Fm je funkce, ktera zavisi na
vzdalenosti r. hmotnost m, smér a velikost magnetické indukce IF..atd. Pro tyto vzajemné sily
plati:

Sila Fm = f1(t). f2(m, r, B...) =f1 (t). f2(B...).m1.M2/r.r.

Lze si jej predstavit jako Einsteinovy teorie: fl1(t) je funkce casu t, f2(m, r, B..) = {2
(B...).)m1.M2/r.r. je funkce prostoru r.

Hodnota funkce f1(t): 0 <f1(t) <1 lze si jej predstavit jako ucinnost 1 vzdy mensi nez 1.

Funkce f2(m, r, B...) = 2 (B...).m1.M2/r.r. - lze si jej predstavit jako gravitacni sila zavisi
pouze vzdalenosti r, nezavisi na ¢asu, podle Newtonuv gravitacni zakon.

2 - Magneticka sila zavisi na €asu t a zavisi na prostoru r na zakladé védeckych dukazu a
experimentalni techniky principu - na obr. la, 1b.

Pouziva magnety N42: Ni(40 -15 -10) mm. Hmotnost jednoho magnetu m = 50gr, B 1,3 T, ml
stejny M2, jsou li 2 magnety (dva sériovy magnety vytvori jedny magnet), tak hmotnost bloku
ml = M2 =100gr = 0,1 kg. Magnet m1 je stator (1), a magnet M2 je rotor (2), stator (1) a rotor
(2) jsou pripojeny k zafizeni ( na obr. la ), mohou se volné otacet kolem pevnych dvou os,
zarizeni ma dostatecné velky prumér (napf: polomér R = 0.45m).

Kde rotor (2) je opatfen té€lesem (5), které ma hmotnost 0,5 kg a téleso (5) je neferomagnetické
material, a kdyZ rotor (2) se¢ pohybuje a se vzdaluje od statoru, tak rotor (2) a stator (1) jsou
opatfeny vn¢jSimi vrstvami (13), které je feromagnetické material (magneticky mékké Zelezo), a
vn¢j§i vrstva (13) méni magnetického toku @ mezi statorem (1) a rotorem (2), vede k oslabeni
magnetického pole mezi statorem (1) a rotorem (2). Naopak stator (1) a rotor (2) nemaji vn¢;si
vrstvu (13), kdyz stator (1) se priblizuje k rotoru (2).

Sledujeme zmény kinetické a tihové potencialni energie a energie magnetického pole pfi pohybu
zaFizeni new 2, které je jako oscila¢ni kyvadla, kdyZ na rotoru (2) a statoru (1) pusobi tihova

sila FG, a magneticka sila Fm.

a - Naobr. la: Na rotoru (2) pusobi jen tihova sila FG,
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V zafizeni new 2, uvazujme rotor (2) o hmotnosti m = 0,1 kg, a rotor (2) je opatfen télesem (5),
rotor (2) pada z vysky ho nad vodorovnou rovinou. V ¢ase to = 0, rotor (2) ve vysce ho a jeho
rychlost je nulova, je také nulova jeho kineticka energie. Celkova mechanicka energie rotoru (2),
ktery jen tihovou potencialni energii, tedy E = Ep = mgho.

Rotor (2) pada a se mize voln¢ otacet, od bodu O ve vysce ho, rotor (2) se¢ pohybuje do bodu R,
protoze vzduch a tfeni pusobi k pohybu rotoru (2) => v bodu R - rotor (2) ma novou vysku hol <
ho.

b - Na obr. la: Na rotoru (2) a statoru (1) pasobi tihova sila FG a magneticka sila Fm.

A kde rotor (2) a stator (1) jsou opatfeny vn¢jSimi vrstvami (13), kter¢ je feromagnetické material
(magneticky mékkeé Zelezo).

Ve vySce ho nad vodorovnou rovinou, stator (1) a rotor (2) opacné pdly se pfitahyji, vzdusna
mezera mezi statorem (1) a rotorem (2) asi 3mm, kdyz stator (1) a rotor (2) pusobi tihova sila FG
na tyCinku (3a3 a 3a3") => stator (1) a rotor (2) nepadaji - protoze tyCinka (3a3 a 3a3") zadrzi
stator (1) a rotor (2). Ale kdyz ty¢inka (3a3 a 3a3") nezadrzi stator (1) a rotor (2), a v paralelnim
sméru s prufezem statoru (1) a rotoru (2) tihova sila FG [rotoru (2) + statoru (1) + télesa (5) +
vn¢jsi vrstvy (13)] > magneticka sila Fm [rotoru (2) + statoru (1) ] => stator (1) a rotor (2) padaji
z vysky ho, dalsi:

- Od bodu O ve vysce ho rotor (2) se pohybuje do bodu Q ve vySce ho2, a stator (1) také se
pohybuje do bodu Q' ve vysSce h'o2 = ho2. Protoze magneticka sila Fm pusobi na rotoru (2) a
statoru (1) => v bodu Q, Q’ rotor (2) a stator (1) maji vysku ho2< hol<ho.

Jasné magneticka sila Fm kona praci Az=Fm .s=mg(hol - ho2).

Kde (hol - ho2) = 0,07m do 0,08m, a hmotnost systému m = hmotnost [rotoru (2) + statoru (1)t
télesa (5) + vn¢jsi vrstvy (13)] = 0,1 kg + 0,1 kg + 0,5kg + 0,05kg = 0,75kg => Az =Fm .s = mg
(hol -ho2 )=0.75kg . 9,83m/s.s ,0,08m = asi 0,5898J.

Pricemz ztrata energie pro odstranéni a vloZzeni vnéjsi vrstvu (13) = asi 0.1 J => cela ztrata
energie Az = asi 0,6898J.

Ale ve vysce ho nad vodorovnou rovinou, kdyz stator (1) a rotor (2) opacn¢ poly se piitahuji, a
stator (1) a rotor (2) nemaji vn¢j$i vrstvu (13), magneticka sila Fm kona praci

praciAp = F fos Fm.ds = 1] Sledujeme dalsi:

Na obr. la, 1b: na draze 02 O2' a naopak O2' Q2 stator (1) a rotor (2) opacné poly se piitahuyji,
a stator (I) se priblizuje k rotoru (2) ve sméru kolmém s prifezem statoru (1) a rotoru (2):

Stator (1) a rotor (2) jsou usporadany rovnobézné, a opacné pdly se pritahuji, pficemz rotor (2) je
v klidu, stator (1) se priblizuje k rotoru (2) ve sméru kolmém s priafezem rotoru (2) s malou
rychlosti (napf. v < 1 m/s), pak stator (1) je v klidu, kdyZ vzdu$na mezera mezi statorem (1) a
rotorem (2) asi 3mm.

Stator (1) se piiblizuje k rotoru (2) na draze 02 02'a 02' 02 -s- 0,10 m.

Na obr. 1b znazornéné pusobi sily: kdyz stator (1) se¢ pohybuje k rotoru (2) s malou rychlosti, a
stator (1) a rotor (2) nemaji vnéjsi vrstvu (13), pouzijeme méfici pfistroj nebo zavéste t€zké téleso
na statoru (1), a kdyz stator (1) setrvava v klidu mezi vzduchem => muzeme uréit grafic
magnetické sily Fm.
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=> Kdyz stator (1) se pohybuje k rotoru (2) s malou rychlosti (napf. v < 1 m/s) to vede k tomu, Ze
magneticka sila Fm kona praci Ap = Fm . s = F1.As1 + F2.As2 + F3.As3

+..+ FnAs,= f; Fm.ds = 0,007m.( 8,5 + 4g)/2 + 0,01m (4g + 2g)/2 + 0,01m.(2g + 1,35g)/2 +
0,01 m.( 1,35g +0,5g)/2 + 0,01 m.(0,5g +0.2g)/2 + 0,01 m.(0,2g + 0,1 g)/2 +..+ atd. = 0,43] +
0,2949.1 +0,165.1 +0,09.1 + 0.034.1 + 0,014] +...+ atd. = asi 1,0279J.

Jasné prijimani energie (= vystupni energie) Ap asi 1,0279J > cela ztrata energie (= vstupni
energie) Az = asi 0,6898J.

Dosavadni zafizeni v§ak vykazuji nizkou acinnost podle vztahu:

- Nazveme-li vstupni prace Az, ktera je ztrata energie (v Joulech = sila . vzdalenost): vstupni
energie Az jc clektricka energic nebo mechanicka prace pro pohyb magnetu, nebo pro pohyb
civky, nebo pro pohyb vodice...atd.

- Nazveme-li vystupni prace Ap. ktera je prijimani energie (v Joulech = sila . vzdalenost):
vystupni energie Ap je elektricka energie vznika na svorkach civky, nebo na koncich vodice,
nebo mechanicka prace...atd.

Hodnota Ap/Az < 1 vzdy menS$i nez 1, pro vSechny dosavadni zafizeni pouZivajici energie
magnetické pole, napf. pro v§echny dosavadni alternatory, generatory nebo elektromotor...atd.

=> Vysledek dosavadni stav techniky je nedokonaly.
Vynalez (Cislo 2015-482, véstnik ¢ 44/2017) zafizeni 2, 3 pouzivaji elastickou kolize s télesem
=> pon€kud obtizné pro techniku. Kde zarizeni new 2, new 3 (varianta zafizeni 2, 3) nepouzivaji

elastickou kolize s t€lesem, ale pouzivaji magnetickou silu Fm a tihovou silu F¢ => jednoducha
technika neZz techniky zafizeni 2, 3, ale zafizeni new 2, 3 také maji dobrou ucinnost.

Podstata vynalezu

Vyse uvedené dosavadni zafizeni vyuzivajici magnetického pole jsou technicky nedokonala, maji
nizkou ucinnost, pri¢emz zafizeni new 2, 3 podle vynalezu maji uéinnost lepsi. Zafizeni podle
vynalezu spociva v tom, ze¢ energic magnetick¢ho pole z permanentnich magnetu doda pro
zafizeni new 2, 3, a tato energie se obnovuje, protoze uz védél, Ze remanentni indukce (jev
remanence) probiha za kratké doby, pfi¢emz vhodna technika vede k tomu, Ze magnetické pole z
permanentnich magnetu ma dlouhou Zivotnost (5 az 20 let).

1- ZaFizeni new 2 méni magnetické pole na mechanickou praci.

Podstata zarizeni new 2, které ma schematicky znazormén v fezu na obr. 2a, Ze zafizeni new 2
je tvofeno N statory (1) a N rotory (2) (N = 1,2,.. 1000...a vice), s ovladacimi ty¢inkami (3a2,
3a2', 3a2", 3a2"")(a na obr.2b), s tyCinkami (3), s lozisky (4), s hfideli (4hf. 4ht-s), s N t¢lesy (5)
(N = 1,2, ..1000...a vice), s ptevodovkou (6) (na obr.2¢c), se setrvacniky (7), s ovladacimi motory
(10 a2, 10 a2', 10 a2", 10 a2"")(na obr.2b). A zafizeni new 2 je opatfeno s prostiedky (3a3, 3a3\
3a3", 3a3’" jsou elektromagnetické relé, které zadrzi a urci presné polohy rotory (2) a statory (1)
=> rotory (2) a statory (1) padaji, nebo rotory (2) a statory (1) nepadaji. Stator (1) a rotor (2) maji
vn¢j§i vrstvu (13)(na obr. 4), kdyz rotor (2) se pohybuje a se vzdaluje od statoru (1) a stator (1)
také se pohybuje a se vzdaluje od rotoru (2). Naopak stator (1) a rotor (2) nemaji vnéSi vrstvu
(13), kdyz stator (1) se priblizuje k rotoru (2). Kde vn¢jsi vrstva (13) méni magnetického toku @
mezi statorem (1) a rotorem (2), vede k oslabeni magnetického pole mezi statorem (1) a rotorem
(2) ve spravny cas.
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Pricemz:

- Na obr. la, 2a, 2a’: zafizeni new 2 konajici impulsni pohyb na principu zmény premény
magnetického pole na mechanickou praci. V Case Atl (> At2) stator (1) a rotor (2) nemaji vnéjsi
vrstvu (13) a setrvacniky (7) pfijimaji energii Ap, kdyz statory (1) a rotory (2) jsou uspofadany
rovnobézné, a opacné pdly se pritahuji, pfiCemz rotory (2) setrvavaji v klidu, statory (1) se
priblizuji k rotorim (2) ve sméru kolmém k priifezim rotoriim (2) s malou rychlosti (napf. v <'1
m/s), a statory (1) jsou pfipojeny s pifevodovkou (6) a setrvacnikem (7)(na obr.2¢); pak statory (1)
setrvavaji v klidu, kdyz vzdusna mezera mezi statory (1) a rotory (2) asi 3mm. V Case At2 (< Atl)
stator (1) a rotor (2) maji vnéj$i vrstvu (13) a setrvacniky (7) ztrati energiec Az, kdy statory (1) a
rotory (2) padaji, rotor (2) se pohybuje a se vzdaluje od statoru (1) v paralelnim sméru s prufezem
statoru (1) po délkového prifezu statoru (1), a stator (1) také se pohybuje a se vzdaluje od rotoru
(2) - protoze prostredky (3a3, 3a3' nebo 3a3". 3a3°") nepusobi na statorech (1) a rotorech (2).
pfesné v tomto Case rotory (2) a statory (1) dalSi prijimaji energii AA = ztrata energic Az [ze
setrvacniku (7)] protoze rotory (2) a statory (1) jsou propojeny s ovladacimi tyCinkami (3a2, 3a2'
nebo 3a2", 3a2")(na obr.2b) => od bodu O ve vysce ho rotor (2) se pohybuje do bodu O' ve
vySce ho' = ho, a od bodu O ve vysce ho stator (1) se pohybuje do bodu O" ve vysce h"o = ho
)(na obr.la). V bodu O', O" ve vysce ho, kdyz kineticka energie Ek [rotoru (2) a statoru (1)] =0,
tak kde prostfedky (3a3, 3a3' nebo 3a3", 3a3") zadrzi stator (1) a rotor (2) => stator (1) a rotor
(2) setrvavaji v klidu. Dalsi novy cyklus od bodu O2 do bodu O2' (na obr. 1 a, 2a') stator (1) se
piiblizuje k rotoru (2'), a dalsi rotor (2') se pohybuje a se vzdaluje od statoru (1) v paralelnim
sméru s prufezem statoru (1) po délkového prufezu statoru (1), a stator (1) také se pohybuje a se
vzdaluje od rotoru (2')...

- Stator (1) je slozen alespon z jednoho permanentniho magnetu, rotor (2) je sloZen alespon z
jednoho permanentniho magnetu, vSechny permanentni magnety jsou zdroj energiec magnetického
pole pro zafizeni new 2. Stator (1) a rotor (2) nemaji vn¢jsi vrstvu (13), kdy stator (1) se
piiblizuje k rotoru (2). Naopak stator (I) a rotor (2) maji vnéjsi vrstvu (13), kdy rotor (2) a stator
(1) se pohybuji a se vzdaluji.

- Stator (1) je na ploSe odvracené od rotoru (2) opatfen svym ty¢inkou (3), ktera je kolma na tuto
plochu, a ty¢inka (3) je uchycena ve svém lozisku (4), které je na hrideli (4hf - s), ktery je
pfipojen s tyCinkem (3s) (na obr. 2¢). ktera je pfipojena k prevodovce (6), a stator (1) a jeho
h¥ideli (4h¥ -s) konaji linearni pohyb na lozisku (4s)(na obr. 2a a 23). Na obr. 2b: existuji
cykly, jehoz na prvni tyCinky (3) [mezi statorem (1) a jeho loziskem (4)] je pfipojena s
ovladacimi ty¢inkami (3a2"); a existuji cykly, jehoz na druhé volném ty¢inky (3) je pfipojena s
ovladacimi ty¢inkami (3a2").

- Rotor (2) je na plose odvracené od statoru (1) opatfen svym ty¢inkou (3). ktera je kolma na tuto
plochu, a ty¢inka (3) je uchycena ve svém lozisku (4), které je na hrideli (4ht), a rotor (2) a jeho
ty¢inka (3) konaji impulsni pohyb kolem hridele (4hi). Na obr. 2b: existuji cykly, jehoz na prvni
tyCinky (3 ) [mezi rotorem (1) a jeho loziskem (4)] je pfipojena s ovladacimi tyCinkami (3a2); a
existuji cykly, jehoz na druhé volném ty¢inky (3) je pfipojena s ovladacimi ty¢inkami (3a2').

- Ovladaci ty¢inky (3a2, 3a2', 3a2". 3a2"') jsou prostfedky pro pienos kinetické energie ze
setrvacniku (7) pro pohyb rotoru (2) a statoru (1) (pro tento pohyb proti magnetické sile Fm a
tihova sile FG a tieci sile ...atd.)(na obr. 2b a 2b')

- Hridele (4hf) jsou upevnén se zemi |nebo podvozek stroje], kde hiidele (4hr) jsou ve vodorovné
roving, tj. hfidele (4hr) jsou kolmo s gravita¢nim silou P. Pfi¢emz stator (1) je pfipojen se svym
hiidelem (4hf - s), ktery' také je ve vodorovné roving, ale hridel (4hf-s) ma posuvné pohyb na
lozisku (4s)(na obr. 2a)

- Zaftizeni new 2 pouziva ovladaci tyCinky (3a2, 3a2', 3a2", 3a2") ~> hridele (4hr) jsou duté
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h¥idele (na obr. 2b'), a setrvac¢nik (7) ma svou vlastni hfidel (4hf7), setrvacnik (7) se otaceji na
duty hridel (4hf), pricemz hridel (4hf7) se otaci ve vnitini duty hfidel (4hr).

- Rotor (2) je opatfen télesem (5), které je neferomagnetické material, kdy v paralelnim sméru s
prufezem statoru (1) a rotoru (2) tihova sila FG [rotoru (2) + statoru (1) + télesa (5) + vngjsi
vrstvy (13)] > magneticka sila Fm [rotoru (2) + statoru (1)] => stator (1) a rotor (2) padaji z
vysky ho.

- Prevodovka (6)(na obr. 2¢) je prostiedek, ktery méni linecarni pohyb statoru (1) na rotacnim
pohybu setrvacniki (7), uz védél tento klasické technicku.

- Setrvaénik (7) je rotacni prostfedek pro akumulaci kinetické energie, a setrvacnik (7) je
kineticka energie zdroj pro pohyb rotoru (2) a statoru (1), uz védél tento klasické technicku.

- Na obr. la, 2a, 2a’ jsou v cyklu, pfi¢emz setrvacnik (7) pfijima energie: stator (1) a rotor (2)
Jsou usporadany rovnobézn¢ a opacné orientované poly, tak se pfitahuji.

Mezi statorem (1) a rotorem (2) vzdy je vzdu$na mezera (nejmensi asi 3mm, nejveétsi asi 10 cm)
toto je prostor pro pohyb statoru (1) a rotoru (2).

Stator (1) se priblizuje k rotoru (2), setrvacnik (7) prijima energie. Kde zafizeni new 2 ( jako
zafFizeni 2) pouziva prevodovku (6) a setrvacnik (7). Setrvacniky (7) jsou dost tézké bfemeno,
timto vlivem se stator (1) pFiblizuje k rotoru (2) s malou rychlosti (napf. v < 1 m/s).

Naopak, kdyz rotor (2) se pohybuje a se vzdaluje od stator (1) a stator (1) také se pohybuje a se
vzdaluje od rotoru (2) setrvacnik (7) ztrati energie. Kde zarizeni new 2 pouziva ovladaci ty€inku
(3a2, 3a2'. 3a2", 3a2""), a protoze rotor (2) je opatfen t¢lesem (5), které dalsi pusobi tihovou silu
FG na systém, timto vlivem se rotor (2) se vzdaluje od statoru (1).

- Na obr. 2b’: Zafizeni new 2 pouziva ovladaci tyCinku (3a2), ktera je uchycena v hrideli (4hf7)
setrvacniku (7), a ovladaci ty¢inka (3a2) je pfipojena s ovladacimi motory (10 a2), ktery je
upevnén se zemi (nebo podvozek stroje).

- Na obr. 2¢: Zafizeni new 2 pouziva pifevodovku (6) a setrvacniku (7), uz védél tento klasické
technicku. Podle principu Archimédova, jehoz podstata prevodovku (6) spoliva v tom, Ze
jestlize ty¢inka (6al, 6a2, 6a3) méni vhodnou délky, a primér kruznice ozubeného kola (40z4)
méni piesné => tézky setrvaénik (7) je otaceni s vstupni silou F1.

- Pfevodovka (6) méni linearni pohyb statoru (1) na rotacni pohybu setrvacniku (7). Kineticka
energie rotacniho setrvacniku (7) je vystupni energie Ap (mechanicka energie v Joulech).

- Pfevodovka (6) ma tyCinky (6al. 6a2, 6a3), ktera pracuji jako oscilacni kyvadla => zeslabeni
treni.

- Vngjsi vrstva (13) méni magnetického toku @, kde jen pro zeslabeni magnetického pole, kdy
rotor (2) se pohybuje a se vzdaluje od statoru (1) a stator (1) také se vzdaluje od rotoru (2).

2- Zarizeni new 3 méni magnetické pole na elektrickou energii.

Zarizeni new 3 je varianta zafizeni 3 (Cislo 2015-482, véstnik ¢ 44/2017).

Zarizeni new 3 konaji (impulsni nebo staly) pohyb na principu zmény pfemény magnetického
pole permanentniho magnetu na elektrickou energii. V Case Atl, pficemz stator (1) setrvava v
klidu, rotor (2) se pfiblizuje k statoru (1) v paralelnim sméru s prurfezem statoru (1) s velkou
rychlosti (napf. v > 10m/s).
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A kdyz prafez rotoru (2) se prekryje prafez statoru (1), v tento ¢ase At2 ma dvoje zpusoby: a -
zafizeni new 3 konaji impulsni pohyb => vSechno stator (1) a rotor (2) setrvavaji v klidu, b -
zafizeni new 3 konaji staly pohyb => rotor (2) se pohybuje, a stator (1) setrvava v klidu.

Pak konec Casu At2, v Case At3 stator (1) setrvava v klidu, rotor (2) se vzdaluje od statoru (1) v
paralelnim sméru s prufezem statoru (1) s velkou rychlosti (napf. v > 10m/s). Tento pohyb
rotoru (2) vede k Casu Atl, At2, At3 zména hodnoty A®/At je dost velkou, a magnetické pole se
otaci (nebo se kmitd) v jadfe civky statoru (1), tak podle Faradayova, Lenzova zdkona vzdy
existuje indukovany elektricky proud v uzavieném obvodu statoru (1) v Case Atl, At2, At3.
Pricemz:

- Cas Atl, At2, At3 zavisi v Ease zmény uspofadani magnetickych domén = ¢as zméni vnitini
energie soustavy AU = ¢as prechodového déje v celém elektrickém obvedu RLC, a podle
Lenzuvova indukovany proud v celém elektrickém obvodu RLC plisobi proti zméné
magnetického induk¢niho toku a pasobi proti zméné¢ usporadani magnetickych domén, tj. €as
Atl, At2, At3 se zvySuje, kdyz indukovany proud vstupuje do celého obvodu RLC. A
magnetické pole se otaci v jadre civky statoru (1), na civku statoru (1) je elektrické vinuti, kter¢
je v klidu = elektrické vinuti se otaci v magnetickém poli, kter¢ je v klidu.

- JestliZe rotor (2) zaFizeni new 3 nekona impulsni pohyb, ale rotor (2) zaFizeni new 3 kona
staly pohyb, tak zafFizeni new 3 je klasicky alternator nebo klasicky generator.

Zarizeni new 3 na obr. 3a, 4e: Zarizeni new 3 je tvofeno mnoho statory (1) a mnoho rotory (2),
s hrideli (4hr), se setrvacniky (7). Na obr. 3b: Sctrvacnik (7) je opatfen maltézském krizem (14).
kdy/ zafizeni new 3 konaji impulsni pohyb. Pfi¢emz:

- Stator (1) je slozena z civky s jadrem, na civku je elektrické vinuti, na koncich vinuti je opatfen
vystupnimi. Stator (1) je tvofena stejné jako u klasickych rotacnich stroju feromagnetickym
svazkem slozenym z technickych plechu.

- Rotor (2) je slozen alesponi z jednoho permanentniho magnetu, rotory (2) konaji otacivy pohyb s
hrideli (4hr), tj. hidele (4hf) je opatfen rotorem (2). A rotory (2) jsou prFipojeny vnéjSimi
vrstvou (13), a muze na vrstvu (13) pridavat elektrické vinuti, pficemz konce vinuti jsou
opatfeny vystupy s komutatorem.

- Hridele (4ht) je opatfen rotorem (2), setrvacnik (7) s hfidelem (4hf) se otaceji na svoje loziska
(4) (na obr. 3b).

Na obr. 3a, 4e: vSechno rotory (2) maji otaceni ve jednou sméru, ale magnetické pole rotoru (2)
se pohybuji ve dvou opacnych smérech pro statory (1). Kdyz prufez rotoru (2) se prekryji prifez
statora (1), tak vSechno rotory (2) a statory (1) lezi na pfimce nebo na kole. a cely magneticky
induk¢ni tok @ permanentniho magnetu tvofi to€ivé magnetické pole v jadfe civky.

3- Zarizeni new 2, 3 vyuzivajici vnéjsi vrstva (13), ktera méni magnetického toku ® mezi
statorem (1) a rotorem (2), vede k oslabeni magnetického pole mezi statorem (1) a rotorem
(2) ve spravny ¢as.

Podle vynalezu, magneticka sila zavisi na Case a zavisi na prostoru, tudiz pouzivame vngjsi
vrstvu (13), ktera vytvari oslabeni magnetické pole. Na obr. 4d vngjsi vrstva (13) méni
magnetické tok @ pola, protoze velka ¢ast magnetické rozptylové tok ®; prochazi vnéjsi vrstvou
(13), nebot’ jeho magneticka vodivost je podstatn¢ vétsi nez magneticka vodivost okolniho
vzduchu, vede k oslabeni magnetického pole permanentniho magnetu.

Taky uz véd¢€l, ze magnetické tok O vytvafi magnetickou silu, ktera zavisi nejen na hodnot¢

-6 -



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 2019 - 68 A3

indukce B magnetu, ale i na pfedchozim stavu magnetické systému, a vysledky jsou dole.
a) Pro zafizeni new 2.

- Na obr. 4b: kdyz vlozime vnéjsi vrstvu (13) pro stator (1) a rotor (2), kdy stator (1) a rotor (2)
opacné poly se pritahuji, vzdusna mezera mezi statorem (1) a rotorem (2) asi 3mm, a kazdy
vn¢js§i vrstva (13) se priblizuje k statoru (1) [a k rotoru (2)] ve sméru kolmém, pak vnéjsi vrstva
(13) setrvavaje v klidu, kdyz vzdu$na mezera mezi vnéjSimi vrstvou (13) a statorem (1) =
vzdus$na mezera mezi vngj§imi vrstvou (13) a rotorem (2) = 0,05mm az | mm => magneticka sila
F'm kona praci Ap2 = A1+ A2, a Al (= F'm . s) pro stator (1) = A2 (= F'm . s') pro rotor (2).

- Na obr. 4a: kdyz odstranime vnéjsi vrstvu (13) pro stator (1) a rotor (2). kdy stator (1) uz se
vzdaloval od rotoru (2), to znamena magnetické tok ® statoru (1) nezavisi magnetické tok @
rotoru (2) => magneticka sila F"'m kona praci Az2 = Az1'+ Az2',a Az1'(= F"m . s") pro stator (1)
= Az2'(= F"'m . s") pro rotor (2). ProtoZze magnetick¢ tok ® zavisi na pfedchozim stavu
magnetické systému => Ap2 < Az2, podle experimentalni techniky Ap2 = asi 70% Az2 a ztrata
energie pro odstranéni a vlozeni vnéjsi vrstvu (13) = asi 0.1J (viz vyse uvedené)

b) Pro zafizeni new 3 je generator.

- Na obr. 4c¢ a 4e: snadno viditelny, Ze kdyZz prafez rotoru (2) se prekryji prafez statoru (1), a
rotory (2) a statory (1) lezi na pfimce na kole => pro odstranéni a vlozeni vnéjsi vrstvu (13)
magneticka sila F'""'m dost mensi, nez magneticka sila Fm pro odstranéni a vloZeni vnéjsi vrstvu
(13), kdyz rotor (2) uz se oddaloval od statoru (1) (na obr 4a).

=> permanentni magnet zaFizeni new 3 je opatfen vnéjSimi vrstvou (13) pro zvySeni
ucinnost.

4- Pouziva maltézsky kriz (14)(FidCeji Zenevsky k¥iz). Uz védé€l "maltézsky krFiz je zdkladem
mechanického FeSeni stéhovaciho mechanismu, ktery prevadi plynuly posun filmu ve filmového
pasu na pohyb po jednotlivych okenickdach s minimalizaci doby na jejich vyménu. Je tak
nejdiileZzitéjsi soucasti profesionalnich promitacich strojii, vyskytuje se i u filmovych kopirek,
skeneru a kamer. Pojmenovan je podle znaku maltézského krize "(viz wikipedie). V tento Case
At2 kdyz prifez rotoru (2) se pfekryje prifez statoru (1), a zafizeni new 3 konaji impulsni pohyb
=> v§echno stator (1) a rotor (2) asi setrvavaji v klidu <=> mazeme pouzivat maltézsky kfiz a
nema na obrazek protoze viz wikipedie.

Objasnéni vvkresu

Vynalez je dale objasnén na priloZzenych vykresech, pricemz:

Na obr. 1a, 1b jsou znazornéné experimenty: Magneticka sila zavisi na ¢asu t a zavisi na prostoru
r. Kde na obr. 1a je schematicky znazornény magnety jako stator 1 a rotor 2 pripojené k zafizeni
new 2 a jejich pohyby ve sméru paralelnim s priufezem, a stator 1 a rotor 2 maji vnéjsi vrstvu 13.
A dale je na tomto obr. I b. znazornéné pusobici sily kdy stator 1 se pfiblizuje k rotoru 2 ve sméru
kolmém s priifezem, a stator i a rotor 2 nemayji vnéjsi vrstvu 13.

- Na obr. 2a je schematicky znazomén v fezu. ktery je priklad konkrétni zafizeni new 2.

- Na obr. 2a' je schematicky znazomén v bocni pohledu, ktery je priklad zafizeni new 2
pracovani.

- Na obr. 2b priklad zafizeni new 2 pouziva ovladaci ty¢inku 3a2, 3a2', 3a2", 3a2"".



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 2019 - 68 A3

- Na obr. 2b'je schematicky znazornén v fezu, ktery je priklad konkrétni hfidele 4hf jsou duté
hridele, a setrvacnik 7 ma svou vlastni hridel 4hi7, setrvacnik 7 se otaceji na duty hridel 4hf,
pfiemz hiidel 4hr7 se otaci ve vnitini duty hridel 4hf.

- Na obr. 2¢ je schematicky znazomén v fezu, ktery je priklad konkrétni prevodovka 6 a
setrvaénik 7.

- Na obr. 3a, a 4e jsou zafizeni new 3: Na obr. 3a, a 4e jsou schematicky znazomén v fezu, ktery
je priklad konkfetni zafizeni new 3: stator 1 je sloZen alespon z jedné civky v klidu, rotor 2 je
sloZen alespori z jedné permanentniho magnetu. Kdyz prufez rotoru 2 se prekryji prurez statoru 1,
tak vSechno rotory (2) a statory (1) lezi na pfimce nebo na kole.

- Na obr. 3b: rotory 2 se otaci spolu s hridelem 4hf. tj. spolu se otaci se setrvacnikem 7,
setrvacnik 7 je opatfen maltézském kfizem 14, kdyz zafizeni new 3 konaji impulsni pohyb.

- Na obr. 4a,b,c.d priklad pro pouzivani vnéjsi vrstvu 13, ktera zavisi nejen na hodnot¢ indukce B
magnetu, ale 1 na predchozim stavu magnetické systému, a vnéjsi vrstva 13 vytvari oslabeni
magnetického pole mezi statorem 1 a rotorem 2 ve spravny ¢as pro zvySeni ucinnost zafizeni new
2, 3.

Priklady uskutecnéni vynalezu

Na obr. 1a, 2a, 2a' jsou priklad konkrétni a pracovani zafizeni new 2:

Zacatek cyklu: Stator 1 se priblizuje k rotoru 2, pfiCemz statoru 1 a rotor 2 nemaji vnéjsi vrstvu
13 => setrvacnik 7 pfijima energie, tj. potencialni energie magnetického pole permanentniho
magnetu statoru 1 a rotoru 2 méni na kinetickou energii setrvacniku 7, a na tlakovou potencialni
energii pneumatického zarizeni (12 nebo 12').

Rotor 2 a stator 1 jsou usporadany rovnobézné€, opacné poly se pritahuje. Pficemz rotor 2 je v
klidu, stator 1 se priblizuje do rotoru 2 po draze O2 O2' a naopak draze O2' O2 = s = asi 0,Im,
stator 1 je pripojen se svym hfidelem (4hf - s), a kdy stator 1 ma posuvné pohyb => hridel (4hf -
s) ma posuvné pohyb na loZisku 4s, pfi¢emz hridel (4ht - s) je opatfen tycinkou 3s (protoze jako
zafizeni 2 nema na obr.), ktery je pfipojen k prevodovce 6, ktera je propojena se setrvaénikem 7
=> setrvacnik 7 se otaci, pFijima energii Apl. S vlivem pouziva technické metody a hmotnost
setrvacnik 7 je dost t€zké bremeno, které brzdi pohyb statoru 1 => rychlost statoru 1 je maly (asi
(0,5m/s... Im/s...) a zafizeni new 2 kona praci Apl = Fm . s. A pak stator 1 je v klidu, protoze v
tomto Case prevodovka 6 neni propojena na setrvacnik 7, ale prevodovka 6 je propojena s
pneumatickym zafizenim (12 nebo 12"), které slouzi jako brzda, vede k statoru 1 v klidu a
zafizeni new 2 nekona praci, kdyz vzdusna mezera mezi statorem 1 a rotorem 2 asi 3mm. A v
tento Case vlozime vngjsi vrstvu 13 pro stator 1 a rotor 2, kdyz kazdy vnéjsi vrstva 13 se
piiblizuje k statoru 1 [a k rotoru 2] ve sméru kolmém, a vn¢jsi vrstva 13 setrvavaje v klidu, kdyz
vzdus$na mezera mezi vnéjSimi vrstvou (13) a statorem (1) = vzdu$na mezera mezi vnéjSimi
vrstvou 13 a rotorem 2 = 0,05mm az 1 mm => magneticka sila Fm kona praci Ap2 = Al + A2.
jehoz Al (= Fm . s") pro stator 1 = A2 (= Fm . s') pro rotor 2.

Mezi cyklem: prostfedky (3a3, 3a3' nebo 3a3", 3a3"") nepusobi na statory 1 a rotory 2, pfi¢emz
statoru 1 a rotor 2 maji vné}si vrstvu 13 > rotor 2 ( opatfen t€lesem 5) a stator 1 padaji z vysky ho
nad vodorovnou rovinou => rotor 2 se pohybuje a se vzdaluje od statoru 1 a naopak stator 1 také
se¢ pohybuje a se vzdaluje od rotoru 2. Tato doba setrvacnik 7 ztrati encrgic, ktera je ztrata
energie Azl protoze ovladaci motory 10a2 nebo 10a2' ovladaji ovladaci tyCinku 3a2 nebo 3a2' je
propojena s rotorem 2, a ovladaci motory 10a2" nebo 10a2"' ovladaji ovladaci tycinku 3a2" nebo
3a2™ je propojena se statorem 1 => rotor 2 a stator 1 prijimaji energii AA = ztrata energie
Az1 (ze setrvacniku 7) => pak rotor 2 a stator 1 setrvavaji v klidu ve vysSce novy h'o = ho nad
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vodorovnou rovinou - protoze prostiedky (3a3, 3a3', 3a3", 3a3") funguji. A v tento Case
odstranime vnéjsi vrstvu 13 pro stator 1 a rotor 2, kdyz kazdy vn¢jsi vrstva 13 se vzdaluje od
statoru 1 a od rotor 2 => ztrata energie Az2.

Konec cyklu: kdy rotor 2 a stator 1 v klidu ve vySce novy h'o = ho nad vodorovnou rovinou,
automatic v tomto ¢ase jiny rotor 2' a stator 1 jsou usporadany rovnobézné, s opacng¢ orientované
poly, tak se pritahuje => stator 1 se pfiblizuje k rotoru 2' na draze 02 O2' ( na obr. la) a statoru 1
a rotor 2 nemaji vnéjsi vrstvu 13 ....=> rotace setrvacnik 7, zacatek nového cyklu.

- Stator 1 je slozen alespoii z jednoho permanentniho magnetu, a rotor 2 je sloZen alespon z
jednoho permanentniho magnetu. Podle vynalezu, prifez magnetu statoru 1 = prufez magnetu
rotoru 2, maji maly velikost: napf. délka prifezu magnetu = asi z lcm do 4cm, Sitka prufezu
magnetu asi 1 cm. A vSechny magnety maji velkou silu: min. 0,3T, normalné 1,3T, a vice. Stator
1 a rotor 2 nemaji vn¢jsi vrstvu 13, kdy stator 1 se priblizuje k rotoru 1. A stator 1 a rotor 2 maji
vn¢jsi vrstvu 13, kdyz rotor 2 se se vzdaluje od statoru 1 a naopak stator 1 také se vzdaluje od
rotoru 2.

Na obr. 2b a 2b’: priklad zafizeni new 2 pouziva ovladaci ty¢inku 3a2, hfidel 4hr je duty hiidel,
a setrvacnik 7 ma svou vlastni hridel 4hr7:

- Na obr. 2b': Hridel 4hi'7 setrva¢niku 7 je opatfen ovladacim ty¢inkou 3a2, ktera je uchycena v
loziscich 4a2, které je upevnéno s hiidelem 4hf7, pficemz ovladaci motor 10 a2 je upevnén se
zemi, a ovladaci tyCinka 3a2 je opatfena s tyCinkou 3Ta2, ktera je ve tvaru jako pismene T.
Setrvacnik 7 dodava taznou silu (tj. vstupni energie) pro ovladaci tyéinku 3a2, tato sila tahne
rotor 2 . Pficemz ovladaci motor 10a2 jenom tvofi specialni pohyb pro ovladaci tyCinku 3a2, a
ovladaci ty¢inka 3a2 méni svou polohu.

Funkce:

Ovladaci tyCinka 3a2 se otaci spolu s hiidelem 4hf7 (tj. spolu se otaci s setrvacnikem 7) ale
ovladaci motor 10a2 tvori specialni pohyb pro ovladaci ty¢inku 3a2, ktera ma posuvny pohyb na
hridel 4hi7. Ovladaci tyCinka 3a2 je opatfena s tyCinkou 3Ta2, ktera je ve tvaru jako pismene T.
Tyc¢inka 3Ta2 je propojena s tycinkou 3, tj. ty€inka 3Ta2 tahne rotor 2, a rotor 2 ma kinetickou
energii E = (I/2)m. vo. vo = ztrata energie.

Kratce pred ¢asem rotor 2 ve vySce novy h'c = ho nad vodorovnou rovinou, ovladaci motor 10a2
tvofi posuvny pohyb pro ovladaci ty¢inku 3a2 => ty¢€inka 3T a2 méni polohu, ktera se nachazi ve
stfedu prostoru, a 3Ta2 neni propojena s tyCinkou 3. Po uvolnéni rotor 2: rotor 2 dalsi se
pohybuje do nového h'c = ho nad vodorovnou rovinou => rotor 2 prijima energii AA ze
setrvatniku 7, a AA = ztrata energie.

- Existuji cykly, jehoz na prvni ty€inky 3 (mezi statorem 1 a jeho loZiskem 4) je pfipojena s
ovladacimi tyCinkami 3a2", tj. kdy tyCinka 3 se pohybuje se smérem hodinovych rucicek. A
existuji cykly, jehoZz na druhé volném tyCinky 3 je pripojena s ovladacimi tyCinkami 3a2"' tj. kdy
tyCinka 3 se pohybuje se smérem v opacném sméru hodinovych ru¢i¢ek => stator 1 kmita kolem
hiidelem (4hr - s), tj. stator 1 je jako oseila¢ni kyvadla.

- Existuji cykly, jehoZ na prvni ty¢inky 3 (mezi rotorem 1 a jeho loZiskem 4) je pfipojena s
ovladacimi tycinkami 3a2. tj. kdy ty€inka 3 rotoru 2 se pohybuje se smérem hodinovych ruciéek.
A existuji cykly, jehoz na druhé volném tyCinky 3 rotoru 2 je pfipojena s ovladacimi tyCinkami
3a2'ty. kdy tycinka 3 rotoru 2 se pohybuje v opaéném sméru hodinovych ru¢i¢ek => rotor (2, 27)
kmita kolem hridelem, tj. rotor (2, 2’) jsou jako oscila¢ni kyvadla.

Na obr. 2c¢ je schematicky znazomén v fezu provedeni konkrétni €innosti prevodovky 6 a
setrvacniku 7, kdy stator 1 ma posuvné pohyb, a stator 1 je pfipojen s hfidelem (4hf -s) => jeho
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hridel (4hf - s) ma posuvné pohyb na lozisku 4s, pficemz hfidel (4hr -s) je opatfen tyCinkou 3s >
vstupni sila F*1 ptasobi na tyCinku 6al. A dalsi:

1 - Vstupni sila F1 ma smér hodinovych rucicek, vstupni sila F1 pusobi na ty¢inku 6a 1, ktera je
otacena na loZisku 4al. pficemz ty¢inka 6al je opatfena ozubenym kolem 40zl a s ty¢inkou 6a4.
6a4°. Ozuben¢ kolo 40z1 se zabira do ozubeni na ozubeném kole 40z2. Tycinka 6a2 je ota¢ena na
lozisku 4a2, pri¢emz ty€inka 6a2 je opatfena ozubenym kolem 40z2 a 40z2'. Ozubené kolo 40z2'
s¢ zabird do ozubeni na ozubeném kole 40z3. Tyc¢inka 6a3 je otaCena na lozisku 4a3, pifiemz
tyCinka 6a3 je opatfena s tyCinkou 6a5 a s ozubenym kolem 40z3 a 40z3'. Ozubené kolo 40z3' se
zabira do ozubeni na ozubeném kole 40z4. které je na setrvacniku 7 => Vystupni sila F4 plisobi
na setrvacniku 7. Podle principu Archimédova, kdyz ty¢inka 6al, 6a2, 6a3 méni vhodnou
délky, a prumér kruznice ozubeného kola 40z4 méni presné, tak setrvanik 7 je otafen s
vstupni silou F1.

Konkrétni ¢innosti pfevodovky 6 s pneumatickém zarizenim 12:

Tycinka 6al je opatfena tyCinkou 6a4 a 6a4'; a tyCinka 6a3 je opatfena tyCinkou 6ad a 6ad' =>
tyCinka 6a4 nebo 6a4' vzajemné sily s pistem P2 nebo P2' které je opatfen pruzinou 9b nebo 9b'.
Tyc¢inka 6a5 nebo 6as' vzajemné sily s pistem Pl nebo P1'. A pist P1, P1' a pist P2, P2' je se
stfidav¢ prace. Protoze:

Stator 1 se priblizuje do rotoru 2 => ty¢inka 6al, 6a2, 6a3, 6a5 a bod N na tyCinku 6a5 se
pohybuji => bod N se pohybuje z bodu P do bodu R, a pfevodovka 6 je pfipojena se
setrvaénikem 7 => setrvacnik 7 otocny, ale po draze R - O pfevodovka 6 neni propojena se
setrvanikem 7. (napf. pouziva vysuvné spojku 11), protoZze prevodovka 6 je opatfena s
tyCinkou 6a5, tak prevodovka 6 je propojena s pistem P1 => po draze R - O tyc€inka 6a5 pusobi
silu na pist P1, a pist P1 se pohybuje po draze R — O, pficemz pist P2 je v klidu, a pak pist P1 je v
klidu v bodu O, kdyz pneumaticka zafizeni 12 brzdi cely systém, vysledek mezi statorem 1 a
rotorem 2 ma néjakou mezeru asi 3mm, a zbytkova energie magnetického pole vytvari
potencialni energii pro pneumatické zafizeni 12 => konec vstupni sila F1 ma smér hodinovych
rucicek.

2 - Vstupni sila FI ma smér v opaéném sméru hodinovych rudiéek: vstupni sila F1 pusobi na
tyCinku 6al, ktera je otaCena na lozisku 4al atd, jako vyse => prevodovka 6 se pohybuje do bodu
P (puvodni poloha), a kdy vstupni sila Pl pisobi na tyCince 6al; a pfesné v tomto Case pist P2 se
pohybuje, pficemz pist P1 je v klidu, tak pist P2 taky pusobi silu F1 na tyCince 6al=> Vstupni sily
jsou F1 + F1', a ty¢inka 6al, a tyCinka 6a2, a tyCinka 6a3 se¢ pohybuji, a setrvanik 7 je otaceni
se stejném smérem, kdy mezi ozubenym kolem 40z3’ a 40z4 ma ozubené kolo 40z5 (napf.
pouziva vysuvnou spojku 11). Pficemz F1 je tahova sila, a F1'je tlacna sila.

Podle vynalezu:

- Vstupni sila FI ma velkou zménu, ale vystupni sila F4 ma mala zména nebo sila F4 je
konstantni, protoZze zméni parametr ramena rl = r (x) a zméni parametr ramena d6...atd.

- Vystupni rychlost pfevodovky 6 > vstupni rychlost setrvac¢niku 7 (v bodu, kde paka je pfipojena
k setrvacniku pro pohon sily) => pfevodovka 6 kona praci, a setrvacnik 7 prijima praci. A
naopak, ale v zafizeni new 2 neexistuje: Vystupni rychlost pfevodovku 6 < vstupni rychlostni
setrvacniku 7 => setrvaénik 7 kona praci, a prevodovka 6 prijima praci, protoze presné v tomto
Case paka 6 neni propojena k setrvacniku 7.

- Po draze R - O: prfevodovka 6 tlaci pist Pl, ktery se pohybuje od bodu R do bodu O, v tomto
case pist P2 je v klidu: pneumaticka zafizeni 12 pFijima praci.

- Po draze P - Q: pist P2 se pohybuje, v tomto Case pist Pl je v klidu. Pist P2 tla¢i pfevodovku 6:
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pneumaticka zaf¥izeni 12 kona praci.

- Po draze Q - R: pist P2 neni propojen s prevodovkou 6, pruzina 9b vytvafi silou. ktera tahne pist
P2 do puvodni polohy => a vytvari silou, ktera tlacit pist P1 do puvodni polohy, a pist P1 se
pohybuje od bodu O do bodu R. A pist Pi a pist P2 maji stfidavou praci.

- Pfevodovka 6 ma ty€inky (6al, 6a2 6a3), ktera pracuji jako oscilacni kyvadla =>zeslabeni tfeni.
2 - Zatizeni new 3 méni magnetické pole na elektrickou energii.

Zartizeni new 3 konaji pohyb na principu zmény pfemény magnetické¢ho pole na elektrickou
energii. V Case Atl, rotor 2 se priblizuje k statoru 1 ve sméru paralelnim : prufezem statoru 1. A
kdyz prafez rotoru 2 se prekryje prufez statoru 1, tato je Cas At2. Pak konec Casu At2, v Case At3,
rotor 2 se vzdaluje od statoru 1 v paralelnim sméru s prufezem statoru 1. Struktura zafizeni new 3
za uelem v Case Atl, At2, At3 ma zménu hodnoty AD/At, ktera je dostateéné velka nebo zesileni,
ale zeslabeni magnetické sily Fm (se odpuzujici a se pritahujici), ktera pusobi na rotoru 2 proti
pohybu rotoru 2, a magnetické pole se otaci v jadfe civky, ktera je stator 1=> podle Faradayova,
Lenzova zdkona vzdy existuje indukovany elektricky proud v uzavieném obvodu v Case Atl, At2,
At3.

- Na pocatku, mozna zanedbame, kdyz rotor 2 se priblizuje k statoru 1, tak rotor 2 se¢ pfitahuje
stator 1 protoze rotor 2 je magnet a stator 1 je feromagnetické material pro vSechno zafizeni new
3, altemator, generator.

- Ale kdyz zafizeni new 3, a klasicky alternator a klasicky generator (lincami a otacivy
pohyb...atd) uz funguji, v ¢ase Atl kdyz rotor 2 se priblizuje k statoru 1, tak rotor 2 se odpuzuje
stator 1.

-V Case At2 kdyz prufez rotoru 2 se prekryje priufez statoru 1, u zafizeni new 3 stator 1 v klidu
[nebo ve vhodném case At2 stator 1 také pohybuje], a kdyZ magneticka indukce B v jadre
civky se otaci 180°, a hodnota proudu v celém obvodu snizi do nuly, pak rotor 2 se vzdaluje od
statoru 1 .

- A v Case At3 kdyz rotor 2 se vzdaluje od statoru 1, tak rotor 2 se pfitahuji stator 1, tj. vzdy
magneticka sila Fm (se odpuzujici a se pfitahujici) pusobi na rotoru 2 proti pohybu rotoru 2 pro
vSechno zafizeni new 3, a alternator, a generator.

=> Zafizeni new 3 a klasického altematoru a generatoru vzdy ztrati svoji kinetickou energii pro
pohyb rotoru, ale jina ucinnost.

Na obr. 3a, 3b, 4e jsou schematicky znazornén v Fezu, ktery je piiklad konk¥etni zaFizeni
new 3.

Zarizeni new 3 je tvofeno mnoho statory 1 a mnoho rotory 2, s lozisky 4, s hrideli 4hf, se
setrvacniky 7. Rotory 2 se otaci spolu s hfidelem 4hf, tj. spolu se otaci se setrvacnikem 7, a stator
1 setrvava v klidu.

- Stator 1 je slozen z civky s jadrem, na civku je elektrické vinuti, na koncich vinuti je opatfen
vystupnimi. Podle vynalezu prifez jadra civky podobné nebo vEt§i nez prurez permanentniho
magnetu, stator 1 a rotor 2 maji maly velikost: napf. délka priufezu jadra civky = asi z4 cm do 5
cm, Sitka prafezu jadra civky = asi z 0,5 cm do | cm; vyska jadra civky jsou zvoleny ve vhodné
velikosti = asi 6cm do 8cm...atd. Jadro je tvofeno stejné jako u klasického altermnatoru a
generatoru feromagnetickym svazkem sloZzenym z elektrotechnickych plechu. Vyska magnetu
vybira odpovidajici velikost, a magnety maji velkou silu: min. 1T, normaln¢ 1,3T, a vice.
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- Rotor 2 je slozen alespori z jednoho permanentniho magnetu, rotory 2 konaji otacivy pohyb s
hrideli 4hf. A rotory 2 jsou piipojeny vnéjSimi vrstvou 13, a muze na vrstvu 13 pridavat
elektrické vinuti, pri¢emz konce vinuti jsou opatfeny vystupy s komutatorem.

- Hridele 4hr také je hridele setrvacniky 7, setrvacnik 7, a hridele 4ht se otaceji na svoje loziska
4.

- Na obr. 3a, 3b, 4¢ vSechno rotory 2 maji otaceni synchronni ve jednou sméru.

Prumyslova vyuzitelnost

Zarizeni podle vynalezu bude primyslové vyuzitelné, vzhledem k tomu, Ze energie pro zafizeni
Jje energie magnetického pole, zeyména pro sniZeni tézkého bfemene, ziskani potfebné energie pro
cloveka.

Zarizenim patii k blizké budoucnosti, Zze bude lidé mit dost energie z obnovitelnych zdroju pro
Zivot.

Zarizeni by mélo fungovat ve vakuu nebo pfi nizkém tlaku, pouziva vodu k ochlazovani (jako
spalovaci motor), teplou vodu je mozno vyuZit pro topeni nebo pro parni stroje, pusobi jako
ochrana proti hluku, a navic ziskava energii. Zafizeni je velmi dulezit¢ pro ochranu Zzivotniho
prostredi.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni konaji pohyb na principu zmény pfemény magnetického pole permanentniho
magnetu na mechanickou praci, vyznacujici se tim, Ze je tvofeno N statory (1) a N rotory (2) (N
=1, 2,... 1000...a vice), s ovladacimi ty¢inkami (3a2), s ty¢inkami (3), s lozisky (4), s ozubenym
kolem (40z), s hridelem (4ht, 4ht7), s N télesy (5) (N = 1,2, ..1000...a vice), s pfevodovkou (6).
se setrvacniky (7), s ovladacimi motory (10 a2), s vn¢jSimi vrstvami (13); v Case Atl stator (1) a
rotor (2) nemaji vnéjsi vrstvu (13) a setrvacnik (7) prijima energii Ap, kdyz stator (1) a rotor (2)
Jsou usporadany rovnobézng, jejich opacné poly se pfitahuji, rotor (2) setrvava v klidu a stator (1)
se priblizuje k rotoru (2) ve sméru kolmém k prufezu rotoru (2) s malou rychlosti (napf. v <
1 m/s), a stator (1) setrvava v klidu, kdyz vzdu$na mezera mezi statorem (1) a rotorem (2) je asi
3mm, v tento ¢ase vnéjsi vrstva (13) se priblizuje k statoru (1) [a k rotoru (2)] ve sméru kolmém,
a vngjsi vrstva (13) setrvavaje v klidu, kdyz vzdu$na mezera mezi vnéjSimi vrstvou (13) a
statorem (1) = vzdu$na mezera mezi vn¢jSimi vrstvou (13) a rotorem (2) = 0,05mm; v Case At2
stator (1) a rotor (2) maji vn¢jsi vrstvu (13) a prostfedky (3a3, 3a3' nebo 3a3", 3a3"") neplisobi na
statoru (1) a rotoru (2), pficemz tihova sila FG [rotoru (2) + statoru (1) + télesa (5) + vn¢&jsi vrstvy
(13)] pusobi na statoru (1) a rotoru (2), kdyz je tato sila dostatecné velka => stator (1) a rotor (2)
padaji, rotor (2) se¢ pohybuje a s¢ vzdaluje od statoru (1), a stator (1) také se pohybuje a se
vzdaluje od rotoru (2) v paralelnim sméru s prufezem statoru (1) a rotoru (2). také v Case At2
setrvacnik (7) ztraci energii Az pro pohyb statoru (1) a pohyb rotoru (2), ktery ma konstantni
mechanicka energie = konstantni vyska statoru (1) a rotoru (2), kdy ovladaci motory (10a2 nebo
10a2') ovladaji ovladaci ty¢inku (3a2 nebo 3a2’) je propojena s rotorem (2), ovladaci motory
(10a2" nebo 10a2"") ovladaji ovladaci tyCinku (3a2" nebo 3a2"’) je propojena se statorem (1), v
konce Case At2 [stator (1) uz se vzdaloval od rotoru (2)] vn¢jsi vrstva (13) se pohybuje a se
vzdaluje od statoru (1) a od rotoru (2) v paralelnim sm¢ru.

2. Zavizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze stator (1) je sloZena (tvofena) alespori z
jednoho permanentniho magnetu, rotor (2) je sloZen (tvoren) alespon z jednoho permanentniho
magnetu, vSechny permanentni magnety jsou zdrojem energie magnetického pole pro zatizeni
new 2, a prurez statoru (1) = prifezu rotoru (2), prufezy maji malou velikost, napt. délka prufezu
magnetu statoru (1) = délka prufezu magnetu rotoru (2) = asi od lcm do 4cm, Sitka prifezu
magnetu statoru (1) = Sitka prifezu magnetu rotoru (2) = asi | cm, a vySka statoru (1) a vyska
rotoru (2) jsou zvoleny ve vhodné velikosti, vSechny magnety maji velkou magnetickou silu, min.
0,3T, normaln¢ 1,3T, a vice; rotor (2) je opatfen télesem (5)(neferomagnetické material) => kdyz
v paralelnim sméru s prufezem statoru (1) a rotoru (2) tihova sila FG [rotoru (2) + statoru (1) +
télesa (5) + vngjsi vrstvy (13)] > magneticka sila Fm [rotoru (2) + statoru (1 )] => stator (1) a
rotor (2) padaji z vysky ho.

3. Zarizeni podle naroku 1 a 2 vyznacdujici se tim, Ze stator (1) je na plose odvracené od
rotoru (2) opatfena ty¢inkou (3). ktera je usporadana kolma na tuto plochu, pfi¢emz tyCinka (3) je
uchycena ve svém loZisku (4), které je na hrideli (4ht - s). ktery je pfipojen s tyCinka (3s), ktera je
pfipojena k prevodovce (6), a stator (1) a jeho hrideli (4ht - s) konaji lineami pohyb na lozisku
(4s), stator (1) jako oscilac¢ni kyvadla kolem hfidele (4hf-s); rotor (2) je na ploSe odvracené od
statoru (1) opatfen jeho tyCinkou (3), ktera je kolma na tuto plochu, pficemz ty¢inka (3) je
uchycena v lozisku (4), které je na hrideli (4hr), a rotor (2) jako oscila¢ni kyvadla kolem hridele
(4hp).

4. Zatizeni podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze ovladaci tyCinka (3a2 a 3a2') je prostiedek
pro prenos kinetické energie ze setrvacniku (7) pro pohyb rotoru (2) a statoru (1), ovladaci
tyCinka (3a2) je uchycena loZisky (4a2) v hiideli (4hi'7) setrvacniku (7). a ovladaci ty¢inka (3a2)
Jje pripojena s ovladacim motorem (10 a2). ktery je upevnén na zemi nebo na podvozku stroje, a
zarizeni new 2 je opatfeno s prostiedky (3a3, 3a3', 3a3", 3a3" jsou elektromagnetické rel¢), které
urci pfesné polohy rotory (2) a statory (1).
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5. Zatizeni podle kteréhokoliv z naroku 1, 2, 3, 4 vyznadujici se tim, Ze hfidel (4hf) rotoru (2)
je upevnén na zemi nebo na podstavec stroje, kde hridel (4hr) je ve vodorovné roving, tj. hridel
(4hr) je kolmy s gravita¢nim silou P, hfidel (4hf) je duty hfidel, a setrvacnik (7) ma svou vlastni
hridel (4hf7). tak setrvacnik (7) a jeho loziska (4) se otaceji na dutém hrideli (4hr), a hridel (4hi'7)
se otaci ve vnitfnim dutém hrideli (4hr); pficemz hridel (4hf-s) statoru (1) také je ve vodorovné
roving, ale hridel (4hi-s) statoru (1) konaji linearni pohyb na loZisku (4s) a hiidel (4hf-s) statoru
(1) je pfipojen s pfevodovkou (6).

6. Zarvizeni podle naroku 1 a 3 a 5, vyznadujici se tim, Ze prevodovka (6) méni lineami pohyb
statoru (1) na rotacni pohyb setrvacniku (7), kde vstupni sila F1 pusobi na ty¢inku (6al), ktera je
otacena na lozisku (4al), tyCinka (6al) je opatfena ozubenym kolem (40z1) a ty€inkou (6a4,
6a4"), pricemz ozubené kolo (40z1) je ureno pro zabér do ozubeni na ozubeném kole (40z2),
pii¢emz tyCinka (6a2) je otacena na lozisku (4a2), a tyCinka (6a2) je opatfena ozubenym kolem
(4022) a (40z2"), kde ozubené kolo (40z2')je urCeno pro zabér do ozubeni na ozubeném kole
(4023), pricemz tyCinka (6a3)je otacena na loZisku (4a3) a tyCinka (6a3) je opatfena tycinkou
(6a5, 6a5') a ozubenym kolem (40z3) a (40z3"), kde ozubené kolo (40z3') je ureno pro zabér do
ozubeni na ozubeném kole (40z4). které je na setrvacniku (7), vysledek vystupni sila F4 pusobi
na setrvacniku (7), a kdyz ty€inka (6al,6a2, 6a3) méni vhodnou délky, a primér kruznice
ozubencho kola (40z4) se méni presné, tak vysledek setrvacnik (7) je otacen s vstupni silou Fl,
kde tycinka (6al) je opatfena tyCinkou (6a4, 6a4'), a tyCinka (6a3) je opatiena tyCinkou (6a3,
6a5"); tyCinka (6a4, 6a4') vzajemné sily s pistem P2, P2' ktery je opatfen pruzinou (9b, 9b').
tyCinka (6a5, 6a5') vzajemné sily s pistem P1, P1' a pist P1, P1' a pist P2, P2' jsou ve stfidavém
pohybu, mezi ozubenym kolem (40z3) a (40z3") ma ozubené kolo (40z3") [pouziva vysuvnou
spojku (11)] => kdy vstupni sila FI méni smér, ale vystupni sila F4 neméni smér, kde
pneumatickym zafizenim (12 nebo 12'), kter¢ slouzi jako brzda pro pohybu statory (1), ale ztraci
energii je dost maly.

7. Zatizeni podle z vySe uvedenych naroku, zafizeni new 3 jsou varianta zafizeni new 2,
zarizeni new 3 konaji pohyb na principu zmény pfemény magnetického pole permanentniho
magnetu na elektrickou energii, vyznac€ujici se tim, Ze zafizeni new 3 je tvofeno mnoho statory
(1) a mnoho rotory (2), s lozisky (4), s hrideli (4ht), se setrvacniky (7), s vn&jSimi vrstvami (13);
pricemz setrvacnik (7) je opatfen maltézském kfizem (14), kdy zafizeni new 3 konaji impulsni
pohyb, zafizeni new' 2 sériovy zafizeni new 3 vytvori jedny zafizeni new 2 plus 3, kde zarizeni
new 2 je mechanicka energie zdroje pro pohyb rotoru (2) zarizeni new 3.

8.  Zatizeni podle naroku 7 vyznaclujici se tim, Ze stator (1) je sloZzen z civky s jadrem, na
civku je elektrické vinuti, na koncich vinuti je opatfen vystupnimi, stator setrvava v klidu, rotor
(2) je slozen alespon z jednoho permanentniho magnetu, magnety rotoru (2) maji velkou silu:
min. 1T, normalné 1,3T, a vice, podle vynalezu priufez jadra statoru (1) podobn¢ nebo vEtsi nez
prufez rotoru (2), stator (1) a rotor (2) maji maly velikost: napf. délka prifezu jadra civky statoru
(1) =asi z 4 cm do 5 cm, Sitka prufezu jadra civky statoru (1) = asi z 0,5cm do lcm, vyska jadra
civky statoru (1) jsou zvoleny ve vhodné velikosti = asi 6cm do 8cm....atd. jadro statoru (1) je
tvorfeno stejné jako u klasického altematoru a generatoru feromagnetickym svazkem slozenym z
elektrotechnickych plechii, vyska rotoru (2) vybira odpovidajici velikost, rotory (2) konaji
otacivy pohyb s hrideli (4hr), a hiidele (4hf) také je hridele setrvacniky (7), setrvacnik (7) a
hridele (4hr) se otaceji na svoje loziska (4).

9. Zatizeni podle naroku 7, 8 vyznacujici se tim, Ze kdyz prufez rotoru (2) se prekryje prifez
statoru (1), tak vSechno rotor (2) a stator (1) lezi na pfimce nebo na kole, a cely magneticky
induk¢ni tok @ permanentniho magnetu rotoru (2) tvori tocivé magnetické pole v jadfe civky
statoru (1).

10. Zar¥izeni podle z vySe uvedenych naroku, vyznacujici se tim, Ze pouzivaji vnéjsi vrstvu
(13), kter¢ je feromagnetické material (magneticky mékké Zelezo), vnéjsi vrstva (13) méni
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magnetického toku @, vede k oslabeni magnetického pole ve spravny Cas, rotor (2) pro zafizeni
new 3 vzdy maji vnéjsi vrstva (13), a zadna vzduchova mezera mezi vnéj§imi vrstvou (13) a
rotorem (2) nebo vzdu$na mezera mezi vngjSimi vrstvou (13) a rotorem (2) = 0, a muZe na vrstvu
(13) pridavat elektrické vinuti, pficemz konce vinuti jsou opatfeny vystupy s komutatorem.

11. Zaf¥izeni podle z vySe uvedenych naroku, vyznacujici se tim, Ze kdy prafez rotoru (2) se
pfekryje prifez statoru (1). v tento ¢ase At2 ma dvoje zpusoby: a - zafizeni new 3 konaji impulsni
pohyb => v tento Case At2 vSechno stator (1) a rotor setrvavaji v klidu, a kdyz hodnota proudu v
celém obvodu snizi do nuly, pak rotor (2) se vzdaluje od statoru (1) => setrvacnik (7) je opatfen
maltézském kfizem (14), b - zafizeni new 3 konaji staly pohyb => v tento ase At2 rotor (2) se
pohybuje, a setrvacnik (7) ne opatfen maltézském kiizem (14).

6 vykresu

Seznam vztahovych znacek:

1 jsou stator.

2 jsou rotor.

3) jsou tycinky, pificemz (3s) jsou tyCinky pro stator, (3r) jsou tyCinky pro rotor, (3a2) jsou
ovladaci tyCinka.

4 jsou lozisko a hridel, pficemz (4s) jsou kulickové lozisko pro stator, (4a2) jsou

kulickové lozisko pro ovladaci tyéinku (3a2); (4hr). (4hi7) jsou hiidel; (4o0z)jsou

ozubené kolo.

Jsou téleso - neferomagnetické material.

Jsou prevodovka, (6a) jsou paka.

Jjsou setrvaénik.

Jsou vysuvna spojka.

9  jsou pruzina.

10  jsou ovladaci motor.

11 jsou vysuvné spojka - nema na obrazek.

12 jsou pneumatické zafizeni.

13 jsou vn¢jsi vrstva - feromagnetické material (magneticky mékké zelezo)

14  jsou maltézské krize (viz wikipedie).

00 3 N W
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