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(54) Dispositif de commande horloger.

(57) Le dispositif de commande (2) est monté dans une ouver-
ture traversante d'une carrure (16) et comprend un support (14)
et une partie mobile en rotation, laquelle comprend une tige (12),
un organe de préhension (4) et un organe de commande (6)
prévu a lintérieur de la boite de montre (18). Le support (14)
présente, d'un premier cété d'une ouverture circulaire (22), une
cavité (24) ouverte dans la direction axiale et débouchant a I'in-
térieur de la boite de montre (18), dimensions de la cavité (24)
étant prévues pour pouvoir y loger au moins une majeure partie
de l'organe de commande (6) monté fixement sur la tige (12), de —-
sorte a pouvoir escamoter momentanément, au moins en ma-
jeure partie, cet organe de commande (6) dans la cavité (24)
suite a un déplacement axial de la tige (12) dans une position de
montage de l'organe de commande (6) dans la boite de montre.
L'organe de commande (6) forme un capteur de rotation (26) ou
entraine un mécanisme situé a l'intérieur de la boite de montre
(18).
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Description

Domaine technique de I'invention

[0001] L'invention concerne le domaine des dispositifs de commande destinés a &tre montés dans une ouverture traver-
sante usinée dans une carrure d'une boite de montre et comprenant une partie mobile en rotation ainsi qu'un support
de cette partie mobile en rotation, la partie mobile en rotation comprenant un organe de préhension, un organe de com-
mande d'un capteur de rotation ou d'un mécanisme prévu a l'intérieur de la boite de montre, et une tige reliant l'organe
de préhension et l'organe de commande.

Arriére-plan technologique

[0002] Le document US 11,042,122 décrit un dispositif de commande horloger comprenant une couronne reliée par une
tige & un pignon intérieur qui engréne avec un rehaut tournant ayant une denture inférieure, le rehaut pouvant ainsi étre
entrainé en rotation par un utilisateur via la couronne extérieure. Il est a priori prévu de monter le rehaut tournant par le
haut de la boite de montre, c'est-a-dire du cété du cadran, et ensuite de monter une lunette portant un verre pour fermer
la boite de montre. La boite de montre est relativement complexe et prévue pour permettre d'enlever aisément le fond,
de maniére a pouvoir monter par le bas notamment le mouvement horloger. On observe que le dispositif de commande
engendre des limitations pour ce qui concerne le montage de la montre. Premiérement, le pignon est monté par l'intérieur,
aprés introduction du support du dispositif de commande dans une ouverture de la boite de montre. A cet effet, une clavette
est prévue pour retenir ce pignon en position sur la tige. Ensuite, une fois le dispositif de commande monté entiérement
sur la boite de montre, le rehaut tournant peut seulement étre monté par le haut, ce qui nécessite une boite permettant
un montage de ce rehaut par le haut et donc de prévoir une lunette amovible.

[0003] Le méme probléme intervient dans le cas d'un capteur de rotation dont le détecteur est prévu dans une région
périphérique radiale de I'organe de commande et qui se trouve de l'autre cété de cet organe de commande relativement
a l'ouverture prévue dans la boite de montre pour l'introduction de ce détecteur, lequel est généralement solidaire du
mouvement horloger ou d'un module électronique superposé a un tel mouvement horloger. Dans un tel cas, l'organe de
commande ne peut &tre monté sur la tige que suite a l'introduction du détecteur dans la boite de montre, et donc généra-
lement du mouvement horloger. Ceci pose un probléme car l'organe de commande du détecteur de rotation, notamment
un détecteur magnétique comprenant un aimant & aimantation radiale formant l'organe de commande, ne peut pas étre
monté sur la tige du dispositif de commande préalablement au montage du détecteur dans la boite de montre et donc en
général au montage du mouvement horloger dans cette boite de montre.

Résumé de l'invention

[0004] Pour solutionner le probléme technique mentionné dans l'arriere-plan technologique, tout en permettant d'occuper
efficacement le volume disponible a l'intérieur de la boite de montre, en particulier sensiblement I'entier des dimensions
horizontales intérieures de cette boite de montre, par le mouvement horloger et éventuellement un module électronique
superposé a ce mouvement horloger et/ou un cercle d'encageage, la présente invention concerne un dispositif de com-
mande destiné a &tre monté dans une ouverture traversante usinée dans une carrure d'une boite de montre et comprenant
une partie mobile en rotation et un support de cette partie mobile en rotation. La partie mobile en rotation comprend un
organe de préhension, un organe de commande, formant un capteur de rotation ou prévu pour entrainer un mécanisme
situé a l'intérieur de la boite de montre, et une tige reliant I'organe de préhension et I'organe de commande. Le capteur de
rotation et le mécanisme comprennent respectivement un détecteur et un élément de couplage a I'organe de commande
qui sont prévus a l'intérieur de la boite de montre dans une région périphérique radiale de l'organe de commande. Le
support a une ouverture circulaire qui est traversée par la tige et qui présente un diamétre inférieur a la dimension radiale
maximale de l'organe de commande et & la dimension radiale maximale de l'organe de préhension. Ensuite, le support
présente, d'un premier c6té de l'ouverture circulaire, une cavité ouverte dans la direction de |'axe de rotation et destinée
a déboucher a l'intérieur de la boite de montre, les dimensions de la cavité étant prévues pour pouvoir y loger au moins
une majeure partie de l'organe de commande monté fixement sur la tige, de sorte & pouvoir escamoter momentanément,
au moins en majeure partie, cet organe de commande dans la cavité suite & un déplacement axial de la tige dans une
position de montage du détecteur ou de I'élément de couplage dans la boite de montre.

[0005] Dans un mode de réalisation principal, au moins une majeure partie de la portion du support définissant la cavité
est prévue a l'intérieur de l'ouverture traversante usinée dans la carrure.

[0006] Dans une variante préférée, la cavité et la partie mobile en rotation sont agencées de maniére qu'une partie
d'extrémité intérieure de la partie mobile en rotation, comprenant I'organe de commande et située du c6té de la cavité
relativement & I'ouverture circulaire du support, peut étre logée entiérement dans la cavité.

[0007] Dans une variante particuliére, le dispositif de commande comprend un élément amovible ou un élément dé-
placable qui est agencé pour pouvoir bloquer ou limiter un mouvement axial de la partie mobile en rotation et ainsi empé-
cher ladite au moins une majeure partie de l'organe de commande de pouvoir &tre introduite dans la cavité sans un retrait
de I'élément amovible ou un déplacement de I'élément déplacable libérant la partie mobile en rotation.

[0008] D'autres variantes particuliéres sont décrites par la suite.
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Bréve description des figures

[0009] L'invention sera décrite ci-aprés de maniére plus détaillée & l'aide des dessins annexés, donnés a titre d'exemples
nullement limitatifs, dans lesquels :

— la Figure 1 représente, en coupe, un mode de réalisation d'un dispositif de commande d'une montre selon I"in-
vention avant le montage d'un mouvement et d'un détecteur, associé au dispositif de commande, dans la boite de
montre ;

— la Figure 2 montre le dispositif de commande de la Figure 1 dans un état prévu lors du montage du mouvement et
du détecteur dans la boite de montre ;

— la Figure 3 montre le dispositif de commande de la Figure 1 dans un état fonctionnel aprés le montage du mouve-
ment et du détecteur dans la boite de montre ; et

— la Figure 4 est une vue en perspective du dispositif de commande, coupé longitudinalement, dans I'état fonction-
nel.

Description détaillée de I'invention

[0010] En référence aux Figures jointes on décrira ci-aprés un mode de réalisation d'un dispositif de commande horloger
selon un mode de réalisation de l'invention.

[0011] Le dispositif de commande 2 comprend une partie mobile en rotation qui est formée d'un organe de préhension 4,
d'un organe de commande 6 d'un capteur de rotation, lequel est prévu a l'intérieur d'une boite de montre 18, et d'une tige
12 reliant l'organe de préhension et l'organe de commande. Le dispositif de commande comprend en outre un support
14 de la partie mobile en rotation, ce support étant dimensionné pour pouvoir étre introduit & force ou collé dans une
ouverture traversante 20 usinée dans une carrure 16 de la boite de montre. Le support 14 comprend une ouverture
circulaire 22 qui est traversée par la tige 12 et qui présente un diamétre inférieur a la dimension radiale maximale D de
l'organe de commande 6 et inférieur a la dimension radiale maximale de l'organe de préhension 4.

[0012] L'organe de commande 6 comprend un aimant 8 ayant une aimantation radiale relativement a l'axe de rotation
13 de I'organe mobile en rotation. Cet aimant est agencé sur une partie cylindrique 10 fixée a une extrémité intérieure
de la tige 12, cette partie cylindrique formant avec l'aimant 8 et une rondelle 38 une partie d'extrémité intérieure de la
partie mobile en rotation. De préférence, I'aimant 8 est un aimant multipolaire. Le terme ,intérieur” est utilisé en référence
a la boite de montre sur laquelle il est prévu de monter le dispositif de commande 2. La rondelle 38 sert a former une
premiére surface radiale pour un appui axial, du c6té de l'organe de commande 6, pour une clavette amovible 40 une
fois en place sur la tige 12. La clavette amovible 40 est prévue pour limiter un déplacement axial de la partie mobile en
rotation une fois le mouvement 30 monté dans la boite de montre 18 avec le détecteur magnétique 26 formant le capteur
de rotation. On remarquera que, dans une variante ol la partie cylindrique 10 définit elle-mé&me une surface radiale du
cété de l'ouverture circulaire 22, la rondelle 38 n'est pas nécessaire et peut étre supprimée. La partie d'extrémité intérieure
est montée sur l'extrémité intérieure de la tige 12, de maniére a étre solidaire en rotation de cette tige, par vissage grace a
des filetages complémentaires prévus sur l'une et l'autre, ou/et par collage, ou par tout autre moyen de fixation approprié
pouvant éventuellement utiliser un élément de fixation de la partie d'extrémité intérieure avec la tige.

[0013] Le support présente, du cbté intérieur de I'ouverture circulaire 22, une cavité 24 qui est ouverte dans la direction
de l'axe de rotation 13 et destinée & déboucher a l'intérieur de la boite de montre 18. De maniére générale, les dimensions
de la cavité sont prévues pour pouvoir y loger au moins une majeure partie de l'organe de commande 6 monté sur la tige
12. De préférence, comme montré a la Figure 2, la cavité 24 et la partie mobile en rotation sont agencées de maniére
que ladite partie d'extrémité intérieure de la partie mobile en rotation, qui est située du cété de la cavité relativement a
l'ouverture circulaire 22 du support 14, peut étre logée quasi entiérement dans la cavité ou, de maniére avantageuse,
entiérement dans cette cavité.

[0014] Comme indiqué, le capteur de rotation comprend un détecteur magnétique 26, lequel est agencé, relativement
a l'axe de rotation 13 de la partie mobile en rotation, dans une région périphérique radiale de I'organe de commande,
au-dessus de ce dernier. Le détecteur magnétique est agencé fixement dans la boite de montre a proximité de l'aimant
8 de maniére & pouvoir mesurer une variation du champ magnétique généré par cet aimant lorsque ce dernier est entrainé
en rotation par un entrainement en rotation de I'organe de préhension.

[0015] Selon une caractéristique trés avantageuse de l'invention, au moins une majeure partie de la portion du support
14 définissant la paroi latérale de la cavité 24 est prévue a l'intérieur de I'ouverture traversante 20 usinée dans la carrure
16 une fois ce support monté sur la boite de montre. Dans une variante préférée permettant de libérer un maximum
d'espace a l'intérieur de la boite de montre et d'avoir le détecteur magnétique 26 situé a proximité de la paroi intérieure
de la carrure 16, comme représenté a la Figure 3, il est prévu que la portion du support 14 définissant la cavité 24 est
presque entiérement située dans I'ouverture traversante 20 de la carrure, ou plus généralement a l'extérieur d'un volume
géométrique, ayant une paroi latérale cylindrique, prévu a l'intérieur de la boite de montre pour le mouvement horloger
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30 comprenant le détecteur magnétique 26 ou associé a un module électronique supérieur comprenant ce détecteur
magnétique.

[0016] A la Figure 3, le détecteur magnétique 26 est situé sous un circuit imprimé 28 qui le porte et qui est agencé sous
une plaque 32 formant, avec le circuit imprimé et le détecteur magnétique, un module électronique. Dans la variante de
la Figure 3, le module électronique est recouvert par ou comprend un cadran 34 pour un affichage de la montre. Dans la
variante montrée a cette Figure 3, il est prévu que le dispositif de commande 2 ait deux fonctions, a savoir une premiére
fonction associée a une détection magnétique d'une rotation de la partie mobile en rotation, en particulier de I'organe de
préhension 4, par l'intermédiaire du capteur magnétique, constitué du détecteur magnétique 26 et de I'aimant multipolaire
8 de l'organe de commande 6 qui sont situés radialement I'un en face de l'autre, et une deuxiéme fonction de poussoir.
La fonction de poussoir est effectuée par un déplacement axial de la partie mobile en rotation en direction du mouvement
horloger qui porte un détecteur de force 36 agencé pour pouvoir détecter une force exercée sur lui par I'extrémité de la
tige 12 ou plus généralement par la partie d'extrémité intérieure de la partie mobile en rotation. Un ressort 44 est prévu
dans le dispositif de commande 2 pour exercer une force de rappel sur la partie mobile en rotation, en particulier sur
l'organe de préhension 4, de maniére a permettre la fonction de poussoir et en plus permettre de ramener l'organe de
commande 6, en particulier I'aimant multipolaire 8, dans une position axiale qui soit la meilleure pour le fonctionnement
du capteur magnétique de rotation.

[0017] Selon l'invention, I'agencement du dispositif de commande permet de déplacer axialement la partie d'extrémité
intérieure de la partie mobile en rotation, et donc I'organe de commande, une fois cette partie d'extrémité intérieure montée
sur latige de maniére a étre solidaire en rotation avec celle-ci et & &tre maintenu dans une position axiale fixe relativement
a cette tige, pour mettre cette partie d'extrémité intérieure en retrait de sa position fonctionnelle, & savoir pour la placer
dans une position axiale de montage du détecteur magnétique, et plus généralement d'un mouvement ou d'un module
comprenant ce détecteur magnétique, dans la boite de montre. Cette position axiale de montage correspond & une position
axiale tirée de la tige et donc de I'organe de préhension s'il est déja avantageusement monté fixement sur cette tige lors du
montage du détecteur magnétique dans la boite de montre. On notera que le montage du détecteur magnétique dans la
boite de montre est prévu avant de mettre en place sur la tige, dans une étape finale, un élément amovible ou déplacable
pour bloquer ou limiter un déplacement axial de la partie mobile en rotation et empécher que la partie d'extrémité intérieure
puisse se déplacer vers la position axiale de montage. A cet effet, il est prévu que I'élément amovible ou déplacgable, en
particulier une clavette 40, soit placé entre l'organe de commande 6 et une deuxiéme surface radiale, formée par le support
14, prévue pour un appui axial, du cété de l'ouverture traversante 20 dans la carrure 16, pour cet élément amovible ou
déplacable une fois en place. On remarquera que, dans une variante non représentée, la deuxiéme surface radiale peut
étre formée par une surface intérieure de la carrure 16.

[0018] Grace aux caractéristiques du dispositif de commande selon l'invention, il est possible d'escamoter momentané-
ment, au moins en majeure partie, I'organe de commande et plus généralement la partie d'extrémité intérieure de la partie
mobile en rotation dans la cavité intérieure du support par un déplacement axial momentané de l'organe de commande,
et plus généralement de la partie mobile en rotation, dans une position de montage du détecteur dans la boite de montre.
Plus particulierement, l'invention permet de retirer momentanément l'organe de commande, déja monté fixement sur la
tige, en le logeant au moins en partie et de préférence entiérement a l'intérieur de I'ouverture traversante usinée dans la
carrure pour le passage et la fixation du dispositif de commande.

[0019] A la Figure 1, le dispositif de commande 2 est représenté monté dans une ouverture 20 d'une boite de montre
18 et dans un premier état pour lequel le ressort 44 est détendu. Comme indiqué, le ressort 44 est prévu pour exercer,
lorsque le dispositif de commande est dans un état fonctionnel, une force axiale vers l'extérieur sur l'organe de préhension
4 et ainsi sur la partie mobile en rotation. Dans le premier état, I'organe de commande 6 et plus généralement la partie
d'extrémité intérieure de la partie mobile en rotation sont situés partiellement dans la cavité 24. On remarquera que la
portion du support définissant la paroi latérale de la cavité 24 est située presque entiérement, et donc en majeure partie,
dans l'ouverture traversante 20 prévue dans la carrure 16 pour le passage du dispositif de commande 2. Ce premier état
du dispositif de commande est prévu avant le montage dans la boite de montre du mouvement et en particulier du module
électronique supérieur comprenant le détecteur magnétique 26. C'est un état avantageux pour la livraison de la boite
de montre & une manufacture horlogére. En effet, on observe que le dispositif de commande est presque complétement
monté, seul I'élément 40 de limitation du déplacement axial de la partie mobile en rotation n'étant pas encore montée de
maniére amovible sur la tige 12. En particulier, dans ce premier état, I'organe de commande 6 et l'organe de préhension
sont déja montés fixement sur la tige 12, ce qui est avantageux puisque le fabricant de la boite de montre peut ainsi livrer
cette boite de montre avec un dispositif de commande dont les principaux éléments sont déja assemblés.

[0020] A la Figure 2, la partie mobile en rotation est placée dans une position axiale de montage du mouvement 30, du
module électronique supérieur (références 26, 28, 32) et du cadran 34. Dans cette position axiale de montage, corres-
pondant & un deuxiéme état de la partie mobile en rotation, l'organe de commande 6 est entiérement introduit dans la
cavité 24 et est ainsi en majeure partie situé a l'intérieur de l'ouverture 20 usinée dans la carrure 16. Dans cette position
en retrait ol la partie mobile en rotation est retirée et l'organe de commande 6 escamoté dans la cavité 24 et plus spécifi-
quement placé momentanément en majeure partie dans 'ouverture traversante 20, il est alors possible d'introduire depuis
le fond de la boite de montre le mouvement horloger 30 et notamment le module électronique supérieur qui comprend le
détecteur magnétique 26, lequel est prévu, en fonctionnement normal, dans une position radiale relativement a l'organe



CH 719445 A2

de commande 6 et & un niveau supérieur, c'est-a-dire dans une région périphérique radiale de l'organe de commande qui
est située au-dessus de cet organe de commande. Sans les caractéristiques du dispositif de commande selon l'invention,
une telle introduction du détecteur magnétique par le fond de la boite de montre ne pourrait &tre effectuée si l'organe de
commande 6 est déja monté sur la tige 12 et placé directement dans une position fonctionnelle pour le capteur de rotation,
étant donné que, dans la variante principale décrite, une introduction du détecteur magnétique est prévue par le fond de
la boite de montre, comme pour le mouvement horloger.

[0021] A la Figure 3, le mouvement 30 et le module électronique supérieur ont été mis en place dans la boite de montre
et le dispositif de commande 2 est alors mis dans une position axiale fonctionnelle. Dans ce troisiéme état, le dispositif
de commande est dans une configuration finale complétement assemblé et la partie mobile en rotation est fonctionnelle.
Ce troisiéme état est assuré par une clavette 40 qui est montée de maniére amovible sur la tige 12 et plus généralement
sur la partie mobile en rotation pour limiter le déplacement axial de la partie mobile en rotation et surtout assurer un
positionnement axial fonctionnel a I'organe de commande, notamment pour le capteur de rotation. La clavette, qui est
un élément de limitation du mouvement axial de la partie mobile en rotation, est prévue amovible et n'engendre aucune
difficulté pour son montage sur la tige 12 par une introduction transversale, c'est-a-dire radiale relativement a l'axe de
rotation 13, depuis le fond de la boite de montre suite au montage du mouvement 30 et du capteur magnétique 26.

[0022] On remarquera que, contrairement & une réalisation de l'art antérieur décrite précédemment, la clavette 40 est
agencée en amont de l'organe de commande 6, c'est-a-dire qu'elle est située entre cet organe de commande et la cavité
24 ou plus généralement la paroi intérieure de la carrure 16 et en particulier 'ouverture traversante 20 dans cette carrure.
Ainsi, la clavette peut venir en appui axial contre une partie fixe de la boite de montre ou avantageusement du support 14,
alors que l'organe de commande est situé en aval, c'est-a-dire du cété intérieur de cette clavette, et peut donc interagir
radialement avec un élément placé a l'intérieur de la boite de montre. Dans la variante avantageuse représentée a la
Figure 3, la clavette, une fois mise en place, est en appui axial contre une surface transversale / radiale du support
14 située a l'extrémité intérieure de la cavité 24. La Figure 4 montre le dispositif de commande 2 en perspective et coupé
longitudinalement dans ledit troisiéme état, comme a la Figure 3.

[0023] L'appui de la clavette, avec une pression non nulle, contre la surface transversale / radiale du support 14 est
obtenu par le ressort 44 via la rondelle 38 positionnée entre I'organe de commande 6 et la clavette et qui appuie contre
cette derniére. Le ressort 44 a donc une double fonction, & savoir de permettre une fonction de poussoir pour le dispositif
de commande et un maintien de la partie mobile en rotation dans une position fonctionnelle et optimale de I'organe de
commande, en particulier de I'aimant 8, en l'absence d'une pression axiale exercée sur l'organe de préhension 4. En
résumé, la clavette 40 peut étre montée sur la partie mobile en rotation, de maniére & pouvoir se placer en face d'une
surface radiale du support ot débouche la cavité 24 et entourant cette cavité, et le dispositif de commande comprend
un ressort 44 agissant sur la partie mobile en rotation de maniére a exercer sur celle-ci une force axiale qui permet de
maintenir la clavette en pression contre la surface radiale en I'absence d'une force d'actionnement, de sens opposé a
la force axiale, exercée sur la partie mobile en rotation et ainsi d'assurer une position axiale fonctionnelle optimale pour
l'organe de commande 6. La clavette empéche donc que I'organe de commande 6 puisse & nouveau étre introduit dans
la cavité 24 sans un retrait de cette clavette, laquelle est un élément amovible qui se monte transversalement sur la partie
mobile en rotation entre I'organe de commande et la cavité 24 du support 14.

[0024] En relation avec la limitation du déplacement axial de la partie mobile en rotation ou le blocage axial de cette
derniére, deux variantes non représentées sont décrites ci-aprés. Dans une premiére variante, la clavette est remplacée
par un élément déplacable, en particulier coulissant, qui est agencé a l'intérieur de la boite de montre de maniére & pouvoir,
dans une premiére position ou configuration, bloquer ou limiter un mouvement axial de la partie mobile en rotation et
ainsi empécher qu'au moins une majeure partie de l'organe de commande puisse étre introduit dans la cavité 24 sans
un déplacement de I'élément déplacable dans une seconde position ou configuration dans laquelle la partie mobile en
rotation est libérée et peut alors étre introduite au moins en majeure partie dans la cavité.

[0025] Dans une deuxiéme variante, le dispositif de commande comprend un élément élastique, solidaire de la partie
mobile en rotation ou du support, qui est agencé de maniére a pouvoir étre élastiquement déformé lors d'une introduction
d'au moins une majeure partie de l'organe de commande dans la cavité ou lors d'une sortie de ladite au moins une
majeure partie de l'organe de commande hors de la cavité, de sorte a permettre, aprés une sortie de ladite au moins une
majeure partie de 'organe de commande hors de la cavité suivant l'introduction de celle-ci dans la cavité ou lors de la
sortie de ladite au moins une majeure partie de l'organe de commande hors de la cavité, un blocage ou une limitation du
mouvement axial de la partie mobile en rotation empéchant a ladite au moins une majeure partie de l'organe de commande
de pouvoir & nouveau étre introduite dans la cavité sans une intervention spécifique pour contraindre élastiquement a
nouveau |'élément élastiquement déformable.

Revendications

1. Dispositif de commande (2) destiné a étre monté dans une ouverture traversante (20) usinée dans une carrure (16)
d'une boite de montre (18) et comprenant une partie mobile en rotation et un support (14) de cette partie mobile en
rotation, la partie mobile en rotation comprenant un organe de préhension (4), un organe de commande (6), formant
un capteur de rotation (26) ou prévu pour entrainer un mécanisme situé a l'intérieur de la boite de montre, et une
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tige (12) reliant 'organe de préhension et I'organe de commande, le capteur de rotation et le mécanisme comprenant
respectivement un détecteur et un élément de couplage a l'organe de commande qui sont prévus a l'intérieur de la
boite de montre dans une région périphérique radiale de I'organe de commande, le support (14) ayant une ouverture
circulaire (22) qui est traversée par la tige et qui présente un diamétre inférieur a la dimension radiale maximale (D) de
l'organe de commande et a la dimension radiale maximale de I'organe de préhension ; caractérisé en ce que le support
présente, d'un premier c6té de l'ouverture circulaire, une cavité (24) ouverte dans la direction de I'axe de rotation et
destinée & déboucher a l'intérieur de la boite de montre, les dimensions de la cavité étant prévues pour pouvoir y
loger au moins une majeure partie de l'organe de commande monté fixement sur la tige, de sorte a pouvoir escamoter
momentanément, au moins en majeure partie, cet organe de commande dans la cavité suite & un déplacement axial
de la tige dans une position de montage du détecteur ou de I'élément de couplage dans la boite de montre.

Dispositif de commande selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'au moins une majeure partie de la portion
du support (14) définissant une paroi latérale de la cavité (24) est prévue a l'intérieur de 'ouverture traversante (20)
usinée dans la carrure.

Dispositif de commande selon la revendication 2, caractérisé en ce que la cavité (24) et la partie mobile en rotation
sont agencées de maniére qu'une partie d'extrémité intérieure de la partie mobile en rotation, comprenant l'organe
de commande (6) et située du cbté de la cavité relativement a l'ouverture circulaire (22) du support (14), peut étre
logée entiérement dans la cavité.

Dispositif de commande selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comprend
un élément amovible (40) ou un élément déplacable qui est agencé pour pouvoir bloquer ou limiter un mouvement
axial de la partie mobile en rotation et ainsi empécher ladite au moins une majeure partie de I'organe de commande
de pouvoir étre introduite dans la cavité (24) sans un retrait de I'élément amovible ou un déplacement de I'élément
déplacable libérant la partie mobile en rotation.

Dispositif de commande selon la revendication 4, caractérisé en ce que I'élément amovible (40) est une clavette qui
peut &tre montée sur la partie mobile en rotation de maniére a pouvoir se placer en face d'une surface radiale du
support (14) ot débouche la cavité et entourant cette cavité ; et en ce que le dispositif de commande comprend en
outre un ressort (44) agissant sur la partie mobile en rotation de maniére a exercer sur celle-ci une force axiale qui
permet de maintenir la clavette en pression contre ladite surface radiale en l'absence d'une force d'actionnement, de
sens opposeé & la force axiale, exercée sur la partie mobile en rotation.

Dispositif de commande selon une quelconque des revendications 1 & 3, caractérisé en ce qu'il comprend un élément
élastique, solidaire de la partie mobile en rotation ou du support, qui est agencé de maniére a pouvoir étre élastique-
ment déformé lors d'une introduction de ladite au moins une majeure partie de I'organe de commande dans la cavité
ou lors d'une sortie de ladite au moins une majeure partie de l'organe de commande hors de la cavité, de sorte a
permettre, aprés une sortie de ladite au moins une majeure partie de I'organe de commande hors de la cavité suivant
ladite introduction de celle-ci dans la cavité ou lors de ladite sortie de ladite au moins une majeure partie de l'organe
de commande hors de la cavité, un blocage ou une limitation du mouvement axial de la partie mobile en rotation
empéchant a ladite au moins une majeure partie de l'organe de commande de pouvoir & nouveau étre introduite
dans la cavité sans une intervention spécifique pour contraindre élastiquement & nouveau I'élément élastiquement
déformable.

Dispositif de commande selon une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce que l'organe de
commande (6) comprend un aimant (8) & aimantation radiale relativement & l'axe de rotation (13) ; et en ce que
le détecteur (26) est un détecteur magnétique agencé fixement dans la boite de montre a proximité de l'aimant de
maniére a pouvoir mesurer une variation du champ magnétique généré par cet aimant lorsque ce dernier est entrainé
en rotation par un entrainement en rotation de l'organe de préhension.

Montre comprenant un dispositif de commande et une boite de montre (18) formée par une carrure (16) dans laquelle
est usinée une ouverture traversante (20) pour le passage du dispositif de commande, lequel est monté sur la boite
de montre et permet a un utilisateur de commander au moins une fonction de la montre ; caractérisée en ce que le
dispositif de commande est agencé selon une quelconque des revendications précédentes.
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