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Description

DOMAINE TECHNIQUE

La présente invention concerne un dispositif d'obtu-
ration et d'éjection de sac jetable d'aspirateur ledit sac
étant fixé, lors de I'opération de nettoyage sur une partie
du bati dudit aspirateur.

L'invention s'applique de maniére générale a toute
unité d'aspiration mobile du type aspirateur, déplagable
par l'utilisateur dans une zone a nettoyer et comportant
un sac récupérateur de poussieres, amovible et jetable.

TECHNIQUE ANTERIEURE

De maniére générale les sacs d'aspirateurs présen-
tent une ouverture qu'il convient d'obturer lorsque ledit
sac est rempli de poussiéres, pour maintenir ces dernié-
res dans le sac. Il est ainsi déja connu d'avoir recours a
des systemes d'obturation comprenant une languette
en carton par exemple et repliée sur elle-méme au
moins en partie. L'utilisateur peut alors déplier cette lan-
guette en tirant sur cette derniére ce qui a pour consé-
quence d'obturer 'ouverture du sac. De tels dispositifs
présentent un certain nombre d'inconvénients. En effet
l'utilisateur est obligé d'accéder directement au sac
pour pouvoir tirer sur la languette. Il s'avére en outre
indispensable d'utiliser des piéces de dimensions relati-
vement importantes pour assurer une obturation cor-
recte du sac. Une telle opération est par ailleurs
irréversible, en ne permettant plus a l'utilisateur d'ouvrir
le sac une fois qu'il a été obturé.

Il est également connu de réaliser des moyens
d'obturation pour sacs, par exemple par l'intermédiaire
du document FR-A-932.776, lequel décrit un sac muni
d'un moyen d'obturation. Ce dernier pivote entre une
position d'ouverture et une position de fermeture de
I'entrée de remplissage du sac, a l'aide d'un systeme
mécanique constitué d'un axe de pivotement, d'un
moyen de rappel élastique ainsi que d'une piéce faisant
office de butée pour le moyen d'obturation, agencés sur
une plaquette rigide du sac. Un tel systéme présente un
ensemble d'inconvénients et notamment, dans sa cons-
truction, pour laquelle un nombre de piéces distinctes
important est nécessaire, générant ainsi un colit de
fabrication élevé.

En outre, I'agencement du systéme et plus particu-
lierement du moyen d'obturation sur la plaquette rigide,
de maniére accessible, fragilise ledit systéme, et la con-
figuration particuliére du moyen d'obturation ne permet
pas son actionnement simple et/ou automatique avec
un organe de commande indépendant.

L'objet de la présente invention vise a remédier aux
inconvénients de l'art antérieur et a réaliser un sac
d'aspirateur muni d'un volet d'obturation de son entrée
de remplissage, réalisable de maniére simple, solide, et
peu coliteuse.

L'objet de la présente invention consiste a fournir
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un dispositif d'obturation de sac d'aspirateur que l'utili-
sateur peut actionner sans entrer en contact directe-
ment avec ledit sac lors de I'opération de I'obturation.

Un autre objet de l'invention consiste a utiliser un
moyen d'obturation du sac d'aspirateur occupant un
espace limité, facilement réalisable, a faible colit et pou-
vant étre disposé en position d'ouverture ou de ferme-
ture au gré de l'utilisateur.

Un autre objet de I'invention vise a fournir un dispo-
sitif de sécurité visant & interdire la fixation du tuyau
d'aspirateur sur le bati de I'aspirateur lorsque le sac est
obturé.

Un objet supplémentaire de l'invention vise a fournir
un dispositif de fermeture automatique de sacs d'aspira-
teurs.

EXPOSE DE L'INVENTION

Les objets de la présente invention sont atteints a
laide d'un ensemble aspirateur et sac jetable lequel
comporte une zone rigide au voisinage d'une entrée de
remplissage obturable, pour fixer ledit sac sur une par-
tie du bati de I'aspirateur, ainsi qu'un volet d'obturation
dudit sac, déplagable par rotation entre une position
d'ouverture et une position de fermeture de I'entrée de
remplissage dans le plan d'extension de la zone rigide,
caractérisé en ce que le volet d'obturation est monté
dans la zone rigide, laquelle est pourvue d'une perfora-
tion profilée dont la forme et le contour réalisent un
moyen de guidage dans lequel se déplace le volet
d'obturation.

Les objets de linvention sont également atteints a
l'aide d'un sac jetable pour aspirateur comportant une
zone rigide au voisinage de son entrée de remplissage
obturable, pour fixer ledit sac sur une partie d'un bati
d'un aspirateur ainsi qu'un volet d'obturation dudit sac
déplagable par rotation entre une position d'ouverture et
une position de fermeture de I'entrée de remplissage,
dans le plan d'extension de la zone rigide, caractérisé
en ce que le volet d'obturation est monté dans la zone
rigide dans laquelle est ménagée une perforation profi-
Iée dont la forme et le contour réalisent un moyen de
guidage dans lequel se déplace le volet d'obturation.

DESCRIPTION SOMMAIRE DES DESSINS

D'autres particularités et avantages de linvention
apparaitront et ressortiront plus en détail a la lecture de
la description faite ci-aprés, en référence aux dessins
annexés donnés 3 titre d'exemples illustratifs et non
limitatifs dans lesquels :

- la figure 1 représente une vue éclatée du sac
d'aspirateur sur lequel est agencé un moyen d'obtu-
ration conforme a l'invention,

- lafigure 2 représente une vue partielle en coupe du
bati de I'aspirateur sur lequel est agencé un organe
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de commande et I'extrémité du tuyau dudit aspira-
teur conforme a l'invention,

- la figure 3a représente une vue partielle en coupe
d'une buse de tuyau daspirateur conforme a
l'invention,

- lafigure 3b, représente une vue en coupe d'un sup-
port de buse conforme & l'invention,

- la figure 3c représente une vue partielle en coupe
du bati de I'aspirateur conforme a l'invention,

- la figure 3d représente un schéma fonctionnel de
verrouillage d'une buse sur le bati d'un aspirateur.

- la figure 4 représente une vue de dessus du sup-
port de buse de la figure 3b et conforme & l'inven-
tion.

MEILLEURE MANIERE DE REALISER L'INVENTION

La figure 1 représente un sac 1 jetable d'aspirateur
comportant une zone rigide 1a, laquelle contient un
moyen d'obturation dudit sac 1, ainsi que I'agencement
de ce moyen sur ledit sac 1. La zone rigide 1a, réalisée
par exemple en matériau plastique et/ou cartonné, est
constituée notamment d'un moyen de guidage 4 et d'un
volet 5 d'obturation et d'ouverture du sac 1. Le moyen
de guidage 4 est réalisé a partir d'un matériau rigide,
par exemple cartonné, lequel comporte une perforation
profilée 4a pour guider le volet 5 d'obturation et d'ouver-
ture de l'entrée de remplissage du sac 1. Le volet 5
d'obturation est monté dans la zone rigide 1a, laquelle
est pourvue de la perforation profilée 4a dont la forme et
le contour réalisent le moyen de guidage 4 dans lequel
se déplace le volet 5 d'obturation.

La perforation profilée 4a, ménagée dans le moyen
de guidage 4, présente une forme d'oreille associée a
un évidement 4b, le volet 5 d'obturation épousant par-
tiellement par ses formes la perforation profilée 4a et
présentant une surface inférieure a la perforation profi-
Iée 4a pour permetire la rotation dudit volet 5 d'obtura-
tion, lequel est entrainé par un moyen d'entrainement
10 solidaire d'une languette 5¢ associée au volet 5 dont
la forme est conjuguée de I'évidement 4b. Ce dernier
sert donc de logement & la languette 5¢, de maniére a
pouvoir tourner dans I'évidement 4b et matérialiser ainsi
un axe de rotation du volet 5. La perforation profilée 4a
se présente donc sous une forme d'oreille virtuelle. Le
volet 5 d'obturation, épousant partiellement par ses for-
mes la perforation profilée 4a, présente également une
forme d'oreille constituée d'un lobe plein 5a et d'un lobe
perforé 5b. Le lobe plein 5a et le lobe perforé 5b se rat-
tachent a la languette 5¢ de maniére a ce que cette der-
niére puisse remplir le réle d'un arbre de pivotement. La
languette 5c est de préférence centrée sur une ligne
médiane ou de symétrie, non représentée aux figures,
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de l'oreille représentant le lobe plein 5a et le lobe per-
foré 5b. L'évidement 4b est ainsi également centré sur
une ligne médiane ou de symétrie, non représenté aux
figures, de l'oreille virtuelle définie par la perforation pro-
filée 4a. L'arbre de pivotement ainsi réalisé par la lan-
guette 5¢, est centré sur un axe x-x' schématisant
également l'axe d'assemblage des différentes pieces
constituant la zone rigide 1a du sac 1. L'évidement 4b
est également centré sur 'axe x-x'. Avantageusement la
languette 5c, le lobe plein 5a et le lobe perforé 5b sont
réalisés en une seule piéce, laquelle est obtenue par
exemple par découpage dans une feuille cartonnée.

Le volet 5 est logé dans la perforation profilée 4a et
les formes conjuguées, de la perforation 4a associée a
I'évidement 4b et du volet 5 associé a la languette 5c¢,
permettent au dit volet 5 d'étre mobile par rotation dans
le moyen de guidage 4 entre une position d'ouverture et
une position de fermeture du sac 1 de remplissage. La
forme et le contour de la perforation profilée 4a, asso-
ciés a la configuration du volet 5 en forme d'oreille, per-
mettent audit volet 5 d'étre guidé tout au long de sa
trajectoire, s'étendant entre une position d'ouverture et
de fermeture de I'entrée de remplissage du sac 1. La
perforation profilée 4a, et/ou I'évidement 4b sont égale-
ment utilisés comme butées extirémes contre lesquelles
le volet 5 vient s'appuyer dans l'une ou l'autre de sa
position d'ouverture ou de fermeture. Selon une
variante de réalisation du dispositif conforme a l'inven-
tion, le volet 5 est constitué d'un unique lobe plein 5a
associé a la languette 5c¢. Le volet 5 d'obturation recou-
vre une partie de la surface de la perforation profilée 4a,
de maniére a permettre au dit volet 5 d'obturation de se
déplacer dans ladite perforation profilée 4a. Ainsi dans
la position d'ouverture du sac 1, le lobe perforé 5b est
enregard de I'entrée de remplissage du sac 1 etdans la
position de fermeture du volet 5, le lobe plein 5a est en
regard de I'entrée de remplissage du sac 1.

La zone rigide 1a du sac 1 est constituée d'un
assemblage formant une structure sandwich incluant
une plague de fixation 2 solidaire du sac 1 et munie d'un
orifice 2a, le moyen de guidage 4 présentant la perfora-
tion profilée 4a dans laquelle est logé le volet 5 d'obtu-
ration ainsi qu'une feuille rigide frontale 6 dans laquelle
est ménagée une ouverture 6a de maniére a enserrer le
volet 5 d'obturation dans la perforation profilée 4a. La
zone rigide 1a, constituée de plaques ou lamelles
assemblées successivement permet d'obtenir une rigi-
dité et une flexibilité optimale pour solidariser et désoli-
dariser le sac 1 du bati de l'aspirateur. La plaque de
fixation 2, réalisée de préférence en un matériau rigide
constitue avec l'orifice 2a I'entrée de remplissage du
sac 1. Une telle réalisation préférentielle rend la zone
rigide 1a, et en particulier le dispositif d'obturation, par-
ticuliérement solide et résistant aux chocs. Il n'existe en
effet aucune possibilité d'accéder au volet 5 de maniére
a le tordre ou a le déformer malencontreusement. Avan-
tageusement, le volet 5 est réalisé a partir du moyen de
guidage 4 en utilisant une portion de matiére soustraite
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par tout moyen connu audit moyen de guidage 4, lors de
la réalisation la perforation profilée 4a. Le volet 5 est
ensuite découpé de maniére a étre mobile par rotation
dans la perforation profilée 4a et a disposer en regard
de l'orifice 2a, le lobe perforé 5b ou le lobe plein 5a pour
respectivement ouvrir ou fermer l'accés au sac 1. La
feuille rigide frontale 6 comporte une ouverture 6a cen-
trée sur l'orifice 2a. La feuille rigide frontale 6 est par
exemple collée ou agrafée sur la plaque de fixation 2 de
maniére a solidariser I'ensemble de la zone rigide 1a
avec le sac 1. L'utilisation de tout autre moyen de fixa-
tion de la feuille frontale rigide 6 sur la plaque de fixation
2 est envisageable.

Préférentiellement, I'épaisseur du volet 5 est l1égé-
rement inférieure a I'épaisseur du moyen de guidage 4
de maniére a faciliter sa rotation dans I'espace libre déli-
mité par la plaque de fixation 2, la feuille rigide frontale
6 ainsi que par une surface définie par I'épaisseur du
moyen de guidage 4 et le contour de la perforation pro-
filée 4a.

Avantageusement, la zone rigide 1a comprend une
membrane d'étanchéité 3 dans laquelle est ménagé un
trou 3a. La membrane d'étanchéité 3 est disposée entre
la plaque de fixation 2 et le moyen de guidage 4. Le trou
3a est de préférence réalisé par deux incisions perpen-
diculaires centrées sur l'orifice 2a, sur 'ouverture 6a et
sur le lobe perforé 5b lorsque le volet 5 est en position
d'ouverture du sac 1. L'utilisation d'une membrane
d'étanchéité 3 est particulierement avantageuse pour
rattraper le jeu et par conséquent les défauts d'étan-
chéité lorsqu'un tuyau d'aspirateur est en communica-
tion avec le sac 1 3 travers l'orifice 2a. La plaque de
fixation 2, la membrane d'étanchéité 3 et la feuille rigide
frontale 6 présentent respectivement un pergage 2b, 3b
et 6b lesquels permettent au moyen d'entrainement 10,
lequel est solidaire de la languette 5c de traverser cette
derniére et de lui transmetire un mouvement de rota-
tion.

Le moyen d'entrainement 10 est commandé par un
organe de commande 11 actionné de I'extérieur du bati
13 de l'aspirateur, ledit moyen d'entrainement 10 étant
solidaire de la languette 5¢ par lintermédiaire d'une
entaille 5d ménagée dans ladite languette 5c. Le bati 13
constitue, bien entendu, un boitier ou une enveloppe
externe d'un ensemble d'aspiration comportant notam-
ment des organes d'aspiration du type moteur/ventila-
teur. De maniére avantageuse l'entaille 5d peut étre
remplacée par deux entailles croisées perpendiculai-
res. Le moyen d'entrainement 10 présente une forme
complémentaire de I'entaille 5d. L'ensemble, constitué
de la plaque de fixation 2, de la membrane d'étanchéité
3, du moyen de guidage 4, du volet 5 et de la feuille
rigide frontale 6, représenté a la figure 1, constitue ainsi
la zone rigide 1a du sac 1.

L'organe de commande 11 est monté mobile en
translation au dessus de la zone rigide 1a pour exercer
une déformation sur ladite zone rigide 1a permettant de
désolidariser le sac 1 du bati 13 de l'aspirateur. La zone
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rigide 1a présente une flexibilité suffisante pour se
dégager d'un rebord 14 et d'une rainure 14b lorsque
l'utilisateur exerce une pression sur l'organe de com-
mande 11. Avantageusement I'organe de commande
11 revient en position initiale par translation aprés I'éjec-
tion du sac 1 par l'intermédiaire d'un ressort 11a agencé
dans ledit organe de commande 11.

La figure 2 représente un dispositif de connexion
entre un tuyau d'aspirateur et un sac 1 récupérateur de
poussiéres agencé sur le bati 13 d'un aspirateur, ledit
dispositif comportant une buse 20 de fixation formant
I'extrémité du tuyau d'aspiration, des moyens de ver-
rouillage de la buse 20 sur le bati 13 ainsi que le volet 5
d'obturation du sac 1 déplagable entre une position
d'ouverture et une position de fermeture du sac 1 de
remplissage. Le dispositif comporte I'organe de com-
mande 11, et des moyens de coopération agencés sur
l'organe de commande 11 et sur la buse 20 pour coopé-
rer lorsque le volet 5 d'obturation est dans la position
d'ouverture et permettre ainsi le verrouillage de la buse
20 sur le bati 13. Les moyens de coopération sont par
exemple constitués de moyens du type male/femelle.
Préférentiellement, le dispositif comporte un moyen
male agencé sur la buse 20 et un moyen femelle
agencé sur l'organe de commande 11. Selon une
variante de réalisation du dispositif conforme a l'inven-
tion, ce dernier comporte un moyen male agencé sur
l'organe de commande 11 et un moyen femelle agencé
sur la buse 20.

De maniére avantageuse les moyens de coopéra-
tion sont constitués d'un ergot 21 agencé sur la buse 20
et d'un dégagement 11b ménagé dans une partie de
l'organe de commande 11, ledit ergot 21 se logeant
dans le dégagement 11b lors de l'opération de ver-
rouillage. Le verrouillage de la buse 20 sur le bati 13. Le
verrouillage ne peut étre obtenu que lorsque l'ergot 21
est introduit dans le dégagement 11b ou passe a travers
le dégagement 11b. Une telle coopération n'est possi-
ble que lorsque l'organe de commande 11, mobile par
rotation, se trouve dans une position angulaire bien
déterminée. Cette derniére correspond a la position
d'ouverture du moyen d'obturation du sac 1. Une rota-
tion de l'organe de commande 11 correspond & une
rotation du moyen d'entrainement 10 lequel est soli-
daire mécaniquement de l'organe de commande 11.

Avantageusement, la buse 20 est connectée a un
tuyau flexible constituant le tuyau de I'aspirateur lequel
est en rotation libre par rapport a la buse 20 par l'inter-
médiaire de tout moyen connu. Ainsi l'utilisateur de
l'aspirateur ne se trouve nullement géné par le ver-
rouillage fixe de la buse 20 sur le bati 13. L'organe de
commande 11 est ainsi monté mobile par rotation pour
fermer ou ouvrir le sac 1 d'une part et par translation
pour désolidariser le sac 1 du bati 13.

Selon une variante de réalisation du dispositif con-
forme a l'invention et représenté auxfigures 3a, 3b et 3¢
, ce dernier comporte une buse 20 munie d'au moins un
éperon 22 sur sa périphérie, un support de buse 30
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monté mobile par rotation sur le bati 13 et comportant
d'une part au moins une fente 31 dans laquelle se
déplace I'éperon 22 et d'autre part un doigt 32 coopé-
rant avec le moyen d'entrainement 10 de l'organe de
commande 11, ledit éperon 22 s'étendant vers I'exté-
rieur de la fente 31 pour prendre appui sur un systéme
de butée 15 en forme d'escalier & deux niveaux 16, 17
pour guider le verrouillage de la buse 20 sur le bati 13
en utilisant quatre positions distinctes pour I'éperon 22.

Le moyen d'entrainement 10 coopére avec le doigt
32 par l'intermédiaire d'une came 10b, représentée a la
figure 4 et agencée de maniére solidaire sur ledit moyen
d'entrainement 10. La came 10b est agencée sur le
moyen d'entrainement 10 dans I'espace libre situé entre
le bati 13 et la zone rigide 1a. Ainsi, le doigt 32 fait bas-
culer la came 10b lors d'une rotation de la buse 20 cor-
respondant soit & une obturation soit & une ouverture du
sac 1 par le moyen d'obturation.

Lafigure 3b représente le support de buse 30, muni
de la fente 31 dans laquelle se déplace I'éperon 22 et du
doigt 32 pilotant I'organe de commande 11.

Lafigure 3¢ représente le systéme de butée 15 pré-
sentant deux niveaux distincts 16 et 17 permettant a la
buse 20 d'occuper successivement plusieurs positions
lors de la mise en place de ladite buse 20 sur le support
de buse 30. La premiére position correspond a un appui
de I'éperon 22 sur le premier niveau 16 du systéme de
butée 15 aprés un premier enfoncement E1 de la buse
20, la deuxiéme position correspondant & un position-
nement de I'éperon 22 au dela du premier niveau 16
aprés une premiére rotation R1 dans le plan d'extension
du premier niveau 16, la troisiéme position correspon-
dant & un appui de I'éperon 22 sur le deuxiéme niveau
17 aprés un deuxiéme enfoncement E2, la quatrieme
position correspondant au verrouillage de I'éperon 22
sur le bati 13 aprés une deuxiéme rotation R2 dans le
plan d'extension du deuxiéme niveau 17. Le systéme de
butée 15, solidaire du bati 13 et s'étendant au voisinage
de la périphérie du support de buse 30, présente des
niveaux 16 et 17 suffisamment étendus le long d'une
périphérie interne 19 du bati 13 de maniére a permettre
successivement I'ouverture du sac 1 lors de la premiére
rotation R1 et le verrouillage de la buse 20 sur le bati 13
lors de la deuxiéme rotation R2. En outre le premier
enfoncement E1 permet de loger I'éperon 22 dans la
fente 31 et le deuxiéme enfoncement E2 correspond &
I'introduction de la buse 20 dans le sac 1 de maniére a
traverser la membrane d'étanchéité 3.

Dans ce mode de réalisation, la mise en oeuvre de
moyens tels qu'un ergot 21 et un dégagement 11b n'est
plus indispensable.

La figure 3d représente le schéma fonctionnel de la
mise en place de la buse 20 sur le bati 13. En schéma-
tisant les quatre étapes successives du verrouillage
incluant le premier renfoncement E1, la premiére rota-
tion R1, le deuxieme renfoncement E2 ainsi que la
deuxiéme rotation R2.

Avantageusement le dispositif conforme a l'inven-
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tion comprend un bossage 18 agencé sur le bati 13 en
regard du deuxiéme niveau 17 de la butée 15, ledit épe-
ron 22 est logé entre le bossage 18 et le deuxiéme
niveau 17 dans la position de verrouillage de la buse 20
sur le bati 13. Ainsi la buse 20 ne peut étre désolidari-
sée du bati 13. Le déverrouillage ou la désolidarisation
de la buse 20 du bati 13 s'effectue de maniére inverse
au verrouillage en dégageant I'éperon 22 du bossage
18 contre lequel I'éperon 22 est en appui dans la posi-
tion de verrouillage.

Ainsi, les moyens de coopération permettent
d'actionner automatiquement I'ouverture et la fermeture
du sac 1 avec respectivement l'opération de ver-
rouillage et de déverrouillage de la buse 20 sur le bati
13.

Selon une variante avantageuse du dispositif con-
forme a l'invention, le dégagement 11b débouche sur
un espace libre dans lequel se déplace une tige non
représentée aux figures et solidaire du support de buse
30 aprés le deuxiéme renfoncement E2. Ainsi une face
11¢ de lI'organe de commande 11 vient en surplomb et
réalise une butée pour la tige lorsque I'utilisateur exerce
une pression sur l'organe de commande 11 lorsque la
buse 20 est verrovuillée sur le bati 13 correspondant a
une position d'une ouverture du moyen d'obturation du
sac 1. Ce dernier ne peut alors étre désolidarisé du bati
13.

Selon une autre variante de réalisation du dispositif
conforme a l'invention, un appui complémentaire peut
étre ménagé sur le bati 13 empéchant toute translation
de I'organe de commande 11 lorsque le moyen d'obtu-
ration du sac 1 est en position d'ouverture.

Selon une autre variante du dispositif conforme a
l'invention, le bossage 18 est remplacé par une rampe
inclinée par rapport a I'horizontale et agencée sur la
périphérie interne 19 du bati 13.

Selon une autre variante de réalisation du dispositif
conforme a l'invention, la butée 15 est constituée d'une
rainure profilée ménagée dans le bati 13. L'éperon 22
se déplace ainsi dans la rainure profilée et ne peut en
aucune maniére étre dégagé de ladite rainure profilée
tant qu'il n'est pas dans la premiére position correspon-
dant au premier enfoncement E1. Le dispositif ainsi
congu interdit a la buse 20 de se désolidariser du bati 13
tant que le moyen ou volet 5 d'obturation du sac 1 n'est
pas en position fermée.

Avantageusement le dispositif conforme a l'inven-
tion le bati 13 comporte une deuxiéme butée 15 symé-
trique par rapport & la premiére pour assurer une
meilleure stabilité de I'ensemble verrouillé, lequel est
constitué de la buse 20 et du bati 13. Dans cette
variante de réalisation, le systéme de butée 15 corres-
pond a un systéme du type baionnette

Les figures 2, 3a, 3b, 3¢, 3d et 4 schématisent ainsi
un dispositif de connexion entre une unité d'aspiration
et un tuyau d'aspiration, constitué de la buse 20, des
moyens de verrouillage de la buse 20 sur le bati 13 ainsi
que des moyens de coopération permettant a la buse
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20 de coopérer avec l'organe de commande 11, de telle
sorte que le verrouillage de ladite buse 20 est possible
dés que le volet 5 est dans sa position d'ouverture.

Le fonctionnement du dispositif conforme a linven-
tion est illustré dans ce qui suit par les opération suivan-
tes. L'utilisateur commence par fixer le sac 1 & l'intérieur
du bati 13 par l'intermédiaire du rebord 14 et de la rai-
nure 14b, de fagon a engager le moyen d'entrainement
10 dans I'entaille 5d. L'utilisateur fait ensuite tourner
I'organe de commande 11 de maniére a positionner le
volet 5 dans sa position d'ouverture. La buse 20 peut
alors étre fixée sur le bati 13. Lorsque le sac 1 est rem-
pli, l'utilisateur sépare la buse 20 du bati 13, tourne le
volet 5 dans sa position d'obturation a 'aide de I'organe
de commande 11 et sépare la partie du bati 13 sur
laquelle est fixé le sac 1 du reste de l'unité d'aspiration.
L'utilisateur peut alors désolidariser le sac 1 de la partie
du bati 13 amovible, par exemple au dessus d'une pou-
belle, par une simple pression sur l'organe de com-
mande 11.

Un autre fonctionnement du dispositif conforme a
l'invention et obtenu par une variante de réalisation.
L'utilisateur fixe le sac 1 initialement fermé par exemple,
sur le bati 13. L'engagement de la buse 20 dans le bati
13, par l'intermédiaire d'éperons 22 et du support de
buse 30, et selon des mouvements respectifs E1, R1,
E2 et R2, permet respectivement d'ouvrir I'entrée de
remplissage du sac 1, et de verrouiller la buse 20 sur le
bati 13. Lorsque l'utilisateur sépare la buse 20 du bati
13, le volet 5 du sac 1 se trouve automatiquement dans
sa position de fermeture. L'organe de commande 11 est
ensuite utilisé uniquement pour séparer la partie rigide
la dudit bati 13, par un mouvement de translation de
I'organe de commande 11. Une simplification pourrait
dans ce cas étre envisagée, et laquelle consisterait a
utiliser le moyen d'entrainement 10, associé a la came
10b, comme organe de commande 11 a l'intérieur du
bati 13. L'utilisateur devrait alors séparer le sac 1 du bati
13 par ses propres moyens et notamment par une tor-
sion de la zone rigide 1a.

Un avantage du dispositif conforme a linvention
réside dans I'obtention d'une fermeture automatique du
sac 1 par le déverrouillage de la buse 20 ou par action-
nement de I'organe de commande 11 directement par
I'utilisateur.

Un autre avantage du dispositif conforme a l'inven-
tion est obtenu par l'absence de contact direct entre
l'utilisateur et le sac 1 rempli de poussiéres aprés une
utilisation de l'aspirateur. L'éjection se faisant par sim-
ple pression sur I'organe de commande 11.

Un avantage supplémentaire du sac 1 conforme a
l'invention réside dans la réalisation d'un systéme
d'obturation, comprenant un volet 5 pivotant d'une part
et dépourvu d'axe de rotation pour ledit volet 5.

POSSIBILITES D'APPLICATION INDUSTRIELLE

L'invention trouve son application industrielle dans
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le domaine des sacs pour aspirateurs et notamment
dans le domaine des sacs amovibles et/ou jetables.

Revendications

1. Sac (1) jetable pour aspirateur comportant une
zone rigide (1a) au voisinage d'une entrée de rem-
plissage obturable, pour fixer ledit sac (1) sur une
partie du bati (13) de 'aspirateur, ainsi qu'un volet
(5) d'obturation dudit sac (1), déplagable par rota-
tion entre une position d'ouverture et une position
de fermeture de l'enirée de remplissage dans le
plan d'extension de la zone rigide (1a),
caractérisé en ce que le volet (5) d'obturation est
monté dans la zone rigide (1a), laquelle est pour-
vue d'une perforation profilée (4a) dont la forme et
le contour réalisent un moyen de guidage (4) dans
lequel se déplace le volet (5) d'obturation.

2. Sac selon la revendication 1 caractérisé en ce que
la zone rigide (1a) est constituée d'un assemblage
formant une structure sandwich incluant une pla-
que de fixation (2), solidaire du sac (1) et munie
d'un orifice (2a), le moyen de guidage (4) présen-
tant la perforation profilée (4a) dans laquelle est
logé le volet (5) d'obturation, ainsi qu'une feuille
rigide frontale (6) dans laquelle est ménagée une
ouverture (6a), de maniére a enserrer le volet (5)
d'obturation dans la perforation profilée (4a).

3. Sac selon la revendication 2 caractérisé en ce que
la zone rigide (1a) comprend une membrane
d'étanchéité (3) dans laquelle est ménagé un trou
(3a), disposée entre la plaque de fixation (2) et le
moyen de guidage (4).

4. Sac selon l'une des revendications précédentes
caractérisé en ce que la perforation profilée (4a)
présente une forme d'oreille associée a un évide-
ment (4b), le volet (5) d'obturation épousant partiel-
lement par ses formes la perforation profilée (4a) et
présentant une surface inférieure a la perforation
profilée (4a) pour permetire la rotation dudit volet
(5) d'obturation, lequel est entrainé par un moyen
d'entrainement (10) solidaire d'une languette (5¢)
associée au volet (5), ladite languette (5¢) présen-
tant une forme conjuguée de I'évidement (4b) de
maniére a pouvoir tourner dans I'évidement (4b) et
matérialiser ainsi un axe de rotation du volet (5).

5. Sac selon l'une des revendications précédentes
caractérisé en ce que le volet (5) d'obturation pré-
sente une forme d'oreille constituée d'un lobe plein
(5a) et d'un lobe perforé (5b).

6. Ensemble aspirateur/sac jetable selon l'une des
revendications 4 & 5 caractérisé en ce que 'aspira-
teur comporte un organe de commande (11), le
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moyen d'entrainement (10) étant commandé par
ledit organe de commande (11) actionné de l'exté-
rieur du bati (13) de [laspirateur, ledit moyen
d'entrainement (10) étant solidaire de la languette
(5¢) par lintermédiaire d'une entaille (5d) ménagée
dans ladite languette (5¢).

Ensemble aspirateur/sac jetable selon la revendica-
tions 6 caractérisé en ce que l'organe de com-
mande (11) est monté mobile en translation au-
dessus de la zone rigide (1a) pour exercer une
déformation sur ladite zone rigide (1a), permettant
de désolidariser le sac (1) du bati (13) de I'aspira-
teur.

Ensemble aspirateur/sac jetable selon la revendica-
tion 6 ou 7 caractérisé en ce qu'il comporte une
buse (20) de fixation formant I'extrémité d'un tuyau
d'aspiration, des moyens de verrouillage de la buse
(20) sur la bati (13) et des moyens de coopération
agencés sur I'organe de commande (11) et sur la
buse (20), pour coopérer lorsque le volet (5) d'obtu-
ration est dans la position d'ouverture, et permettre
ainsi le verrouillage de la buse (20) sur le bati (13).

Aspirateur mobile constitué d'un bati (13) dans
lequel sont agencés les organes d'aspiration,
caractérisé en ce qu'il est équipé d'un sac (1) récu-
pérateur de poussiéres conforme a I'une des reven-
dications 124 5.

Ensemble aspirateur et sac (1) jetable lequel com-
porte une zone rigide (1a) au voisinage de son
entrée de remplissage obturable, pour fixer ledit
sac (1) sur une partie d'un bati (13) d'un aspirateur
ainsi qu'un volet (5) d'obturation dudit sac (1) dépla-
cable par rotation entre une position d'ouverture et
une position de fermeture de I'entrée de remplis-
sage, dans le plan d'extension de la zone rigide
(1a), caractérisé en ce que le volet (5) d'obturation
est monté dans la zone rigide (1a) dans laquelle est
ménagée une perforation profilée (4a) dont la forme
et le contour réalisent un moyen de guidage (4)
dans lequel se déplace le volet (5) d'obturation.

Claims

1.

A disposable bag (1) for a vacuum cleaner, the bag
including a rigid zone (1a) in the vicinity of a closa-
ble filling inlet for the purposes of fixing said bag (1)
to a portion of the frame (13) of the vacuum cleaner,
and a closure flap (5) for closing said bag (1), which
flap is mounted to pivot in the plane in which the
rigid zone (1a) extends so that it can be pivoted
between an open position in which it opens the fill-
ing inlet and a closed position in which it closes said
inlet;

said bag being characterized in that the clo-
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sure flap (5) is mounted in the rigid zone (1a) which
is provided with a shaped perforation (4a) whose
shape and outline form guide means (4) in which
the closure flap (5) can pivot.

Abag according to claim 1, characterized in that the
rigid zone (1a) is constituted by an assembly form-
ing a sandwich structure including a fixing plate (2)
secured to the bag (1) and provided with an orifice
(2a), the guide means (4) provided with the shaped
perforation (4a) in which the closure flap (5) is
received, and a front rigid sheet (6) provided with
an opening (6a) so that the closure flap (5) is
clamped in the shaped perforation (4a).

Abag according to claim 2, characterized in that the
rigid zone (1a) includes a sealing membrane (3)
provided with a hole (3a) and disposed between the
fixing plate (2) and the guide means (4).

A bag according to any preceding claim, character-
ized in that the shaped perforation (4a) is in the
shape of an ear associated with a recess (4b), the
shape of the closure flap (5) matching in part the
shape of the shaped perforation (4a), and the flap
having a surface below the shaped perforation (4a)
to enable said closure flap (5) to pivot, said flap
being driven by drive means (10) secured to a tab
(5¢) associated with the flap (5), said tab (5¢) hav-
ing a shape that is complementary to the shape of
the recess (4b) so that it can pivot in the recess
(4b), thereby acting as a pin about which the flap (5)
can pivot.

A bag according to any preceding claim, character-
ized in that the closure flap (5) is in the shape of an
ear constituted by an unperforated lobe (5a) and by
a perforated lobe (5b).

A vacuum cleaner and disposable bag assembly
according to claim 4 or 5, characterized in that the
vacuum cleaner is provided with a control member
(11), the drive means (10) being controlled by said
control member (11) actuated from outside the
frame (13) of the vacuum cleaner, said drive means
(10) being secured to the tab (5¢) by means of a
slot (5d) provided in said tab (5c¢).

A vacuum cleaner and disposable bag assembly
according to claim 6, characterized in that the con-
trol member (11) is mounted to move in translation
above the rigid zone (1a) so as to deform said rigid
zone (1a), thereby making it possible to release the
bag (1) from the frame (13) of the vacuum cleaner.

A vacuum cleaner and disposable bag assembly
according to claim 6 or 7, characterized in that it
includes a fixing nozzle (20) forming the end of a
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suction pipe, means for locking the nozzle (20) to
the frame (13), and co-operation means provided
on the control member (11) and on the nozzle (20)
for co-operating when the closure flap is in the open
position, thereby enabling the nozzle (20) to be
locked to the frame (13).

A moveable vacuum cleaner constituted by a frame
(13) in which the suction members are disposed,
said vacuum cleaner being characterized in that itis
equipped with a dust-collecting bag (1) according to
any one of claims 1 to 5.

An assembly comprising a vacuum cleaner and a
disposable bag (1) including a rigid zone (1a) in the
vicinity of its closabile filling inlet for the purposes of
fixing said bag (1) to a portion of the frame (13) of
the vacuum cleaner, and a closure flap (5) for clos-
ing said bag (1), which flap is mounted to pivot in
the plane in which the rigid zone (1a) extends so
that it can be pivoted between an open position in
which it opens the filling inlet and a closed position
in which it closes said inlet, said assembly being
characterized in that the closure flap (5) is mounted
in the rigid zone (1a) which is provided with a
shaped perforation (4a) whose shape and outline
form guide means (4) in which the closure flap (5)
can pivot.

Patentanspriiche

1.

Wegwerf-Staubsaugerbeutel (1) mit einer starren
Zone (1a) in der Nahe eines verschlieBbaren Fll-
eingangs, um den Beutel (1) an einem Abschnitt
des Gehéduses (13) des Staubsaugers zu befesti-
gen, sowie einer VerschluBkiappe (5) zum Ver-
schlieBen des Beutels (1), die durch Drehung in der
Erstreckungsebene der starren Zone (1a) zwischen
einer den Flilleingang 6ffnenden Stellung und einer
diesen schlieBenden Stellung verstellbar ist,
dadurch gekennzeichnet, dafB die VerschluBklappe
(5) in der starren Zone (1a) angebracht ist, die mit
einem profilierten Durchbruch (4a) versehen ist,
dessen Form und Kontur ein Fihrungsmittel (4) bil-
den, in welchem sich die VerschluBklappe (5) ver-
stellt.

Beutel nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
daB die starre Zone (1a) durch eine Baugruppe
gebildet ist, die einen Sandwich-Aufbau bildet, der
eine fest mit dem Beutel (1) verbundene und mit
einer Durchbrechung (2a) versehene Befestigungs-
platte (2) enthélt sowie das Fluhrungsmittel (4) mit
dem profilierten Durchbruch (4a), in welchem die
VerschluBklappe (5) angeordnet ist, und ein vorde-
res starres Blatt (6), in welchem eine Offnung (6a)
ausgebildet ist, so daB die VerschluBkiappe (5) in
dem profilierten Durchbruch (4a) eingespannt ist.
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3. Beutel nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet,

daB die starre Zone (1a) eine Abdichtungsmem-
bran (3) aufweist, in der ein Loch (3a) ausgebildet
ist und die zwischen der Befestigungsplatte (2) und
dem Fihrungsmittel (4) angeordnet ist.

Beutel nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, daB der profilierte
Durchbruch (4a) die Form eines Ohres aufweist,
welches mit einer Aussparung (4b) in Verbindung
steht, wobei die VerschluBklappe (5) sich durch ihre
Formen teilweise an den profilierten Durchbruch
(4a) anschmiegt und eine Flache aufweist, die klei-
ner als die des perforierten Durchbruchs (4a) ist,
um die Drehung der VerschluBklappe (5) zu ermég-
lichen, die von einem Antriebsmittel (10) angetrie-
ben wird, welches fest mit einer Zunge (5¢)
verbunden ist, die der Klappe (5) zugeordnet ist,
wobei die Zunge (5¢) eine zur Aussparung (4b)
konjugierte Form aufweist, so daB sie sich in der
Aussparung (4b) drehen kann und dadurch eine
Drehachse der Klappe (5) materialisiert.

Beutel nach einem der vorhergehenden Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dafB die VerschluB-
kiappe (5) die Form eines Ohres aufweist, das
durch einen massiven Lappen (5a) und durch einen
durchbrochenen Lappen (5b) gebildet ist.

Baugruppe aus einem Staubsauger und einem
Wegwerf-Beutel nach einem der Anspriiche 4 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, daB der Staubsauger ein
Steuerorgan (11) enthalt, wobei das Antriebsmittel
(10) von dem Steuerorgan (11) gesteuert wird, das
von auBerhalb des Gehduses betatigt wird, wobei
das Antriebsmittel (10) fest mit der Zunge (5¢) mit-
tels einer Einkerbung (5d) verbunden ist, die in der
Zunge (5¢) ausgebildet ist.

Baugruppe aus einem Staubsauger und einem
Wegwerf-Beutel nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, daB das Steuerorgan (11) transla-
tionsbewegbar oberhalb der starren Zone (1a)
angebracht ist, um in der starren Zone (1a) eine
Verformung auszubilden, welche das Ldsen des
Beutels (1) von dem Gehéause (13) des Staubsau-
gers ermdéglicht.

Baugruppe aus einem Staubsauger und einem
Wegwerf-Beutel nach Anspruch 6 oder 7, dadurch
gekennzeichnet, daB sie einen Befestigungsstut-
zen (20) aufweist, der das Ende eines Ansaugroh-
res bildet, sowie Mittel zum Verriegeln des Stutzens
(20) an dem Gehause (13) und Kooperationsmittel,
die an dem Steuerorgan (11) und an dem Stutzen
(20) ausgebildet sind, um zusammenzuwirken,
wenn die VerschluBklappe (5) sich in der gebffne-
ten Stellung befindet, und um dadurch das Verrie-
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geln des Stutzens (20) an dem Gehause (13) zu
erméglichen.

Bewegbarer Staubsauger, mit einem Gehause
(13), in welchem die Ansaugorgane ausgebildet
sind, dadurch gekennzeichnet, daB er mit einem
Beutel (1) zum Auffangen von Staub geméaB einem
der Anspriche 1 bis 5 ausgebildet ist.

Baugruppe aus einem Staubsauger und einem
Wegwerf-Beutel (1) mit einer starren Zone (1a) in
der N&ahe seines verschlieBbaren Filleingangs, um
den Beutel (1) an einem Abschnitt eines Gehauses
(13) eines Staubsaugers zu befestigen, sowie einer
VerschluBklappe (5) zum VerschlieBen des Beutels
(1), die durch Drehung zwischen einer den Fillein-
gang ¢6ffnenden und einer diesen schlieBenden
Stellung in der Erstreckungsebene der starren
Zone (1a) verstellbar ist, dadurch gekennzeichnet,
daB die VerschluBklappe (5) in der starren Zone
(1a) angebracht ist, in welcher ein profilierter
Durchbruch (4a) ausgebildet ist, dessen Form und
Kontur ein Fihrungsmittel (4) ausbilden, in wel-
chem sich die VerschluBklappe (5) verstellt.
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