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(54) Schodistovy automat s nascbnym intervalem

Vyndlez se tfkd schodistového automatu, u n&ho¥ ¥es{ moZnost opakovatelného intervelu
bez vypnuti sv&telného obvodu mezi jednotlivymi proudovymi impulsy ovlddacikoc obvodu,

V soudasnosti schodisfové sutomaty vytla¥uj{ spina¥e s trvaelou polohou. D&je se
tek diky skutenosti, %e p¥i jejich pouZit{ nelze zepomenout vypnout soustavu zapojenych
svétel, nebol se tek dije sutomsticky. Vedle této vyhody majf zna&nou nevyhodu v tom, Ze
volbe délky pracovniho intervelu je uskuteZnitelnd jeding zésahem do centrdlniho spinaciho
zabizeni. V disledku toho si tyto eutomaty vyZaduji op&tovného proudového impulsu ovléda-
ctho obvodu a to je mo¥né, prekticky, a% po vypnuti sv¥telného obvodu, kdy dochdzi k pie-
klopeni spole¥ného prepinae pro svételny i pro ovlddaci obvod. .

V adsledku toho se v&t3inou nastavuje ne zpoXdovecim zafizeni schodistového automatu
nejdel${ pot¥ebny interval a tim, po vyndsobeni po¥tem sou¥asnd zazpnutych svitel, nardstadi
zbytedné ztrdty elektrické energie. Zéroven, jestlife je nap¥fklad tPikrét po sob¥ opakovén
krétky interval, dochdzi k trojitému sepnut{ a vypnut{ svdtel, co% znemend zvy3enou miru
jejich opot¥ebeni., P¥itom lze konstatovat, ¥e s postupujfci dobou pPibjvé na kaZ%dy
Jeden schodisfovy automat stdle vice pfipojenych svétel v souladu 8 nerdsténim velikoati,
v&t3inou obytnfch staveb.

Vyse uvedené nedostatky Jsou odstrandny schodisfovym sutometem s ndsobnym intervelem,
ktery sestdvé zejména z elekiromagnetu s naklépdci civkou s vratnou prufinou a sesuvaou
kotvou opat¥enou vratnou pru¥inou a spojenou s vypina¥em a s pomocnym pfstovym tlumicim
zaefizenim pro vypnuti a zpo%d&né sepnuti oviddacfho obvodu po Jednotlivych proudovych im-
pulsech, z hlavnfho pistového tlumiciho gar{zenf s tdhlem opatPenym vratnou pruZinou spo-
jenym s prepinadem pro spindni osvidtleni a pro vypindni ovliddacfho obvedu v maximédlni
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dvrati tdhle podle v ualezu, Jeho¥ podstotou Je, %e volny zdb&rovy konec suvné kotvy elektro-
magnetu zabird do stupnovitd uspofddené cdsti téhla hlavniho pistového tlumictho zeffzent
a toto tdhlo je s pFepinafem spojeno mechenickym pfevodem pro vymezeni t#i funk¥nich po-
loh pfepinale. : s

Bezprost¥ednim opakovédnim proudovych impulsd ovlddacfho obvodu tla¥ftkovym spinafem,
v zdvislosti na jejich po¥tu, se prodlu¥uje dopfednd i zp¥tnd drdha tdhla hlavnfho pisto-
vého tlumiciho zafizeni, ovlddejiciho prepina¥ :v&telného obvodu, &im% se pPedvoli délke
souhrnného spinac{ho intervelu sv&ielného obvudu,a to bez nutnosti opakovaného sepnutf
ovlddaciho obvodu a% teprve po vypnuti svdtelného obvodu. PFi pou¥ivéni sprévnd seffzeného
schodidfového automatu podle vyndlezu lze dosdhnout lep81i vyuZiti spot¥ebovdvend elektrické
energie vhodn¥js{ volbou Jednotlivych souhrnnych spinecich intervald jako ndsobku optimélnd
zvoleného zdkladniho intervalu. Zdroven vznikd mo¥nost ni%itho opot¥ebeni svidtel a vit3fho
pohodlf poskytované sluZby.

Na pF¥iloZenych vjkresech jsou zndzorndny dve p¥iklady schodizfového sutomatu s ndsob-
nym intervalem podle vyndlezu. Ne obr. 1 Je zndzorn&n schematicky v celkovém provedeni se
rtutovym pFepinaem a na obrézku 2 je &4ste¥né schéma schodiZfového sutomatu, u ného% stup-
novitd &4st téhla hlavnfho pistového tlumicfho za¥izent Je tvoFena pilovitymi stupni.

Neklép&ci civka ] elektromaegnetu je ve své zdkladni poloze pridrZovéna vratnou pru-
%inou 13. Suvnd kotva 2 elektromagnetu je pro op&tny pohyb opatfena vratnou pru¥inou 5
a pro zpoZddni tohoto zp&tného pohybu je opatPena pomoenym pistovym tlumicim zeP{zenim
4. ZéroveR je suvnd kotva 2 elektiromegnetu opat¥ena vypinafem § s pruZinou 16 dotle¥ujfct
kontakty vypinaZe 6, pro vypnuti ovlddaciho obvodu. Volny zdbdrovy konec 3 suvné kotvy 2
zabird do stupfiovit usporddend ¥dsti 12 téhla 8 hlavniho pistového tlumicfho ze¥izeni
1. Tdnlo 8 je opat¥eno vratnou prufinou 9 a mechenickym plevodem 10, 13 pro vymezeni
t#1 poloh prepina¥e 11. Ne obrdzku ! je tento mechanicky p¥evod 10, 13 zndzorndn troj=-
stupfiovou rogvinutou vedkou 10, ji% se dotykd véledkovy dotek 13 nekldp3ciho pFepinale 11,
zndzorn¥n p¥epined }) rtulovy, s vyznalenymi t¥emi polohemi I, II, III.

Na obrdzku 2 je mechanicky pifevod 10, 13 primo¥ary, pFi¥em% jeho spojovaci funkce vi¥i
prepina¥i 11 s axidlnimi prufinemi je obsaZena jif ve vzdjemné ndvaznosti tdéhla 8 = pfe-
pinade 11 a t¥i polohy pfepina¥e 11 jsou jiZ dény uspofdéddnim tohoto prepinale 11 s axidl-
nimi prufinemi pro polohovédni jeho kontaktd. Na obrdzku 1 je stuphovit¥ usporddend '
%dst 12 tdhla 8 hlavniho pistového tlumicfho zeifzenf 7 tvo¥ena pravidelnd rozmistdny-

mi oto¥nymi véledky 12. Ne obrdzku 2 je tatd% stupnovitd ¥dst 14 téhle 8 tvolena pilo=-
vitymi stupni 14. Jednotlivymi proudovymi impulsy ovlddecfho tla¥itke je uvéddna do.

zéb¥ru suvnd kotva 2 elektromagnetu. Svym volnym zdb¥rovym koncem 3 suvnd kotva 2 elektro-
magnetu zabfrd do stupnovit® uspobddané ¥dsti 12 tdhle 8 hlavniho pistového tlumicfho zefi-
zen{ 7 a toto tdhlo 8 postupn, po stupnich, zasouvé a tim prodlu¥uje funk¥ni dobu hlevni-
ho pfstového tlumicfho zeBizenf 7, na n&mZ lze nastavit rychlost zpozdovdni.

Se zm&nou polohy téhla 8 se m¥ni poloha p¥epinade 11. V zdkladni vychozl poloze I
Je sepnut ovléddaci obvod. V druhé poloze II je sepnut jak ovlddaci obvod, tak i svétel-
n} obvod. Tato kombinace umoZnuje pFi sepnutém svitelném obvodu opakovat ovlddaci proudovy
impuls a tek piedvolit prodlouZeni souhrnného spinacfiho intervalu sv&telného obvodu,

Ve t¥et{ poloze III, v maximdlni dvrati tdhla 8 hlavniho pfstového tlumictfho za¥{zenf

1, Je sepnut svdtelny obvod a ovlddacf obvod je vypnut. Tim Je schodi¥¥ovy eautomat dle vy-
ndlezu jistén proti zbyte&nému opot¥ebeni nadbyteinymi ovlddacimi proudovymi impulsy. Vypi-
na¥ 6 spojeny se suvnou kotvou 2 elektromasgnetu p¥erusduje ovlddaci obvod po probdhnutf
proudového impulsu a vymriténi suvné kotvy 2. Tento obvod je op&tovnd sepnut po prob3hnuti
zp8tného pohybu suvné kotvy 2, ktery Jje brzd¥n pomocnym tlumicim pistovym zeFizentm 4,
jeho% brzdicf funkce mi%e byt stavitelnd. Zpoidovénim vratného pohybu suvné kotvy 2 se
vytvéP{ doba potfebnd k uvolndni tle¥itka ovlddaciho tladitkového spinafe tak, aby nedoché-

zelo k nefddoucim samo¥innym opdtovnym sepnutim v nekontrolovatelndm sledu, nezévisle na
vili uZivatele.
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PREDMET VYNALEZU

Schodistovy eutomet s ndsobnym intervalem sestdvd zejména z elektromegnétu s nakldpdci
civkou s vratnou prufinou a se suvnou kotvou opatPenou vratnou pruZinou a spojenou s vypi{-
nafem & s pomocnym pistovym tlumicim zefizenim pro vypnut{ a zpo2d¥nf sepnytf ovlddaciho
obvodu po jednotlivych proudovych impulsech, z hlavniho pistového tlumicfho zsifzeni
s téhlem opat¥enym vratnou pru¥inou spojenym s pfepfna¥em pro spindni osvdtlen{ a pro vy-
pindn{ ovlédactho obvodu v maximdln{ dvrati téhla, vyzna¥ujici se tim, Z%e volny zébéro-

v§ konec (13) suvné kotvy (2) elektromagnetu zabird do stuphovité uspofddané &dsti (12)
téhla (8) hlavniho pistového tlumicfho za¥fzent (7) a tote tdhlo je s p¥epina¥em (11) spo-
jeno mechenickym pFevodem (10, 13) pro vymezeni ti{ funk¥nich poloh prepinae (11).
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